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ANEXOS
ANEXO 1
SIMULACIÓN DEL CIRCUITO CON PROTEUS 
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ANEXO 2
LISTA DE COMPONENTES 
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ANEXO 3
PLACA DE PCB PROTEUS ARES VISTA 3D 
[image: ]
[image: ]

ANEXO 4
PLACA DE PCB PROTEUS ARES ARTE EN COBRE 
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ANEXO 5
PLACA DE CIRCUITO IMPRESO PROTEUS ARES
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ANEXO 6 
ESQUEMÁTICO EN PROTEUS ISIS 
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ANEXO 7
TABLA DE RESULTADOS Y CÁLCULOS EXPERIMENTALES
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