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RESUMEN 

 

Uno de los parámetros más importantes de un grupo electrógeno, es la frecuencia de 

salida de generador, la cual sino se mantiene estable e igual a la referencia 

seleccionada, causará que la carga eléctrica conectada a este generador tengan un mal 

desempeño.  

 

En ésta tesis se implementará un Control Adaptativo de Ganancia Programada, para 

efectuar el control de la frecuencia de salida, de un generador de energía eléctrica, la 

cual debe recuperarse rápidamente y mantenerse en el valor fijado en la referencia.  

 

Es difícil tener disponible un grupo electrógeno o planta de generación de energía 

eléctrica, para la aplicación de la técnica de control propuesta, debido a los riesgos 

implícitos y los costos en los que se incurrirían, razón por la cual se procederá a 

construir una Planta de Generación de Energía Eléctrica para la implementación de 

éste control. Adicionalmente se desarrollarán  a través del software Labview 8.6, las 

pantallas del sistema de control y adquisición de datos requeridos. 

 

En el capítulo 1 se explica sobre los diversos tipos de control de la frecuencia de 

salida, empleados en los grupos electrógenos que son propulsados por motores diesel. 

También se explica cómo han ido variando, de acuerdo a las regulaciones de control 

de emisiones de la Agencia de Protección del Medioambiente.  
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En el capítulo 2 se explican, los fundamentos teóricos requeridos para la 

interpretación de los resultados, que se obtendrán en las diversas pantallas de control 

que se implementarán. En la primera parte del capítulo se revisaran los fundamentos 

de identificación de sistemas, a continuación los fundamentos de Sistemas Continuos, 

luego los fundamentos de Sistema de Control en Tiempo Discreto, después los 

fundamentos de Control Adaptativo y finalmente los fundamentos de Sistemas Scada. 

 

En el capítulo 3 se explica el diseño de la solución, en la primera parte se efectúa un 

diseño preliminar de los elementos principales que forman la planta de Generación de 

Energía, en la segunda parte se dan los lineamientos generales para el desarrollo de 

las pantallas de control requeridas. En la tercera parte se explica cómo se obtendrán 

las funciones de transferencia para los diversos puntos de operación seleccionados. 

 

En la primera parte del capítulo 4, se detalla el proceso de construcción de la Planta 

de Generación de Energía y los  parámetros que se tomaron en consideración, para la 

selección de los diversos elementos que integran la Planta, en la segunda parte se 

muestran las diversas pantallas de Control y Monitoreo de la Planta, para la 

Implementación del Control Adaptativo.  

 

En el capítulo 5 se efectúan las pruebas, las cuales consisten en efectuar la 

Identificación Paramétrica para encontrar las funciones de transferencia que 
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representa a la Planta de Generación de Energía en los diversos puntos de operación, 

una vez encontradas las funciones de transferencia, se las sintoniza usando la interfaz 

grafica desarrollada para encontrar los valores de Kp, Ki y kd correspondientes, que 

serán ingresados en otra de las pantallas de la interfaz grafica, para habilitar el 

Control Adaptativo de Ganancia Programada.  

 

En la penúltima sección se exponen las Conclusiones y Recomendaciones 

respectivamente.  

 

En la última sección están los respectivos Anexos con las especificaciones técnicas de 

los equipos empleados y la Bibliografía. 
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