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RESUMEN

Uno de los pardmetros mas importantes de un grupo electrégeno, es la frecuencia de
salida de generador, la cual sino se mantiene estable e igual a la referencia
seleccionada, causara que la carga eléctrica conectada a este generador tengan un mal

desempefio.

En ésta tesis se implementard un Control Adaptativo de Ganancia Programada, para
efectuar el control de la frecuencia de salida, de un generador de energia eléctrica, la

cual debe recuperarse rapidamente y mantenerse en el valor fijado en la referencia.

Es dificil tener disponible un grupo electrogeno o planta de generacion de energia
eléctrica, para la aplicacion de la técnica de control propuesta, debido a los riesgos
implicitos y los costos en los que se incurririan, razén por la cual se procedera a
construir una Planta de Generacion de Energia Eléctrica para la implementacion de
éste control. Adicionalmente se desarrollaran a través del software Labview 8.6, las

pantallas del sistema de control y adquisicién de datos requeridos.

En el capitulo 1 se explica sobre los diversos tipos de control de la frecuencia de
salida, empleados en los grupos electrogenos que son propulsados por motores diesel.
También se explica como han ido variando, de acuerdo a las regulaciones de control

de emisiones de la Agencia de Proteccion del Medioambiente.
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En el capitulo 2 se explican, los fundamentos tedricos requeridos para la
interpretacion de los resultados, que se obtendran en las diversas pantallas de control
que se implementaran. En la primera parte del capitulo se revisaran los fundamentos
de identificacion de sistemas, a continuacion los fundamentos de Sistemas Continuos,
luego los fundamentos de Sistema de Control en Tiempo Discreto, después los

fundamentos de Control Adaptativo y finalmente los fundamentos de Sistemas Scada.

En el capitulo 3 se explica el disefio de la solucidn, en la primera parte se efectiia un
disefio preliminar de los elementos principales que forman la planta de Generacion de
Energia, en la segunda parte se dan los lineamientos generales para el desarrollo de
las pantallas de control requeridas. En la tercera parte se explica como se obtendran

las funciones de transferencia para los diversos puntos de operacion seleccionados.

En la primera parte del capitulo 4, se detalla el proceso de construccion de la Planta
de Generacion de Energia y los parametros que se tomaron en consideracion, para la
seleccion de los diversos elementos que integran la Planta, en la segunda parte se
muestran las diversas pantallas de Control y Monitoreo de la Planta, para la

Implementacion del Control Adaptativo.

En el capitulo 5 se efectian las pruebas, las cuales consisten en efectuar la

Identificaciéon Paramétrica para encontrar las funciones de transferencia que
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representa a la Planta de Generacion de Energia en los diversos puntos de operacion,
una vez encontradas las funciones de transferencia, se las sintoniza usando la interfaz
grafica desarrollada para encontrar los valores de Kp, Ki y kd correspondientes, que
seran ingresados en otra de las pantallas de la interfaz grafica, para habilitar el

Control Adaptativo de Ganancia Programada.

En la penultima secciéon se exponen las Conclusiones y Recomendaciones

respectivamente.

En la ultima seccion estan los respectivos Anexos con las especificaciones técnicas de

los equipos empleados y la Bibliografia.
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