CAPITULO 4

4.1 SIMULACION Y PRUEBAS DEL PROYECTO

En este capitulo se muestran las pruebas de la implementacién vy las

simulaciones del proyecto, sus analisis sus resultados.

4.2 Pruebas de Funcionamiento.

Para el desarrollo del proyecto primero se realizaron pruebas con el Butterflay
que viene en el proteus y también se realizaron pruebas con el Pololu
seguidor de linea.

4.3 Pruebas de simulaciéon del Transmisor y Receptor
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Figura 4.3 simulacion pololu avanza



RESET

= waLimaset
TALTOSE2

Pa0jCOM)

PaZ/SERS

PROTEIRCIN

| /b

POO/ICP1/SEGE
PD1/INTO/SEG2!
PozsEea

PO4/SEG!
PDSSE!
PDB/SEGIE
POT/SEGIS

PEORMDPCINT [
PETO/RCINT 2

E3/AIN/REINTS [

POATISEGZS

FOCT
FOCT
+
Leozi
tcoz o .
Lco6 W CERNTER O
T Lcolm W6
19 LC017

Figura 4.3 b simulacion hace que el pololu retroceda

Rt O FONRKDFCINTIG
A1 = PDUTHD/PCINTIT

POZINTO/RCINTIE

PO E : POINT1/0CZB/PCINTIZ
PO = | POWTOAHC kIR CINTZ0
PO O Tow | POSTI/OCOEFCINTE ]

P4 Oﬁ POGAAIND/OCOAR CINTZZ
PIN O————— POTAAINT/PCINTIS

P T AREF
AT O—: AVCT

-ADCE O————— ADCE
ALY (O—————— ADCT

PBOACP1CLKD/PCINTD
PBACTAPCINTI
PBZESIOCTB/PCINTZ
FBIMOSIFOCZAPCINTS
FB4MIS0/PCINTS
FBA/5CK/PCINTS
PBE/TOSCHTALLPCINTG
PEXTOSCZHTALLIPCINT?

PCOMADCOFCINTS
PC1MADC1FCINTG
PC2ADCIFCINTIO
PC3MADCHFCINTI
PCA/ADCASDAPCINTIZ
PFCEADCEMECLPCINTIZ
PCE/RESET/PCINTI4

ATMEGAGIEF 3IFIN

LCDA1
L16L

FORMARD

Fig 4.3 c simulacion del receptor
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Fig. 4.2.1: Motores ejecutando el desplazamiento

Figura 4.3 e Robot pololu 3pi
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4.4 Resultado de la simulacioén

De la simulaciéon se pudo obtener una representacion del funcionamiento
del proyecto, se pudo observar al enviarse los datos del trasmisor y los
datos que recibia el receptor mostrando en el LCD los mensajes
correspondientes, también se pudo visualizar el movimiento de los
motores del pololu que este hace que se desplace, llegando a obtener lo

que se deseaba los resultados fueron iguales que los de la simulacion.



