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ANEXO A

LISTA DE CO}'PONENTES DEL CIRCUITO TROCEADOR

Hemos dividido al equipo en tres partes que son: cir -

cuito de control, ci rcui to de fuerza y fuente de vol-

taje +15 y -15; las cua l es utilizan los siguientes elé-

mentos:

Para el c'i rcu i to de control:

I resistenci a de ?.? Kn de 1/2 l'l'

I resistencia de 660n de i/2 U'

1 resistencia de 270n de ll2 ll'

3 resi stenci as de l00n de 1/? H'

2 resistencias de 3'3 Kn de ll2 ll'

1 resistencia de 56 Kn de 1/2t¡l'

l resistencia de l Kn de i/2 lil'

2 resistencias de 4'7 Kn de 1/2 ll'

I resistencia de 30 Kn de 1/2 l'¡ '

2 resistencjas de 10 Ko de 1/2 l,J'

2 resistencias de 100 Ka de L/Z ttl

l resistencia de 12 Kn de l/2 l''l '

1resistencia de 300 Ka de 1/2 }J'
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I capacitor de 470 uf a S0 V.

3 capacitor de 0.1 yf a 50 V

1 capacitor de ?.? vf a 50 V.

3 capacitores de 1 ¡f a 50 V.

I capaci tor de 0.3 ¡rf a 50 V.

l UJT 2647

8 trans'i stores ECG 128

1 trans'i*or ECG 129

2 diodos ECG 109

2 transformadores de pul so

I circu'i to i ntegrado 555

2 potenc i ómetros de i00 Kn

1 potenc i ómetro de 200 Kn

t ci rcui to i ntegrado ECG 741

Para el c ircu i to corresFrdi ente a las fuentes de vol taje

+15 y -15 voltios:

I circuito i ntegrado 7 815 A

I circuito i ntegrado 7915

I transformador L20/24 Vac, 24 VA.

2 resistencias 3.3 Ko de l/2 td.

I capacitor de 1000 uf a 50 V.

1 capac'i tor de 5000 uf a 50 V.

2 capacj tores de 100uf a 50 V.

I capacitor de 47 uf a 50 V.



I capacitor de 0.147 ú a 50 V

I capacitor de 0.5 uf a 50 V

6 diodos ECG 109

2 di odos led

Pa ra el circuito de fuerza:

2 capacitores de 0.1 uf a 400 V.

2 res i s tenc i as de 100n, 5 l',1

1 capacitor de 2i00 uf a 600 V.

1 djodo de paso libre (ver caracterÍsti cas en

3.8).

2 SCR' S (ver característi cas en sección 3.5)

I resistencia de 7n 150 Iil.

I capaci tor no pol ari zado de 5 uf a 400 Vac.

147

sección
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ANEXO B

¡ANUAL DE OPERACION

El equ i po posee un amperímetro que mi de Ia corri ente -
que pasa a través del motor, para de esta manera saber

si no se está excediendo del valor permitido; esto como

una med i da de precauci ón.

Para encender al equipo, previamente hay

la existencia de los fusibles de l0 A, y

buen es tado, los cuales están ub i cados en

feri or derecha de 1a cubi erta de la ca.ja.

Se conecta la armadura del

I ados V. ARM., considerando

dad determinará el sentido

que revi sar .

de I A, €n -

Ia parte in-

terminales titu
caso la polari-
motor.

Luego de haber rea I i zado e1 paso anterior, procedemos

a conec ta r la fuen te de corriente d.i rec ta externa en._

los terminales titulares V. IN., teniendo en cuenta Ia
polaridad correcta, es decir e1 positivo de la fuente _

al termi nal rojo y el nega ti vo al terminal n eg ro.

motor en

que en

de g i ro

I os

este

del



No debe ol vi darse de haber conec tado

je de campo necesario para e1 motor'

cia de és te, produciría que e1 motor

locidad muy al ta y pod rí a ocasionar

149

también el volta-

ya que la ausen-

adqu i era una ve-

daños en el mi smb.

Después de esto, conectamos el tac6metro acopl ado al -

motor en los terminales tj tul ados V. TAC0 con el posi

tivo del tacómetro al termjnal negroi siendo más con-

cretos diríamos que t-2 se conecta al negro y t-1 al

rojo de V. TAC0. Ahora determi namos med i an te el sw i tch

Sl, la utilización del contro lador p ropo rc i ona l i nte-

gral interno o exbrno. Si accjonamos Sl se utilizará

el control externo y sj lo dejamos en su posición ex-

tend i da util'i za remos el control i nterno.

En el caso de uti I i zar en

rio que se coloque en los

EXT. una resistencia y un

terminaIes.

Como una

tenc ia

partir
var I a

s i s tema .

control externo, es necesa-

terminales titulados PI.

ca pac i tor en cada par de

referenci a, se pu ede comenzar con una resis-

de unos 100 Kn y un capacitor de 0.5 pf, para a

de estos valores comenza r a cambi arl os y obser-

incidencia de los mismos en ¡a estabilidad del

ff)
ü\lt'
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Una vez que tenemos todo 1o anterior listo' procedemos

a revisar el potenciómetro de V. REF. el cual debe es

tar en la posición completamente girado a ia izquierda

I uego de lo cual podemos encender el equ i po mediante

el switch pri nci pa I St,{. PRINC', y haciendo girar el

potenciómetro V. RE F. a favor de las maneci i Ias del re-

loj en forma I enta, se notará como la velocjdad del -

motor se va i ncrementando.

Una vez encendido el equipo, la velocidad deseada de-

penderá de 1a posición en que se haya colocado el po-

tenciómetro V. REF., y Iuego podremos hacer las prue -

bas que se deseen como variar 1a carga, las constan -

tes, la vel oci dad y observar el funcionamiento del

con tro I de velocidad mediante un circuito troceador.
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ANEXO C

¡ANUAL DE YANTENI I'/.IENTO

A cont.lnuación vamos a dar una serie de medidas de

prevención que contri bu irían al mantenimi ento de1 equi

po en buen estado y a la disminución de las posibili-
dades de falla del mi smo.

Peri6dicamente habrá que rea I jzar una limpieza i n ter-
na de tal forma que se elim'i nen residuos de polvo o de

otro tipo que afecten el normal funcionamiento, sobre

todo en la parte del control.

En caso gue por algún motivo e1 equ i po no enc i enda, -

debemos rev i sar algunas de sus pa rtes, gu€ a conti nua

ción ampliamos. Primeramente, comprobar que los fusi -

bles están en buenas condiciones. Luego verificamos si
'la fuente de corri ente directa de +15 y -15 vol ti os es-

tá trabajando correctamente, para I o cua l debemos abrir

el equipo y medir vol taj e en los terminales de salida

de es ta fuente.



Si luego de rev i sar lo anterior, el equi po

debemos verif icar si exi sten los pulsos de

de los tiristores, lo cuai se puede hacer

te en la compuerta y el cátodo de cada uno

ristores.

Si aún pers i s ten los problemas, debemos

circuito de fuerza sobre todo el estado

tores, del capaci tor de conmutación y de

cia de cargado de este capacjtor.
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no trabaja,

encendido -

directamen-

de los ti -

comprobar el

de los tiris-
la res i s ten

En todo caso, con esta revisjón general se puede de -

terminar en que parte está el problema, Iuego de Io

cuai debemos analizar más profundamente la causa de la

fal1a para poder superar el i nco n ven i en te y habi li tar

el equipo para su normal funcionamiento.


