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RESUMEN 
 
 
Nuestro proyecto presenta el desarrollo de un Sistema de Seguridad Industrial 

en la forma de un prototipo didáctico incluyendo su diseño, implementación y 

pruebas del sistema. 

 

Vamos a monitorear constantemente  la variación de temperatura e ingreso de 

personal dentro de cada sector de una industria mediante sensores que 

proporcionan una salida analógica que será procesada a través del 

PIC18F4520. El microcontrolador es  parte importante  del proyecto porque es 

donde se realiza la programación de todas las partes que intervienen en el 

sistema incluyendo comunicación vía Ethernet. 

 

Además de sensores contaremos con alarmas que se activarán cuando la 

temperatura esté fuera del rango programado como normal y con cámaras de 

video que estarán en cada sector de la industria para visualizar remotamente 

dichos sectores desde un programa de aplicación en LabView conectado vía 

Ethernet.    

 



 

 

VII 

Con el programa en LabView se podrá visualizar cómo varían los niveles de 

temperatura en diversos sectores así como también se podrá detectar  la  

presencia de individuos. Este programa a su vez si existe algún evento especial 

con la temperatura o movimiento se conecta a una Base de Datos para crear un 

registro con información necesaria incluyendo imágenes  para su control. 
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