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1. Los dos discos A y B en la figura tienen idéntica 
masa m y radios R y 2R, respectivamente. Sus 
centros son estaciona�ios. Si el disco A gira con 
velocidad angular ωA, la energía cinética total del 
sistema es:                                                                          
�8 min)
3 PUNTOS

2. La figura muestra la fue�za de empuje ejercida 
por un modelo  de motor de cohete en función 
del tiempo. El impulso total ejercido por el 
motor es:                                                       �8 
min)
3 PUNTOS

3. ¿Qué cu�va en la figura muestra una solución a la 
ecuación diferencial?  
d2y/dt2 + 2dy/dt + 16y = 0                                                                                 
�8 min)
3 PUNTOS
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4. El sistema de aislamiento de vibraciones del péndulo 
de reso�te que se muestra a la derecha tiene la 
ecuación del movimiento mostrada en el infe�ior de la 
figura.   La frecuencia natural para oscilaciones de 
pequeña amplitud del sistema es:                                                                          
�8 min)
3 PUNTOS

5.

 La platafo�ma vibra en una dirección ve�tical con un desplazamiento a�mónico y(t) que se 
muestra en la figura. La amplitud de su aceleración ve�tical es:                             �8 min)
3 PUNTOS

6.  El puente pequeño consta de una platafo�ma unifo�me EF 
(placa delgada) de 1,800 lb, dos vigas elevadas AB (va�illas 
delgadas), cada una con un peso de 200 lb, y un 
contrapeso BC de 2,400 lb, que puede considerarse como 
una placa delgada. teniendo las dimensiones mostradas. El 
peso de los tirantes AE puede despreciarse. Si el operador 
suelta la cuerda cuando el puente está en posición de 
reposo, a 45°. El puente está conectado mediante 
pasadores en A, D, E y F.
Efectúe el DCL para el puente                   
 
Nota: Incluya un desa�rollo que valide su respuesta  �8 min)
5 PUNTOS
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7. El puente pequeño consta de una platafo�ma unifo�me EF 
(placa delgada) de 1,800 lb, dos vigas elevadas AB (va�illas 
delgadas), cada una con un peso de 200 lb, y un 
contrapeso BC de 2,400 lb, que puede considerarse como 
una placa delgada. teniendo las dimensiones mostradas. El 
peso de los tirantes AE puede despreciarse. Si el operador 
suelta la cuerda cuando el puente está en posición de 
reposo, a 45°. El puente está conectado mediante 
pasadores en A, D, E y F.
¿Cuál es la energía potencial del sistema en la posición 
inicial?. Considere poner el NR  en la calzada            
 
Nota: Incluya un desa�rollo que valide su respuesta  �8 min)
5 PUNTOS

8. El puente pequeño consta de una platafo�ma unifo�me EF 
(placa delgada) de 1,800 lb, dos vigas elevadas AB (va�illas 
delgadas), cada una con un peso de 200 lb, y un 
contrapeso BC de 2,400 lb, que puede considerarse como 
una placa delgada. teniendo las dimensiones mostradas. El 
peso de los tirantes AE puede despreciarse. Si el operador 
suelta la cuerda cuando el puente está en posición de 
reposo, a 45°. El puente está conectado mediante 
pasadores en A, D, E y F.
Dete�mine la velocidad con la que el extremo de la 
platafo�ma
 E golpea el escalón de la calzada a un ángulo de 0o            
 
Nota: Incluya un desa�rollo que valide su respuesta  �14 
min)
7 PUNTOS
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9. La figura muestra una idealización de un motor montado sobre un 
sopo�te flexible de aislamiento de vibraciones. El motor hace 
girar el eje AB con velocidad angular constante ω, de modo que 

 =ωt. El motor tiene libe�tad para moverse ve�ticalmente, pero 
no puede moverse ho�izontalmente ni girar. El aislador de 
vibraciones se puede idealizar como un reso�te con �igidez k y 
longitud sin estirar L0. Se puede despreciar la masa del motor y 
del eje.
Calcule una fó�mula para la aceleración de la  masa m en 
té�minos de d,  y ω y las de�ivadas temporales de h.
Nota: Incluya un desa�rollo que valide su respuesta,desprecie la 
f�icción  �10 min)
6 PUNTOS

10. La figura muestra una idealización de un motor montado sobre un 
sopo�te flexible de aislamiento de vibraciones. El motor hace girar el 
eje AB con velocidad angular constante ω, de modo que  =ωt. El 
motor tiene libe�tad para moverse ve�ticalmente, pero no puede 
moverse ho�izontalmente ni girar. El aislador de vibraciones se puede 
idealizar como un reso�te con �igidez k y longitud sin estirar L0. Se 
puede despreciar la masa del motor y del eje.
Dibuja un diagrama de cuerpo libre para la porción aislada del sistema 
que se muestra en la figura (puedes dibujar fue�zas y momentos 
directamente en la figura). Idealice el motor y el eje como un marco sin 
masa. Tenga en cuenta que se impide que el motor se mueva 
ho�izontalmente y también se impide que gire.  �8 min)
5 PUNTOS
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11. La figura muestra una idealización de un motor montado 
sobre un sopo�te flexible de aislamiento de vibraciones. El 
motor hace girar el eje AB con velocidad angular constante 
ω, de modo que  =ωt. El motor tiene libe�tad para 
moverse ve�ticalmente, pero no puede moverse 
ho�izontalmente ni girar. El aislador de vibraciones se puede 
idealizar como un reso�te con �igidez k y longitud sin estirar 
L0. Se puede despreciar la masa del motor y del eje.
Demuestre que la ecuación del movimiento para h está 
dada por: 
 �12 min)
7 PUNTOS
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