
 
 

CONCLUSIONES  

1. Al realizar el proyecto nos hemos familiarizado con   los micro controladores 

de la familia ATMEL conociendo las características para su correcto 

funcionamiento de igual forma se pudo trabajar con  las  herramientas que 

ofrece el AVR studio 4, para programar este tipo de micro controladores 

conociendo las  beneficios  y limitaciones del robot pololu 3pi y el Butterfly. 

2. El Robot Pololu es un dispositivo muy útil en el campo de la Robótica ya que 

este puede realizar recorridos evitando obstáculos siguiendo a un móvil o no 

y puede ser controlado inalámbricamente o vía remota. 

3. El Kit AVR Butterfly es una poderosa herramienta de aprendizaje, es práctico, 

eficaz y muy amigable; que con el desarrollo del proyecto se  va 

descubriendo progresivamente las características del micro controlador 

ATmega169. 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

RECOMENDACIONES  

1. Es necesario revisar las hojas de especificaciones antes de trabajar con los 

dispositivos y en el caso de el Butterfly y el Robot Pololu revisar su user 

guide ya que ahí dan las recomendaciones para trabajar con ellos. 

 

2. Es recomendable que las baterías para que el pololu trabaje este bien 

cargadas ya que este puede no permitir grabar bien el programa o más aun  

que el programador se queme. 

 

3. Fijar bien las frecuencias de trabajo para que el buttetfly como para el pololu 

pueda transmitir, ya que si ambas no tienen igual frecuencias no transmite y 

entonces el robot no se mueve  

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

 
 
 

 

 

 

 

 

ANEXOS 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 

 

 

 

 

 

ANEXOS 1  

ESPECIFICACIONES Y DIAGRAMAS DEL 

MICROCONTROLADOR ATMEGA 328 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 

 

 



 
 

 

 

 

 

 



 
 

 

 

 

 

Diagrama de Bloques  del microcnontrolador Atmega 328 

 



 
 

 

 

 

 

 

 

 

ANEXOS 2  

ESPECIFICACIONES Y DIAGRAMAS DEL 

MICROCONTROLADOR ATMEGA 169 



 
 

 

 

 



 
 

 

 

 



 
 

 

 

 

 

 



 
 

 

 

 

ANEXOS 3 

ESQUEMA DEL CIRCUITO 

SIMPLIFICADO DEL ROBOT POLOLU 3PI 
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