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OBJETIVOS Y ALCANCE DEL PROYECTO

2.- Sensado
3.- Control de luces.
4.-. Acceso remoto a la camara de monitoreo.
5.- Visualizacion ante posibles detecciones.
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o funcion especifica que utili
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* Credenc

Foto - Database - Udp.vi Preparar imagenes.vi

Path_Patron : Makricula

Pak I_I _|: ako il pe "l |:| 0y Moann |:| re FI | I: h _FI d I: ran 1
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Reqgistrado_Materia

correccion de geometria.yi Localizacion_de _codigoBarra.vi

Template Template Image

Imagengs e Image Srg e

IMAQ) Read Barcode

Consultar en Database.vi
Image Skring

ROI Descripbar = = Extra Info Matricula 2 Apellida v Mombre
Barcode Type : : - Checksum(s) * Encargado
Errar in {no error) : : errar auk - Registrado_Materia
Validate :




DISENO DE LA SOLUCION

SERVO-
MOTORES

Camara : APLICACION HARDWARE
MONITOREO

TCP/IP
COMPUTADORA ﬁ ENC28J60 | | PIC18F4520
Camara

CREDENCIAL

SENSOR
TEMPERATURA



“E"+"A
“BE”+ “veloci cero
“BF”+”velocidad ventilador” ->=/ cero
“L1” -> Luces ON, “LO” -> Luces OFF

“MO”+”X_grad”+”Y_grad” ->servomotores



IPLEMENTACION DEL HARDWAEF
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* Imagen 3D de la cara superior de la tarjeta.
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