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4. Definiciones:
P y un modelo MIP

a. Describa que €s un modelo L :
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¢. Defina solucién factible de un problema LP : n
s x ek €5 UNA
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4. Defina solucién éptima de un problema LP L
e,e__X= (Nv X3,.-y
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¢. Indique que entiende por Optimo no acotado
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