SIMBOLOGÍA

A

Arreglo real. Matriz de rigidez para los componentes de despla-



miento no restringidos de los nudos.

AFK
Arreglo Real. Acciones finales en los miembros.

AK

Arreglo real. Matriz de rigidez de los miembros en coordenadas



locales del miembro.

AKT
Arreglo real. Matriz de rigidez de los miembros en coordenadas



generales de la estructura.

CJ

Arreglo real. Torsión en nudo 'j' del miembro respecto al eje X.

CX

Variable real. Coseno director respecto a eje X.

CY

Variable real. Coseno director respecto a eje Y.

CZ

Variable real. Coseno director respecto a eje Z.

DK

Arreglo real. Torsión en nudo 'k' del miembro respecto al eje X.

DM
Arreglo real. Almacenamiento temporal de los desplazamientos



de los extremos del miembro respecto a su eje.

EJ

Momentos en nudo 'j' del miembro respecto al eje Y.

FEM
Arreglo real. Almacenamiento temporal de las acciones en los



extremos de los miembros respecto a los ejes del miembro.

FEMT
Arreglo real. Almacenamiento temporal de las acciones en los



extremos de los miembros respecto a los ejes de la estructura.

FK

Arreglo real. Momento en nudo 'k' del miembro respecto al eje Y.

GJ

Arreglo real. Fuerza cortante en nudo 'j' del miembro respecto 



al eje Z.

HK

Arreglo real. Fuerza cortante en nudo 'k' del miembro respecto 



al eje Z.

IRX
Arreglo entero. No. de la coordenada X de desplazamiento del



nudo (rotación).

IRY
Arreglo entero. No. de la coordenada Y de desplazamiento del



nudo (rotación).

IRZ
Arreglo entero. No. de la coordenada Z de desplazamiento del



nudo (rotación).

IXD
Arreglo entero. No. de la coordenada X de desplazamiento del



nudo (traslación).

IYD
Arreglo entero. No. de la coordenada Y de desplazamiento del



nudo (traslación).

IZD
Arreglo entero. No. de la coordenada Z de desplazamiento del



nudo (traslación).

MX
Variable entera. Ancho de media banda de la matriz de rigidez.

NM
Variable entera. Número de posiciones de almacenamiento



requeridas para la matriz de rigidez en formato de media banda.

NTEM
Variable entera. Número de posiciones de almacenamiento

requeridas para la matriz de rigidez en formato de vector columna.

PJ

Arreglo real. Momento en nudo 'j' del miembro respecto al eje Z.

QK
Arreglo real. Momento en nudo 'k' del miembro respecto al eje 

QL1
Arreglo real. Almacena longitud de los miembros.

RJ

Arreglo real. Fuerza cortante en nudo 'j' del miembro respecto 



al eje Y.

SK

Arreglo real. Fuerza cortante en nudo 'k' del miembro respecto 



al eje Y.

T

Arreglo real. Matriz de rotación.

TJ

Arreglo real. Fuerza axial en nudo 'j' del miembro respecto al



eje X.

UK

Arreglo real. Fuerza axial en nudo 'k' del miembro respecto al



eje X.

X

Arreglo real. Coordenadas de los nudos en el eje X.

Y

Arreglo real. Coordenadas de los nudos en el eje Y.

Z

Arreglo real. Coordenadas de los nudos en el eje Z.

