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RESUMEN

La Armada del Ecuador dentro del proyecto de recuperacion de las Corbetas
Clase “Esmeraldas” contempla la utilizacion de tecnologias de punta para realizar
la modernizacion de los sistemas de propulsién, navegacién, guerra electronica,
sistemas de armas que permitan cumplir los diferentes roles de seguridad maritima
y preservacion de la vida humana en el mar alineadas de esta manera a la mision
de la Fuerza Naval que es “Desarrollar las capacidades maritimas y proveer la
seguridad integral en los espacios acuaticos que fortalezcan el Poder Naval y que
contribuyan a la defensa de la soberania y la integridad territorial; y, con su
contingente apoyar al desarrollo maritimo nacional y a la seguridad publica y del

Estado”.

Las Corbetas Clase “Esmeraldas” fueron construidas en Astilleros Italianos
en la década de los 80’s, por lo que los componentes de los principales sistemas
han cumplido el ciclo de vida util que se ve reflejado en el incremento del indice de
fallas y por ende en la baja confiabilidad, asi como también logisticamente la

mayoria de sus elementos estan descontinuados.

Dentro de la recuperacion de la capacidad de navegar de estas unidades
contempla la sustitucién de la maquinaria principal (Motores MTU) y auxiliar, dentro
de este requerimiento se busco una alternativa que permita realizar el control y
monitoreo de las principales variables de funcionamiento de la maquinaria de

propulsion y sistemas auxiliares.



El Centro de Control de Motores (CCM) permite con el uso de tecnologia de
punta realizar el control, monitoreo de toda la maquinaria principal y auxiliar
presente en las Corbetas Clase “Esmeraldas”. El sistema utiliza equipos de control,
maniobra e instrumentacibn marca Siemens, la arquitectura de la red
implementada es de topologia mixta (estrella, anillo y bus), con la utilizacion del
estandar internacional IEEE 802.3 (Ethernet) para el nivel de control y supervision
y IEC 61158/61784 (Profibus) para el nivel de campo. El nivel de control utiliza PLC
marca Siemens serie S7-1500 que cumplen funciones de maestro en los
compartimentos de sala de maquinas de proa, sala de maquinas de popa, sala de
aire acondicionado, maquinas principales MTU, entrelazados en una topologia
anillo por 04 switch. El nivel de campo esta conformado por estaciones de 1/0,
partidores e instrumentacion (sensores de presion, temperatura, nivel etc) que
cumplen funcion de esclavos conforme la topologia disefiada. El nivel de

supervision (Scada) utiliza el software de Wonderware Intouch.

La implementacién del Centro de Control de Motores (CCM) permite
mantener el control y monitoreo de las variables de operacion de toda la maquinaria
principal y auxiliar en tiempo real, previniendo las acciones correctivas a las fallas
que se presenten y sirviendo como herramienta muy Gtil en el almacenamiento de

los historicos de funcionamiento de los equipos e indices de falla.
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INTRODUCCION.

La Automatizacion Totalmente Integrada es un nuevo concepto en el
marco de la automatizacion industrial donde se entrelazan diferentes sistemas
tecnologicos y fabricantes, dentro de sus principales caracteristicas se
encuentran el almacenamiento de datos comunes, sistemas escalables,
interface abierto, integracidn completa, compatibilidad-modularidad, base de

datos comunes, entre otras.

Dentro de la pirdmide de la automatizacion los sensores de las diferentes
variables de un proceso constituyen el nivel de campo; los controladores l6gicos
programables! (PLCs) y PC son empleados en los niveles de control; mientras
en el nivel de supervision de procesos la PC constituye el hardware donde se
encuentra el sistema de visualizacion SCADA para el monitoreo de todo el

proceso.

En lo que respecta a la comunicacién industrial, desde el control de
procesos hasta el nivel de campo, es posible llevarla a cabo a través de
diferentes tipos de redes entre las que podemos mencionar PROFIBUS,
ETHERNET, MODBUS, TCP/IP entre otras, que permiten el intercambio de
datos a varios niveles entre los equipos de automatizaciébn o entre varios
dispositivos, a una determinada velocidad utilizando como medio de transmisién

el cable coaxial, cable cruzado, fibra Optica o inalambrico.

1 PLC.- Controlador Légico Programable



La Interface Hombre Maquina? (HMI) se presenta en 4 tipos: a) los
paneles de pulsadores, b) visualizadores de textos, c¢) visualizadores graficos, d)
sistemas basados en Windows que son conectados a la red de comunicacién

industrial permitiendo la interaccién entre el hombre y la maquina.

Por otro lado el desarrollo de nuevos framework de ingenieria que en el
caso de Siemens presenta su TIA Portal retne todas las herramientas de
software de automatizaciobn en un anico entorno de desarrollo para todas las
tareas de automatizacién permitiendo el ahorro de tiempo, desarrollo de
ingenieria que le permite la configuracion del hardware, programacion de la
l6gica de control, parametrizacion de convertidores, disefio de pantallas HMI

entre otras funcionalidades para obtener la maxima productividad posible.

Las Corbetas Clase “Esmeraldas” tienen gran cantidad de motores como
parte integrante de los sistemas de maquinaria auxiliar, los elementos de control
y fuerza de los mencionados sistemas, son de tecnologia analégica de los afios
80’s y muchos de sus componentes han cumplido el ciclo de vida util y su
cableado de control y fuerza se encuentra en malas condiciones especialmente
en el apantallado y chaqueta termoplastica, por lo que se recomienda la
sustitucion de estos elementos y el disefio de un sistema con tecnologia de

punta.

Siguiendo estos conceptos de automatizacion industrial plantee al Mando
Naval la arquitectura para realizar el disefio e implementacion de un Centro de

Control de Motores para la Maquinaria Principal y Auxiliar para las Corbetas

2 HMI.- Interface Humano — Maquina



Clase “Esmeraldas” que cumpla con los estandares eléctricos e industriales de
acuerdo a las normas de la IEC, NEMA, IEEE, apoyado en un software de
desarrollo de ingenieria integral acorde a la arquitectura de automatizacion que
permita contar con un sistema modular, flexible, robusto, escalable, abierto.
Luego de realizar la ingenieria de detalle, seleccionar los componentes a ser
utilizados y obtener los recursos financieros se realiz6 la implementacion en la
Corbeta CM-11 “Esmeraldas” con una duracion total del proyecto de 15 meses,
su alcance incluye el control de toda la maquinaria principal y auxiliar y su

delimitacién se encuentra dentro del departamento de ingenieria de la unidad.

El presente trabajo esta dividido en dos capitulos: El primer capitulo
describe la metodologia empleada y la solucion tecnolégica implementada; el
segundo capitulo hace referencia a los resultados obtenidos (software de control

y monitoreo).



CAPITULO |

METODOLOGIA.

1.1 TECNICAS DE RECOLECCION DE DATOS.

La recoleccion de datos del proyecto se realizé con la busqueda de
informacion de: a) manuales técnicos, planos, documentacion de equipos e
instrumentacién originales de cada uno de los sistemas que comprenden la
maquinaria auxiliar de las Corbetas Clase “Esmeraldas”, b) observacion de los
procedimientos de operacion que utiliza el personal de a bordo de las unidades

y ) entrevistas y asesoramiento de personal técnicos de la DIMARE?

1.2 SOLUCION TECNOLOGICA.

La tendencia en la actualidad en el disefio de sistemas de control y
supervision en buques y plantas industriales esta basada en la tecnologia digital,
eliminando los paneles de control repletos de indicadores Iluminosos,
instrumentos de medida y pulsadores analégicos siendo sustituidos por
dispositivos inteligentes de campo (sensores, actuadores, etc) y PLC’s
conectados en red, con una interfaz con el operador por medio de un software
de supervision SCADA* que permita el monitoreo en tiempo real de las variables
de operacion de los sistemas alertando a los operadores al presentarse
pardmetros anormales de operacion y en alguno casos interviniendo en el control

automatico del proceso.

3 DIMARE.- Direccién de Mantenimiento y Recuperacion de Unidades Navales
4 SCADA.- Sistema de Control y Supervision de Datos.



El Centro de Control de Motores® (CCM) como objetivo principal permitira
vigilar, controlar y registrar informacién de los valores de trabajo de los motores,
bombas y las diferentes variables que intervienen en los procesos de los
sistemas relacionados con la maquinaria auxiliar, automatizando determinados
procesos e incorporando un control preventivo de fallas y desviaciones de los
procesos que en la operacién de la mencionada maquinaria se presenten,
ademas que sirva como una herramienta efectiva para el conocimiento del
historial de operacion de cada motor, permitiendo con ello el andlisis adecuado
para la toma de decisiones a tiempo respecto a su mantenimiento preventivo y/o

correctivo.

El proyecto se realiz6 en las siguientes etapas: a) Disefio del sistema de
control; b) Adquisicion de equipos y confeccién de tableros de control; c)
Adecuacién de compartimentos para instalacion de tableros y canaletas; d)
Cableado interno de tableros, instalacion del cable de fuerza y de
comunicaciones e instalacién de instrumentacion en campo; €) Programacion de

la I6gica de control y scada; f) Pruebas en puerto y en la mar.

1.2.1 DISENO DEL SISTEMA DE CONTROL.

El Centro de Control de Motores (CCM) para las Corbetas Clase
“Esmeraldas” utilizara una red de Comunicaciones en tiempo real para el nivel
de control y supervisibn basada en el estandar internacional IEEE 802.3

(ETHERNET) y IEC 61158/61784 (PROFINET), y una red de comunicaciones

5 CCM.- Centro de Control de Motores



para el nivel de campo basado en el estandar internacional IEC 61158/61784
(PROFIBUS) que permitirA a su vez enlazarse con ciertas aplicaciones

especificas de productos de otros fabricantes (Planta de AA, purificadoras, etc.).

La topologia de la red que utilizara el sistema sera mixta (estrella, anillo y
bus), para lo cual se apoyara en las bondades del protocolo MRP® (Media
Redundancy Protocol) que deberan poseer los equipos PLC, dispositivos y
componentes de red a fin de evitar que la red se interrumpa y garantice tiempo
de reconfiguracion de 200 ms. En la figura I-1y I-2 se observa la arquitectura

planteada del CCM.

® MRP .- Media Redundancy Protocol
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Figura I-1. Topologia de Red Ethernet-Profinet.

Fuente: Propia
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Figura I-2. Arquitectura de la Red Profibus del Centro de Control de Motores.

Fuente: Propia




La arquitectura de la red basicamente estard conformada por los

siguientes elementos:

a) Nivel de Supervision: 02 Panel PC de las siguientes caracteristicas:

Vi.

Vii.

Pantalla de 22” Touch.

Puertos de comunicacion (02 Ethernet 10/100/1000, 4 USB, 03
Profinet IRT compatible con CP1616; 01 profibus).

Procesador Intel Xeon E3-1268Lv3 de 2.3 Ghz con 8Mb de Memoria
Cache.

Disco duro de Estado Solido de 240 GB SSD.

Sistema Operativo Windows 7 Ultimate 64 bit SP1.

Alimentacion 111/230 Vac.

Certificaciones Navales.

b) Nivel de Control: 05 Controladores Logicos Programables (PLC) de la

serie S7-1500 de las siguientes caracteristicas:

vi.

Puertos de Comunicacion Integrados (02 Profinet de 100Mbit/s, 01
Profibus DP de 12 Mbits/s).

Alimentacion 24 Vdc con proteccion de inversion de polaridad.
Temperatura de Servicio de 0° a 60°C.

Memoria de trabajo (1Mb para programa y 5Mb para datos).
Humedad 95%.

Certificaciones Navales.

Los PLC S7-1500 realizaran funciones de maestros para los

siguientes compartimentos del Buque:



Sala de Maquinas de Popa
Sala de Maquinas de Proa
Sala de Planta de Aire Acondicionado

Controladores de Climatizadores

YV V VYV V V¥V

Maquinas Principales MTU Serie 4000 y Grupos Electrégenos

(Enlace con Sistema Callosums).

Los PLC estaran entrelazados en una topologia anillo por medio de

04 switch de 16 puertos de las siguientes caracteristicas:

Vi.

Vii.

viii.

Velocidad de transmision de datos 10Mbits/s, 100 Mbits/s.

Puertos 5.

Tipo de conexion eléctrica RJ45.

Voltaje de alimentacion 24 Vdc.

Temperatura de Operacion 0° a 65°C.

Humedad relativa al aire 95%.

Grado de proteccion IP20.

Normas de seguridad UL 60950, CSA C22.2; para emision de
perturbaciones EN 61000-6-4; para inmunidad de perturbaciones
EN61000-6-2.

Certificaciones navales

c) Nivel de Campo: Estara conformado por estaciones de I/O, partidores e

instrumentacién (sensores de Presién, Temperatura, Nivel, etc) de

acuerdo al siguiente detalle:

10



Esclavos del Controlador de Sala de Maquinas de Proay Popa:

conformado por partidores para motores, bombas de c/u de estos

compartimentos. Los elementos que conforman los partidores

seran:

i. Relés de proteccion y mando SIMOCODE PRO con modulos de

medicion de corriente, expansion analdgico y accesorios.

ii. Transformadores de corriente de 440 Vac a 115 Vac.

iii. Arrancadores Suaves, Guardamotores y Contactores de la gama

Sirius.

iv. Instrumentacion (Sensores de Presion y/o Temperatura

dependiendo del proceso a controlar.

Todos

los equipos deberan cumplir en términos generales

temperaturas de operacion desde 0° a 60°C, humedad relativa 95%;

normas eléctricas de los principales institutos normalizadores y

certificaciones para uso naval.

En la tabla I-1 se detalla los tableros esclavos para cada controlador.

BOMBA DEL SERVO # 1

BOMBA DEL SERVO #2

BOMBA DE JP1 #1

BOMBA DE JP1 #2

BOMBA DE ACHIQUE DE SENTINA #2

BOMBA DE ACEITE #2

BOMBA DE AGUA REFRIGERADA
DESALINIZADORA #2
BOMBA DE AGUA CALIENTE

DESALINIZADORA #2
BOMBA DE AGUA DESALINISADA
DESALINIZADORA #2

11

BOMBA DE ACHIQUE DE SENTINA #1
BOMBA DE ACEITE #1

BOMBA DE AGUA REFRIGERADA
DESALINIZADORA #1
BOMBA DE AGUA
DESALINIZADORA #1
BOMBA DE AGUA DESALINISADA
DESALINIZADORA #1

BOMBA DE AGUAS NEGRAS #1
BOMBA DE TRANSVASIJE
COMBUSTIBLE.

BOMBA CONTRAINCENDIO #1

CALIENTE

DE

BOMBA CONTRAINCENDIO #2



BOMBA DE AGUAS NEGRAS #3 COMPRESOR #1

EXTRATOR #3 COMPRESOR #2

EXTRATOR #4 EXTRATOR #1
VENTILADOR #3 EXTRATOR #2

VENTILADOR #4 VENTILADOR #1

NOTA: Se incorpora Purificador JP1 por el VENTILADOR #2
puerto Profibus de su Controlador.

Tabla 1. Esclavos de PLC Sala de Maquinas de Proa y Popa.

» Esclavos del Controlador de Sala de Planta de AA vy
Climatizadores: estard conformado por: a) 09 controladores
ET200S con sus respectivos médulos de 1/0 que se comunicaran
via Profinet por medio de un swicth de 16 puertos al PLC S7-1500
maestro de Sala de AA y Climatizadores. Todos los equipos
deberan cumplir en términos generales temperaturas de operacion
desde 0° a 60°C, humedad relativa 95%; normas eléctricas de los
principales institutos normalizadores y certificaciones para uso
naval y b) 23 partidores para mobiletos y 03 para las plantas
manejadoras C1,C2 y C3. Los elementos que conforman los
partidores son:

i. Relés de proteccion y mando SIMOCODE PRO con modulos de
medicion de corriente y accesorios.

ii. Guardamotores y Contactores de la gama Sirius.

Todos los equipos deberan cumplir en términos generales

temperaturas de operacion desde 0° a 60°C, humedad relativa

95%; normas eléctricas de los principales institutos normalizadores

y certificaciones para uso naval.
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En la tabla 1-2 se detalla los tableros esclavos para el controlador

de la Sala de Aire Acondicionado.

ESTACION #1

ESTACION #2

ESTACION #3

ESTACION #4

ESTACION #5
ESTACION #6
ESTACION #7

ESTACION #8
ESTACION #9

BOMBA DE CONSUMO # 1

BOMBA DE CONSUMO #2

BOMBA DE AGUA CALIENTE

BOMBA DE AGUA
REFRIGERADA #1

BOMBA DE AGUA
REFRIGERADA #2
BOMBA DE MAR

BOMBA DE AGUAS NEGRAS #1
EXTRATOR E1 #1
CALENTADOR DE AGUA
NOTA: Se incorpora 02 Planta de
AA alared PROFIBUS DP

MOBILETOS TIPO 1 (06):
MI2, MI3, MI4A, MI14, CL-3A,
CL-3B

MOBILETOS TIPO 2 (14):
MI1, Mi4, MI5, MI6, MI7,
MI8,MI9, MI10, MI11, MI12,
MI13, CL-1, CL-2, E2
MANEJADORAS TIPO 1 (02)
(EXTRACTOR E1,
CONDICIONADOR C1).
MANEJADORAS TIPO 2 (03)
(EXTRACTOR E3,
CONDICIONADOR C2,
VENTILADOR V1).
MANEJADORAS TIPO 3 (01)
(VENTILADOR V2).
MANEJADORAS TIPO 4 (01)
(CONDICIONADOR C3).

Tabla 2. Esclavos PLC de Sala de Aire Acondicionado

1.2.2 ADQUISICION DE EQUIPOS Y TABLEROS DE CONTROL.

De acuerdo a los lineamientos planteados en el disefio del sistema de

control en el anexo “A” se encontrara los modelos marca siemens de los equipos,

sensores y elementos de maniobra (figura [-3)

utilizados en el nivel de

supervision, control y campo del CCM de acuerdo a la arquitectura de red

planteada.
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Figura I-3. Equipos e Instrumentacion del CCM
Fuente: Propia

Los tableros de Control fueron confeccionados con lamina de acero al
carbono de 3mm de espesor (ver figura I-4), con tratamiento quimico de limpieza
por inmersién en caliente (desoxidado, desengrasado y fosfatizado), pintados al
horno con pintura epoxi — poliéster en color gris naval RAL 7038, cableado
interno con cable de control 18 AWG, 16 AWG y fuerza 14AWG, 12AWG,10AWG
segun el amperaje requerido, maquillados con termoencogibles color blanco y
rotulados de acuerdo a los planos; rotulados exteriormente con placa de acero
inoxidable, prensaestopas de aluminio tipo PG9, PG 11, PG 21, PG23, las

bisagras y seguridades de acero inoxidable.
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Figura |-4. Tablero de Control y Campo

Fuente: Propia

1.2.3 ADECUACION DE LOS COMPARTIMENTOS E INSTALACION DE
TABLEROS.

Los tableros de control con sus partidores eléctricos fueron ubicados en
diferentes compartimentos de la unidad: a) Sala de Servo, b) Area de JP1, c)
Sala de Maquinas de Proa, d) Sala de Maquinas de Popa, €) Sala de Aire
Acondicionado para lo cual se realizaron las adecuaciones metal mecanicas para

las bases de partidores, canaletas, tableros de instrumentacion.
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En la figura I-5 se observan las instalaciones realizadas de tableros,

instrumentacién y sistema de supervision.

Figura I-5. Instalaciones del CCM

Fuente: Propia

1.2.4 CABLEADO DE TABLEROS E INSTRUMENTACION.

Los partidores eléctricos de los motores y bombas del sistema CCM
fueron cableados de acuerdo a los planos eléctricos del Anexo “B”, incorporando
dentro de ellos los relés de proteccidon simocode-pro, modulos de entrada/salida
para simocode, guardamotores, contactores, borneras, elementos de maniobra

etc. En la figura 1-6 se puede observar el cableado interno de los mismos.
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Figura I-6. Cableado Interno de Partidores del CCM
Fuente: Propia

Los sensores de presion y mandmetros fueron instalados en una base de
acero inoxidable y para el acople a su toma se utilizé cafieria de cobre de 3/8”
con sus acoples respectivos de bronce como se puede observar en la

figura I-7.

Figura I-7. Instalacion de Instrumentacion

Fuente: Propia
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1.2.5 PROGRAMACION DEL SISTEMA DE CONTROL Y SISTEMA DE

SUPERVICION O MONITOREO.

La ingenieria de desarrollo se realizo con la utilizacion del software
TIA PORTAL VERSION 13, dentro de esta herramienta se requirid
adquirir las licencias para configuracion de controladores SIMATIC
(6ES7822-1AA03-0YAD); relés inteligentes Simocode (32S1322-6CC11-
OYA); HMI (6AV2102-0AA03-0AA5).
El desarrollo del programa de los controladores se realizé en
lenguaje KOP con comentarios en cada una de las lineas del programa.
El sistema Scada se desarroll6 en el software Wonderware Intouch
en su version 9.5 que permite el desarrollo de los tags requeridos por
todo el sistema.
En términos generales el sistema de monitoreo y control contiene las
siguientes pantallas de visualizacién:
» Pantalla de Ingreso al Sistema:
Pantalla de Menu Principal.
Pantalla de Visualizacion General de cada sistema.
Pantallas de Control para cada Partidor.
Pantallas de Curvas de Tendencias.
Pantalla de Resumen General de Operacion de la maquinaria.
Pantalla de Visualizacion de Alarmas.

Pantalla de Configuracion de la Red.

vV Vv VY Vv VYV VY V VY

Pantalla de Planos.
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1.2.6  COMUNICACION INDUSTRIAL ENTRE CONTROLADORES DE
PERIFERIA'Y SISTEMA DE MONITOREO.

El Centro de Control de Motores utiliza los estandar internacionales IEEE
802.3 (ETHERNET), IEC 61158/61784 (PROFINET) y IEC 61158/61784
(PROFIBUS). En el nivel de control los PLC’s S7-1500 se encuentran unidos por
medio de 04 swich’s Scalance de 16 puertos con el sistema de supervision

utilizando una topologia de red mixta (estrella y anillo) como se puede observar

en la figura I-8.

T4 Siemens - CCM_V13_profibus
Proyecto  Edicién Ver Insertar Online Opciones Herramientas Ventana Ayuda

[ [] Guardarproyecto 5 ¥ = 2 X N2 (@x G 5 MG 2 7§ Establecer conexién online ¥ Deshacer conexién online &2 MMEx PORTAL
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Figura I-8. Topologia de Red Nivel de Control-Supervision
Fuente: Propia
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En el nivel de campo los PLC’s S7-1500 de cada compartimento estan
unidos con los simocode-pro de los partidores por medio de una red Profibus DP

utilizando una topologia tipo bus como se puede observar en la figura I-9.

CCM V13 _profibus » Dispositivos y redes

7| ¥ Conectarenred §§ Conexiones [Conexion HiI

|"§%£’ ®, & [65%

MLt iz Swh 1 st Switch 3 Switch 2
87022 . = - . LANCE K21 et
D FiC oA g I Mo sansds

PLCpas JpLC paquinss BLCcumaT
RIS B-3ENL ey caTtstEI RN,

Controldevice 5 _ 10-Device 1 10-Device 3 10-Device 8
SVBCO0Ezra Y ™ 1s13m EEEE W1sTIm
PLC Bax = 2. cowar 5 BC cumaT s 21 cuwr ;-

PLC_pROA BLc_pomn
catstesm catstesm

‘
Controldevice 3 _ Control device 1 _ u
SMOCODE SuCCo%Eara Y
Acwmos m ncwm m i

FROFEUST PROFEUSI |

Control device & _ Cantraldevies 2 _ Control device 5 _ 10-Devize 5 10-Devize £ 10-Device 5
SMOCODERra Y SMOCCDERra ¥ SMOCODERra Y e wisTIm wisTam
Bic oA [ a1 08 n o i n 2L cumar = 2Lc cumar = Bc cuwar
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[E]

Figura I-9. Topologia de Red Nivel de Campo
Fuente: Propia
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CAPITULO Il

RESULTADOS OBTENIDOS.

2.1 CONTROL Y MONITOREO DEL SISTEMA.

Los tableros de control de los partidores de las bombas y motores
dependiendo de su amperaje requerido tendra arranque directo o arranque

suave; su puesta en marcha se puede realizar en tres modos de operacion:

a) Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a

través del controlador local (SIMOCODE).

b) Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores

directamente accionando el contactor.

c) Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de

supervision (sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el
correcto funcionamiento de la bomba o motor, para esto proporcionard minimo
las siguientes protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio,
sobrecarga y sobre voltaje. EI SIMOCODE debera proporcionar al sistema
SCADA los siguientes parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase,
Potencia Activa, Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de
Transmisor de Presion, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE. En el Anexo “C” se encuentra el programa de control de los PLC y

simocode.
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El sistema SCADA del CCM fue desarrollado con la utilizaciéon del software

Intouch 9.5 y contiene las siguientes pantallas de visualizacion:

> Pantalla de Ingreso y menu principal del CCM (figura I1-10): permite el

ingreso al sistema de acuerdo a tres niveles de operacion:

a) Nivel de Operador, en este nivel el personal responsable de la
operacion del sistema podra realizar las funciones de operacion en los

diferentes modos de operacion.

b) Nivel de Mantenimiento en este nivel permite a los técnicos de la
Direccion de Mantenimiento y Recuperacion de Unidades Navales
realizar los cambios de parametros de operacién de cada uno de los

sistemas.

c) Nivel de Programacion permite a los ingenieros de programacion de la
DIRLOG realizar los cambios en la I6gica de programacién de control

en los PLC’s y/o SCADA.

La pantalla de menu principal permite navegar por los sistemas que

comprende el CCMI pulsando los botones verticales u horizontales.

" DIRLOG.- Direccién de Logistica de la Armada.
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Fuente: Propia

CENTRO DE CONTROL DE MOTORES
CORBETA LOS RIOS

.. bate Time | Comment

Figura II-10. Pantalla de Ingreso y Menu Principal
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Pantalla de Visualizacion General de cada sistema del CCM
(figura 11-11): permite el ingreso en el sistema a las pantallas de
visualizacion general de cada uno de los sistemas que comprende el
CCM:

a) Sl1-Climatizadores.

b) S2-Planta de AA.

c) S3-Maquinas de Proa.

d) S4-Maquinas de Popa.

e) S5-Bombas Contraincendio.

f) S6-Bombas Servo.

g) S7-Bombas JP1.

h) S8-Tanques.

i) S9-Frigorificos.

J) Toma de Tierra.

k) Planos.

anta.

f
R e < i
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Figura I1-11. Pantalla de Visualizacion General de Cada Sistema
Fuente: Propia
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Pantalla de Control para cada partidor (figura 11-12): permite realizar
las acciones para los diferentes modos de operacion del sistema: a) Modo
Local; b) Modo Manual y ¢) Modo Remoto y observar la informacion de las

variables eléctricas, horas de operacion, alarmas.

® Vb GHIEED)

Vbe AR
Veo QIR
—0.00 )

'

Time  Comment

Time  Comment

Figura II-12. Pantalla de Control de cada Partidor
Fuente: Propia
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> Pantalla de Curvas de Tendencias (figura 11-13): permite realizar la
observacion de las curvas de tendencias en el tiempo de las variables que

intervienen en cada uno de los procesos.

f" cxpny Ver Paramotros
Fimatzag Y Bomba Precaleniador # 1

| Coerisree Fase A (L)
oo oo
Corrientz Fozs BEAY
oo oo
Camiants Fass C (4]
oo (I
Cotrients WS (4]
on an
“okais Fass A (Y]
0o ag
okl Fase B (WY
oo 1)
oo oo

i okale Fazs COVY

liwe:

= datns 2in datas

4| D35

Figura II-13. Pantalla de Curvas de Tendencias
Fuente: Propia

> Pantalla de Resumen General de Operacion (figura 1l-14): permite la
visualizacion de toda la maquinaria (bombas, motores, etc.) que se

encuentra en funcionamiento en los diferentes compartimentos.
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Sala de Maquinas de Proa || Sala de Maquinas de Popa

Climatrizadores
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Figura II-14. Pantalla de Resumen General de Operacion.
Fuente: Propia

> Pantalla de Visualizacion de Alarmas (figura 1l-15): permite realizar la
visualizacion de las alarmas preventivas, correctivas y accionamientos

gue se producen en el tiempo en los diferentes procesos de los sistemas.

Circuito Bombas Servo

—m- J =i

Time  Comment

Figura 11-15. Pantalla de Visualizacion de Alarmas.
Fuente: Propia
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> Pantalla de Configuracién de Red (figura 1I-16): permite realizar la
observacion de la configuracion de la red de comunicaciones Ethernet,

Profinet, profibus del sistema.

Figura II-16. Pantalla de Red.
Fuente: Propia

> Pantalla de Planos (figura 11-17): permite realizar la visualizacién de los
planos eléctricos en Autocad del cableado interno de los partidores,

cableado de fuerza y comunicaciones.
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Figura 11-17. Pantalla de General de Planos
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CONCLUSIONES.

El término de la vida util de los principales componentes de los sistemas de
maquinaria auxiliar de las Corbetas Clase “Esmeraldas” implica la
necesidad de realizar la modernizacion de los sistemas a fin de cumplir de
manera segura Yy eficiente los procesos gue permitan realizar

satisfactoriamente el rol de navegar de estas unidades navales.

El disefio e implementacion del Centro de Control de Motores permite a los
operadores mantener el control y monitoreo de las variables que intervienen
en cada uno de los sistemas de maquinaria auxiliar a fin de prevenir fallas y
tomar acciones correctivas a tiempo evitando dafios mayores en la

maquinaria.

La integracion de todos los controladores en un sistema de supervision, el
desarrollo de aplicaciones de tendencia de gréaficos histéricos constituyen
una herramienta que facilita el diagndstico, calibracién de los sistemas y

mantener estadisticas para analisis por parte del organismo técnico.

El desarrollo por personal técnico de la Armada del Ecuador del Centro de
Control de Motores permiti6 el ahorro de $ 1.200.000,00 USD de la

propuesta de la compafia MTU por el sistema por Corbeta.

De acuerdo a las estadisticas de las DIMARE en los ultimos 4 afios el indice
de gastos por mantenimiento correctivo ha disminuido en un 60% con la

implementacion del sistema.
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El Centro de Control de Motores permitira la implementacién con elementos
comerciales de alta rotacion evitando de esta manera la dependencia

tecnoldgica del exterior y ahorrando recursos financieros al Estado.

El sistema implementado tiene una arquitectura abierta que permite la

incorporacién de elementos comerciales y equipos de otras marcas.

32



RECOMENDACIONES.

Realizar la implementacion del Centro de Control de Motores en los
proyectos de recuperacion de las Corbetas Manabi y Loja que en los

préximos afios entraran en procesos de mantenimiento mayor.

Capacitar al personal militar en areas técnicas mediante cursos en las
diferentes universidades del pais o en el exterior a fin de mantener un alto
grado de conocimiento que permita resolver técnicamente los problemas
que se presenten y mantener en estado operativo todos los sistemas

implementados en las unidades navales.
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GLOSARIO DE TERMINOS.

PLC Controlador Logico Programable

HMI Interface Humano — Maquina

DIMARE Direccién de Mantenimiento y Recuperacion de
Unidades Navales

SCADA Sistema de Control y Supervision de Datos.

CCM Centro de Control de Motores

MRP Media Redundancy Protocol

DIRLOG Direccion de logistica de la Armada
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ANE—X-O SIA!!

ESPECIFICACIONES DE ELEMENTOS DE CONTROL Y
MANIOBRA DEL CCM.

A-01



COMPONENTES DEL SISTEMA DE CONTROL (PLC) Y VISUALIZACION (SCADA)

EQUIPOS PLCACCESORIOS | MARCA | MODELO |




COMPONENTES DE TABLEROS DE CONTROL DE SALA DE MAQUINAS DE PROA Y POPA

g ; 'de corriente y voita;e con pusrm de
mwmﬁn mtegrado transfmmador de control, horémetro.
Bumhm de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Borneras  de  aplicacion  naval,  Relés  tipo  borneras
Bupnmﬁws deseguﬁdad Guardamotor, Breakers, 01 Transmisor presion
0 a 2000 PSI, Ol manémewmo O a 2000 PSL
Dispositivos devnsnalmiﬂn. Luces pﬂotaupoLEDdecolorwde Tojay
amatilla.

Dlsposmvos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 2.5 - 25 A Modelo 3UF7 111-1AA00-0
01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analdgico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexion 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexion 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0
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01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440
V.ac/secundario 110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO.

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2016-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -1N.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones [-0-II Siemens : 3SU1150-2BL60-3NAO

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

02 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE0O

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-1JA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexién modelo 3RA2921-1AA00

01 Breaker 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breaker 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

01 Transmisor presion 0..100 PSI modelo 7TMF1567-4BG00-1GAl

01 mandémetro 0..1000 psi

Dispositives de visualizacion:

01 Luz piloto verde @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-
1AAQ

01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-
1AAD

El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arranque directo, ¢l cual
se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y remoto. ;

Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual - se realiza ¢l arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- s¢ realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes
protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje. _

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor
de Presion, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE.
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Dispositivos de control: SIMOCODE con médulo de expansion de entrada
digital y analdgica, modulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion  integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Arrancador suave, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Bomeras de aplicacion naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 01 Transmisor presion
0..100 PSI, 01 manometro 0..100 “PSL
Dispositives de visualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
-amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 10-100 A Modelo 3UF7 112-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analégico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexion 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexién 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundatio
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor Modelo 3RT2027-1AG20

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Arrancador suave modelo : 3RW4026-1BB14

01 Terminal conexion modelo 3RA2921-1BA00

01 Pulsador verde @ 22mm -1N.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones I-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NA0

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

02 Rel¢ a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE00

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2021-4CA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexién modelo 3RA2921-1BA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

01 Transmisor presion 0..100 PSI modelo 7MF1567-4BG00-1GA 1

01 manometro 0..1000 psi

Dispositivos de visualizacién:

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0

01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0
El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arrancador suave, el
cual se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,
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Modo Local .- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

| Modo Manual - se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores

~ directamente accionando el arrancador suave.

- Modo Remoto .- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision

(sistema SCADA).

- El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto

| funcicnamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes

i protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre

i voltaje.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
| Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor de
Presion, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE.

Dispositivos de control: Simocode con madulo de expansion de entrada
digital y analogica, modulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion  integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Borneras de aplicacion naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 01 Transmisor presion
0.100 PSI, 01 manémetro 0.100 PSI, 01 Vacuometro.
Dispositivos de visualizacion: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
- amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 2.5-25A Modelo 3UF7 111-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analdgico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexidén 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexion 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofisico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0O

Dispositives de maniobras

01 Contactor modelo 3RT2015-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -1N.O. Siemens ;: 3SU1150-0AB40-3BA0
01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0
01 selector tres posiciones I-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NAO

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
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01 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE0O

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-1FA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexién modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

01 Transmisor presion 0..100 PSI modelo 7MF1567-4BG00-1GA1

01 manometro 0..1000 psi

01 Vacuometro

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0

01 Luz piloto roja ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0

01 Luz piloto amarilla ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local. manual
y remoto.

Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual - se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA). '

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes
protecciones: baja presién de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor
de Presion, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE.

Dispositivos de control: Simocode con maédulo de expansion de entrada
digital y termistor, moédulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicaciéon  integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Arrancador suave, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aplicacion naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers.
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Dispositivos de visualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 10-100 A Modelo 3UF7 112-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 cable conexion 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexion 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS2 00 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor Modelo 3RT2026-1AG20

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Arrancador suave modelo : 3RW4026-1BB 14

01 Terminal conexién modelo 3RA2921-1BA00

01 Pulsador verde @ 22mm -1N.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -1N.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones 1-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NAO

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

01 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE0O0

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2021-4BA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 58Y4205-8

Dispositivos de visualizacién:

01 Luz piloto verde @ 22mm de 110Vac Siemens : 38U1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0

01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0
El tablero debera arrancar el extractor por medio de un arrancador suave, el
cual se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,
manual y remoto.

Modo Local .- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual - se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el arrancador suave.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE deber4 controlar, supervisar v vigilar el correcto
funcionamiento del extractor, para esto proporcionara minimo las siguientes
protecciones: sobrecarga, sobre voltaje y sobre calentamiento de las bobinas;
ademas se debera considerar en el disefio una entrada digital para paro de
emergencia del extractor.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.
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El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Confirmacion de
encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE.

Dispositives de control: Simocode con modulo de expansion de entrada
digital y termistor, moédulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion  integrado, transformador de control, horometro.
Dmposmvos de maniobra: Arrancador suave, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aplicacion naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers.
Dispositivos de visualhamén' Luces piloto tipo LED de color verde, rojay
amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 10-100 A Modelo 3UF7 112-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 cable conexion 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexién 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor Modelo 3RT2026-1AG20

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Arrancador suave modelo : 3RW4026-1BB14

01 Terminal conexion modelo 3RA2921-1BA00

01 Pulsador verde @ 22mm -IN.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones 1-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NAO

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

01 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE00

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-4AA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 58Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8

Dispositivos de visualizacidn:

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 35U1153-6AA30-1AA0
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~ El tablero debera arrancar el ventilador por medio de un arrancador suave, el

- cual se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,
~ manual y remoto.

| Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
- controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual .- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
. directamente accionando el arrancador suave.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervisién

| (sistema SCADA),

- El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
. funcionamiento del ventilador, para esto proporcionarda minimo las
siguientes protecciones: sobrecarga, sobre voltaje y sobre calentamiento de

S las bobinas; ademas se debera considerar en el disefio una entrada digital

| para paro de emergencia del ventilador.

" La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

A ' El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes

& parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,

' Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Confirmacion de
- encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE.

Dispositivos de control: Simocode con modulo de expansion de entrada
digital y analogica, modulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aphcaclén naval.

Dispositives de seguridad: Guardamotor, Breakers, 01 Trans:msor presion
0..100 PSL, 01 manoémetro 0..100 PSL

Dispositivos de visualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
'y amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 0.3 - 3 A Modelo 3UF7 110-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analégico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexién 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexion 0.10 m modelo 3UF793 1-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO
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Dispaositives de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2015-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -IN.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones 1-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NAO

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

04 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BEOO

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-1BA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

01 Transmisor presion 0..100 PSI modelo 7MF1567-4BG00-1GA 1

01 Transmisor de temperatura modelo 7TMC1006-2DA11-ZT10

01 manémetro 0..100 psi

Dispositivos de visualizacion;

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 38U1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
¥ remoto.

Modo Local - se realiza el afranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local ( SIMOCODE).

Modo Manual - se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

El controlador SIMDCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes
- protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicacion serd PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor

de Presion, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE.
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Dispositivos de control: Simocode con médulo de expansion de entrada
~digital y analégica, modulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion integrado, transformador de control, horometro.
Blsposatwos de maniobra: Arrancador suave, Pulsadores, Selector de 3

posiciones, Borneras de aplicacion naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 01 Transmisor presion
0..100 PSI, 01 manémetro 0..100 PSL

Dispositivos de visualizacidn: Luces pﬂoto tipo LED de color verde, roja y
“amarilla,

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 2.5-25 A Modelo 3UF7 111-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analogico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexién 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexion 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2026-1AG20

G1 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Arrancador suave modelo : 3RW4026-1BB14

01 Terminal conexion modelo 3RA2921-1BA00

01 Pulsador verde ® 22mm -1N.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -1N.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones 1-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NAO

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

04 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE00

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2021-4AA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexién modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

01 Transmisor presion 0..100 PSI modelo 7MF1567-4BG00-1GA 1

01 Transmisor de temperatura modelo 7MC1006-2DA11-ZT10

01 manometro 0..100 psi

Dispositivos de visualizacién:

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 38U1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0Q
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El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arrancador suave, el
cual se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,
| manual y remoto.

' Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del

controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
. directamente accionando el contactor.

'_ Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes
protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicacién sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

. El SIMOCODE deberd proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva v Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor
de Presion, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el

" SIMOCODE.

Dispositivos de control: Simocode con médulo de expansion de entrada
digital y analogica, médulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker, 01 Transmisor presion
0..100 PSI, 01 manémetro 0..100 PSI, sensor de temperatura tipo PT100.
Dispositivos de visualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 0.3- 3 A Modelo 3UF7 110-1AA00-0
01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analégico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexion 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexién 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

Dispositivos de maniobra:
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01 Contactor modelo 3RT2015-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde ® 22mm -1N.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones 1-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NAO

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

04 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE00

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-0JA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

01 Transmisor presion 0..100 PSI modelo 7MF1567-4BG00-1GA 1

01 Transmisor de temperatura modelo 7MC1006-2DA11-ZT10

01 mandémetro 0..100 psi

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
¥ remoto.

Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes
protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicacién serd PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor

de Presion, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE.
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Dispositivos de control: Simocode con modulo de expansion de entrada
digital y analdgica, moduios de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion integrado, transformador de control, horometro..
Dispositivos de maniobra: Arrancador suave, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 01 Transmisor presion
0..1000 PSI, 01 mandmetro 0...1000 PSI.

Dispositivos de visualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.

Dispositivos de control:
01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0
01 Modulo Amperimetro 10-100 A Modelo 3UF7 112-1AA00-0
01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0
01 Modulo Analdgico modelo 3UF7400-1AA00-0
02 cable conexion 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0
01 cable conexidén 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0
01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0
01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO
Dispositivos de maniobra:
01 Contactor modelo 3RT2027-1AG20
01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22
01 Arrancador suave modelo : 3RW4026-1BB14
01 Terminal conexién modelo 3RA2921-1BA00
01 Pulsador verde ® 22mm -IN.O. Siemens : 35U1150-0AB40-3BA0
01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0
01 selector tres posiciones I-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NA0
20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
03 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE0O
05 bloques de contactos NA Siemens
Dispositivos de seguridad:
01 Guardamotor modelo 3RV2021-4NA10
01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E
01 Terminal conexion modelo 3RA2921-1AA00
01 Breakers 2 A 2 polos 58Y4202-8
01 Breakers 0.5 A 2 polos 58Y4205-8
01 Transmisor presion 0..1000 PSI modelo 7MF1567-
01 mandmetro 0..1000 psi
Dispositivos de visualizacion:
01 Luz piloto verde @ 22mm de 110Vac Siemens ; 3SU1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar el compresor por medio de un arrancador suave,
el cual se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,
manual y automatico.

A-015



Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual - se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el arrancador suave.

Modo Automatico.- se realiza el arranque y paro a través de un presostato
ubicado en la linea de aire. Debera tener la posibilidad que cuando los dos

compresores trabajen en modo automatico simultaneamente, estos trabajen

de forma alternada, es decir una a la vez.

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento del compresor, para esto proporcionard minimo las
siguientes protecciones: sobrecarga, sobre voltaje y sobre presion.
La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Presién de Aire,
Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE.

Dispositivos de control: Simocode con modulo de expansion de entrada
digital y analdgica, modulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion  integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,

Borneras de aplicacion : naval.

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 01 Transmisor presion

0.100 PSI, 01 manémetro 0.100 PSI, 01 Vacuometro.

Dispositivos de visualizacion: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 2.5-25 A Modelo 3UF7 111-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analogico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexién 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexidon 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2016-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -IN.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0
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01 Pulsador rojo ® 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones 1-0-1I Siemens : 3SU1150-2BL60-3NAO

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

01 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE0O

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-1JA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA1921-1DA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 58Y4205-8

01 Transmisor presion 0..100 PSI modelo 7MF1567-4BG00-1GA 1

01 manoémetro 0..100 psi

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arranque directo, el cual

. se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual

y remoto.
Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del

~ controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual - se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto

. funcionamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes
| protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre

voltaje.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor

de Presion, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE.

Dispositivos de control: SIMOCODE con médulo de expansion de entrada
digital y anal6gica, médulos de corriente y voltaje con puertode
‘comunicacion integrado y panel de operador para SIMOCODE,
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transformador de control, horometro.

Dispositivos de maniobra: Arrancador suave. Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker. 01 Transmisor presion
0..300 PSI, 01 manémetro 0..300 PSL

Dispositivos de visualizacion: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 10-100 A Modelo 3UF7 112-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analdgico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexion 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexion 0.10 m modelo 3UF793 1-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

01 PANEL SIMOCODE Modelo 3UF7210-1AA00-0

01 CABLE PANEL SIMOCODE 3UF7933-0BA00-0

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT1045-1GA20

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Arrancador suave modelo : 3RW4047-1BB14

01 Terminal conexion modelo 3RA1941-1AA00

01 Pulsador verde @ 22mm -1N.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo ® 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0Q

01 selector tres posiciones [-0-11 Siemens : 35U1150-2BL60-3NA0

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

02 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE0OO

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV1041-4KA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexiéon modelo 3RA1921-1DA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8

01 Transmisor presion 0..1000 PSI modelo 7TMF1567-

01 manémetro 0..1000 psi

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arrancador suave, el
cual se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,
manual y remoto.

Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual - se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el arrancador suave.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).
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El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes
protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje. '

La red de comunicacion serd PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor
de Presion, Confirmaciéon de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE.

Dispositivos de control: Simocode con modulo de expansion de entrada
digital y anal6gica, modulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 01 Transmisor presion
0..100 PSL, 01 manémetro 0..100 PSI, 01 Vacuometro.

Dispositivos de visualizacion: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla. '

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 2.5-25A Modelo 3UF7 111-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

02 cable conexion 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexién 0.10 m modelo 3UF793 1-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2015-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -IN.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0
01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0
01 selector tres posiciones 1-0-11 Siemens : 3S8U1150-2BL60-3NA0Q
20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

01 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE00

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispaositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-1AA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

01 Transmisor presién 0..100 PSI modelo 7MF1567-4BG00-1GA 1
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01 manometro 0., 1000 psi

01 Vacuometro

Dispositives de visualizacion:

01 Luz piloto verde @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0

01 Luz piloto amarilla ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual

; _y:_rm}(m}‘

Modo Local - se realiza ¢l arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadows
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE deber4 controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes
protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se¢ debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor

de Presion, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE.

El tablero deberi tener al menos los siguentes elementos:

Dispositivos de control: Transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Temporizadores,
Selector de 2 posiciones, Borneras de aplicacion naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker.
Dispositivos de visualizacion: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

| Dispositivos de control:

| 01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario

110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2015-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -1N.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0
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01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones [-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NAO

20 Borneras tipo Cage Clamp doble §W2020-AE00

02 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE00

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-1FA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar el motor por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar el encendido de dos modos diferentes: modo local y remoto.

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través
del contactor. '

Modo Automatico.- se realiza el arranque automaticamente por medio de
un swich de nivel alto y el apagado sera por medio del temporizador.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor
de Presion, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE.

COMPONENTES DE TABLEROS DE CONTROL DE SALA DE AIRE ACONDICIONADO Y

CLIMATIZACION

Dispesitivos de control: Simocode con modulo de expansion de entrada
digital y analégica, médulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion  integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Borneras de aplicacion naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker, 01 Transmisor presion
0..100 PSI, 01 manometro 0...100 PSI.
Dispositivos de visualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 2.5-25 A Modelo 3UF7 111-1AA00-0
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01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analégico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexion 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexién 0,10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 00 VA primario440 V.ac./secundario 110
V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2015-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -IN.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CAOQ

01 selector tres posiciones 1-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NA0

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

01 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE0O

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-1FA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexién modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8

01 Transmisor presion 0..100 PSI modelo TMF1567-4BG00-1GA 1

01 manémetro 0..100 psi

Dispositivos de visualizacién:

01 Luz piloto verde @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0

01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0

01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y automatico.

Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual .- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el arrancador suave.

Modo Automatico.- se realiza el arranque y paro a través de un presostato
ubicado en el tanque de agua. Debera tener la posibilidad que cuando las
bombas trabajen en modo automdtico simultaneamente, estas trabajen de
forma alternada, es decir una a la vez.

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionard minimo las siguientes
protecciones: sobrecarga, sobre voltaje y sobre presion.

La red de comunicaciéon serda PROFINET, por lo que se deberd suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red. _

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,

Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Confirmacion de
encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE.
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Dispositivos de control: Simocode con modulo de expansion de entrada
digital y analdgica, modulos de corriente y voltaje con puerio de
comunicacion  integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,

Borneras de aplicacion naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker, 01 Transmisor presion
0..100 PSI, 01 manometro 0..100 PSL

Dispositivos de visualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 2.5-25 A Modelo 3UF7 111-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analdgico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexién 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexion 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2015-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde ® 22mm -IN.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo ® 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones [-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NA0O

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

01 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE00

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositives de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-1DA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexién modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 58Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 58Y4205-8

01 Transmisor presion 0..100 PSI modelo 7TMF1567-4BG00-1GA 1

01 manometro 0.. 100 psi

Dispositivos de visualizacidn:

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AAQ

El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
¥ remoto.

Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).
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Modo Manual .- serealuaelmanqmypamatmvﬁdelospnlsa@as

dwectamente accionando el contactor.

_"ModoRemoto se realiza el mqueypmodesdeel s:tstemadesuperwsusn
(sistema SCADA).

El controlador SMOCQDE deberé controlar, mpwsar y wg:lar el correcto

'_pmtecmones ba]a presxén de descaxga, trabqas en vacio sobrecarga y sobre
voltaje

La red de uomumcacnén sera PROFINET, por lo que se debaé suministrar
los conectores necesarios para la mtcgramén del partidor a la red.

El SIMOCODE deberé proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor
de Presion., Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE.

Dispositivos de control: Simocode con médulo de expansion de entrada
digital y analdgica, modulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion  integrado, transformador de control, horometro.

Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,

Borneras de aplicacion naval.
Dispositivos de seguridad: Relé térmico, Breakers, 01 Transmisor presion
0..100 PSI, 01 manometro 0..100 PSI, 01 sensor de temperatura tipo PT100.
‘Dispositives de visualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 2.5-25 A Modelo 3UF7 111-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analdgico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexion 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexién 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO0

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2026-1AG20

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -1N.O. Siemens : 3SU1150-0A40-3BA0
01 Pulsador rojo @ 22mm -1N.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0
01 selector tres posiciones [-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NA0
20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
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01 Rel¢ a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE0OO

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 RELE TERMICO modelo 3RU2126-4AB0O

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 58Y4205-8

01 Transmisor presion 0..100 PSI modelo 7MF1567-4BG00-1GA |

01 manémetro 0..100 psi

Dispositivos de visualizacién:

01 Luz piloto verde @ 22num de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0

01 Luz piloto roja @ 2Zmm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0

01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera encender el calentador de agua por medio de un arranque
directo, el cual se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo
local, manual y remoto.

Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual - se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes

protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre

voltaje.
La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar

los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor
de Presion en el interior del tanque, Valor de temperatura en el interior del
tanque, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE.

Dispositivos de control: SIMOCODE con mddulo de expansion de entrada
digital y termistor, modulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aplicacion naval,

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers.

Dispositivos de visualizacion: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.
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Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 2.5-25 A Modelo 3UF7 111-1AA00-0

01 Moduloe Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 cable conexién 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexion 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico STEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO0

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2016-1AP01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -1N.O. Siemens : 3SU1150-0AB20-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones 1-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NA0

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

01 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE0O

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-1HA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexiéon modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 58Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 38U1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar el extractor por medio de un arranque directo, el
cual se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,
manual y remoto.

Modo Local .- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento del extractor, para esto proporcionara minimo las siguientes
protecciones: sobrecarga, sobre voltaje y sobre calentamiento de las bobinas;
ademas se debera considerar en el disefio una entrada digital para paro de
emergencia del extractor.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Confirmacion de
encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE.

A-026



- Dispositivos de control: SIMOCODE con modulo de expansion de entrada
digital y anal6gica, modulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicacion integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Arrancador suave, Pulsadores, Selector de 3

posiciones, Bomeras de aplicacion naval,

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 02 Sensores de flujo ,

01 Transmisor presion 0.1000 PSI, 01 manémetro 0..1000 PSI

Dispositivos de visualizacion: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y

amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0

01 Modulo Amperimetro 2.5-25 A Modelo 3UF7 111-1AA00-0

01 Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0

01 Modulo Analdgico modelo 3UF7400-1AA00-0

02 cable conexién 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0

01 cable conexién 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primariod440 V.ac./secundario

110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2027-1GA20

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Arrancador suave modelo : 3RW4026-1BB 14

01 Terminal conexién modelo 3RA2921-1BA00

01 Pulsador verde ® 22mm -IN.O. Siemens : 35U1150-0AB20-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones I-0-1T Siemens : 3SU1150-2BL60-3NAO

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

02 Relé a 110 Vac modelo 3TX7014-1BE00

05 blogues de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2021-4CA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA2921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

01 Transmisor presion 0..1000 PSI modelo 7MF 1567-

01 manometro 0..1000 psi

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde @ 22mm de 110Vac Siemens : 35U1153-6AA40-1AAQ

01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 38U1153-6AA20-1AA0

01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 35U1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar la bomba por medio de un arrancador suave, el

cual se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,

manual y remoto.

A-027



Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes
protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Flujo de agua, Valor

de Transmisor de Presion, Confirmacion de encendido, Alarmas que genere
el SIMOCODE.

Dispositivos de control: 01 Variador de Frecuencia conformado por
unidad de control, médulo de potencia y panel de operador con puerto de
comunicacion integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: 01 Potenciémetro de 5K, Pulsadores, Selector
de 3 posiciones, Borneras de aplicacion naval. |

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 02 Sensores de Flujo
de agua, 01 Transmisor presion 0..100 PSL 01 manometro 0..100 PSL.
Dispositivos de visualizacion: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.

Dispositivos de control:

01 Unidad de Control CU240-2DP variador modelo 6SL3244-0BB00-1PA1
01 panel operador BOP-2 variador modelo 6SL3255-0AA00-4CA1

01 Unidad de poder para variador modelo 6S1L.3224-0BE27-5UA0

01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-0BB52-0XA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0O

Dispositivos de maniobra:

01 Pulsador verde ® 22mm -IN.O. Siemens : 3SU1150-0AB20-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 selector tres posiciones 1-0-11 Siemens : 3SU1150-2BL60-3NAO

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV20221-4BA10
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01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexién modelo 3RA1921-1DA00
01 Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

' 01 manémetro 0.,1000 psi

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0

01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

| El tablero debera arrancar la bomba por medio de un variador de frecuencia,
el cual se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,
__ manual y automatico.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores y el
potenciometro a través del variador de frecuencia.

Modo Manual - se realiza el arranque y paro a través del panel de operador.

Modo Automatico.- se realiza la variacion de velocidad de manera
automatica desde en controlador.

El Variador de Frecuencia debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
' funcionamiento de la bomba, para esto proporcionara minimo las siguientes
protecciones: baja presion de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicacion serd PROFINET, por lo que se debera suministrar
. los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red

El Variador de Frecuencia debera proporcionar al sistema SCADA los
siguientes parametros: Amperaje promedio, Factor de Potencia, Frecuencia,
- Revoluciones, Flujo de agua, Valor de Transmisor de Presion, Confirmacion
de encendido, Alarmas que genere el Variador de Frecuencia.

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
‘comunicacion PROF]NET Modulos de entradas y salidas dlgnta.les,
horometro.

Dispositivos de maniobra: Relés, Borneras de aplicacion naval.
Instrumentacién: 01 valvula de tres vias on/off a 120vac de 17; 01 sensor

~de temperatura con seleccion de setpoint moorpm'ado

Dispositivos de control:

01 Unidad periferia descentralizada IM 151 PN High Speed for ET200S to
PROFINET Modelo: 6ES7151-3BA60-0AB0

01 Modulo de potencia PM-E DC 24-48V for electronic modules with diagnostics
Modelo; 6ES7138-4CAS50-0ABO

01 Modulo de entradas digitales Electronic module, 8DI, 24V DC, standard
(1pec.) Modelo: 6ES7131-4BF00-0AAQ

01 Modulo de salidas digitales Electronic module, 8DO 24V DC/0.5A High
Feature (1 pc.) Modelo: 6ES7132-4BF00-0ABO

01 Modulo entradas Electronic module, 2Al, I, High Speed, for 4-wire
Modelo: 6ES7134-4GB62-0AB0
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01 Modulo de salidas analégicas Electronic module, 2A0, U

Modelo: 6ES7135-4FB01-0AB0

01 Memoria Micro Memory Card 512 KB

Modelo: 6ES7953-8LJ30-0AA0

01 Base para modulo potenciaTerminal module with access to AUX1; Fast
Connect Modelo: 6ES7193-4CC70-0AA0

04 Base para modulos Universal terminal module with access to AUX; Fast
Connect (5 pes.)01 Modelo: 6ES7193-4CA80-0AA0

01 Fuente SITOP PSU100S, monofasico, 24 V DC/5 A

Modelo: 6EP1333-2BA20

01 Conector RJ45 robusto metalico PROFINET / Industrial Ethernet

Modelo: 6GK1901-1BB10-2AA0

Dispositivos de maniobra:

08 Relé 24 VDC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BB00

50 Borneras tipo cage clamp doble 8W2020-AE00

Dispositivos de seguridad:

01 Breakers 4 A 2 polos 55Y4204-8

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

Instrumentacion:

01 valvula de tres vias on/off a 120vac de 17

Modelo APC240-00233

01 sensor de temperatura

Modelo 7NG3211-1AN0O
El tablero debera permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor CL3A y CL3B, y control sobre
la instrumentacion.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor alared.

El tablero debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes parametros:
Confirmacion de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada
partidor, Posicion del selector de cada partidor en modo remoto, Temperatura
del area del puente y setpoint. Control de posicion de valvula VF5 ON/OFF
a 1 10VAC, Ver anexo 2.

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
comunicacion PROFINET, Modulos de entradas y salidas digitales,
horometro.

Dispositivos de maniobra: Relés, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de control:

01 Unidad periferia descentralizada IM 151 PN High Speed for ET200S to

. PROFINET Modelo: 6ES7151-3BA60-0AB0

| 01 Modulo de potencia PM-E DC 24-48V for electronic modules with diagnostics
| Modelo: 6ES7138-4CA50-0AB0

01 Modulo de entradas digitales Electronic module, 8DI, 24V DC, standard

(1 pc.) Modelo: 6ES7131-4BF00-0AAQ
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01 Modulo de salidas digitales Electronic module, 8DO 24V DC/0.5A High
Feature (1 pc.) Modelo: 6ES7132-4BF00-0ABO

01 Modulo entradas Electronic module, 2AL I, High Speed, for 4-wire
Modelo: 6ES7134-4GB62-0AB0

01 Modulo de salidas analogicas Electronic module, 2A0, U

Modelo: 6ES7135-4FB01-0ABO

01 Memoria Micro Memory Card 512 KB

Modelo: 6ES7953-8LJ30-0AA0

01 Base para modulo potencia Terminal module with access to AUX1; Fast
Connect Modelo: 6ES7193-4CC70-0AA0

06 Base para médulos Universal terminal module with access to AUX; Fast
Connect (5 pes.)01 Modelo: 6ES7193-4CA80-0AA0

01 Fuente SITOP PSU1008, monofasico, 24 V DC/5 A

Modelo: 6EP1333-2BA20

01 Conector RJ45 robusto metalico PROFINET / Industrial Ethernet
Modelo: 6GK1901-1BB10-2AAQ

Dispositivos de maniobra:

08 Relé¢ 24 VDC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX7014-1BB00

50 Borneras tipo cage clamp doble 8W2020-AE00

Dispositivos de seguridad:

01 Breakers 2 A 2 polos 58Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

Instrumentacion:

01 valvula de tres vias on/off a 120vac de 17

Modelo APC240-00233

01 sensor de temperatura

Modelo 7TNG3211-1AN00O

El tablero debera permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor M114 y C3 y control sobre la
instrumentacion,

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El tablero debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes parametros:
Confirmacion de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada
partidor, Posicién del selector de cada partidor en modo remoto,
Temperatura del area de la sala de albatros y setpoint TTA10 y transmisor
de temperatura de SSBB de cohetes TTA106 de 4-20mA y transmisor de
temperatura sala de albatros TTA105 de 4-20mA, Control de valvula
ON/OFF VF6 a 110Vac y valvula proporcional VF7 de 0-10VDC, Ver
anexo 2

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
comunicacion PROFINET, Modlﬂos de entradas y salidas digitales,
horometro.

Dispositivos de maniobra: Relés Borneras de aplicacion naval.

Dispaositivos de control:
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01 Unidad periferia descentralizada SIPLUS ET 200S IM151-3 PN HF
Modelo: 6AG1151-3BA23-7AB0

03 Modulo de potencia SIPLUS ET 200S PM-E 24V-48V

Modelo: 6AG1138-4CA50-2AB0

04 Modulo de entradas digitales SIPLUS ET 200S EM 4 DI HF
Modelo: 6AG1131-4BD01-7AB0

04 Modulo de salidas digitales SIPLUS ET 200S EM 4DO DC24V/2A
Modelo: 6AG1132-4BD32-2AA0

02 Modulo entradas SIPLUS ET 200S EM 2AI RTD

Modelo: 6AG1134-4JB51-TABO

01 Modulo de salidas analégicas SIPLUS ET 200S EM 2A0 U
Modelo: 6AG1135-4FB01-2AB0

01 Memoria Micro Memory Card 512 KB

Modelo: 6ES7953-8LI30-0AA0

03 Base para modulo potencia SIPLUS ET 200S TM-P15C23-A0
Modelo: 6AG1193-4CD30-2AA0

12 Base para médulos SIPLUS ET 2008 TM-E15N24-01

Modelo: 6AG1193-4CB70-7AA0

01 Fuente SITOP PSU100S, monofasico, 24 V DC/5 A

Modelo: 6EP1333-2BA20

01 Conector RJ45 robusto metalico PROFINET / Industrial Ethernet
Modelo: 6GK1901-1BB10-2AA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0

Dispositivos de maniobra:

16 Relé 24 VDC Tipo Bomnera INA+NC Modelo 3TX7014-1BB00
50 Borneras tipo cage clamp doble 8W2020-AE00

Dispositivos de seguridad:

01 Breakers 2 A 2 polos 58Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8

Instrumentacion:

01 vélvula de tres vias on/off a 120vac de 17

Modelo APC240-00233

01 sensor de temperatura

Modelo 7NG3211-1AN00

El tablerc debera permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor MI8, M19, MI10, MI1, M112
y MI13. y control sobre la instrumentacion.

La red de comunicacion serda PROFINET, por lo que se deberad suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El tablero debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes parametros:
Confirmacién de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada
partidor, Posicion del selector de cada partidor en modo remoto,
Temperatura del area de la sala de COC y setpoint TTAll, sensor de
temperatura y humedad TTAG6 en la sala COC y Temperatura del area de
SSBB de cohetes y setpoint TTA7, Control de posicion de valvula
porporcional VF8 de 0-10VDC, Ver anexo 2
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Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
comunicacion PROFINET, Modulos de entradas y salidas digitales,
horometro.

Dispositivos de maniobra: Relés, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de control:

01 Unidad periferia descentralizada STPLUS ET 200S IM151-3 PN HF Modelo:
6AG1151-3BA23-7AB0

01 Modulo de potencia SIPLUS ET 200S PM-E 24V-48V Modelo: 6AG1138-
4CA50-2AB0

01 Modulo de entradas digitales SIPLUS ET 200S EM 4 DI HF Modelo:
6AG1131-4BD01-7ABO

02 Modulo de salidas digitales SIPLUS ET 2008 EM 4DO DC24V/2A Modelo:
6AG1132-4BD32-2AA0

02 Modulo entradas SIPLUS ET 2008 EM 2A1 RTD Modelo: 6AG1134-4]B51-
7ABO

01 Modulo de entradas analogicas SIPLUS ET 200S EM 4 Al I 2WIRE Modelo:
6AG1134-4GD00-2AB0

01 Modulo de salidas analogicas SIPLUS ET 200S EM 2A0 U Modelo:
6AG1135-4FB01-2AB0

01 Memoria Micro Memory Card 512 KB Modelo: 6ES7953-8LJ30-0AA0

01 Base para modulo potencia SIPLUS ET 2008 TM-P15C23-A0 Modelo:
6AG1193-4CD30-2AA0

07 Base para médulos SIPLUS ET 2008 TM-E15N24-01 Modelo: 6AG1193-
4CB70-7TAA0

01 Fuente SITOP PSU100S, monofasico, 24 V DC/5 A Modelo: 6EP1333-2BA20
01 Conector RJ45 robusto metalico PROFINET / Industrial Ethernet Modelo:
6GK1901-1BB10-2AA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

Dispositivos de maniobra:

08 Relé 24 VDC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BB00

50 Borneras tipo cage clamp doble 8W2020-AE00

Dispositivos de seguridad:

01 Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 58Y4205-8

Instrumentacién:

01 valvula de tres vias on/off a 120vac de 1~

Modelo APC240-00233

01 sensor de temperatura

Modelo 7NG3211-1ANO00

El tablero debera permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor MI4 y MI4A. y control sobre
la instrumentacion.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El tablero debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes parametros:
Confirmacion de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada
partidor, Posicion del selector de cada partidor en modo remoto,
Temperatura del 4rea de la sala de Radiol y Sala de Radio 2 y setpoint
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TTAI2 Y TTAI3, sensor de temperatura y humedad TTA3, Control de
posicion de valvula VF9 y VF10 a 110VAC, Ver anexo 2.

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
comunicacion PROFINET, Modulos de entradas y salidas digitales,
Dispositivos de maniobra: Relés, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de control:

01 Unidad periferia descentralizada SIPLUS ET 200S IM151-3 PN HF
Modelo: 6AG1151-3BA23-7AB0

01 Modulo de potencia SIPLUS ET 2008 PM-E 24V-48V

Modelo: 6AG1138-4CA50-2AB0

01 Modulo de entradas digitales SIPLUS ET 200S EM 4 DI HF
Modelo:6AG1131-4BD01-7AB0

02 Modulo de salidas digitales SIPLUS ET 200S EM 4DO DC24V/2A
Modelo: 6AG1132-4BD32-2AA0

02 Modulo entradas SIPLUS ET 200S EM 2A1 RTD

Modelo: 6AG1134-4JB51-7AB0

01 Modulo de salidas analogicas SIPLUS ET 200S EM 2A0 U
Modelo: 6AG1135-4FB01-2AB0

01 Memoria Micro Memory Card 512 KB

Modelo: 6ES7953-8LJ30-0AA0

01 Base para modulo potencia SIPLUS ET 200§ TM-P15C23-A0
Modelo: 6AG1193-4CD30-2AA0

06 Base para médulos SIPLUS ET 200S TM-E15N24-01

Modelo: 6AG1193-4CB70-7AA0

01 Fuente SITOP PSU100S, monofasico, 24 V DC/5 A

Modelo: 6EP1333-2BA20

01 Conector RJ45 robusto metalico PROFINET / Industrial Ethernet
Modelo: 6GK1901-1BB10-2AA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0

Dispositivos de maniobra:

08 Relé 24 VDC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BB00
50 Borneras tipo cage clamp doble 8W2020-AE00

Dispositivos de seguridad:

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos SSY4205-8

Instrumentacion:

01 valvula de tres vias on/off a 120vac de 1™

Modelo

01 sensor de temperatura

Modelo

El tablero debera permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor MIS y MI6 y MI7 y control
sobre la instrumentacion. :
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. La red de comunicacién sera PROFINET, por lo que se debera suministrar

los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El tablero debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes parametros:
Confirmacion de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada
partidor, Posicion del selector de cada partidor en modo remoto,
Temperatura del area de la sala de Radares setpoint TTA1S5, y Temperatura
del drea de la central de propulsion setpoint TTA14, Control de posicion de

- valvula VF11y VF12 a 110VAC, Ver anexo 2

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
comunicacion PROFINET, Modulos de entradas y salidas digitales,
horometro.

Dispositivos de maniobra: Relés, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de control:

01 Unidad periferia descentralizada SIPLUS ET 200S IM151-3 PN HF
Modelo: 6AG1151-3BA23-7AB0

01 Modulo de potencia SIPLUS ET 200S PM-E 24V-48V

Modelo: 6AG1138-4CA50-2AB0

02 Modulo de entradas digitales SIPLUS ET 2008 EM 4 DI HF
Modelo:6AG1131-4BD01-7ABO

02 Modulo de salidas digitales SIPLUS ET 200S EM 4DO DC24V/2A
Modelo: 6AG1132-4BD32-2AA0

01 Modulo entradas SIPLUS ET 200S EM 2A1 RTD

Modelo: 6AG1134-4]JB51-7ABO

01 Modulo de salidas analégicas SIPLUS ET 2008 EM 2A0 U
Modelo: 6AG1135-4FB01-2AB0

01 Memoria Micro Memory Card 512 KB

Modelo: 6ES7953-8LJ30-0AA0

01 Base para modulo potencia SIPLUS ET 2008 TM-P15C23-A0
Modelo: 6AG1193-4CD30-2AA0

06 Base para médulos SIPLUS ET 200S TM-E15N24-01

Modelo: 6AG1193-4CB70-7TAAQ

01 Fuente SITOP PSU100S, monofasico, 24 V DC/5 A

Modelo: 6EP1333-2BA20

01 Conector RJ45 robusto metalico PROFINET / Industrial Ethernet
Modelo: 6GK1901-1BB10-2AA0

01 Transformador monofasico STEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0

Dispasitivos de maniobra:

08 Relé 24 VDC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BB00
50 Borneras tipo cage clamp doble 8W2020-AE00

Dispositivos de seguridad:

01 Breakers 2 A 2 polos 58Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

Instrumentacién:

01 valvula de tres vias on/off a 120vac de 17

Modelo

01 sensor de temperatura

Modelo
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 El tablero debera permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Parudor C2, E3y V2. y control sobre
| -l.a, instrumentacion.

La red de comunicacion serd PROFINET, por lo que se deber& suministrar
los conectores necesarios para la mtegramon del partidor a la red.

El tablero debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes parametros:
Confirmacion de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada
partidor, Posicion del selector de cada partidor en modo remoto,
Temperatura del area de pasillo de suboficiales con setpoint TTA18, Control
de posicion de valvula proporcional 0-10VDC VF4 y valvula ON/OFF VF3
a 110Vac, Ver anexo 2

‘Dispositives de control: Modulo de periferia descentralizada con
comunicacion PROFINET, Modulos de entradas y salidas digitales,
“horometro. ;

Dispositivos de maniobra: Relés, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
comunicacion PROFINET, Modulos de entradas y salidas digitales,
horometro.

Dispositivos de maniobra: Relés, Bomeras de aplicacion naval.

Dispositivos de control: : _

01 Unidad periferia descentralizada SIPLUS ET 200S IM151-3 PN HF
Modelo: 6AG1151-3BA23-TABO

01 Modulo de potencia SIPLUS ET 200S PM-E 24V-48V

Modelo: 6AG1138-4CA50-2AB0

02 Modulo de entradas digitales SIPLUS ET 200S EM 4 DI HF
Modelo:6AG113 1~4BD01~?ABﬂ

03 Modulo de salidas digitales SIPLUS ET 2008 EM 4DO DC24V/2A
Modelo: 6AG1132-4BD32-2AA0 ]
02 Modulo entradas SIPLUS ET 200S EM 2AI RTD

Modelo: 6AG1134-4JB51-7ABO

01 Modulo de salidas analdgicas SIPLUS ET 200S EM 2A0 U
Modelo: 6AG1135-4FB01-2AB0

01 Memoria Micro Memory Card 512 KB

Modelo: 6ES7953-8LJ30-0AA0

01 Base para modulo potencia SIPLUS ET 2008 TM-PISCZB-AO
Modelo: 6AG1193-4CD30-2AA0

08 Base para modulos SIPLUS ET 2008 TM-E15N24-01

Modelo: 6AG1193-4CB70-7TAAQ

01 Fuente SITOP PSUI00S, monofasico, 24 V DC/5 A

Meodelo: 6EP1333-2BA20

01 Conector RJ45 robusto metalico PROFINET / Industrial Ethernet
Modelo: 6GK1901-1BB10-2AA0

01 Transformador monofasico SITEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0

Dispositivos de maniobra:
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12 Relé 24 VDC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BB00

50 Borneras tipo cage clamp doble 8W2020-AE00

Dispositivos de seguridad:

01 Breakers 2 A 2 polos 58Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

Instrumentacion:

01 valvula de tres vias on/off a 120vac de 17

Modelo

01 sensor de temperatura

Modelo

El tablero debera permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor CL.1, MI1 y E2. y control sobre
la instrumentacion.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El tablero debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes parametros:

Confirmacién de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada

partidor, Posicion del selector de cada partidor en modo remoto,

~ Temperatura del area de sonar con setpoint TTA2, Control de posicion de
| valvula ON/OFF a 110Vac, VF13, VF15.Ver anexo 2

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
comunicacion PROFINET, Modulos de entradas y salidas digitales,
horometro.

Dispositivos de maniobra: Relés, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de control:

01 Unidad periferia descentralizada SIPLUS ET 2008 IM151-3 PN HF
Modelo: 6AG1151-3BA23-7AB0O

01 Modulo de potencia SIPLUS ET 200S PM-E 24V-48V
Modelo: 6AG1138-4CA50-2AB0

02 Modulo de entradas digitales SIPLUS ET 200S EM 4 DI HF
Modelo:6AG1131-4BD01-7AB0

02 Modulo de salidas digitales SIPLUS ET 2008 EM 4DO DC24V/2A
Modelo: 6AG1132-4BD32-2AA0

02 Modulo entradas SIPLUS ET 200S EM 2A1 RTD

Modelo: 6AG1134-4JB51-7TABO

02 Modulo de salidas analégicas SIPLUS ET 2008 EM 2A0 U
Modelo: 6AG1135-4FB01-2AB0

01 Memoria Micro Memory Card 512 KB

Modelo: 6ES7953-8L130-0AA0

01 Base para modulo potencia SIPLUS ET 2008 TM-P15C23-A0
Modelo: 6AG1193-4CD30-2AA0

08 Base para modulos SIPLUS ET 200S TM-E15N24-01
Modelo: 6AG1193-4CB70-7TAA0

01 Fuente SITOP PSU100S, monofasico, 24 V DC/5 A

Modelo; 6EP1333-2BA20
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01 Conector RJ43 robusto metalico PROFINET / Industrial Ethernet

Modelo: 6GK1901-1BB10-2AA0

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0O

Dispositivos de maniobra:

08 Relé 24 VDC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BB00

50 Borneras tipo cage clamp doble 8W2020-AE00

Dispositivos de seguridad:

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 58Y4205-8

Instrumentacién:

01 valvula de tres vias on/off a 120vac de 1™

Modelo

01 sensor de temperatura

Modelo

El tablero debera permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor C1, MI2 y V1. y control sobre

la instrumentacion.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El tablero debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Confirmacion de encendido de cada partidor, Fallas
térmicas de cada partidor, Posicion del selector de cada partidor en
modo remoto, Temperatura del drea de giro con setpoint TTAIL7,
Control de posicion de valvula proporcional de 0-10VDC, VFI y
valvula ON/OFF VF14a 110Vac, Ver anexo 2

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
comunicacion PROFINET, Modulos de entradas y salidas digitales,
horometro.

Dispositivos de maniobra: Relés, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de control:

01 Unidad periferia descentralizada SIPLUS ET 2008 IM151-3 PN HF
Modelo: 6AG1151-3BA23-7AB0

01 Modulo de potencia SIPLUS ET 200S PM-E 24V-48V

Modelo: 6AG1138-4CA50-2AB0

02 Modulo de entradas digitales SIPLUS ET 200S EM 4 DI HF
Modelo: 6AG1131-4BD01-7ABO

02 Modulo de salidas digitales SIPLUS ET 200S EM 4DO DC24V/2A
Modelo: 6AG1132-4BD32-2AA0

02 Modulo entradas SIPLUS ET 200S EM 2AI RTD

Modelo: 6AG1134-4JB51-7ABO

01 Modulo de entradas analogicas SIPLUS ET 200S EM 4 Al [ 2WIRE
Modelo: 6AG1134-4GD00-2AB0

01 Modulo de salidas analogicas SIPLUS ET 200S EM 2A0 U
Modelo: 6AG1135-4FB01-2AB0

01 Memoria Micro Memory Card 512 KB Modelo: 6ES7953-8LJ30-0AA0
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01 Base para modulo potencia SIPLUS ET 200S TM-P [5C23-A0 Modelo:
6AG1193-4CD30-2AA0

08 Base para modulos SIPLUS ET 2008 TM-E15N24-01

Modelo: 6AG1193-4CB70-7AA0

01 Fuente SITOP PSU100S, monofasico, 24 V DC/5 A Modelo: 6EP1333-2BA20
01 Conector RJ45 robusto metalico PROFINET / Industrial Ethernet Modelo:
6GK1901-1BB10-2AA0

01 Transformador monofisico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0

Dispesitives de maniobra:

08 Relé 24 VDC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BB00

50 Borneras tipo cage clamp doble 8W2020-AE00

Dispositivos de seguridad:

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 58Y4205-8

Instrumentacion:

01 valvula de tres vias on/off a 120vac de 17

Modelo

01 sensor de temperatura

Modelo

El tablero debera permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema

' SCADA de los siguientes partidores: Partidor MI3 y CL2. y control sobre la

instrumentacion.

La red de comunicacién sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El tablero debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes parametros:
Confirmacion de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada
partidor, Posicion del selector de cada partidor en modo remoto,
Transmisores de temperatura 11103 y TT104 de 4-20Ma, Temperatura del
area de giro con setpoint TTA4, Control de posicion de valvaula ON/OFF a
110VAC, VF2 Ver anexo 2

El tablero debera tener al menos los siguientes elementos:

Dispositivos de control: Transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 2
posiciones, bloques de contactos Borneras de aplicacion naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers

Dispositivos de visualizacion: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.

Dispositivos de control:

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primariod40 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0

Dispositivos de maniobra:
01 Contactor modelo 3RT2015-1AF01
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01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde ® 22mm -IN.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0
~ 01 Pulsador rojo ® 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0Q
01 Selector DOS posiciones I-0 Siemens : 3SU1130-2BF60-3MAQ

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

03 Relé 110VAC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BE00
- 05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-0GA40

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

" 01 Terminal conexion modelo 3RA1921-1AA00

~ 01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8
| 01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
- Dispositivos de visualizacion:
01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0
. 01 Luz piloto roja ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar el motor por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar el encendido de dos modos diferentes: modo local y remoto.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

Confirmacion de encendido, falla térmica, horas de servicio

'El tablero deberi tener al menos los siguientes elementos:

Dispositivos de control: Transfonnadar de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 2
posiciones, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker

‘Dispositivos de visualizacién: Lucas piloto tipo LED de color verde, roja
-y amarilla.

Dispositivos de control:

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2015-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -1N.O. Siemens : 38U1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0
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01 Selector DOS posiciones I-0 Siemens : 3SU1 130-2BF60-3MA0

20 Bomneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

03 Relé 110VAC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BE00

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-0GA40

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA1921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0

01 Luz piloto roja ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0

01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 35U1153-6AA30-1AA0
El tablero debera arrancar el motor por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar el encendido de dos modos diferentes: modo locaI y remoto.

Modo Local.- semahzael mqueypam mediante pulsadoresa l:ravés del
contactor. :

i Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el smtema de mpems:én:
(sistema SCADA).

Confirmacion de encendido, falla térmica, horas de servicio

El tablero d er al menos los siguientes eleentos:

Dispositivos de control: Transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 2
posiciones, Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker

Dispositivos de visualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.

Dispositivos de control:

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2016-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde ® 22mm -IN.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0
01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0
01 Selector DOS posiciones I-0 Siemens : 3SU1130-2BF60-3MA0

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

03 Relé 110VAC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BE00
05 bloques de contactos NA Siemens
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. Dispositivos de seguridad:
01 Guardamotor modelo 3RV2011-1HA10
01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E
01 Terminal conexién modelo 3RA1921-1AA00
.~ 01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8
01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
. Dispositives de visualizacién:
01 Luz piloto verde @ 22mm de 110Vac Siemens : 35U1153-6AA40-1AAQ
. 01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0
01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar €l motor por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar el encendido de dos modos diferentes: modo local y remoto.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
contactor.

. Modo Remoto.- se realiza ¢l arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

A Confirmacion de encendido, falla térmica, horas de servicio

El tablero deberi tener al menos los siguientes elementos:

Dispositivos de control: SIMOCODE con médulo de expansion de entrada
digital, modulos de corriente y voltaje con puerto de comunicacion

mtegrado, transformador de control, horometro,
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Borneras de aplicacion naval,

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker.
Dispositivos de visaualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispositivos de control:

01 Transformador monofisico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0O

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2015-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -IN.O. Siemens : 35U1150-0AB40-3BA0
01 Pulsador rojo @ 22Zmm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0
01 Selector DOS posiciones I-0 Siemens : 3SU1130-2BF60-3MA0

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

03 Relé 110VAC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BE00
05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:
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01 Guardamotor modelo 3RV2011-1GA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA1921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0
01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0

01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar el motor por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y remoto.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor,

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).
El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento del motor, para esto proporcionara minimo las siguientes
 protecciones: sobrecarga y sobre voltaje.

La red de comunicacién serda PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Confirmacién de
encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE.

'El tablero deberi tener al menos los siguient elementos:

Dispositivos de control: SIMOCODE con médulo de expansion de entrada
digital, modulos de corriente y voltaje con puerte de comunicacion

~ integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Borneras de aplicacion naval.

Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker.
Dispositivos de visualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, rojay
amarilla.

Dispositivos de control:

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primariod440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2015-1AF01
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01 Auxiliar contactor | NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde @ 22mm -IN.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 Selector DOS posiciones I-0 Siemens : 3SU1130-2BF60-3MAQ

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

03 Relé 110VAC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BE00

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-1DA10

01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA1921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0

01 Luz piloto roja @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0

01 Luz piloto amarilla @ 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar el motor por medio de un arranque directo, el cual
se podra realizar ¢l encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y remoto.

Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del

controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual - se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento del motor, para esto proporcionard minimo las siguientes
protecciones: sobrecarga y sobre voltaje.

La red de comunicacion sera PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.

El SIMOCODE debera proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parametros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Confirmaciéon de
encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE.

El tablero debera tener al menos los siguientes elementos:

Dispositivos de control: SIMOCODE con madulo de expansion de entrada
digital, médulos de corriente y voltaje con puerto de comunicacién
integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Borneras de aplicacién naval.
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Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker.
Dispositivos de visualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, rojay
amarilla.

Dispositivos de control:

01 Transformador monofasico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0

Dispositivos de maniobra:

01 Contactor modelo 3RT2016-1AF01

01 Auxiliar contactor 1 NA+1 NC, modelo 3RH2911-1FA22

01 Pulsador verde ® 22mm -1N.O. Siemens : 3SU1150-0AB40-3BA0

01 Pulsador rojo @ 22mm -IN.C. Siemens : 3SU1150-0AB20-3CA0

01 Selector DOS posiciones 1-0 Siemens : 3SU1130-2BF60-3MA0

20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00

03 Relé 110VAC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX7014-1BE00

05 bloques de contactos NA Siemens

Dispositivos de seguridad:

01 Guardamotor modelo 3RV2011-1JA10

01 Auxiliar Gaardamotor modelo 3RV2901-1E

01 Terminal conexion modelo 3RA1921-1AA00

01 Breakers 2 A 2 polos 55Y4202-8

01 Breakers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8

Dispositivos de visualizacion:

01 Luz piloto verde ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-1AA0

01 Luz piloto roja ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA20-1AA0

01 Luz piloto amarilla ® 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA30-1AA0

El tablero debera arrancar el motor por medio de un arranque directo, el cnal
se podra realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y remoto.

Modo Local - se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del

controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual - se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores

'Mado-_Rémoto.— se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervision

(sistema SCADA).
EI controlador SIMOCODE debera controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento del motor, para esto proporcionard minimo las siguientes

protecciones: sobrecarga y sobre voltaje.

La red de comunicacién serda PROFINET, por lo que se debera suministrar
los conectores necesarios para la integracion del partidor a la red.
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ANEXO “B”
PLANOS ELECTRICOS DE PARTIDORES DEL CCM.
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PT21 Presion linea de aire compresores
PT23 Presion descarga bomba combustible # 1
FT23 Flujo combustible purificadora # 1 ¥

PT24 Presion descarga bomba refrigeracion desalinizadora #1

o

I_ _I FT24 Flujo combustible purificadora # 2

I FUENTH I PT25 Presion descarga bomba agua caliente desalinizadora #1
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SP21 Presostato baja presion linea de aire

SP22 Presostato alta presion linea de aire

SP23 Presostato presion alta alta linea de aire
SV210 Valvula solenoide condensado compresor #1
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ANEXO “C”
PROGRAMA DE CONTROL DE CCM.
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RED_CORESM\CCM12\CPU 315-2 DP\Programa S7 (1) \Bloques

Nombre del objetc Nombre simbélico Lenguaje
Datos de sistema i sy
OBl KOP
oB40 HW_INTO KoP
QB8O CYCL_FLT KOP
cBg2 I/0 FLT1 KOP
CB85 CBNL_FLT KOP
OBS6 RACK FLT KoP
QBl1z1 ERRCR EN PROG Kop
oBl22 ERROR ACCESQ KOFP
FB2O BSZ AWL
FCl SECUENCIAS KoP
FC2 COM_TB11l BOMB FRELUB 2 Kop
FC3 COM _TB12_BOMB_PRELUB_1 KOP
FC4 COM TB13_ BOMB_ACHIQUE 1 KOP
FC5 entrada analogica v/i KOP
FCB COM _TB14_EXTRAC 2 KOP
FC7 COM_TB15 EXTRAC 1 KOP
FCe COM_TBlé_ACEITE 1 KOoP
FC3 COM TB17 VENT 2 KOP
FC10 COM _TB18_VENT 1 KoP
FCil COM _TB19 PRECAL 2 Kop
FCl2 COM TB110_PRECAL 1 KOP
FC13 COM_TB21 COMP 1 KOP
FCl4 COM TB22 COMP_2 KOP
FC15 COM _TB2 3__51‘-'[5__CC‘MB_]_ KOoP
FC16 COM_TB24_BMB_SAL 1 Kop
FC17 COM_TB25 B _CAL DES_1 KoP
FC1l8 COM _TB26_BMB_DESALIN 1 KoP
FC19 COM TB76 BMB CI_1 KOP
FC20 COM TB77_BMB_CI 2 KOP




o B i Ll R

RED CORESM

RED CORESM\CCM12\CPU 315-2 DP\Programa S7(1)\Bloques

Nombre del objete Nombre simbélico Lenguaje
FC2l COMM CLIMAT PROA COC Kop
FC22 COM TB11ll ACEITE 3 KOP
FC105 SCALE AWL
DBl DATOS_SIMOC 11 DE
DB2 HORAS_ TE11 DB
DB3 TB11l_ PRELUBRIC 2 DB
DE4 DATOS SIMOC 12 DB
DBS HORAS TB12 DE
DE& TBl2 PRELUB_1 DB
DB? DATOS_SIMOC 13 DB
DES HORAS TBI1Z3 DB
DB9 TB13 BMB ACHIQUE 1 DB
DB1O DATOS SIMOC 14 DB
DBL1 HORAS TB14 DB
DBl2 TB14_EXTRACTOR 2 DB
DB13 DATOS_SIMOC 15 DB
DELl4 HORAS TELlS DB
DE15 TB15 EXTRACTOR 1 DB
DE16 DATOS SIMOC 16 DB
DBE17 HORAS_TBl& DB
DB18 TBl&_BMB _ACEITE 1 DB
DB19 DATOS_ SIMGC 17 DB
DBZO HORAS TB17 DB
DB21 TB17 _VENTILADOR 2 DB
DBZ2 DATOS _SIMOC_18 DB
DBZ3 HORAS TBL1S DB
DBZ4 TBlH_VENTILADOR_l DB
CB25 DATOS_SIMOC 19 DB
DB2E HORRS TB19 DB
DB27 TB18 PRECALENT 2 DB




JMAETIC RED CORFISM

RED_CORESM\CCM12\CPU 315-2 DP\Programa $7(1)\Blogues

Nombre del objetc Nombre simbdélico Lenguaije
DR2Z8 DATOS sIMOC 110 DB
DB29 HORAS_TB110 DB
DB30 TB110_PRECALENT 1 DB
DBE31 DATOS BIMOC 21 DB
DB32 HORAS TB21 DB
DB33 TB2 l_CDMPRESOR“l DB
DB34 DATOS_SIMOC_ 22 DB
DB35 HOBAS TB22Z DB
DE36 TBZ2Z2 COMPRESOR 2 De
DB37 DATOS SIMOC 23 DB
DE38 HORAS TB23 DB
DE39 TBZ3_BMB_COMB_1 DB
DB40 DATOS _SIMOC 24 DB
DB41 HORAS_TBZ4 DB
DB42 TB24_BEME_ SAL DESAL 1 DB
DB43 DATOS SIMOC 25 DB
DB44 HORAS TBZS DB
DB45 TB25_BMB CAL DESAL 1 DB
DB4e DATOS_SIMOC 26 DB
DB47 HORAS TB26 DB
DB48 TE26_BMB DESALIN DES_1 DB
DB42 DATOS_SIMOC_76 DB
DBS50 HORAS TB76 DB
DB51 TB76_BMB_CI 1 DB
DB52 DATOS SIMOC 77 DB
DB53 HORAS_TB77 DB
DB54 TB77 BMB CI 2 5)2}
DB55 DATOS_CLIMAT PROA DB
DBSE DATOS_SIMOC_ 111 DB
DBS7 HORAS TB1ll DB




SIMATIC RED CORESM

RED_CORESM\CCM12\CPU 315-2 DP\Programa S7 (1) \Blogques

Nombre del objetec Nombre simbélico Lenguaje
DB58 TB11l BMB_ACEITE 3 DB

VAT 1 VAT 1

SEC1 READ CLK AWL

SFC59 RD_REC AWL




SIMATIC

CCM12\CPU 315-2 DP\...\OBl - <offline>

RED_CORESM\

19/10/2015 20:21:

- n

1

OBl - <offline>

"

Nombre:
Rutor:

Hora y fecha Cdédigo:
Interface:

Longitud (bloque / cédigo / datos): 00640

BIT_OF Bool

Familia:

Versién: 0.1

Versién del bloque: 2
20/02/2009 14:18:137
19/09/2008 21:04:00
an472

boozz

PANEL

CPERADCR

Bloque: OBl

PROGRAMA PRINCIPAL

Segm.: 1

COMUNICACION CON SIMOCODES/RUTINA DE RECOPILACION DE DATOS SIMOC

CON TE1l1l
. S

| FC2
DATDS BIMOC E

‘ "COM_TB11l BGME_

k PRELUB_2"

EN

ENO——— .

Segm.: 2
|CON TB12
1
|
, | rcom Te12 BOMB_ |
, | PRELUB_1"
- BN BNO————
Segm.: 3
CON TB13
DATOS SIMOCODE 13
"COM_TB13_BOMB_
ACHIQUE 1"

Pagina 1 de
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SIMATIC

RED_CORESM\

CCM12\CPU 315-2 DP\...\OBEl

<offline>

19/10/2015 20:21:12

Seqm.: 4

CON TE14

FCE |
|

S TM VB

DATOS ;14
| "COM_TB14 EXTRAC 2"
m L

BN

Segm.: 5

CON TB1S5

FC
b SIMOCODE 15
"COM_TB15_EXTRAC_1"
N o ENC

Segm.: €

CON TBL6

— FCH i
| DATOS SIMOCODE 16 |
| "coM_TB16_ACEITE_1"

e

Segm.: 7

CCN TE17

! e
| FC9
DATOS SIMOCODE 17

"COoM_TB17_VENT 2"
ENQ

Segm.: B
CON TB18

FCl0
DATOS SIMOCODE 18
|

| "COM _TB18 VENT 1"

_______—%N_ .. ENO——

Segm.: 9

CON TB19

FC11

| DATOS SIMOCODE 19

‘ | "coM_TB19_PRECAL 2" |

----- ————8N ~ @ T ENg
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SIMATIC

RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2

DEN.. -

. \OB1

<offline>

19/10/2015 20:21:12

Segm.: 10

CON TE110

W‘
DATOS SIMOCODE 110
EoM TEILO _PRECAL
| 1” !
§ |
} EN ENO-

Segm.: 11
CON TB21
! | DATC QCODE 21
: “COM 'I‘BEl CoMP 17
i ;. I -
Segm.: 12
CoN TB22
|
| DATOS SIMOCODE 22
"CoM_ TB’Z CGMP 2"
EN ENO—
Segm.: 13
CON TB23
ICLJ |
DATOS SIMOCODE 27
;“COM_T323_EMB_COMB_
1 :
- ———EN ENCH -
Segm.: 14
CON TB24
I Bl
| DATOS GDE 24 |
"COM ' "‘324 E'.MB _SAL
17
——————— N ENGb—
Segm.: 15
CON TB25
FC 1’
DATOS “I”i E 25
"COM_TB2 »A.u
DES 1”
— :
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SIMATIC

RED CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\OBl

CON TEZ2&

FC18
DATOS SIMGCODE 26
"COM_TB26_BMB
DESALIN 17
T P F‘N N _Enoi
Segm.: 17
CON TB76
| .
f— FCLS
| DATOS SIMCCODE
| "CoM_TB76 BMB CI_1"
B > EN ENO——
Segm.: 18
CON TR77
T FC20
DATGS SIMOCCDE 7
"COM_TB77_BMB CI
_EN —ea
Segm.: 1%
CON TB111
FC22
. "COM_TB111_ACEITE
| | 3"
E—
1
|
1
Segm.: 20 RUTINA PANELES DE OPERADCR FARA BOMBAS CONTRA INCENDIO

MUESTRA PARAMETRCOS MECANICOS

WHLEHL10 —IN

"TB76_BMB_
cI 1",
__OUT- PALABRA_OP

——EN

Wi 16410 —IN
|

19/10/2015 20:21:12

<offline>

OUT-- PALABRA OP
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SIMATIC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\OBl - <offline>

19/10/2015

20:21:12

Segm.: 21

MUESTRA PARAMETROS ELECTRICOS

#BIT OP
BIT BARA
| MENSAJE
P +
OPERADOR
Tl [ MovE MOVE | 4BIT_OP
' EN EN— . FN ENO———— % |
WHLEHF —IN | DBE1.DBWEA WH164F —IN DB54.DEWed
| PALABRA PALABRA
DE
CIALIZA
PARA
FANEL DE
|

CPERADO! i
0F, LUEGD
| "TB76_BMB_
{ BT 3
- QUT- PALABRA_OP OUT}-

Segm.: 22

MUESTRA PARAMETROS MECANICOS Y MECANICOS, CAMBIA DE OF A 10 PARA CAMBIAR DE
lPAGIm EN EL PANEL DE OPERADOR, SE CAMBIA EL MENSAJE CADA 5 SEGUNDOS

i
|
]
|
! #BIT - op
]

JOR T1
[ s_EVERZ [s_EVERZ |
5 < 3 Q
S5T#5S Lw DUAL- 55TH5S —TW DUAL
|
R DEZ+— —R DEZ+
Segm.: 23

RUTINA SECUENCIAS ARRANQUE PARO REMOTC PARA TODOS LOS SIMOCODES

Segm.: 24 COMUNICACION CON EL ESCLAVO S7_300 DE CLIMATIZADORES DE PROCA

COMUNIC

| PROA COC ES
"COHM CLIMAT PRGJ\
| | coc"

|
|
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SIMATIC RED_CORESM\ 19/10/2015 20:21:12
CCM12\CPU 315-2 DP\...\OBl - <offline>
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SIMATIC RED_CORESM\ 18/10/2015 20:44:30
CCM12\CPU 315-2 DP\...\DBl <pffline>
DBl - <offline> - Declaracidén
"DATOS_SIMOC 11"
DB de datos globales 1
Hombrea: Familia:
Autor: Version: 0.1
Versidén del blogue: 2
Hora y fecha Cédigo: 03/06/2008 11:3%:24
Interface: G3/06/2008 11:35:24
Longitud (bloque [/ obddigo / datos): G0208 000€4  00DDOOD
Blogue: DBl
|Direcoién |Nombre Tipo Valor inicial Comentaric
F.0 STRUCT el
+0. 10 RESERVADOT DWORD DWFLERD I o o
HERTING_UF_MOTOR | BYTE BR1GHO - UF MOTOR MODEL 0..255
SEALANCE FASE | BYTE | BR1EF0 [ DE FASE 0..100 %
BYTE I GEE - POTENCIA 0..100 %
BTIE Efiadn o S ]
DROED CWELERD ’
TGRD WH1GAO
| WoRD IEDEE
WELE30
| WEl640
WELEA0
WELGAD HORR
WETG D TIEMED
WELEAD = — VOLTAJE E =T
WELG#D = ) | VOLTAJE
WEIG 40 S
e .
WELRgD
WELGAD
WELE AL
WELGHD
| WEIR#D
I & | WEICED -
| TEMP 3 WETEH0 E5E35 GRAD K o EE—
ESERVADDE CWHLIG#0 it — "
ACTIVA F [ B DWET&d0 TE ACTIVA (..OXEFFFEFEF W -
PERRENT D | DWORD DWATEAD o o RFARENTE O,,.0XFFFFEEFE VA o
FESERVALD | DRORD CWEL1gHO
) L [ END_STRUCT R — —
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SIMATIC

CCM12\CPU 315-

RED CORESM\
2 BEX. .« \NECL

<cffline>

19/10/2015 20:21:5

&

FCl - <offline>
"SECUENCIAS™
Hombre:
Autor:

Hora y fecha Cédigo:
Interface:

SECUENCIAS PARTIDORES

Familia:

Versiém: 0.1

Version del blogue: 2
20/02/2009 14:14:19

02/086/2008 0B:52:44

Longitud (blogue / cdédige / dates): 01880 01542 00002

IN U7
TEMP
RETURN

oLa

G.0

;Bloq_‘ue: FCl SECUENCIAS Y COMANDOS PARA PARTIDORES
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CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl - <offline>
Segm.: 1 BOMBA PRELUBRICACION # 2  DIRECCION 11

ABRRANQUE Y FARCD REMOTC

DB3 .DBX50.

| PRELUBRIC_

AUTOMATICO ]
| (BAgIC (BASTC DE3 . DEX40. !
UNID UNID o BIT DE
ENTRADA 4} ENTRADA 3] ARRANQUE  ARFANQUE
i3 "Bl DESDE BC REMOTG
PRELUBRIC_ PRELUBRIC_  "TB1l_ "TB1L_
s o PRELUBRIC_  PRELUBRIC_
SELEC_ SELEC_ gm 2",
LOCAL AUTOM START_PC  BIT START
A+ L {—

Aj E.?“.}JQIF'FI
DESDE OF
"TB11

ARRANQUE
DESDE PC

MTR2
"TB1L
PRELUBRIC_
2,
START_MTU2
'
DB3.DBXE2.
DB31.DRXA40, 2
1 BIT BAR
PARC REMOT
DESDE PC "TBil_

"r81l  PRELUBRIC

| FRELUBRIC_ &

2".STOF_PC  BIT_STOP

tad

FPARO
DESDE OF
"TB11
PRELUBRIC
2".5TCP OF

DBE3 .DRXA6.

PULSADOR
FARD
DESDE PC
MTUZ
"TE11_
PRELUBRIC
an,
STOP MTU2
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CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl - <offline>
Segm.: 2 BOMBA PRELUBRICACION # 1  DIRECCION 12

AREANQUE Y PARQ REMOTO

DBE.DBXS0.

SELECTOR

EN ENTRADA 3) RANQUE
"TE12_ "TB12_ MOTO
PRELUE_1". PRELUB 1". "TB1Z_
SELEC SELEC_ FRELUB_1".
LOCAL AUTOH BIT_ START
Horeen] A | 5 .
PRELUB_1".
START MIU1
—
DBG.DBXA0, DBS.DBRE2.
1 2
i BIT F
REMGTO

"TB12

| PRELUB_1". PRELUE 1".

STOP_PC BIT STOP

| PRELUB 1".

| PRELUB 1",
STOP_MTU1

| “1 L
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SIMATIC

RED_CORESM\

CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC1

<offline>

19/10/2015 20:21:56

BCMEA ACHIQUE # 1 DIRECCION 13

Segm.: 3

ARRANQUE Y PARC REMOTO

DB .DBX50.

ENTRAUA 4)
"TB13 BMB_

DES.DBXS50.

1}
SELECTOR
EN

EMOTO

"TR13 BME
. ACHICQUE_
4t in.
START PC BIT START

! . et |

| DB%.DBX40.

ACHIQUE
I,
START_OF
=
DES, DB
DES.DBX40. 2
1 BIT PARD
PARD REMOTO
DESDE PC "TB13_EMB_
"TB13_BMB_ ACHIQUE_
ACHIQUE 1%,
1".SToP_PC  BIT STCP

DBO.DBX4A0.

PARC
DESDE CF |
"TR13_BMB_
ACHIQUE
1",5TOP_OF

| } s
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315-2 DPA...\FCL

<offline>

19/10/2015 20:21:56

Segm.: 4 EXTRACTOR # 2 DIRECCION 14

ARRANQUE Y PARU REMOTO

"TR1d_ "rB14.

EXTRACTOR_ EXTRACTOR_
2%, am.
SELEC SELEC_
LOCAL AUTOM

REMOTC

DESDE
"TB14 _ "TB1l4_
EXTRACTOR_  EXTRACTOR
ZRG  alt -
START_PC BIT_ETART
| b= LD
3|
|
*TB14
EXTRACTOR
2.
START OP |
DR12 .DEXeZ
DBiZ.D -l
1 BIT PARC
Ty
ik 2} "TB14
"Tquw EXTRACTCR_
EXTRACTOR 20
2".STOP”FC BIT SToP
2 .-.._.__.E i_.__.__ = .

"T5L4

EXTRACTOR _
| 2".sTOP_OF
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SIMATIC

RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl - <offline>

19/10/2015 20:21:56

Segm.: 5 EXTRACTOR # 1

DIRECCION 15

ARRANQUE Y FARO REMOTO

DE15.DBX50

ENTRADA

| mr15_ "1B1S_
[ EXTRACTOR  EXTRACTOR
1% 1%
SELEC SELEC_
LOCAT, AUTOM

| -
W '

EXTRACTOR
; L7

START PC

EXTRACTOR
1™
START OF

DESDE FC

"TB15_
EXTRACTOR
1".STOP_PC

"TBL15_
EXTRACTOR
b
BI T_S TART

DELS.DBX40
.
PARO
DESDE OF
"TB1S
EXTRACTOR_
1".5TOP_OP

—
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SIMATIC

RED CORESM\

CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl

<pffline>

19/10/2015 20:21:56

Segm.: &

BEOMBA DE ACEITE # 1 DIRECCICON 16

ARRANQUE Y PARO REMOTO

A 3] ARFANQUE

FNTRADA 4) ENT

| "TB16_BMB_ "TB1l6_BMB_ DESDE PC EMOTC
| ACEITE_1". ACEITE 1". "TB16 BEMB_ "TB16_BMB
SELEC SELEC_  ACEITE 1". ACEITE 1".
BIT_START

LOCAL AUTOM START PC
A 1.4
i

ACEITE 1", |
START_OP

| DESDE PC
"TB16_EMB
ACEITE 17,
STOP PC

ACEITE 1”.
STOP_OP

| _.| !

DB18, DBX 52
BIT FARD
REMOTO
"IBl6 _BMB_
ACEITE 1",
BIT_STOF
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SIMATIC

RED_CORESM\

CCM12\CPU 315-2 DPN...\FCl - <ocffline>

¥8/L10/2015 20:21:56

Segm.: 7 VENTILADOR # 2 DIRECCION 17

ARRANQUE Y PARC REMOTC

DBZ1.DBX50 «0

DB2 ]
AR]
DESDE
"TBL7_ .
VENTILADOR VENTILADOR
7 il &r.
START_PC  BIT_START
4 V1 = p————FK—]

DB21.DBX40

AR F«;.;I':}HF]
DESDE OF
"TB17_
| VENTILADOR

2“ 2 1
START OP

DESDE PC REMOTO
| "TB17 "TB17_
| VENTILADOR VENTILADOR
| | g i
1 STOP_PC BIT_STOP
| | \

1 .—-[.— — ) —eed

"TB17_
VENTILADOR

2",
STOP_OP |
b e

|
DESDE OP |
|
{
|
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SIMATIC

RED CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl - <offline>

19/10/2015 20:21:56

Segm.: B

VENTILADOR # 1 DIRECCICN 18

ARRANQUE Y PARO REMOTO

DB24.DBX50

ENTRADA 4}

"TB1§_

AUTOMATICO

(BASIC

"TR1B_
VENTTLADOR i L
A VENTILADOR VENTILADOR
SELEC_ D b
AUTOM START PC  BIT_START
S [ [ —, | {3
|
JB24 . DBX40 )B24.DBX 62
.2

"
T
VENTILADOR VENTILADOR
am, am,
STOP_PC BIT sTOP

DESDE OF
"TB18_ |
VENTILADOR
E f |
STOP_OP

i
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CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl - <offline>

Segm.: 9 PRECALENTADOR # 2 DIRECCICN 18

ARRANQUE Y PARO REMCTO

DBZ7.DBX50

DB27T.DBY50

SELECTOR
EN LOCAL
(BASIC DRZT7.DEX40
UNID -1
ENTRADA 4) ENTEADA 3) ARRANOUE
"TR19_ "TE1G_ DESDE BC
PRECALENT  PRECALENT  "TB1O 3
2=; o PRECALENT  PRECALENT
SELEC SELEC_ z" 2z .
LOCAT, AUTOM STRRT_?C BIT START

{1 |1 ] ; 4]

ARRANQUE

ESDE OF

“TB19

PRECALENT _
2",

START_OP

i b

FRECALENT _
2rs
START MTU2
| i
? ' DB27.DBKS2
| DR27.DBX40 P
. aih BIT PARO

| "TB13 PRECALENT
| PRECALENT _ 2n,
2".8TOP_PC  BIT_STOP

I {3 |

DEZ27.DBX6E

DOR

PRECALENT _
2=
STOP_MTUZ
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Segm.: 10

PRECALENTADOR # 1

ARRANQUE Y PAROC REMCTO

DB30.DBX50

DB3D.DEX40
ARRANQUE
DESDE PC
"TB110_

PRECALENT

g

START_PC

DESDE Of
"TB110_

| PRECALENT

q
START OP

? g ! Fm___

DE30.DBXE6

MTUL
"TB110_

DESDE FPC
"TB110_
PRECALENT _
| 1".sTOP_PC

D 18]
"TB110

| PRECALENT

1".STOF_OF

19/10/2015 20:21:56

RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl

<offline>

DIRECCION 110
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CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl - <offline>

Segm.: 11 BOMEA DE ACEITE # 3 DIRECCION 111

ARRANQUE Y PARC REMOTO

DB58 . DBX50

ENTRADA 4] ENTRADA 3) JE i
TTBI11_ "TB1I1_ DESDE PC REMOTC
EME_ BME_ "TB11l "TB111
ACEITE_3". ACBITE_3". BMB_ BMB_
SELEC_ SELEC_  ACEITE_3". ACEITE 3".
LOCAL AUTOM START PC  BIT START
4 A . =5

vl Vvl i T

BME_
ACEITE 3".

|

E OF |
"TBLLL |
|

START OP |

ACEITE_3".
STOP_PC

| BMB_
ACEITE 3".
STOP 0P

—
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CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl - <offline>

19/10/2018 20:21:5%8

Segm.: 12 COMPRESCR # 1 DIRECCION 21

BIT QUE HABILITA LA ALTERNANCIA FPARA LCS COMPRESORES
PARA COMFRESCR # 1

CON ESTE BIT EN CERO PRENDE EL COMPRESCR 1

DBAG . DBXLD

GUARDAMOTO
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-2 DP\...\FC1

15
ot

Iy
21

-

e

%]
-
1
o
L&
(F5 )

<offline>

Segm.: 13 BIT ALTERNANCIA FARA COMPRESOR # 2
CON ESTE BIT EN CERC FRENDE EL COMPRESOR 2
DBE33.DBX 62 DB36.DBLE
i AL AT
| A A
| "TB21_ "TB22_
COMPRESOR CCMFRESOR
1" - L iz
BIT BIT
ALTERNANCT

ALTERNANCI
A

Pagina

14 de

23




SIMATIC RED CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl - <offline>

T80 2018 20021556

Segm.: 14 PARO EMERGENICA COMFRESORES

PARD EMERGENCIA SOLO SI SE QUEDA CERRADO EL FRESOSTATO DE CUALQUIER COMPRESOR Y
NO SE LLEGC AL VALOR DE ALARMA PARC EMERGENCIA, BIT SE ACTIVA A 42 BAR Y SE
DESACTIVA A 40 BAR

| mTEz1
| COMPRESCR_
Tm,
FALLA
COMUNICACT
N
1

A1

AIRE 1N

|
=
©
|

6. 0914600

"IE21
COMPRESOR

:

| MR

g 17,
FALLA
SENEOR
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CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl - <offline>

Segm.: 15 COMPRESOR # 1

ARRANQUE REMOTO

DB33.DBX50

"TBZ1 "TR21_ DESDE DC
COMPRESOR_ COMPRESOR._ "TB21_ 3
T T COMPRESOR_  COMPRESGR_
SELEC SELEC_ 1i". M.
LOCAL AUTOM START PC  BIT_START
D S § -
|
B33 .DBX4 |
< |
COMPRESOR
L
&RT_QP
§
Segm.: 1€ COMFPRESOR # 1
PARO REMOTO Y DE EMERGENCIA CON TRANSMISOR PRESION
DB33,DBX50

DBE33.DBX4
nTB21_ .
COMPRESOR_  COMPRESOR_ DESDE EC B
1 1", "TB21 COMPRESOR

|

|

! —
SELEC SELEC_ COMPRESOR _ ™
LOCAL AUTOM 1" .STOF_PC BIT_STOP

COMPRESOR_
| 1".5TOP_OP

DB33.DBX50

ENTRADA 3)

"TB21_ |
COMPRESOR_ MO. 4§ !
| 1v, "PARC
| SWITCH_ EMERG_
PRES_AIRE comp"” |
S T —  T—




SIMATIC RED_CORESM\ 19/10/2015 20:21:56

CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl - <offline>

Segm.: 17 COMPRESOR # 2
ARRANQUE REMOTO
JBie.DBXg2
DB3E.DBX40 .
ENTRADA &) ENTRADA 3}
"TB22 "TB22 RED
COMPRESCR_ COMPRESOR "TB22 "TB22
L A COMPRESOR_ COMPRESOR_
SELEC SELEC_ 2%, 2w,
LOCAL AUTOM STRRT_PC BIT_START
- | |1 ! | 7y i
| i
COMPRESCR
an.
START OF
Segm.: 18 COMPRESOR # 2
FARD REMOTO Y DE EMERGENCIA POR TRANSMISOR

| coMPRESOR_ COMPRESOR "TB22_
! 2. 2. "TB22_ COMPRESOR_
| SELEC_ SELEC_  COMPRESOR 2m.
‘ LOCAL AUTCM 2".STOP_PC  BIT_STOP
1 11 | | .
COMPRESOR_
2" .STOF_OP
1
DB3&.DBX50
MO.4
"PARO_
EMERG_
COMP"
|| f: 4 =
L 1 1
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SIMATIC

CCM12\CPU 315-2

RED CORESM\

DEN .« « N\FC1

- <offline>

19/10/2015 20:21:56

Segm.: 19 BOMBA COMBUSTIBLE # 1 DIRECCION 23

ARRANQUE Y PARO REMOTO

DR3S.DBX50

ENTRADA 4) ENTRADA 3
"TE23_BMB_ "TB23_BMB  DESDE X REMOTC
CoMB_1". COMB_1". "TB23_BMB_ "TB23_BMB_

SELEC_ SELEC_ COMB_1". COMB_1".
LOCAL AUTCM START PC  BIT_START
1 W | i i

| "rB23 BMB
| COMB 1".

START OP |

REMOT(
"TB23_BMB
COME_17.
BIT_STOP
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CCM12\CcPU 315-2 DP\...\FC1l - <coffline>

Seqm.: 20 BOMBA AGUA SALADA DESALINTZADCRA # 1 DIRECCION 24

IARRANQUE ¥ PARU REMOTC

REMCTO
"TR24 BME

LOCAL AUTOM START PC BIT_START

} A | bk £ o
’ 11 1 | \ 1

3

' SAL_DESAT_ 1.
1".5TOP_PC  BIT STOF

SAL DESAL_

‘ | DES |
| "rB24 BMB
|SAL"DESAL:
| 1".5TOF_OF
L
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CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl - <offline>
Segm.: 21 BOMBA AGUA CALIENTE DESALINIZADORA # | DIRECCION 25

ARRANQUE ¥ FARC REMOTO

DR45.DBX5HD

ENTRADA 4}

"TE25_BMB_ _EME_ BC

CAL DESAL_ CAL DESAL  "TB25_EMB
T i". 7 CAL_DESAL_
SELEC_ SELEC_ i,
LOCAL AUTOM START_PC

|4 |-t |

I 288 1

1 BIT PAR(
REMOTO
"TE2S BMB
"TRE25 BMB  CAL DESAL
CAL DESAL i -

1".STOP_PFC  BIT_STCP

| 1 = oS

1" .5TOP OF

4 =

CAL DESAL i
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SIMATIC RED CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC1 <offline>
Segm.: 22 BOMBA AGUA DESALINTZADA DESALINIZADORA # 1 DIRECCTON

AFRANQUE ¥ PARD REMOTO

A 4 ENTRADA 3
"TB26_BMB_ "TB26_BMB

DESALIN DESALIN
DES_17. DES_1".
SELEC_ SELEC_

LOCAL AUTOM

—|__
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CCM12\CPU 315~-2 DP\...\FCl - <offline>

Segm.: 23 BCOMBA CONTRA INCENDIC # 1 DIRECCION 76

AREANQUE ¥ PARC REMOTO

DB51.DBX50

EN A 4} ] JE ARRANC
"TBTE BMB_ DESDE BC REMOTO
oI 1% "TB76 BMB_ "TB76_BMB_
SELEC_ €. 3%, er I%.
LOCAL START PC  BIT_ START |

CI_ X
START_OP

S (N TS

=

DB51.DBXAC

&

DESDE FC 10TC
"TB76 BMB  "TB76_EMB_
€1 3", BT 4%,

STGF_FC BIT STOP

5]

r

)

d

m
o]
L

Pagina



SIMATIC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FCl

<pffline>

19/10/2015 20:21:56

Segm.: 24 BOMEA CONTRA INCENDIO # 2 DIRECCION 77

ARRANQUE Y PARC REMOTO

BX50

ENTRADA 4) ENTRADA 3)
"TB77_EMB_ "TB77_BMB _
oL 27, ET. Zn: "TBT7_EMB
SELEC_ SELEC_ C¢I 2", €1 2%,
LOCAL AUTOM START PC  BIT_START
2l Py i

"TB77_BMB_
I 3%
START_OP

"TB77 EMB

"TB77_BMB_
€T 2%, €127
STOP_PC BIT_STOF

b =
PB54.DBX40
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SIMATIC RED_CORESM\

CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC2 - <offline>

19/10/2015 20:23:22

FC2 - <offline>
"COM_TB11_ROME_PRELUB_2"
MNombre:

Rutor:

DATOS SIMOCCDE 11
Familia:
Versidn: 0.1
Versién del bloque: 2
25/02/2009 15:24:10
02/06/2008 08:53:11
00934

Hora y fecha Cédigo:
Interface:

Longitud (bloque / cédige / datos): 01118 00054

™ | 0.0
ouT ! 0.6

b e il i i .
b s e T e

HAB COM TR

Bool 4.0
| — - =
| I HAX Int 6.0 A A ENTERO
1 Int ) |
|
I nt 10.0 {
|
3 | Ia 1Z.0 |
3 | Trit 1.0
MAY ML Int 16.0
T MULT Tt T, B
T2 MULT nt ) %8 4]
T3 M Tnt 25,10 [varon 1CADO I3
M. In 22 \LOR MULT I !
ACTIVA Dint 24.0 POTENICA ACTIVA CONVERITIDA A |
AEARENTE int 25,0 F IICIA APARENTE CONVERTIDA A DOBLE ENTERD
RETUEN 0.0
RET VAL 3.0

Blogque: FC2 RUTINA COMUNICACION CON SIMOCODE TB 11

Segm.: 1 BOMBA FRELUBRICACION # 2

SI ESTA OCUPADO

MO.0

DATOS RECIDOS DESDE EL SIMOCCODE

REC = PEDIR INFO

I0ID = FUNCION DE LECTURA ENTRADAS 54 (B#16#54)

LADDR= NUMERO DE LA DIRECCION MAS BAJA DE LAS ENTRADAS PEW DEL SIMOCODE (EN LA
CONFIG PEW)

RECNUM= NUMERCQ DE REGISTRC A LEER (REGISTRO 94 DEL MANUAL EN HEX ES 5E)
RETVAL= CODIGQO ERROR

BUSY = BIT BLOQUE COCUPADC

RECCRD= DONDE LCS VA A GRABAR, DEBE TENER LA MISMA LONGITUD DEL REGISTROC
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SIMATIC RED_CORESM\ 19/10/2015 20:23:22
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC2 - <offline>

SELECCIONADC. Primero probar con destinc (record) mayor gue el valor del
registro para ver el tamafio del los datos en record (ejem PH#DB3.DBX0.0 BYTE
240D), y luego ingresar el valor real del tamafio de los datos para ver ahora si
la informacion, DIOD €4 BYTES

[ ~ SFC58
i Read a Data Record
| "RD_REC"
-EN ENOY
$HAB COM T
E #ERROR COM
HABILITA 3
COMUNICACT
| c
1l #ERROR _
~REQ RET_VAL-— COMM
B#16#54 —101ID #BUSY_TB
| COMUNICACI
WH#1EH0 —~LADDR ON CON
1 S IMOCCDE
B#16#5E -RECNUM OCUPADA
_ BUSY- #BUSY_TB
' F#DEL.
DBXC.0
RECOFRD}- BYTE ©4
Segm.: 3 BIT DE FALLA DE COMUNICACION

FALLA EN LA COMUNICACICN CON EL SIMOCODE DA EL CODIGO 16#80A2 gue equivale a
32931 en word -32605

DR3.DBYIE,
| BIT DE
| FALLA DE
COMUNICACI
ON
| "TB11l
| PRELUBRIC
F g
FALLA
COMUNICACI
Pl ON

CMP ==I
4‘ S e 1

#ERROR_COM

|
|
|
CODIGO
ERROR ‘
COMUNTCACT
ON
*ERROR_J
COMM —IN1

-32805 JINE

Segm.: 4 PROCESAMIENTC DE DATOS

DESBALANCE DE FASE
UNIDADES 0..100%
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CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC2 - <offline>

Segm.: 5

FACTOR DE POTENCIA
UNIDADES 0,.100%

' T MovE |
! B - ENG— -
| ‘
|
{ {
"DATOS _ | "TB11_
| SIMoC_11". PRELUBRIC_
COS PHI{IN @ 2" .CO5_PHI
|
Segm.: 6 CORRIENTE MAXIMA
VIENE EN UNIDADES DE % DE Ie QUE ES 100 A, ENTONCES ESTO ES
1, MULTIPLICAMOS POR 1 PARA TENER EL VALOR EN A
VALOR X10 A EN SCADA DIVIDIR PARA 10 EL VALOR DE AMFERAJE |
I
LT | BT | |
= —————{EN ENC— EH [-_‘.N{_'éi -
- o7
-3 | ol
! i
I b NI OUTL- $IMAX MULT '
B 8 10
i
|
Segm.: 7 CORRIENTE Il
‘ VIENE EN UNIDADES DE % DE Ie QUE ES 100 A, ENTONCES ESTO ES
1, MULTIPLICAMOS POR 1 PARA TENER EL VALOR EN A
MOVE | T ML T |
S ¢ ENC EN T ENO
|
DB1.DBEW1A | B3 1
"MRRTED | REIENT
] PIVERT | A h ~IN] f_ar_:l-ﬁl MULT
! o T1-{IN  OUT- #11 A —{INZ
[segm.: 8 CORRIENTE 12 |
HOVE | WL T DIV T
N ENG—— -EN ENG S ———— L

‘ DE1.DEWL G | 1z | 12 MILT i G TE

'0s_ | MVERT —INL  OUT-#IZ_MULT
| 8 g | | A A ENTER
| 12 —IN OUT $12 a-INZ
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SIMATIC RED CORESM\ 19/10/2015 20:23:23
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC2 — <offline>
Segm.: 9 CORRIENTE I3
[ ML I 1
Ayl BN (] BN -
§13 . #l"__l‘ﬂil.'f
ol A EMTERD. | I T3 MULT TN | wrm11
"TLTOS OAYERTIE $I3 —IN1 OUTH- #13 MULT - ELU
SIMOC 11%0 | & ENTEE | 10.TNzZ QUTH 2", T3
I3~IN  OUT- #I3 ~IN2 )

Segm.: 10

VOLTAJES V1,V2,

v3

VIENE EN UNIDADES 1 V,

SE LO MUEVE AL BLCQUE DE DATOS HMI

MovE

CORFECSURPRRSTNL | . ENC— - S—
DBL . DEWZ 6 | 5 | i
CATOS MTEL1 1
STMOC 11 PRELUBRLC " UBRIC
Vi ounbznv V2 —IN 3] W2
Segm.: 11 POTENICA ACTIVA (W)

VIENE EN WATSS.

NO HAY CONVERSION ALGUNA,

S50LCG A REAL

| BCD DI | DI R
N BNG—— ---‘iEN ENo;
'jm DBDA2 | I | DB3.DBD20
: | POTENCIA
| ‘ ACTIVA
| ‘ (VATTOS)
E | CONVERITID A A DOBLE "TB11
"DATOS _ | A A DOBLE ENTERS | 'PRELUB‘RIC
SIMoC 11", | ENTERG H#ACTIVA —IN
ACTIVA P TN $ACTIVA | OJ— POT_ACTIVA
Segm.: 12 POTENCIA AFARENTE (VA)

VIENE EN VA. NO HAY CONVERSION ALGUNA,

S0LO A REAL

T)E 3.

DRDZ24

"TB11
PRELUBRIC
o -

[ BED DI | [BI_R
== — ENO-———— EN ENOf
DBL.DBDSE | HAPARENTE
potenctk |
APARENTE | ERPARENTE |
0. .0xF 'F ! BOTED X |
FFF VA | APAREL " DOBLE
"DATOS _ CONVERTIDA ENTERO
SIMoC 11", A DOELE $APARENTE —IN
APARENT P_ ENTERC
§-IN  OUT- #APARENTE ___ouT

— APARENTE
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SIMATIC RED CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC2 - <offline>

19/10/2015 20:23:23

Segm.: 13 PRESION DESCRARGA BOMBA

UNIDADES PSI, SENAL DE 4..20 MA QUE SE VIENE COMO UNA DE 0..27648
0..1t BAR----- D..232 PSI1
VALOR ALARMA NIVEL BAJO 20 BSI

3 "entrada anal sglica
MCVE | | v/l
sl ol = Eidlr

21 FANALODG L —dirwcoion

winf vaenproc— BMB IN1
£, 000000
VAN a1 —Inz
ool vmin
MO -pipalar
Segm.: 14 BITS ENVIADOS ¥ RECIBIDOS

DATOS RECIBIDOS DESDE SIMOCODE POR CONFIGURACION

RECIBO LOS5 CUATRC PRIMEROS BYTES CCN LAS ENTRADAS DEL PROCESO, EL PEWD YA
COMFRENDE EL BYTE O ¥ BYTE 1, EL PEWZ COMPRENDE DEL BYTE 2 Y BYTE 3

. [ MOVE | [ MoVE |
R . ENO: EN ENO-
PEWO -IN __ OUT- DB3.DBWS50 PEWZ TN
| 3d
i i
| PRELUBRIC
[ 2%, N
i TEMPORIZAD
OUT OR_1

Segm.: 15

BYTES ENVIADOS AL SIMCCODE
ENVIO EL BYTE &2 Y BYTE &2

MOVE |

= e ] EN
DB3 .DBW62 —IN QUTH PAWOD
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SIMATIC RED CCRESM\ 19/10/2015 20:23:23
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC2 - <offline>
|segm.: 16 HORAS SERVICIO ]
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SIMATIC RED _CORESM\
CCMI2\CPU 315-2 DP\...\FE3 - <offline>

19/10/2015 20:23:40

FC3 - <offline>

"COM_TB12_BCGMB_PRELUB_1" DATOS SIMOCODE 12
Nombre: Familia:
Autor: Version: 0.1
Versién del bloque: 2
Hora y fecha Coédago: 25/02/200%8 15:23:46
Interface: 06/06/2008 12:37:26

Longitud (blogue / cédigo / datos): 01118 00934 Q0054

AMALCG 1 Int 14,0 A A ENTERQ

IMAX _MULT Int

RETURN 0
RET I G.0 _
Bloque: FC3
Segm.: 1 11 BCOMEA DE PRELUBRICACION # 1

51 ESTA OCUPADO NO PIDE DATOS HASTA QUE BUSY SEA CERO

MO.0

Segm.: 2 DATOS RECIDOS DESDE EL SIMOCODE

REC = PEDIR INFO

IOID = FUNCION DE LECTURA ENTRADAS 54 (B#16#54)

LADDR= NUMERD DE LA DIRECCION MAS BAJA DE LAS ENTRADAS PEW DEL SIMOCODE (EN LA
CONFIG PEW)

RECNUM= NUMERC DE REGISTRC A LEER (REGISTRC 94 DEL MANUAL EN HEX ES 5E)
RETVAL= CODIGO ERROR

BUSY = BIT BLOQUE OCUPADO

RECCRD= DONDE LOS VA A GRABAR, DEBE TENER LA MISMA LONGITUD DEL REGISTROC
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SIMATIC

RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC3

- <coffline>

19/10/2015

20:23:40

la informacion,

PI0 64 BYTES

SELECCIDNADG. Primero probar con destino (record)
registro para ver el tamafic del los datos en record (ejem PH#DB3I.DBX0.0 BYTE
240), vy luego ingresar el valor real del tamafio de los datos para ver ahora si

mayoer cque el valor del

. .| |

#HAB COM T

PARTIDOR
#HAR_COM_
TE —REQ

B#16#54 (101D

WHle#d LADDR

BE1645E —RECNUM
|
i

CN

| #ERROR_
RET_VAL- COMM
|

#BL

EUS%—*BUSY_TB

| p4pma.
| DBEXO.0
BECORD% EYTE 64

Segm.: 3

BIT DE FALLA DE COMUNICACION

32931 e&n word -3260%5

FALLA EN LA COMUNICACION CON EL SIMOCODE DA EL CODIGO 16#80A3 que

equivale a

HERROR COM
M

oDIGo

ON
#ERROR_
f COMM ~IN1

| ~32605 —~IN2

[[cMP ==I |

ON

"TR1Z_
PRELUB_1".
FALLA_
COMUNIGACI
oN

[

Segm.: 4

FROCESAMIENTO DE DATOS

DESBALANCE DE FASE
UNIDADES D..100%

MOVE

EH ENC

D - DIRS
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SIMATIC RED_CORESM\ 18/10/2015 20:23:40
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC3 - <offline>

Segm.: 5

FACTOR DE POTENCIA
UNIDADES 0..100%

MOVE |
EN ENO

ik PRELUB_1".
COS_PHI—IN  OUT- COS_PHI

Segm.: € CORRIENTE MAXIMA

VIENE EN UNIDADES DE % DE Ie QUE ES 100 A, ENTONCES ESTO ES
1, MULTIPLICAMCS POR 1 PARA TENER EL VALOR EN A

VALOR X10 A EN SCADA DIVIDIR PARA 10 EL VALOR DE AMPERAJE

I~ 41 MAX

Segm.: 7 CORRIENTE Il

VIENE EN UNIDADES DE % DE Ie QUE ES 100 A, ENTONCES ESTO ES
1, MULTIPLICAMOS PCR 1 PARA TENER EL VALOR EN A

$I1_MULT —IN1

$I1 -1t
¥ 0
DUTH #11 g Nz
[segm.: g CORRIENTE 12 ]
ML I oIV
——— e - IE E U — — e ——— L -
|
[ i ML | 4
J . §12 MULT <INl
I $12 —IN1 OUTH- 12 MULT
NTRF o
$I2 3 HIN2 ¥
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SIMATIC

RED CORESM\ 19/10/2015 20:23:40
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC3 - <offline>

Segqm.: 9

CORRIENTE I3

#1311 ouT §13
" - WIT
I3 N 413 8 -INa -
Segm.: 10 VOLTAJES V1,V2, V3

VIENE EN UNIDADES 1 V,

SE LO MUEVE AL BLOQUE DE DATOS HMI

ENgb—muun : —{FN

TS 4 B4, TR LG . DR €

Segm.: 11

POTENCIA ACTIVA (W)

VIENE EN WATS

.

NO HAY CONVERSION ALGUMA, SOLO A REAL

DE4 .DBD52
POTE

SIMOC_12".

BCD DI

ACTIVA_P —IN

"DI_R

ENO}- — EN  ENO—

OUT- #ACTIVA

DBG.DBD20
POT n
ACTIVA
(VATIOS)
"TB12
PRELUB_1".
#ACTIVA —{IN OUT— POT_ACTIVA

Segm.: 12

FOTENCIA APARENTE (VA)

VIENE EN VA. NO HAY CONVERSION ALGUNA, SOLC A REAL

"DATOS
SIMOC 12"
APARENT P

g

™

A L E "TB12

ENT PRELUB_1".

#APARENTE —IN | poT_
OUT, - APARENTE
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19/10/2015 20:23:40

RED_CORESM\

SIMATIC
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC3 = <offline>

13 PRESION DESCARGA BOMBA

Segm. :
UNIDADES PSI, SERAL DE 4..20 MA QUE SE VIENE COMOC UNA DE 0..27648
0..16 BAR-———- 0..232 PSI

VALOR ALARMA NIVEL BAJO 20 PSI

| *entrada anal =]

i -‘-I.’ {
EN ENG AN
AN ;[—i _; —IN "TE1 :'"
FRELUB_ 1%,
: RE 31
DEIC
4.00
nf
320000
D02 —rma
: ~vmd n
MO0 palar
|
Segm.: 14 BITS ENVIADOS Y RECIBIDOS

DATOS RECIBIDOS DESDE SIMOCODE POR CONFIGURACION

RECIBO LOS CUATRO PRIMEROS BYTES CON LAS ENTRADAS DEL PROCESO, EL PEWD YA
CCMFRENDE EL BYTE O Y BYTE 1, EL PEW2 COMPRENDE DEL BYTE 2 Y BYTE 3

TMOVE | MOVE
—EN ENO ———EN ENO- — —

PEWA4 41N _ OUT- DBE.DBWSO PEWG —{IN D86 .DBW52
| valor
t E!'F.j_-r)l' 1Z4ad
or 1
"TBl2__
PRELUB 1".
TEMPORIZAD
OUT—0OR_1

Segm.: 15

BYTES ENVIADOS AL SIMOCODE
ENVIDO EL BYTE €2 Y BYTE 63

[ MOvVE
-EN ENO

DB6.DBWE2 - {IN OUT- PAW2
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SIMATIC RED CORESM\ 19/10/
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC3 - <offline>

Segm.: 186 HORAS SERVICIC

6. 0ORxX50,
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SIMATIC

RED CORESM)\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC4 - <offline>

19/1042015 20:23:50

FC4 - <offline>
"COM_TEL3 BOMB ACHIQUE 1"
Nombre:

hutor:

DATOS SIMOCODE 13
Familia:
Version: 0.1
Versidén del blogue: 2
25/02/2009 15:23:2
DE/06/2008 12:37:26
40934

Hora y fecha Cédige:
Interface:

Longitud (blogue / cédige / datos): 01118 00054

IN | :U.D
. :
n,fj : AN - = o]
G.D . IEthLITA el OR
.H.} }flﬂﬂ”.z
|Int L .f_'_:L.'if.;U EF
OLAR AL |E . 1.0 ;-«".:‘:I JTADCR BIPOLAR ENTRADA ANALOG -
LA €l -:H&é_ﬁiﬂvggflié.A-ﬂHTh:-
1 a
= = =T -
I3 Int 12.0 1
Iy

L
24.0 FOTENICA ACTIVA CONVERITIDA A LOBLE ENTEROD
5 2B.0 POTENICIA APARENTE CONVERTIDA A DOBLE ENTERO|
RETUIN ; 0.6
RET VAL 3 |

Blogque: FC4

Segm.: 1

13 BCMBA DE ACHIQUE # 1

81 ESTA OCUPADO NO PIDE DATOS HASTA QUE BUSY SEA CERO

MO.0

Segm.: 2 DATOS RECIDOS DESDE BL SIMOCODE

REC = PEDIR INFO

I0ID = FUNCION DE LECTURA ENTRADAS 54 (B#1EE54)

LADDR= NUMERQ DE LA DIRECCION MAS BAJA DE LAS ENTRADAS PEW DEL SIMOCODE (EN LA
CONFIG PEW)

RECNUM= NUMERC DE REGISTRC A LEER (REGISTRO 94 DEL MANUAL EN HEX ES5 5E)
RETVAL= CODIGC ERROR

BUSY = BIT BLOQUE OGCUFADO

RECORD= DONDE LOS VA A GRABAR, DEEE TENER LA MISMA LONGITUD DEL REGISTRO
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SIMATIC RED CORESM\ 1841042015 20:23:50
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC4 - <aoffline>

SELECCIONADO. Primero probar con destino (record) mayor que el wvalor del
registro para ver el tamafio del los datos en record (ejem PADB3.DBXO.0 BYTE
240), y luego ingresar el valor real del tamafio de los dates para ver ahora si
la informacion, DIO 64 BYTES

SFCH9 ]
Read a Data Record |
TRD_REC"
-EN e —
FERROR COM
. - |
oo 1 |
HERROR_ |
REQ RET_VAL-— COMM
B#16454 (TOTID
WH1E48 - LADDR
B#1645E —RECNUM |
BUSY- §BUSY TB
RECORD- BYTE &4
Segm.: 3 BIT DE FALLA DE COMUNICACION

FALLA EN LA COMUNICACION CON EL SIMOCODE DA EL CODIGO 16#80A3 que equivale a
32931 en word -32605

N
"TE13_EMB_
ACHIQUE
1.
FALLA
COMUNICACT
ON

S M

|
PH#DRB7.
DBX0.0

-32605 —IN2 |

Segm.: 4 PROCESAMIENTO DE DATOS

DESEALRNCE DE FASE
UNIDADES 0..100% |

"DATOS |
STMOC 13",
DESEALANCE

_FASE <IN
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SIMATIC RED_CORESM\ 19/10/2015 20:23:50
CCM1Z2\CPU 315-2 DP\,..\FC4 — <offline>
Segm.: 5
FACTOR DE POTENCIA
|UNIDADES 0..100%
| - iy
| MOVE
-EN ENG e e
BRE |
|  POTENCIA
0,100 | 0..100
"DATOS "TB13_BMB_
SIMOC_13". | ACHIQUE _
COS_PHI —IN OUT- 1".COS_PHI
Segm.: € CORRTENTE MAX IMA
VIENE EN UNIDADES DE % DE Ie QUE ES 100 A, ENTONCES ESTO ES
1, MULTIPLICAMOS POR 1 PARA TENER EL VALOR EN A
VALOR %10 A EN SCADA DIVIDIR PARA 10 EL VALOR DE AMPERAJE
MOVE MUL I
EN END EN ENG —
DR DR 2 1] =}
X TR | NTE
a3 OUT- #TMAX MULT
"TATOS :
STMOC 137, ENTRS 3 —IN
T MAX OUT| #T_MAX

Segm.: 7 CORRIENTE Il

VIENE EN UNIDADES DE % DE Ie QUE ES 100 A,

ENTONCES ESTC ES

1, MULTIPLICAMOS POR 1 PARA TENER EL VALOR EN A

T
= —EN ENp— === —
4T ¥1i
LR b
b1 \ EMITE $T1 MILT TN
"TATOS HVERTIDA #I1 <IN CUT- #I1_MULT |
SIMOC 137, | io-INz __ oum
I1-IN  ounl- 411 3INZ
Segm.: 8 CORRIENTE 12 |
HOVE ] MIL T [ Div I
= £ ENOY e ERC S — ENO——
|
D7 L DERL G 41 FIz MoLT | Z
41 B .
: #12 MULT N1
| Al 10 —IN2 T 1
GUTH#12 o '
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SIMATIC RED_CORESM\ 19/10/201% 20:23:50
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC4 - <offline>
Segm.: 9 CORRIENTE I3
[ ML T | DIV I
—_— —_—— HiN ERO— e rIN ENp—————————
- DHW1E | k1 [ TE
| # ! M 5
g | ‘ . ¥ 1 M7 TF ME]
1 ! . R ; DG 13 "TB13_BMB_
"DATOS | NVE £13 HINT OUT— $13_MULT ACHIGUE
SIMDC 13", i ) _OUT- 17,13
T I3IN Ot} #13 I{INZ2
Segm.: 10 VOLTAJES V1,Vv2, V3

VIENE EN UNIDADES 1 V,

S5E LO MUEVE AL BLOQUE

DE DATOS HMI

| MOVE

ENC

o)

[ TOVE
ENC

DB%. DEW1 &

ENC-~

QU L
 eoh S it |

"TBi3

EME

ACHIGUE

1%.¥3

Segm.: 11 POTENCIA ACTIVA (W)
VIENE EN WATSS. NO HAY CONVERSION ALGUNA, SOLO A REAL
f [ BCD DI T DIR
I — |EN ENO‘ = = —ee e BN ENq’..._ = =
’ BACTIVA {  DB9.DBD20
| #ACTIVA POTENICA |
ACTTIVA | ACTIVA | ACTIVA
0..0xFFFFF | CONVERITID - (VATTOS)
| A A DOBLE | "TB13_BMB_
] i | ENTERO ACHIQUE
| simoc 137, | . ENTERC #ACTIVA —IN | 17
ACTIVA P —IN_ OUT- #ACTIVA | OUT BPOT_ACTIVA
Segm.: 12 POTENCIA APARENTE (VA)

VIENE EN VA. NC HAY CONVERSION ALGUNA,

50LO A REAL

~ BCD_DI
- FN ENO
DB7.DBD56 |
POTE |
APAR #APARENTE
8..0 BPCT
FFF VA AFARENTE
"DATOS_ CONVERTIDA
SIMOC_13 ™ AL LE
APARENT P 1 ENTERO
5-IN OUT- ¥APARENTE

ENTERO |
#APARENTE —IN

z f)-I-__

T
ENO———-
I
|  DBS.DBD24
| POTENCIA
! APARENTE
| (VR
| "TB13_BMB_
| ACHIQUE
| 2=,
]
| POT_
__ GUTH-APARENTE
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SIMATIC

CCM12\CPU 315-2

RED_CORESM\

DP\...\FC4

- <gffline>

19/10/2015 20:23:50

Segm.: 13

PRESION DESCARGA BOMBA

0..16 BAR———~ 0..232 BPST
VALOR ALARMA NIVEL BAJO 20 PSI

UNIDADES PSI, SERAL DE 4..20 MA QUE SE VIENE COMO UNA DE 0..27648

Tentrada anald
rim

. 00000

000 —wmin

M0. 0 —pipelas

Segm.: 14

RITS ENVIADOS ¥ RECIBIDOS

CCOMPRENDE EL BYTE Q Y BYTE 1,

DATOS RECIBIDOS DESDE STIMOCCDE POR CONFIGURACTON

RECIBO LOS CUATRO PRIMEROS BYTES CON LAS ENTRADAS DEL PROCESO, EL PEWD YA
EL PEWZ COMPRENDE DEL BYTE 2 Y BYTE 3

[ MoVE |
EN ENO——
PEWS -IN OU'T; DB9.DBWS0

PEWLO

HIN

MOVE
N ENG-——

DES.DEW52

val

oI

"TE13_BMB _
ACHIQUE_
1%,
TEMPORTZ

- OR_1

Segm.: 15

BYTES ENVIADOS AL SIMOCODE
ENVIO EL BYTE 62 Y BYTE &3

MOVE |
N ENi

DBY.DBW62 ~IN  OUTH PAWA
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SIMATIC

CCM12\CPU

RED CORESM\

315=2 DP\...\FC4

<pffline>

19/10/2015 20:23:50

[segm.: 18 HORAS SERVICIC

EMCENDIDC
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SIMATIC

RED_CORESM\
CCM34\CPU 315-2 DP\...\OBl - <offline>

19/10/2015 20:46:32

OBl - <offline>

nn

Nombre:
Autor:

Hora y fecha Cédigo:
Interface:

Familia:

Versién: 0.1

Versién del bloque: 2
17/02/2009 22:44:38
15/02/1996 16:51:12

Longitud (bleque / cdédigo / dates): 00450 00338

00022

e and Time CRI started

|Blogque: OBl PROGRAMA PRINCIPAL

Segm.: 1

COMUNICACION CON SIMOCODES/RUTINA DE RECOPILACION DE DATOS SIMOC

CON TB 31

DATOS & DE 31 |
"COM_TB31_BOMB |
| FRELUB 3™ |
————— - ENCY e
Segm.: 2
CON TB 32
=0 < = =
DATOS SIMOCODE 3
"COM_TB32_PRECAL 3" (J
== £N __ENG =
ESeqm.: 3
|cow B 33

o

"COM_TB33 |
EXTRACTOR 3" |
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SIMATIC

RED CORESM\
CCM34\CPU 315-2 DP\...\OBl

<offline>

19/10/2015 20:46:32

Seqm.: 4
CON TB 34
s -
DATOS SIMOCODE 34
"COM TB34 |
VENTIL}\DOR_E." i
—ey________ = By
| segm.: 5
CON TB 35
FCT i
DATOS SIMOCODE 35 |
| rcom 1835 BMB_ |
i ACHIQUE 2" i
I BN 0020202 ENg
Segm.: &
CON TB 36
] FCB
DATOS 51 .ODE 386
| "CCM TB36 BMB
| ACEITE 2"
e T gt o ENC—
Segm.: 7
CON TB 41
BATOS SIMOCODE 41
"COM TB41l BOMB
PRELUB_ 4"
———EN o ENO
Segm.: 8
CON TB 42
. =
| DATOS SIMOCODE 42
| "COM_TB42 PRECAL_4"
EN et
Segm.: 9
CON TB 43

—Fciz
DATOS SIMOCOD
"COM_TB43_
EXTRACTOR 4"

ODE 43

g I ...
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SIMATIC

RED_CORESM\

CCM34\CPU 315-2 DP\...\OB1 <offline>

19/10/2015 20:46:32

Segm.: 10

CON TB 44

DATOS SIMCCODE 44
"COM TB44
VENTILADOR 4"
——EN ) ENG——
Segm.: 11
CON TB 45
FC14 |

| DATOS SIMOCODE 45
: "COM TB45 BMB_SAL
| DESAL_2"
[ & . ENO-

Segm.: 12

CON TB 46

Segm.: 13
CON TB 47
FC16
L )5 SIMOCODE 47
"COM_TBE47_BMB_DES_
DESAL 2"
[ — &N " ENO
|seqm.: 14
CON TB 71
FC17
DATOS SIMOCODE 71 1
"COM_TB71_BMBE_ |
SERVO_ 1" |
— —EN ENO}

Segm.: 15

CON TB 72
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SIMATIC RED CORESM\
CCM34\CPU 315-2 DP\...\OBl - <offline>

19/10/2015 20:46:32

I
...... » '\_‘[."L!L - :'. |
"COM_TBRT3_BMB_JP1 ‘

ll!
EN ENG|

Segm.: 17

CCN TB 74

Lﬁﬁ!% !
BMB JE1_

DATOS SID
"COM_TB74_
oW

| &

Segm.: 18
CoON TB 75

‘ DATOS SIMOCODE 7

"COM_TR7&_PURIF_
JPL"
—EN : ERG

Segm.: 19
RUTINA SECUENCIAS ARRANQUE PARO REMOTO PARA TODOS LGS SIMOCODES

Segm.: 20

COMUNICACION CON PLC CLIMATIZADORES POPA (ENTREPUENTE CHAQUETA S57_200)

i COM_S7_200_DP_70" |
j_________%ﬁ ) ENG———————
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SIMATIC RED CORESM\ 19/10/2015 20:46:32
CCM34\CPU 315-2 DP\...\OBl - <offline>

Segm.: 21

(COMUNICACION CON PLC FRIGORIFICOS ( 87 200)




SIMATIC RED_CORESM\ 19/10/2015 20:52:26
CCM34\CPU 315-2 DP\...\DBl - <offline>

DBl - <offline> - Declaracién

"DATO. 5 S IMOC_3 2

DB de datos globales 1

Nombre: Familia:

Autor: Versiém: 0.1

Hora y fecha Cédigo:
Interface:

Longitud (blogue / cédigo / datos): 00208

Versién del bloque: 2
03/08/2008 11:39:24
03/06/2008 11:39:24

000€4 00000

|¥alor inicial

T ]
| Dwdiedn

BETERD

RESERVADOZ
RESERVADOZ

) 0 D
W40 - DE FECUPERACION
WH1oA0 S VOLTAJE F
W#1g VOLTAJE FASE

TWEledD o VOLTA 5
WH1640 ) SALIDA ANELOGIC
WEiedD o " |ENTEADA ANALOGIC

TWFiGAD | -
weiesn

TWFTE#0 N
WETEED S
WHIGED - ——

POTENG

POTENCIA APARENTE

0. . OXFFFFEFFE &
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SIMATIC RED_CORESM\

CCM56\CPU 315-2 DP\...\OBl - <offline>

19/10/20

1

5

20:53:13

OBl - <offline>

"PROG_PRINCIPAL" PROGRAMA. PRINCIPAL
Nombre: Familia:
Autor: Versién: 0.1

=

Versién del bloque: 2
Hora y fecha Cédigo: 23/06/2008 10:59:58
Interface: 15/02/1996 16:51:12

Longitud (blogue / cédigo / datos): 00328 00194 (©0022

tmillisecen

secan

iBloque: OBl PROGRAMA PRINCIPAL

Segm.: 1 DATOS DE TODOS LOS SIMOCODES

ODATOD 3 DE 51 |
DATOS SIMOCOI ] [
. "COM_TB51_BMB_
CONSUMO_1" [
- — BN ENO;
Segm.: 2
TB52
[ FC
DATOS SIMOCODE 5%
"COM_TBS52_EMB_
CONSUMO_2" ;
——&N 0000 ENg
!Seqm.' 3
I
|rB53
| : o =
| FC 4
L J& 851 DE 53 |
i "COM _TB53_BMB CIRC
| AG_CAL"
ﬁN _ENG N

pes
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SIMATIC

RED_CORESM\

CCM56\CPU 315-2 DP\...\OBl <offline>

19/36/2015 20:53:13

Foe

DATOS 5IMOCODE 54

"COM TBS4 CALENT_
AGUA"

Mi_._._ il

END—

| Segm.: 5

TB55

]
CATOS SIMOCODE 55 |
"COM_TBS5_BMB_

RADARES"
t

Segm.: 7

TB58

DAL DS G lMO_ O] =E
"COM_TBSS_EMB_ |
CALDERA" |
BN N0

|
3|
1

Segm.: 8

TBGL

FC11
| DATOS SIMOCCDE 61
"COM_TBEL_EMB_
DULCE_1"

EN ENG

Pagina 2 de 3




SIMATIC RED_CORESM\
CCM56\CPU 315-2 DP\...\OBl - <offline>

19/10/2015 20:53:13

Segm.: 10
TBE3
| —
SALADA" E
| —EN ENQ——————
i
Segm,: 11 RUTINA SECUENCIAS ARRANQUE PARO l
| | "SECUENC
| IAS"

S ENO- ——

ESeqm.: 12 RUTINA CONTROL CALDERA, INSTRUMENTACICN TABLERC PLANTA AA

I

AQUI SE RECOPILA LA INFORMACION DE LAS ENTRADAS ANALOGICAS ¥ LUEGD HAY UNA
|RUTINA DE CONTRCL PARA LA CALDERA EN AUTCGMATICO. AL FINAL ESTAN LOS CONTADORES
|DE HCORAS DE SERVICIO DE LAS RESISTENCIAS DE CALDERA, AGUAS NEGRAS ¥ PLANTAS AA

CALDERA ¥ OT

"CONTROL_PLC_
CALDEFA"
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SIMATIC RED_CORBSM\ 19/10/2015 21:06:11
CCM56\CPU 315-2 DP\...\DBl - <offline>

DBl - <offline> - Declaracién

"DATOS_SIMOC 51"

DB de datos globales 1

Nombre: Familia:

Autor: Versidn: 0.1

Hora y fecha Cdédigo:
Interface:

Longitud (blogque / cédigo / dates): 00208

Versién del bloque: 2
U3/06/2008 11:39:24
03/06/2008 11:39:24
00DE4

ogoco

Bloque: DBL

|Valor inicial
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