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RESUMEN 

 

La Armada del Ecuador dentro del proyecto de recuperación de las Corbetas 

Clase “Esmeraldas” contempla la utilización de tecnologías de punta para realizar 

la modernización de los sistemas de propulsión, navegación, guerra electrónica, 

sistemas de armas que permitan cumplir los diferentes roles de seguridad marítima 

y preservación de la vida  humana en el mar alineadas de esta manera a la misión 

de la Fuerza Naval que es “Desarrollar las capacidades marítimas y proveer la 

seguridad integral en los espacios acuáticos que fortalezcan el Poder Naval y que 

contribuyan a la defensa de la soberanía y la integridad territorial; y, con su 

contingente apoyar al desarrollo marítimo nacional y a la seguridad pública y del 

Estado”. 

 

Las Corbetas Clase “Esmeraldas” fueron construidas en Astilleros Italianos 

en la década de los 80’s,  por lo que los componentes de los principales sistemas 

han cumplido el ciclo de vida útil que se ve reflejado en el incremento del índice de 

fallas y por ende en la baja confiabilidad, así como también logísticamente la 

mayoría de sus elementos están descontinuados. 

 

Dentro de la recuperación de la capacidad de navegar de estas unidades 

contempla la sustitución de la maquinaria principal (Motores MTU) y auxiliar, dentro 

de este requerimiento se buscó una alternativa que permita realizar el control y 

monitoreo de las principales variables de funcionamiento de la maquinaria de 

propulsión  y sistemas auxiliares. 
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El Centro de Control de Motores (CCM) permite con el uso de tecnología de 

punta realizar el control, monitoreo de toda la maquinaria principal y auxiliar 

presente en las Corbetas Clase “Esmeraldas”. El sistema utiliza equipos de control, 

maniobra e instrumentación marca Siemens, la arquitectura de la red  

implementada es de topología mixta (estrella, anillo y bus), con la utilización del 

estándar internacional IEEE 802.3 (Ethernet) para el nivel de control y supervisión 

y IEC 61158/61784 (Profibus) para el nivel de campo. El nivel de control utiliza PLC 

marca Siemens serie S7-1500 que cumplen funciones de maestro en los 

compartimentos de sala de máquinas de proa, sala de máquinas de popa, sala de 

aire acondicionado, maquinas principales MTU, entrelazados en una topología 

anillo por 04 switch. El nivel de campo está conformado por estaciones de I/O, 

partidores e instrumentación (sensores de presión, temperatura, nivel etc) que 

cumplen función de esclavos conforme la topología diseñada. El nivel de 

supervisión (Scada) utiliza el software de Wonderware Intouch.  

 

La implementación del Centro de Control de Motores (CCM) permite 

mantener el control y monitoreo de las variables de operación de toda la maquinaria 

principal y auxiliar en tiempo real, previniendo las acciones correctivas a las fallas 

que se presenten y sirviendo como herramienta muy útil en el almacenamiento de 

los históricos de funcionamiento de los equipos e índices de falla. 
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INTRODUCCIÓN. 

 

La Automatización Totalmente Integrada es un nuevo concepto en el 

marco de la automatización industrial donde se entrelazan diferentes sistemas 

tecnológicos y fabricantes, dentro de sus principales características se 

encuentran el almacenamiento de datos comunes, sistemas escalables, 

interface abierto, integración completa, compatibilidad-modularidad, base de 

datos comunes, entre otras. 

Dentro de la pirámide de la automatización los sensores de las diferentes 

variables de un proceso constituyen el nivel de campo; los controladores lógicos 

programables1 (PLCs)  y PC son empleados en los niveles de control; mientras 

en el nivel de supervisión de procesos la PC constituye el hardware donde se 

encuentra el sistema de visualización SCADA para el monitoreo de todo el 

proceso. 

En lo que respecta a la comunicación industrial, desde el control de 

procesos hasta el nivel de campo, es posible llevarla a cabo a través de 

diferentes tipos de redes entre las que podemos mencionar PROFIBUS, 

ETHERNET, MODBUS, TCP/IP entre otras, que permiten el intercambio de 

datos a varios niveles entre los equipos de automatización o entre varios 

dispositivos, a una determinada velocidad utilizando como medio de transmisión 

el cable coaxial, cable cruzado, fibra óptica o inalámbrico.  

                                                 
1 PLC.- Controlador Lógico Programable 
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La Interface Hombre Máquina2 (HMI) se presenta en 4 tipos: a) los 

paneles de pulsadores, b) visualizadores de textos, c) visualizadores gráficos, d) 

sistemas basados en Windows que son conectados a la red de comunicación 

industrial permitiendo la interacción entre el hombre y la máquina.  

Por otro lado el desarrollo de nuevos framework de ingeniería que en el 

caso de Siemens presenta su TIA Portal reúne todas las herramientas de 

software de automatización  en un único entorno de desarrollo para todas las 

tareas de automatización permitiendo el ahorro de tiempo, desarrollo de 

ingeniería que le permite la configuración del hardware, programación de la 

lógica de control, parametrización  de convertidores, diseño de pantallas  HMI 

entre otras funcionalidades para obtener  la máxima productividad posible. 

Las Corbetas Clase “Esmeraldas” tienen gran cantidad de motores como 

parte integrante de los sistemas de maquinaria auxiliar, los elementos de control 

y fuerza de los mencionados sistemas, son de tecnología analógica de los años 

80’s y muchos de sus componentes han cumplido el ciclo de vida útil y su 

cableado de control y fuerza se encuentra en malas condiciones especialmente 

en el apantallado y chaqueta termoplástica, por lo que se recomienda la 

sustitución de estos elementos y el diseño de un sistema con tecnología de 

punta. 

Siguiendo estos conceptos de automatización industrial plantee al Mando 

Naval la arquitectura para realizar el diseño e implementación de un Centro de 

Control de Motores para la Maquinaria Principal y Auxiliar para las Corbetas 

                                                 
2 HMI.- Interface Humano – Máquina  
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Clase “Esmeraldas” que cumpla con los estándares eléctricos e industriales de 

acuerdo a las normas de la IEC, NEMA, IEEE, apoyado en un software de 

desarrollo de ingeniería integral acorde a la arquitectura de automatización que 

permita contar con un sistema modular, flexible, robusto, escalable, abierto. 

Luego de realizar la ingeniería de detalle, seleccionar los componentes a ser 

utilizados y obtener los recursos financieros se realizó la implementación en la 

Corbeta CM-11 “Esmeraldas” con una duración total del proyecto de 15  meses, 

su alcance incluye el control de toda la maquinaria principal y auxiliar y su 

delimitación se encuentra dentro del departamento de ingeniería de la unidad. 

El presente trabajo está dividido en dos capítulos: El primer capítulo 

describe la metodología empleada y la solución tecnológica implementada; el 

segundo capítulo hace referencia a los resultados obtenidos (software de control 

y monitoreo). 
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CAPÍTULO I                                                                                                                                                                               

METODOLOGIA. 

1.1 TECNICAS DE RECOLECCION DE DATOS. 

La recolección de datos del proyecto se realizó con la búsqueda de 

información de: a) manuales técnicos, planos, documentación de equipos e 

instrumentación originales de cada uno de los sistemas que comprenden la 

maquinaria auxiliar de las Corbetas Clase “Esmeraldas”, b)  observación de los 

procedimientos de operación que utiliza el personal de a bordo de las unidades 

y c) entrevistas y asesoramiento de personal técnicos de la DIMARE3 

1.2 SOLUCION TECNOLOGICA. 

La tendencia en la actualidad en el diseño de sistemas de control y 

supervisión en buques y plantas industriales está basada en la tecnología digital, 

eliminando los paneles de control repletos de indicadores luminosos, 

instrumentos de medida y pulsadores analógicos siendo sustituidos por 

dispositivos inteligentes de campo (sensores, actuadores, etc) y PLC’s 

conectados en red, con una interfaz con el operador por medio de un software 

de supervisión SCADA4 que permita el monitoreo en tiempo real de las variables 

de operación de los sistemas alertando a los operadores al presentarse 

parámetros anormales de operación y en alguno casos interviniendo en el control 

automático del proceso. 

                                                 
3 DIMARE.- Dirección de Mantenimiento y Recuperación de Unidades Navales  
4 SCADA.- Sistema de Control y Supervisión de Datos.  
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El Centro de Control de Motores5 (CCM) como objetivo principal permitirá 

vigilar, controlar y registrar información de los valores de trabajo de los motores, 

bombas y las diferentes variables que intervienen en los procesos de los 

sistemas relacionados con la maquinaria auxiliar, automatizando determinados 

procesos e incorporando un control preventivo de fallas y desviaciones de los 

procesos que en la operación de la mencionada maquinaria se presenten, 

además que sirva como una herramienta efectiva para el conocimiento del 

historial de operación de cada motor, permitiendo con ello el análisis adecuado 

para la toma de decisiones a tiempo respecto a su mantenimiento preventivo y/o 

correctivo.  

El proyecto se realizó en las siguientes etapas: a) Diseño del sistema de 

control; b) Adquisición de equipos y confección de tableros de control; c) 

Adecuación de compartimentos para instalación de tableros y canaletas; d) 

Cableado interno de tableros, instalación del cable de fuerza y de 

comunicaciones e instalación de instrumentación en campo; e) Programación de 

la lógica de control y scada; f) Pruebas en puerto y en la mar. 

 
1.2.1 DISEÑO DEL SISTEMA DE CONTROL. 

El Centro de Control de Motores  (CCM) para las Corbetas Clase 

“Esmeraldas” utilizará una red de Comunicaciones en tiempo real para el nivel 

de control y supervisión basada en el estándar internacional IEEE 802.3 

(ETHERNET) y IEC 61158/61784 (PROFINET), y una red de comunicaciones 

                                                 
5 CCM.- Centro de Control de Motores 
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para el nivel de campo basado en el estándar internacional IEC 61158/61784 

(PROFIBUS) que permitirá a su vez enlazarse con ciertas aplicaciones 

específicas de productos de otros fabricantes (Planta de AA, purificadoras, etc.).  

 

La topología de la red que utilizará el sistema será mixta (estrella, anillo y 

bus), para lo cual se apoyará en las bondades del protocolo MRP6 (Media 

Redundancy Protocol) que deberán poseer los equipos PLC, dispositivos y 

componentes de red a fin de evitar que la red se interrumpa y garantice tiempo 

de reconfiguración de 200 ms. En la figura  I-1 y  I-2 se observa la arquitectura 

planteada del CCM. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                                 
6 MRP .- Media Redundancy Protocol 
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Figura I-1. Topología de Red Ethernet-Profinet. 
Fuente: Propia 
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Figura I-2. Arquitectura de la Red  Profibus del Centro de Control de Motores. 

Fuente: Propia 
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La arquitectura de la red básicamente estará conformada por los 

siguientes elementos: 

a) Nivel de Supervisión: 02 Panel PC de las siguientes características:  

i. Pantalla de 22” Touch. 

ii. Puertos de comunicación (02 Ethernet 10/100/1000, 4 USB, 03 

Profinet IRT compatible con CP1616;  01 profibus). 

iii. Procesador Intel Xeon E3-1268Lv3 de  2.3 Ghz con 8Mb de Memoria 

Cache. 

iv. Disco duro de Estado Sólido de 240 GB SSD. 

v. Sistema Operativo Windows 7 Ultimate 64 bit SP1. 

vi. Alimentación 111/230 Vac. 

vii. Certificaciones Navales.  

 

b) Nivel de Control: 05 Controladores Lógicos Programables (PLC) de la 

serie S7-1500 de las siguientes características: 

i. Puertos de Comunicación Integrados (02 Profinet de 100Mbit/s, 01 

Profibus DP de 12 Mbits/s). 

ii. Alimentación 24 Vdc con protección de inversión de polaridad. 

iii. Temperatura de Servicio de 0° a 60°C. 

iv. Memoria de trabajo (1Mb para programa y 5Mb para datos). 

v. Humedad 95%. 

vi. Certificaciones Navales.  

Los PLC S7-1500 realizarán funciones de maestros para los 

siguientes compartimentos del Buque: 
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 Sala de Máquinas de Popa 

 Sala de Máquinas de Proa 

 Sala de Planta de Aire Acondicionado 

 Controladores de Climatizadores  

 Máquinas Principales MTU Serie 4000 y Grupos Electrógenos 

(Enlace con Sistema Callosums). 

 

Los PLC estarán entrelazados en una topología anillo por medio de 

04 switch de 16 puertos de las siguientes características: 

i. Velocidad de transmisión de datos 10Mbits/s, 100 Mbits/s. 

ii. Puertos 5. 

iii.  Tipo de conexión eléctrica RJ45. 

iv. Voltaje de alimentación 24 Vdc. 

v. Temperatura de Operación 0° a 65°C. 

vi. Humedad relativa al aire 95%. 

vii. Grado de protección IP20. 

viii.  Normas de seguridad UL 60950, CSA C22.2; para emisión de 

perturbaciones EN 61000-6-4; para inmunidad de perturbaciones 

EN61000-6-2. 

ix. Certificaciones navales 

c) Nivel de Campo: Estará conformado por estaciones de I/O, partidores e 

instrumentación (sensores de Presión, Temperatura, Nivel, etc) de 

acuerdo al siguiente detalle: 
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 Esclavos del Controlador de Sala de Máquinas de Proa y Popa: 

conformado por partidores para motores, bombas de c/u de estos 

compartimentos. Los elementos que conforman los partidores 

serán:  

i. Relés de protección y mando SIMOCODE PRO con módulos de 

medición de corriente, expansión analógico y accesorios. 

ii. Transformadores de corriente de 440 Vac a 115 Vac. 

iii. Arrancadores Suaves, Guardamotores y Contactores de la gama 

Sirius. 

iv. Instrumentación (Sensores de Presión y/o Temperatura 

dependiendo del proceso a controlar.  

Todos los equipos deberán cumplir en términos generales 

temperaturas de operación desde 0° a 60°C, humedad relativa 95%; 

normas eléctricas de los principales institutos normalizadores y 

certificaciones para uso naval. 

En la tabla I-1 se detalla los tableros esclavos para cada controlador. 

 

PARTIDORES DE SALA DE 
MAQUINAS DE POPA (14)  

PARTIDORES DE SALA DE 
MAQUINAS DE PROA (15)  

BOMBA DEL SERVO # 1 BOMBA DE ACHIQUE DE SENTINA #1 

BOMBA DEL SERVO #2 BOMBA DE ACEITE #1 

BOMBA DE JP1 #1  BOMBA DE AGUA REFRIGERADA 
DESALINIZADORA #1 

BOMBA DE JP1 #2 BOMBA DE AGUA CALIENTE 
DESALINIZADORA #1 

BOMBA DE ACHIQUE DE SENTINA #2 BOMBA DE AGUA DESALINISADA 
DESALINIZADORA #1 

BOMBA DE ACEITE #2 BOMBA DE AGUAS NEGRAS #1 

BOMBA DE AGUA REFRIGERADA 
DESALINIZADORA #2 

BOMBA DE TRANSVASIJE DE 
COMBUSTIBLE. 

BOMBA DE AGUA CALIENTE 
DESALINIZADORA #2 

BOMBA CONTRAINCENDIO #1 

BOMBA DE AGUA DESALINISADA 
DESALINIZADORA #2 

BOMBA CONTRAINCENDIO #2 



 

  

12 

 

BOMBA DE AGUAS NEGRAS #3 COMPRESOR #1 

EXTRATOR #3 COMPRESOR #2 

EXTRATOR #4 EXTRATOR #1 

VENTILADOR #3 EXTRATOR #2 

VENTILADOR #4 VENTILADOR #1 

NOTA: Se incorpora Purificador JP1 por el 
puerto Profibus de su Controlador. 

VENTILADOR #2 

                                     

                                  Tabla 1. Esclavos de PLC Sala de Máquinas de Proa y Popa. 

 

 

 Esclavos del Controlador de Sala de Planta de AA y 

Climatizadores: estará conformado por: a) 09 controladores 

ET200S con sus respectivos módulos de I/O que se comunicarán 

vía Profinet por medio de un swicth de 16 puertos al PLC S7-1500 

maestro de Sala de AA y Climatizadores. Todos los equipos 

deberán cumplir en términos generales temperaturas de operación 

desde 0° a 60°C, humedad relativa 95%; normas eléctricas de los 

principales institutos normalizadores y certificaciones para uso 

naval  y b) 23 partidores para mobiletos y 03 para las plantas 

manejadoras C1,C2 y C3. Los elementos que conforman los 

partidores son: 

i. Relés de protección y mando SIMOCODE PRO con módulos de 

medición de corriente y accesorios. 

ii. Guardamotores y Contactores de la gama Sirius.  

Todos los equipos deberán cumplir en términos generales 

temperaturas de operación desde 0° a 60°C, humedad relativa 

95%; normas eléctricas de los principales institutos normalizadores 

y certificaciones para uso naval. 
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En la tabla I-2 se detalla los tableros esclavos para el controlador 

de la Sala de Aire Acondicionado. 

ESTACIONES 
ET200S (09) 

PARTIDORES DE SALA DE 
PLANTA DE AA (09)  

PARTIDORES 
MOBILETOS (20) Y 
MANEJADORAS (07) 

ESTACION #1 BOMBA DE CONSUMO # 1 MOBILETOS TIPO 1 (06): 
MI2, MI3, MI4A, MI14, CL-3A, 
CL-3B 

ESTACION #2 BOMBA DE CONSUMO #2 MOBILETOS TIPO 2 (14): 
MI1, MI4, MI5, MI6, MI7, 
MI8,MI9, MI10, MI11, MI12, 
MI13, CL-1, CL-2, E2 

ESTACION #3 BOMBA DE AGUA CALIENTE  MANEJADORAS TIPO 1 (02) 
(EXTRACTOR E1, 
CONDICIONADOR C1). 

ESTACION #4 BOMBA DE AGUA 
REFRIGERADA #1 

MANEJADORAS TIPO 2 (03) 
(EXTRACTOR E3, 
CONDICIONADOR C2, 
VENTILADOR V1). 

ESTACION #5 BOMBA DE AGUA 
REFRIGERADA #2 

MANEJADORAS TIPO 3 (01) 
(VENTILADOR V2). 

ESTACION #6 BOMBA DE MAR MANEJADORAS TIPO 4 (01) 
(CONDICIONADOR C3). 

ESTACION #7 BOMBA DE AGUAS NEGRAS #1  

ESTACION #8 EXTRATOR E1 #1  

ESTACION #9 CALENTADOR DE AGUA  

 NOTA: Se incorpora 02 Planta de 
AA a la red PROFIBUS DP 

 

                         

                                 Tabla 2. Esclavos PLC de Sala de Aire Acondicionado 

 

 

1.2.2 ADQUISICION DE EQUIPOS Y TABLEROS DE CONTROL. 

De acuerdo a los lineamientos planteados en el diseño del sistema de 

control en el anexo “A” se encontrará  los modelos marca siemens de los equipos, 

sensores y elementos de maniobra (figura I-3)  utilizados en el nivel de 

supervisión, control y campo del CCM de acuerdo a la arquitectura de red 

planteada. 
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Figura I-3. Equipos e Instrumentación del CCM 

Fuente: Propia 

 

Los tableros de Control fueron confeccionados con lámina de acero al 

carbono de 3mm de espesor (ver figura I-4), con tratamiento químico de limpieza 

por inmersión en caliente (desoxidado, desengrasado y  fosfatizado), pintados al 

horno con pintura epoxi – poliéster  en color gris naval RAL 7038, cableado 

interno con cable de control 18 AWG, 16 AWG y fuerza 14AWG, 12AWG,10AWG 

según el amperaje requerido, maquillados con termoencogibles color blanco y 

rotulados de acuerdo a los planos; rotulados exteriormente con placa de acero 

inoxidable, prensaestopas  de aluminio tipo PG9, PG 11, PG 21, PG23, las 

bisagras y seguridades de acero inoxidable. 
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Figura I-4. Tablero de Control y Campo 

 
Fuente: Propia 

 

1.2.3 ADECUACION DE LOS COMPARTIMENTOS E INSTALACION DE 

TABLEROS. 

Los tableros de control con sus partidores eléctricos fueron ubicados en 

diferentes compartimentos de la unidad: a) Sala de Servo, b) Área de JP1, c) 

Sala de Máquinas de Proa, d) Sala de Máquinas de Popa, e) Sala de Aire 

Acondicionado para lo cual se realizaron las adecuaciones metal mecánicas para 

las bases de partidores, canaletas, tableros de instrumentación. 
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En la figura I-5 se observan las instalaciones realizadas de tableros, 

instrumentación y sistema de supervisión. 

 
 

Figura I-5. Instalaciones del CCM 
Fuente: Propia 

 

1.2.4 CABLEADO DE TABLEROS E INSTRUMENTACION. 

Los partidores eléctricos de los motores y bombas del sistema CCM 

fueron cableados de acuerdo a los planos eléctricos del Anexo “B”,  incorporando 

dentro de ellos los relés de protección simocode-pro, módulos de entrada/salida 

para simocode, guardamotores, contactores, borneras, elementos de maniobra 

etc. En la figura I-6 se puede observar el cableado interno de los mismos. 
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Figura I-6. Cableado Interno de Partidores del CCM 
Fuente: Propia 

 

Los sensores de presión y manómetros fueron instalados en una base de 

acero inoxidable  y para el  acople a su toma se utilizó cañería de cobre de 3/8” 

con sus acoples respectivos de bronce  como se puede observar en la                       

figura I-7. 

 
 

Figura I-7. Instalación de Instrumentación 
Fuente: Propia 
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1.2.5 PROGRAMACION DEL SISTEMA DE CONTROL Y SISTEMA DE 

SUPERVICION O MONITOREO. 

La ingeniería de desarrollo se realizó con la utilización del software 

TIA PORTAL VERSION 13, dentro de esta herramienta se requirió 

adquirir  las licencias para configuración de controladores SIMATIC 

(6ES7822-1AA03-0YA5); relés inteligentes Simocode (3ZS1322-6CC11-

0YA);  HMI (6AV2102-0AA03-0AA5). 

El desarrollo del programa de los controladores se realizó  en 

lenguaje KOP con comentarios en cada una de las líneas del programa. 

El sistema Scada se desarrolló en el software Wonderware Intouch 

en su versión 9.5  que permite el desarrollo de los tags requeridos por 

todo el sistema. 

En términos generales el sistema de monitoreo y control contiene las 

siguientes pantallas de visualización: 

 Pantalla de Ingreso al Sistema: 

 Pantalla de Menú Principal. 

 Pantalla de Visualización General de cada sistema. 

 Pantallas de Control para cada Partidor. 

 Pantallas de Curvas de Tendencias. 

 Pantalla de Resumen General de Operación de la maquinaria. 

 Pantalla de Visualización de Alarmas. 

 Pantalla de Configuración de la Red. 

 Pantalla de Planos. 
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1.2.6 COMUNICACIÓN INDUSTRIAL ENTRE CONTROLADORES DE 

PERIFERIA Y SISTEMA DE MONITOREO. 

 

El Centro de Control de Motores utiliza los estándar internacionales IEEE 

802.3 (ETHERNET), IEC 61158/61784 (PROFINET) y IEC 61158/61784 

(PROFIBUS). En el nivel de control los PLC’s S7-1500 se encuentran unidos por 

medio de 04 swich’s Scalance de 16 puertos con el sistema de supervisión 

utilizando una topología de red mixta (estrella y anillo) como se puede observar 

en la figura I-8. 

 
 

Figura I-8. Topología de Red Nivel de Control-Supervisión 
Fuente: Propia 
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En el nivel de campo los PLC’s S7-1500 de cada compartimento están 

unidos con los simocode-pro de los partidores por medio de una red Profibus DP 

utilizando una topología tipo bus como se puede observar en la figura I-9. 

 

 

 
 

Figura I-9. Topología de Red Nivel de Campo 
Fuente: Propia 
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CAPÍTULO II                                                                                                                                                                                

RESULTADOS OBTENIDOS. 

 

2.1 CONTROL Y MONITOREO DEL SISTEMA. 

Los tableros de control de los partidores de las bombas y motores 

dependiendo de su amperaje requerido tendrá arranque directo o arranque 

suave; su puesta en marcha se puede realizar en tres modos de operación:  

a) Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a 

través del controlador local (SIMOCODE). 

b) Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores 

directamente accionando el contactor. 

c) Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de 

supervisión (sistema SCADA). 

El controlador SIMOCODE deberá controlar, supervisar y vigilar el 

correcto funcionamiento de la bomba o motor, para esto proporcionará mínimo 

las siguientes protecciones: baja presión de descarga, trabajos en vacío, 

sobrecarga y sobre voltaje. El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema 

SCADA los siguientes parámetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, 

Potencia Activa, Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de 

Transmisor de Presión, Confirmación de encendido, Alarmas que genere el 

SIMOCODE. En el Anexo “C” se encuentra el programa de control de los PLC y 

simocode. 
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El sistema SCADA del CCM fue desarrollado con la utilización del software 

Intouch 9.5 y contiene las siguientes pantallas de visualización: 

 Pantalla de Ingreso y menú principal del CCM (figura II-10): permite el 

ingreso al sistema de acuerdo a tres niveles de operación:  

a) Nivel de Operador, en este nivel el personal responsable de la 

operación del sistema podrá realizar las funciones de operación en los 

diferentes modos de operación. 

b) Nivel de Mantenimiento en este nivel permite a los técnicos de la 

Dirección de Mantenimiento y Recuperación de Unidades Navales 

realizar los cambios de parámetros de operación de cada uno de los 

sistemas. 

c) Nivel de Programación permite a los ingenieros de programación de la 

DIRLOG7 realizar los cambios en la lógica de programación de control 

en los PLC’s y/o SCADA. 

La pantalla de menú principal permite navegar por los sistemas que 

comprende el CCMI pulsando los botones verticales u horizontales. 

                                                 
7 DIRLOG.- Dirección de Logística de la Armada. 
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Figura II-10. Pantalla de Ingreso y Menú Principal  

Fuente: Propia 



 

  

24 

 

 Pantalla de Visualización General de cada sistema del CCM                   

(figura II-11): permite el ingreso en el sistema a las pantallas de 

visualización general de cada uno de los sistemas que comprende el 

CCM:  

a) S1-Climatizadores. 

b) S2-Planta de AA. 

c) S3-Máquinas de Proa. 

d) S4-Máquinas de Popa. 

e) S5-Bombas Contraincendio. 

f) S6-Bombas Servo. 

g) S7-Bombas JP1. 

h) S8-Tanques. 

i) S9-Frigorificos. 

j) Toma de Tierra. 

k) Planos. 
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Figura II-11. Pantalla de Visualización General de Cada Sistema 

Fuente: Propia 
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 Pantalla de Control para cada partidor (figura II-12): permite realizar 

las acciones para los diferentes modos de operación del sistema: a) Modo 

Local; b) Modo Manual y c) Modo Remoto y observar la información de las 

variables eléctricas, horas de operación, alarmas. 

 
 

Figura II-12. Pantalla de Control de cada Partidor 
Fuente: Propia 
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 Pantalla de Curvas de Tendencias (figura II-13): permite realizar la 

observación de las curvas de tendencias en el tiempo de las variables que 

intervienen en cada uno de los procesos.  

 
 

Figura II-13. Pantalla de Curvas de Tendencias 
Fuente: Propia 

 

 Pantalla de Resumen General de Operación (figura II-14): permite la 

visualización de toda la maquinaria (bombas, motores, etc.) que se 

encuentra en funcionamiento en los diferentes compartimentos. 
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Figura II-14. Pantalla de Resumen General de Operación. 
Fuente: Propia 

 Pantalla de Visualización de Alarmas (figura II-15): permite realizar la 

visualización de las alarmas preventivas, correctivas y accionamientos 

que se producen en el tiempo en los diferentes procesos de los sistemas. 

 
 

Figura II-15. Pantalla de Visualización de Alarmas. 
Fuente: Propia 
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 Pantalla de Configuración de Red (figura II-16): permite realizar la 

observación de la configuración de la red de comunicaciones Ethernet, 

Profinet, profibus del sistema. 

 
Figura II-16. Pantalla de Red. 

Fuente: Propia 

 

 

 Pantalla de Planos (figura II-17): permite realizar la visualización de los 

planos eléctricos en Autocad del cableado interno de los partidores, 

cableado de fuerza y comunicaciones. 



 

  

30 

 

 

 
Figura II-17. Pantalla de General de Planos 

Fuente: Propia. 
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CONCLUSIONES. 

 

 
a. El término de la vida útil de los principales componentes de los sistemas de 

maquinaria auxiliar de las Corbetas Clase “Esmeraldas” implica  la 

necesidad de realizar la modernización de los sistemas a fin de cumplir de 

manera segura y eficiente los procesos  que permitan realizar 

satisfactoriamente el rol de navegar de estas unidades navales. 

 

b. El diseño e implementación del Centro de Control de Motores permite a los 

operadores mantener el control y monitoreo de las variables que intervienen 

en cada uno de los sistemas de maquinaria auxiliar a fin de prevenir fallas y 

tomar acciones correctivas a tiempo evitando daños mayores en la 

maquinaria. 

 

c. La integración de todos los controladores en un sistema de supervisión, el 

desarrollo de aplicaciones de tendencia de gráficos históricos constituyen 

una herramienta que  facilita el diagnóstico, calibración de los sistemas y 

mantener estadísticas para análisis por parte del organismo técnico. 

 

d. El desarrollo por personal técnico de la Armada del Ecuador del Centro de 

Control de Motores permitió el ahorro de $ 1.200.000,00 USD de la 

propuesta de la compañía MTU por el sistema por Corbeta. 

 
e. De acuerdo a las estadísticas de las DIMARE en los últimos 4 años el índice 

de gastos por  mantenimiento correctivo ha disminuido en un 60% con la 

implementación del sistema.  
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f. El Centro de Control de Motores permitirá la implementación con elementos 

comerciales de alta rotación evitando de esta manera la dependencia 

tecnológica del exterior y ahorrando recursos financieros al Estado. 

 

g. El sistema implementado tiene una arquitectura abierta que permite la 

incorporación de elementos comerciales y equipos de otras marcas. 
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RECOMENDACIONES. 

a. Realizar la implementación del Centro de Control de Motores en los 

proyectos de recuperación de las Corbetas Manabí y Loja que en los 

próximos años entrarán en procesos de mantenimiento mayor.  

 

b. Capacitar al personal militar en áreas técnicas mediante cursos en las 

diferentes universidades del país o en el exterior a fin de mantener un alto 

grado de conocimiento que permita resolver técnicamente los problemas 

que se presenten y mantener en estado operativo todos los sistemas 

implementados en las unidades navales. 
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GLOSARIO DE TERMINOS. 

 

PLC Controlador Lógico Programable 

HMI Interface Humano – Máquina 

DIMARE  Dirección de Mantenimiento y Recuperación de 
Unidades Navales  

SCADA Sistema de Control y Supervisión de Datos. 

CCM Centro de Control de Motores 

MRP Media Redundancy Protocol 

DIRLOG Dirección de logística de la Armada 

 

 

 

 

 



ANEXO ,.A''

ESPECIFICACIONES DE ELEMENTOS DE CONTROL Y
MANIOBRA DEL CGM.
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coMpoNENTES DEL STSTFMA DE CONTROL IPLC) yVTSUAL|ZAC|ON (SCADA|

EQUIPAS PLC ACCESORIOS MARA MODELO

A-02

UNIDAD DE CONTROL CU G12OC PN

COMUNICACIóN PROFTNET

I

SIEMENs 6SL32I0-lKEzl-7UFl 1

PAI,IEI OPERADOR BOP.2 VARIADOR I SITUT¡¡S 6SL3255-0AA00-4CAl 1

FUENT€STTOP PSU 10OS 24VOC/5 SIEMENs I
UNIDAD PERIFERIA DESENTRALIZAD

SIPLUs ET2OOS IM151.3 HF

MODUTO DE POTENCIA SIPTUS ET 2OOS

PM-24V-48V

SIEMEN§ 9

STEMENS I

6EPl333-28420

6AGl138-lCA50-
2ABO

6ACl 15l-38A23-
TABO

11

MODULO DE ENTRADA DIGITALES

SÍPLUS ET 2OO5 EM 4DI HF

6AG1l3l4BD0t-
TABO

SIEMENS 16

MODULO DE SAUDA DETTALES SIPTUS

Er 2OOS EM 4DO DC24I2A
SIEMENS

I SIEMENS
EM 2AITRD

20

156AGl r34-+JB5l-7AB0
MODULO

6AC1132-48D32-
2AAO

MODU TO ENTRADA AI'IALOGICA

SIPLUS ET 2@5 EMITAII2WIRE
6AG I 134-4GD00-

2ABO
ISIEMENS 4

I 6AGr l3s4FBol-2A80
SIPTUS ET2@S EM 2AO U

I

SIEMENS 10

I

I

MICRO MEMORY CARD 521 I(B STEMENS I OTSZOSS+U|t+eeO 9

BASE PARA MODULO POTENCIA sIPLUs
ET 2OOS EM P15C23-AO

óAGl193-4CD30-
2AAO

SIEMENS
I

11
I

¡

BASE PARA MODULO POTEñICIA SIPTUS

ET 2005 TM-E1t{24
óAG1l93-4C870-

TAAO
65

I
SIEMENS I

SIEMENSFUENTE DE PODER 2.5 AMP 6EPl332-lSH43 1

cPU - 1214C
AC,/DC/RELEALTMANTACTON 110/220

vAc 14 Drl 10DO
SIEMENS óES7214-18G314)(B0 1

1i sn¡n¡ rzer MoDULo DESEñALDESDT SIEMENs

SIEMENS

SIEMENS

68S7223-lBL30-0XAO

6EPt333-38A00

6ES723 I -5PD30-0XAoSMM 1231. MODULO RTD

FUE¡¡ÍE DE PODER DE sAMP

3PERFTL SOPORTEL 57 1500 | sreueHs I erSzs9O-reerO-Oe.eo 
I

stPtus s7 1500 cPU - 1515 3 PN/DP I STEMENS
6AGr5t6-3AN00-

TABO
3

MICRO MEMOflY CARO 4 MB SIEMENS 6ES7954-8LC02-üAA0 3

SIPLUS 57 1500 PM 1f)7 24Vl8A SIEMENS
6ACt333-48A00-

TAAO 3

SIPLUS NET CP 1542.5 SIEMENSI

I

64G1542-5DX00-
7XEo 3

i 
cor,rcron r*?H:rrl:.-'* rusn rn 

I lu*rrrr-,u*o*o*o I

SIEMENS 3

3STPLUS s7-1500 Ar 8XU rHS I srruetls lencts:r-zNrro-znao I



SIPLUS 57 1s00 Do 8x230v/v AclsA

HF16X24VDCSIPLUS 57 DI1500

I

Dispositivos de control: SIMOCODE con módulo de expansión de entrada
digital y analógica, módulos de oorriente y voltaje con puerto de
comunicación integrado, transformador de control, horómetro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Borneras de aplicación naval, Relés tipo bomeras
Dispositivos de seguridad: Cuarda¡lotor, Breakers, 01 Transmisor presión
0 a 2000 PSi, 0l manómetro 0 a 2000 PSI.
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispositivos de control:
0l Unidad Simooode PRO V modelo 3UF7010-IAU00-0
0l Modulo Amperlmeto 2.5 -25AModelo3UF7 111-lAA00-0
0l Modulo Digital modelo 3UF7300-14U00-0
0l Modulo Analógico modelo 3UF7400-1AA00-0
02 cable conexión 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0
0l cable conexión 0.10 m modelo 3UF7931-0AA00-0
0l Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-08852-0XA0

A-03

loncrszz-smoo-zeno I

SIEMENS 2

6AGr522-lBF0G.7AB0 I 2

flAG 1521-lBHuo- 
iTABO I

SIEMENS 1

6CK51t6-08400-
2AA3SCALANCE X116 2I SIEMENS

CONECTOR U 45 METALICO PROFINET

/ETHERNEI

6GK190l-tBB10-
2AAO

113I strvrns

6GKs0os4BA00- 
|

scA¡_ANCE X005 5IE ¡,4 E NIS
i

SIMATIC lPC677D {Panel PC) 22"táct¡l I

(1e20 x 1o8o I

SIEMENS ZAV726O.5JA6I- I BC36

SlMATlC STEP 7 Profess¡onal Floating
L¡cense

SIEMENS 6ES7822-14403{YAs 1

W¡nCC SCADA V7,3 - RC 65536
6AV2 t 04-0D403-

SIEMENS I
I

Tr\.Bl.liRO llOllIBA I)}]I- SERVO

Canti«iarl: ii2
D ^-.. ^-: -: ^.. ¿^- ¿-¡-( ^¿-:^^-r\caucr ¡ Í¡ 

'rr¡ 
rrr"r

5.5 Hl'. {40Y.3 iD, 60 tlz



0 I Transfonnador monofásico SILMENS 200 VA prirnario440
V.ac./secundario I l0 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO.
Dispositivos de maniobra:
0l Contactor modelo 3 RT20 l6- l AFOl
0l Auxiliar contactor 1 NA+l NC, modelo 3RH291 l-1FA22
01 Pulsador rcrde iD 22mn -lN.O. Siemens : 3SUl 150-0A840-3BA0
01 Pulsador rojo é 22nrm -lN.C. Siernens : 3SU1 150-0AB20-3CA0
01 selector tres posiciones I-0-ll Siemens : 3SUl 150-28L60-3NA0
20 Bomeras tipo Cage Clarnp doble 8W2020-AE00
02 Relé a 1 [0 Vac modelo 3TX70 l4-lBE00
05 bloques de conlactos NA Siemens
Dispositivos de seguridad:
0I Guardamotor modeio 3RV201 l-lJAI0
01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV290l-1L,
01 'l'erminal conexión modelo 3RA2921- lAA00
0l Breal<er 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breaker 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
01 'liansmisor prcsión 0..100 PSI modelo 7N{F 1567-48G00- I CA1
0 I manómetro 0..1000 psi
Dispositivos de visualización:
0l Luz piloto verde ó 22mrn de I l0Vac Siemens . 3SU1153-6AA40-
lAAO
01 Luz piloto roja tD 22r¡rm de 1l0Vac Siernens : 3Stl l 153-6AA20-l AA0
0l Luz piloto anrarilla O 22rnnr de I lOVac Siemens : 3SUl153-6AA30-

E1 tablero deberá arrancar la bomba por medio de un ananque directo, el c.ual
se podrá realizar el encendido de tres rnodos diferentes: modo local, manual
y remoto.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a havés del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directarnente accionando el contactor.

Modo Rernoto.- se realíza el aranque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE deberá conttolar, supenisar 1, vigilar e[ correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionará mínimo las siguientes
protecciones: baja presión de descarga, trabajos en vacío, sobrecarga y sobre
voltaje.

La ¡ed de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a Ia red.

El SIMOCODE deberá proporciona¡ al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparcntc, Factor de Potencia. Irecuencia, Valor de Transmisor
de Presión, Contirmación de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE
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COMPONENTES
DEL PARTIDOR

MODODE
OPERACION

TABI,EROS BOIVIBAS .IPI

Cantidad:02

Rcqucrimientos Elcctricos

11.7 HP,,140V,3 ó,60 Hz

Dispositivos de control: SMOCODE con módulo de expansión de entrada
digital y analógica, lnódulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicación integrado, transfonnador de control, horometro.
Dispositivos de m¿niobra: Arrancador suave, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Bomeras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 01 Transmisor presión
0,.100 PSL 0l manómerro 0..100 PSI.
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

I)ispositivos de control:
01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF70l0-lAU00{
01 Modulo Amperimetro 10-100 A Modelo 3UF7 112-1AA00-0
01 Modulo Digital modelo 3UF7300-|AU00-0
01 Modulo Analógico modelo 3llF7,l0&1AA00-0
02 cable conexión 0.025 m modelo 3UF79304AA00-0
0 I cable conexión 0. I 0 m modelo 3UF793 I {AA00-0
01 Conector hofibus DP modelo: óES7972-08852-0XA0
01 Tra¡sformador monofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
I 10 V.oc. Modelo 44M40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobra:
01 Contactor Modelo 3RT2O27 -7 AG20
0l Autiliar contactor I NA+l NC, modelo 3RH291l-1FA22
01 Arraocador suare modelo : 3RW4026-18814
0l Te¡minal conexión modelo 3RA2921-18A00
0l Pulsador verde tD 22mm -lN.O. Siemens : 3SUl150-04840-38A0
01 Pulsador rojo (D 22mm -lN.C. Siemens : 3SU1 150{A820-3CA0
0l selector tres posicio¡es I4-II Siemeru : 3SUl150-2BLó0-3NA0
20 Bomeras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
02 Relé a 110 Vac modelo 3TX70I4-18E00
05 bloques de contactos NA Siemens
Di*positivos de seguridad:
0l Gua¡damotor modelo 3RV202I4CA 10
0l Auriliar Guardamotor modelo 3RV290t-lE
01 Terminal conexión modelo 3RA292l-lBA00
0l B¡eaken 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
01 Tmnsmisor presión 0..100 PSI modelo 7MF15674BG00-1GAI
01 manómetro 0.. 1000 psi
Disposit¡vos de yl¡ualización:
01 Luz piloto verde ó 22mm de 110Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-IA40
01 Luz piloto roja «D 22mm de I l0Vac Siemens : 3SU1 153-6AA2GIAA0
01 Luz piloto amarilla iD 22mm de I l0Vac Siemens : 3SUl153-6AA30-1AA0
El tablero debení rracar la bomba por medio de un arancador suave, el
cual se podrá realizr el encendido de tres modos diflerentes: modo local,
ma ral y remoto

A-05



Modo Local.- se realiza el arranqne y paro rnediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el arrancador suave.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supen'isión
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE deberá conüolar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionará rnínimo las siguientes
protecciones: baja presión de descarg4 trabajos en vacio, sobreoarga y sobre
voltaje.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministra¡
los conectorss necesarios para la integración del partidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parfunetros: Arnpera¡e por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia,Valor de Tralsmisor de
Presión, Confinnación de encendido, Alanlas que genere ei SIMOCODE.

Dispositivos de control Sirnocode gon módulo de expansión de entrada
digítal y analógica, módulos de corriente y voltaje con puerto de
comu¡licación rntegrado, transfonnador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de ,3 posiciones,
Borneras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardarnoto¡, Breakers, 01 Transmisor presión
0..100 PSi, 0l manómetro 0..100 PSI, 01 Vaouornetro.
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispocitivos de control:
0l Unidad Simocode PRO V modelo 311F7010-IAU004
0l Modulo Amperímetro 2.5-25A Modelo 3UF7 1 l1-lAA00-0
0l Modulo Digital modelo 3UF7300-IAU00{
01 Modulo Analógico modelo 3UF740G1AA00-0
02 cable conexién 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0
0l cable conexió¡ 0.10 m modelo 3LIF793I4AA00-0
0l Coriector Prolibus DP modelo: 6ES7972-08852{XA0
01 Transformdor monofásico SIEMENS 200 VA primario¿l40 V.ac./secrmdario
I l0 V.ac. Modelo 4AM40428DD4G0FD0
Dispositivos de m¡niobru
01 Contactor modelo 3RT20l5-lAF0l
01 ,A.r¡dlia contactor I NA+ I NC, modelo 3RH2911-1FA22
0l Pulsador verde tD 22mn -lN.O. Siemens : 3SUl 150{A840-38A0
01 Pulsador rojo tD 2am0 -lN.C. Siemens : 3SU1 150-0A820-3CA0
01 selector tres posiciones I-O-II Sienrens ; 3SUl 15G28L60-3NA0
20 Bomeras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
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0l Relé a I [0 Vac modelo 3TX70 t4- lBE00
05 bloques de contactos NA Sie¡nens
Dispositivos de seguridad:
0l Guardamotor modelo 3RV20l 1-l FA10
01 Auxilia¡ Cuardamotor modelo 3RV2901-1E
01 Te.mi¡al conerión modelo 3R42921-l AA00
01 Bteakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breakers 0-5 ,4 2 polos 5SY4205-8
0l Transmisor presión 0..100 PSI modelo 7MF 15674BG00-1GAl
0l manómetro 0..1000 psi
0l Vacuometro
Dispositivos de visualización:
01 Luz piloto verde rD 22mm de I l0Vac Siemens : 3SUl153-64440-1A40
0l Luz piioto roja tD 22mm de l10Vac Sicmens : 3SUl153-6AA20-l AA0
0l Luz piloto amarilla <D 22mm de I lOVac Siemens : 3SUl153{AA30-t AA0
El tablero deberá arrancar la bomba por medio de un arraflque directo, el cual
se podrá realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y remoto.

Modo Local.- se realiza el mranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor-

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE deberá controlar, supervrsar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para osto proporcionará minimo las siguientes
protecciones: baja presión de descarga, trabajos en vasío, sobrecarga y sobre
voltajs,

La red de comunicaoión será PROFINET, por lo que se deberá suminishar
los conectores necesarios para la integración del pfiidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistemá SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor
de Presión, Confinnación de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE,

Dispositivos de control: Simocode con módulo de expansión de entrada
digital y termistor, módulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicación integrado, transformador de contol, horomeuo.
Dispositivos de mrniobra: Arrancador suave, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Bomeras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breake¡s.

A-07

]\TODO DE
OPIIR,TCION

VARIABI,E A
[,]/\¡\¡ r -rr-rf¡ I: ¡ rrrttArr l l t trt\¡:r/.tl\
POR EL SCADA

TABLEROS f,XTRACTORES DE MAQT]INAS

Contidad: 04

Requerimientos Eléctricos

10 HP,440V,3 O,60 I{z

§*o}l!_p_NEN, §§
DEL PARTIDOR



Disposiüvos de visualizaciónl Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

DispositiYos de control:
0l Unidad Simocode PRO V modelo 3UF70l0-lAU00-0
0l Modulo Amperímeto 10-100 A Modelo 3UF7 112-lAA00-0
0l lvIodulo Digital nrodelo 3UF7300-lAU00-0
0l cahle conexión 0 025 m modelo 311F7930-0AA00-0
0l cable conexión 0.10 m modelo 3UF793 l -0AA00-0
01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-08852-0XA0
01 Transfbm¿dor monofásico SIEMENS2 00 VA pdmario44O V.ac./secundario
I 10 V.ac. Modelo 44M40428DD40-0FD0
Dispositivos dc maniotrra:
0l Cont¿ctor Modelo 3RT2026-l AG20
0l Arxili¿u contactor I NA+l NC, modelo 3RH29l l-lFA22
0l Ar¡ancador suave modelo : 3RW4LI26-IBB t4
01 Terminal conexión modelo 3RA292l -lBA00
01 Pulsador vcrdc O 22mm -lN.O, Siernens:3SU1 150-04840-3840
01 Pulsador rojo O22mm -lN.C. Siemens : 3SU I 150-04820-3CA0
0l selector tres posiciones l-0Jl Siemens : 3stil150-28L60-3NA0
20 Bomeras tipo (--age Clamp doble 8W2020-A800
0l Relé a I l0 Vac modelo 3TX7014-lBE00
05 bloques de contactos NA Siemens
Dispositivos de seguridad:
01 Guarümotor modelo 3RV202 l-4BAl0
0l Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-IE
01 Terminal conexión modelo 3RA292l-lAA00
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Dispositivos de visualización:
0l Luz piloto verde <D 22mrn de I lOVac Siemens : 3SUl I53-6dA40-I-d\0
0l Luz piloto rqa O 22mm de I l0Vac Siemens : 3SUl153-6.d420-1AA0
0l Luz piloto amarilla (D 22mm de t10Vac Siemens : 3SU1153-64430-lAA0
El tablero deberá arrancar el exüactor por medio de un a¡rancador suave, el
cual se podrá realizar el encendido de tres modos dif'erentes: modo local,
manual y remoto.

Modo Looal.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
conh'olador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pr.rlsadores

directamente accionando el Í[rancador suave.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE deberá controlar, supervisar v vigilar el correcto
funcionamiento del exúactor, para esto proporcionará mínimo las siguientes
protecciones: sobrecarga, sobre voltaje y sobre calentamiento de las bobinas;
además se deberá considerar en el disefio una entrada digital para paro de
emergsncia del extraüor.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suminisffar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.
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El SMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Coufirmación de
encendido, Alannas que genere el SIMOCODE.

Dispositivos de control! Sir¡ocode con rnódulo de expansión de entrada
digital y termistor, r¡ódulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicación integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Arrancador suave. Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Bomeras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad; Guardarnotor, Breakers.
Dispositivos de visualiz¿ción: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
arnarilla.

Dispositivoc de control:
0l Unidad Simocode PRO V modelo 3UF701G1 AU00-0
0l Modxlo Amperímetro 10-100 A Modelo 3UF7 112-lAA00-0
01 Modulo Dgital modelo 3UF7300-1AU00-0
01 oable conexión 0.025 m modelo 3UF793G0AA00-0
0l cable coneúón 0.I0 m modelo 3UF793l4AA00{
01 Coriector koñbus DP modelo: 6ES7972-08B52-0XA0
01 Transfomador monofásico SIEMENS 200 VA primario,f40 V.ac./sec"ndario
1 l0 v.ac- Ivfodelo 4AM40428DD4G.0FD0
Dispositivos de meniobre:
0l Contactor Modelo 3RT2026-1AG20
0l Auxilia¡ contactor 1 NA+l NC, modelo 3RtDgl l-lFA22
0l Arrancador suave modelo : 3RW4026-IBB14
01 Termin¿l conexióa modelo 3RA2921-1BA00
0l Pulsador verde ó 22nm -1N.0. Siemens : 3SUl150-0A840-38A0
0l Pulsador rojo é 22mm -lN.C. Siemens : 3SU1 1504AB20-3CA0
0l selector tres posiciones I-OJI Siemans : 3SUl I50-28L60-3NA0
20 Bomeras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
01 Reté a I l0 Vac modelo 3TX70I4-18E00
05 bloques de contactos NA Siemens
IXspositivos de seguridad:
01 Cuarda¡¡otor modelo 3RV201 1-4AAl0
01 Ar¡xiliar Gua¡damotor ñodelo 3RV290l-lE
01 Termin¿l conexión modelo 3RA2921-IAA00
0l Bre¿ken 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Disporitivos de visualizrción:
01 Luz piloto verde O 22mm de I 10Vac Siemens : 3SU1153-64A40-1AA0
0l Luz piloto roja tD 22mm de I l0Vac Siemens : 3SUl153-6AA20-IAA0
0l Lue piloto amarilla tD 22mm de I lOVac Siemens : 3SUl153-óAA30-IAA0
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El tablero deberá arra¡roar el ventilador por medio de un arrancador suave, el
cual se podrá realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,
manual y remoto,

Modo Local.- se realiza el arraaque y parc mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el arrancador suave.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supewisión
(sistema SCADA).

El controlador SMOCODE deberá controlar, supervisar y vigilar el conecto
ftrncionarniento del ventilador, para esto proporcionará minimo las
siguientes protecciones: sobrecafga, sobre voltaje y sobre calentarniento de
las bobinas; además se deberá considerar en el diseño una entrada digital
para paro de emergencia del ventilador.

La red de cornunicación será PROFINET, por lo que se deberá sr¡ministrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Confirmación de
encendido, Alannas que genere el SIMOCODE.

enfi ada

posíciones, Borneras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 01 T'ransmisor presión
0..100 PSl,0l manómetro 0. 100 PSL
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.

Dispositivos de control:
01 t.Inidad Simocode PRO V modelo 3UF70l0-1AU00-0
0l Modulo Arnpedmeh'o 0.3 - 3 A Modelo 3LrI7 110-lA,\00-0
0l Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0
01 Modulo Analógico rnodelo 3UF7400-1AA00-0
02 cable conexión 0.025 m rnodelo 3UF7930-0AA00-0
01 cable conexión 0. l0 m modelo 3LrF793 I -0AA00-0
01 Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-08852-0XA0
0l Transfonnador monofásico SIEMENS 200 VA primario44O V.ac./secundario
1 l0 V.ac. Modelo 4AM,f 0428DD40-0FD0
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Dispositivos de maniobral
0l Contactor modelo 3RT20l5-1AF0l
0i Auxiliar contactor I NA+l NC, modelo 3RH291l-1FA22
01 Pulsador verde O 22mm -lN.O. Siemens:3SU1I50-0A840-38A0
0l hrlsador rojo O 22mm -lN.C. Siemens : 3SU11.50-0A820-3CA0
01 selector tres posiciones l-0-ll Siernens : 3SU I 150-28I-60-3NA0
20 Bomeras tipo Cage Ctamp doble 8W2020-AE00
04 Relé a I I0 Vac modelo 3'fX7014-lBE00
05 bloques de contactos NA Srer¡ens
Dispositivos de seguridad:
0i Gua¡damotor modelo 3RV20l l-lBA10
01 Auxili¿r Guardamotor modelo 3RV290l-lE
01 Terminal conexión rnodelo 3RA292l-lAA00
01 Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
0l Transmisor presión 0..100 PSI modelo 7N4F1567-48G00-lGA I
01 Tr¿nsmisor de tempelatura modelo 7MC1006:2DA!1-ZT l0
01 manómetro 0..100 psi
Dispositivos de visualización:
0l Luz piloro verde iD 22mm de I l0Vac Siemens : 3SUl153-6AA40-1AA0
ttt Luz piloto roja é Z2rnnr de ll0Vac Siemens : 3SU1l53-6AA20-1AA0
0l Luz piloto amarilla tD 22mm de l lOVac Siemens : 3SU I153-6AA30-IAA0

El tablero deberá amancar la bomba por medio de un aüanqug directo, el cual
se podrá realizar el encendido de tres l¡odos diferentes: modo local, manual
y remoto.

Modo Local,- se realiza el arran$re y paro mediante pulsadores a través del
co trolador locat (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- so rcaliza el araxque y paro desde el sistema de supcrvisión
(sistema SCADA).

Ei controlador SIMOCODE deberá controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionará mínimo las siguientes
protecciones: baja presión de descarga, trabajos en vacío, sobrecarga y sobre
voitaje.

La red de ccmunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
pariirnetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transrnisor
de Presión, Confinnación de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE.

A-011

NIODO DE
OPERACIO¡

VARIAIiLE A
¡itf¡ñfrrllD r a ¡)

POR EI, SCADA



COMPONENTES
DEt, PARTIDOR

TAI}I,ERO DE BONÍBA DF, AGTiA DE I\'IAR PARA
DESAI,INTZADORA

Cantidad: 02

Requerimientos Eléctricos

8.5 HP,440V,3 ó,60 Hz

Dispositivos de control: Simocode con rnódulo de expansión de entrada
digital y analógica. módLrlos de corriente y voltaje con puerto de

cornunicación integrado, transformador de control, horomefo.
Dispositivos de m¿niol¡r¡: Arrar¡cador suave, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Bomera.s de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 0l Transmisor presrón
0,.100 PSf, 01 manómetro 0..100 PSl.
Dispositivos de visualización: l,uces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla

Dispositivos de contrul:
0l Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-IAU00-0
0l Modulo Amperimetro 2.5-25 A Modelo 3UF7 111-1AA00-0
0l Modulo Dgital modelo 3UF7300-1AU00-0
0l Modulo Analógico modelo 3UF7400-IAA00-0
02 cable conexión 0.025 m modelo 3UF7930-0AA004
0l cable coneúón 0.10 m modelo 3UF7931{AA00-0
0l Conector Profibus DP modelo: 68S7972-08852-0XA0
0l Transformador monofiisico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac,/secundario
1 l0 V.ag. Modelo 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobr¡:
0l Contactor modelo 3RT2026-1AG20
01 Auxiliar contactor 1 NA+l NC, modelo 3RH29l l-lFA22
0I Affancador suave modelo : 3RW4026-1BBI4
01 Tetminal conexión modelo 3RA292I-18A00
01 Pulsador va-de O 22mn -lN.O. Siernens : 3S U I 150-0AB40-3BA0
0I Pulsador rojo <D 22mm -lN.C. Siemens : 3SUl 15G0A820-3CA0
01 selector tres posiciones I4-Il Siemens : 3SU1I50-28L60-3NA0
20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
04 Relé a 110 Vac rnodelo 3TX7014-1B800
05 bloques de contactos NA Siemens
Dispositivos de seguridad:
01 Guardamotor modelo 3RV202l-4AAl0
01 Ar¡xilia¡ Gua¡damotor modelo 3RV2901-IE
01 Terminal conexión modelo 3RA292t-lAA00
01 Breakers 2 A 2 polos 5SY,+202-8
0l Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
0 I Transmisor presión 0. . I 00 PSI modelo 7MF I 567-48G00- I GA 1

01 Transmisor de ternperatura modelo 7MC1006-2DA l1-2T10
01 manómetro 0..100 psi
Dispositivos de visualización:
01 Luz piloto verde O 22mm de I I0Vac Siemens : 3SUl153{AA40-1AA0
0l Luz piloto roja @ 22mm de l10Vac Siemens : 3SU1 153{AA20-1AA0
0l Luz piloto amanlla O 22mm de I lOVac Siemens : 3SU1 153{AA30-1AA0
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El tablero deberá arranca¡ la bomba por medio de un arrancador suave, el
cual se podrá realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,
manual y remoto.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desrle el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE deberá controlar, supervisar y vigila¡ el correcto
filncionamiento de la bomba, para esto proporcionará minimo las siguientes
protecciones: baja presión de descarga, trabajos en vacío, sotrrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
pa-rámetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transr¡i sor
de Presión, Confimiación de encendido, Alarmas que genere el
SIMOCODE.

Dispositivos de control: Simocode con módulo de expansión de entrada
digital y analógica, módulos de corriente y voltaje con pnefio de
cornunicación integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, tsreaker, 0 I'Iransmisor presión
0..100 PSL 0l rnanómetro 0..100 PSL sensor de temperatura tipo PTl00.
Dispositivos ile visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla,

Dispositivos de control:
01 Unidad Simocode PRO V rnodelo 3LrF70l0- lAU00-0
01 Modulo tunperfinetro 0.3- 3 A Modelo 3UF7 I l0-iAA00-0
0l Modulo Digital modelo 3UF7300-lAU00-0
0l Modulo Analógrco modelo 3tIF7400- i AA00-0
02 cable conexión 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0
01 cable conexión 0.10 m modelo 3UF793l4AA00-0
0l Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-08852-0XA0
0l Tra¡sformador monofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundmío
1 l0 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobr¡:
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0 I Contactor modelo 3R'f20 I 5-lAF0 I

0l Auxiliar contactor I NA+ I NC. rnodelo 3RH29l 1- lFA22
01 Pulsadot verde ó 22nm -lN,O. Siemens : 3SUl150-04840'38A0
0l Pulsador rojo tD 22nul -lN.C. Siemens : 3SUl 150-0A820-3CA0
0l selector tres posiciones l-0-Il Siemens : 3SU l 150-28L60-3NA0
20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
04 Relé a I l0 Vac modelo 3TX70l4-lBE00
05 bioqucs de conlaclos NA Siemens
Dispositivos de seguridad:
01 Guardamotor modelo 3RV20l l-0JA10
0i Auxiliar Guardamotor modelo 3RV290l-lE
01 l erminal conexión modelo 3RA292l-l AA00
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
0l Transmisor presión 0..100 PSI modelo 7MFI567-4BGO0-lGAl
0l Transmisor de temperatura modelo 7MC1006-2DAl l-2T10
01 manómetro 0.,100 psi
Dispositivos de visualización:
0l Luz piloto verde ü 22rmn de I l0Vac Siernens : 3SUl l-s3-6AA,40-lAA0
0l Luz piloto roja O 22mm de 110Vac Siemens : 3SUl 153-6AA20-1AA0
0l Luz piloto amarilla O 22trm de I lOVac Siemens : 3SU I 153-6AA30- l AA0

El tablero deberá arrancar la bomba por medio de uÍ aÍanque directo, el cual
se podrá realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y remoto.

Modo l¿cal.- se realiza el a!-ranque y p¿ o mediante pulsadores a través del
coritrolador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se real¡za el aranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el coútactor-

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

El conholador SIMOCODE deberá controlar, supeffisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba" para esto proporcionará mínimo las siguientes
protecciones: baja presión de descarga, trabajos en vacío, sobrecafga y sobre
voltaje.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá $uninistrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por Iáse, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Iiactor de Potencia, Frecuercia, Valor de Transmisor
de Presión, Confirmación de encendido, Alannas que genere el
SIMOCODE,

i!{oDo DE
OPERACION

VARIABI,E A
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Dispositivos de control: Simocode con módulo de expansión de entrada
digital y analógica, módulos de comente y voltaje con puerto de
comunicación integrado, transfbrmador de control, horometro..
Dispositivos de maniobra: Arrancador suave, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 0l Transmisor presión
0..1000 PSI,0l manómetro 0 1000 PSI.
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amariila.

Dispositivos de contro¡:
0l Unidad Simocode PRO V modelo 3UF70l0-1AU00-0
01 Modulo Amperímetro l0-100 A Modelo 3UF7 112-lAA004
0l lr{odulo Dgital modelo 3UF7300-IAU00-0
0l Modulo Aralógico modelo 3UF7400-IAA00-0
02 cable conerión 0.025 m modelo 3UF-7930-0AA00-0
0l cable conerión 0.10 m modelo 3UF793l-0AA00-0
0l Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-08852-0XA0
0l Transformador monofásico SIEMENS 200 VA prirnario440 V.ac,lsecundario
I l0 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobra:
0l Contactor modelo 3RT2027-1AG20
0l Auxiliar contactor 1 NA+l NC, modelo 3RH29l I-IFA22
0l Arrancador suave modelo : 3RW4026-1BB14
0l Tetninal conexión modelo 3RA292l-lBA00
01 Pulsador verde O 22mm -lN.O. Siemens : 3SIl I 150-0AB40-38A0
0l Pulsador rojo tD 22mm -lN.C. Siemens : 3SU1150-0A820-3CA0
0l selector tres posiciones I-OJl Siernens : 3SU 1 150-28L60-3NA0
20 tsomeras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
03 Relé a I i0 Vac modelo -3TX7011-18E00
05 bloques de contactos NA Siemens
Dispositivos de seguridad:
01 Guardamotor modelo 3RV202 l-4NAl 0
0l Auxiliar Guardamotor modelo 3RV290l-lE
0l 'I erminal conexión modelo 3RA292l-1AA00
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Breakers 0-5 A 2 polos 5SY4205-8
0l Transmisor presion 0..1000 PSI modelo 7MFl567-
01 manómetro 0..1000 psi
Dispositivos de visualización:
0l Luz piloto verde O 22mm de l lOVac Siemens : 3SU1153-6AA40-IAA0
01 Luz piloto roja tD 22mm de 110Vac Siemens : 3SUl 153-6AA20-IAA0
01 Luz piloto amarilla O 22mm dc I l0Vac Sicmens : 3SUl153-6AA30-1AA0

E[ tablero deberá arrancar el compresor por medio de un afiancador suave,
el oual se podlá realizar el encendido de ffes modos diferentes: modo local,
manual y automátioo.
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VARIABLE A
NIONITOREAR
POR EL SCADA

Modo Local.- se realiza el arranque y paro rnediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el arrancador suave.

Modo Automático.- se realiza el arranque y paro a través de un presostato
ubicado en la linea de aire. Deberá tener la posibilidad que cuando los dos
compresores trabaje en modo automático simultáneamente, estos trabajen
de forma alternad4 es decir una a la vez.

El conholador SIMOCODE deberá conüolar, supervisar y ügilar el correcto
funcionamiento del compresor, para esto proporcionará mlnimo las
siguientes protecciones: sobrecarga, sobre voltaje y sobre presión.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrat
los conecto¡es necesarios para la integración del partidor a Ia red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Presión de Aire,
Confirmación de encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE.

COMPONENTE§
DEL PAR'I'IDOR

TABLERO DE BOMBA DE TRAN§VASIJE DE COMBUSTIBLE

Cantidad: 0l
Requerimientos Eléctrico§

4,53 HP,440V,3 tó,60 IIU

Disposifivos de control: Simocode con módulo de expansión de entrada
digitai y analógica, módulos de corriente y voltaje con puerlo de
co¡¡unicación integrado, tra¡sfomador de control, horomotro.
Dispositivos de maniobra: Coútactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Bomeras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad; Guardamotor, Breakers, 01 Transmi sor presión
0..100 PSI, 01 manómetro 0.,100 PSL 01 Vacuometro.
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amanlla.

Dispositivos de control:
0l Unidad Simocode PRO V modelo 3UF70l0-lAU00-0
01 Modulo Amperímeto 2.5-25 A Modelo 3I-r'F7 111-1.{400-0
01 Mo&llo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0
0l Modulo A¡alógico modelo 3UF7400-1AA00-0
02 cable conexión 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0
01 cable coneión 0.10 m modelo 3UF793l4AA00{
0l Conector hofibus DP modelo: óES797248852-0XA0
0l Transformador monofásico SIEMENS 200 VA primario4.l0 V.ac./secundario
I l0 V.ac. Modelo 4AM40428DD4G.0FD0
Dispositivos de maniobra:
0l Contactor modelo 3RT20l6-lAFOl
0l Auriliar contactor 1 NA+l NC, modelo 3RH29l l-lFA22
0l Pulsador verde O 22mm -lN.O. Siemens : 3SUl150-0A840-38A0
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0l Pulsador rqo O 22mm -lN.C. Siemens:3SUlI50-0A820-3CA0
0l selector tres posisiones I-0-II Siemens : 3SU1150-28L60-3NA0
20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
01 Relé a 1i0 Vac modelo 3TX7014-iBE00
05 bloques de contactos NA Siemens
Dispositivos de seguridad:
0l Guardamotor modelo 3RV20l l-lJA10
0l Auxiliar Gua¡damotor modelo 3RV2901-1E
0l Terminal conexión modelo 3RAl92l-1DA00
0l Brealiers 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Brealers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
0I Transmisor presión 0..100 PSI rnodelo 7lVfFl5674BG00-lGA I

0l manómetro 0,,100 psi
Dispositivos de visualización:
0l Luz piloto verde ó 22mm de 1 l0Vac Siemens : 3SUl 153{AA40-1AA0
01 Luz piJoto roja <D 22mm de I l0Vac Siemens : 3Stl l 153-6A420- lAA0
01 Luz piloto amarilla @ 22mm de l10Vac Siemells : 3SUl 153-6AA30-1AA0

El tablero deberá a¡rancar la bomba por medio de un arranque directo, el cual
se podrá realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y lsmoto.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro meüante pulsadores a través del
cotrtrolador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el aranque y paro a t¡avés de los pulsadores
directamente accionando el sontactor,

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sístema de supervisión
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE deberá controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionará minimo las siguientes
protecciones: baja presión de descarga, trabajos en vacío, sobreoarga y sobre
voltaje.

La red de comunicación será PROFINET, por lo qre se deberá suministrar
ios coneclores necesarios para la integración del partidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reaotiva y Aparente, Factor de Polencia, Frecuencia, Valor de Transrnisor
de Presión, Confinnación de encendido, Alarmas que genere el
SMOCODE.

MODODE
OPERACION

VARIABLE A
MONITOREAR
POR EL SCADA

Dispositivos de control; SIMOCODE con módulo de expansión de entrada
digital y analógioa, módulos de corriente y voltaje con puerto de
conlüricasiórl ilrtegrado y panel de opcilador para SIMOCODE,
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transfonn ador de control, horometro.
Dispositivos de maniobr¡: Arrancador suave, Pul sadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardarnotor, Breaker, 0l Transmisor presión
0..300 PSI,01 manómetro 0..300 PSI.
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, r'oja
y arxarilla.

Dispositivos de control:
0l Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-lAU00-0
0l Modulo Amperímetro 10-100 A Modelo 3UF7 112-1d400-0
0l Modulo Digital modelo 3UF7300-1AU00-0
0l Modulo Analógico modelo 3UF7400-tAA00-0
02 cable coneüón 0.025 m modelo 3 UF-7930-0AA00-0
01 cable coneüón 0.10 m modelo 3tiF793 l4AA00-0
0l Conector hofrbus DP nrodelo: 6ES7972-08ts52-0XA0
01 Transfo¡nador monofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac,lsecundario
I l0 V.ac. Modelo 44Iv140428DD40-0FD0
01 PANEL SIMOCODE Modelo 3LrI72l0-lAA00{
OI CABLE PANEL SIMOCODE 3tIF7S33-OtsAOO.O
Dispositivos de maniobra:
0l Contactor modelo 3RT 1045- l GA20
0l Auxiliar contactor I NA+1 NC, modelo 3RH2Sl1-lFA22
0l Ana¡cador suave modelo: 3RW4047-lBB14
01 Terminal conexión modelo 3RAl9,1l-iAA00
0l Pulsador rerde tD 22run -lN.O. Siemcns : 3SU I 150-0A840-38A0
0l Pulsador rojo tD 22mm -lN.C. Siemens:3SU1150-0A820-3CA0
01 selector lres posiciones I-0-II Siemens : 3SUI150-28L60-3NA0
20 Bonteras tipo Cage Clalrp doblc 8W2020-A800
02 Relé a 110 Vac nodelo 3TX7014-lBE00
05 bloques de contactos NA Siemens
Ditpositivos de seguridad:
0l Guardarnotor mo<lelo 3RVl041-lKAl0
0l Auxiliar Guardamotor modelo 3RV290l-lE
0l Terminal conexión modelo 3RA192l-lDA00
0l Rreakers 2 A 2polos5SY4202-8
0l Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
01 Transmisor ¡xesión 0..1000 PSI modelo 7MFI567-
01 manómeho 0.. 1000 psi
Dispositivos de visualización:
0l Luz piloto verde rD 22mm dc I l0Vac Siemens : 3SU l153-6AA40-lAA0
0l Luz pilüo roja (D 22mm de l lOVac Sienrens : 3Sl,il l-s3-6AA20-lAA0
0l Luz piloto arnarilla rD 22mm de I l0Vac Siemens : 3StIl 15364A30-1AA0

El tablero deberá arrancar la bomba por rnedio de un a¡rancador suave, el
cual se podrá realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local,
manual y remoto.

Modo Local.- se realiza el aranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el arancador suave.

Modo Remoto.- se rcaliza el arranque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA).
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El controlador SIMOCODE deberá controlar, supervisar y ügilar el correcto
funcionarnienfo de la bornba, para esto proporcionará minirno las siguientes
protecciones: baja presión de descarga, üabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesmios para la integración del partidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por fase, Voltaie fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, L'actor de Potencia, Freouencia, Valor de Transmisor
de Presión, Confin¡ación de encendido, Alamras que genere el
SIMOCODE.

Dispositivos de control: Simocode con módulo de expansión de entrada
digital y analógica, módulos de corriorte y voltaje con puerto de
comunicacióu integrado, transfonnador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Borneras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 01 Transmisor presión
0..100 PSL 0l manómetro 0..100 PSI,01 Vacuometro.
Dispositivos de üsualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.

Dispositivos de control:
01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF70l0-lAU00-0
01 Modulo Amperímetro 2.5-25A Modelo 3UF7 I I l-tAAO0{
0l Modulo Digital nrodelo 3UF7300-IAU00-0
02 cable conexión 0.025 m rnodelo 3UF793G0AA00-0
0l cable conexión 0.10 m rnodelo 3UF7931-0AA00-0
01 Conector Pro{ibus DP modelo: 6ES7972-08852-0XA0
0l Transfomador monofásico SIEMENS 200 VA prímario44O V.ac./secrmdario
I l0 V-ac. Modelo 4AM40428DD40-0FI»
Dispositivos de maniobra:
0l Contactor modelo 3RI20l5-1AF01
0l Auúlia¡ contactor I NA+ I NC, modelo 3RH291 l -l FA22
0l Pulsador verde <D 22mm -lN.O. Siemens : 3SU I 150-0A840-3BA0
0l Pulsador rojo ó 22mm -lN.C. Siemens : 3SU I150-0A820-3CA0
0l selector tres posiciones [-0-II Siemens : 3SU 1150-28L60-3NAo
20 Bomeras tipo Cage Clamp doble 8W2020-A800
01 Relé a I l0 Vac modelo 3TX70l4-18800
05 bloques de contactos NA Siemens
Dispositivos de seguridad:
01 Guardamotor modelo 3RV20l 1-lAAl0
0l Auxilia¡ Guardamotor modelo 3RV290l-18
0l Terminal conexión modelo 3RA2921-lAA00
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
0l Transmisor presión 0..100 PSI modelo 7MF1567-48G00-l GAI
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0l manómetro 0..1000 psi
01 Vacuometro
Ilispositivos de visualiz¡ción:
01 Luz piloto verde <D 22mm de I l0Vac Siemens : -3SU I 153-6AA40-IAA0
0l Luz piloto roja !D 22mm de l10Vac Siemens : 3SUl 153{A420-IAA0
0l Luz piloto amarilla (D 22mm de 1 l0Vac Siemens : 3SUl 153{AA30-1A40

El tablero deberá an'ancar la bomba por medio de un ananque directo, el cual
se podrá r€alizax el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y remoto.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro m€diante pulsadores a t¡avés del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el affanqus y paro a través de los pulsadores
directam ente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA)

El controlador SIMOCODE deberá controla¡, supervisar y vigilar cl correcto
frrrcionamiento de la bomba, para esto proporcionará minimo las siguientes
protecciones: baja presión de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicación será PROFINET, por 1o que se deberá suminislrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.

EI SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia. Frecuencia, Vaior de Transmisor
de Presión, Confirmación de encendido, Alarnras que genere el
SIMOCODE.

El tablero deberá tener al menos los siguientes elementos3

Dispositivos de control: Transfonnador de conhol, horometro.
Dispositivos de maniobr¿: Contaotor, Pulsadores, Temporizadores,
Selector de 2 posiciones, Bomeras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridrd: Guardamotor, Breaker.
Dispositivos de üsualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
a¡narilla.

Dirpositivos de contml:
01 Transformador mo¡ofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ao./secunda¡io
110 V.ac. Modelo 4AM40428DD404FD0
Dispositivos de maniobr¡t
0l Contactor modelo 3RT20l5-lAF01
01 Auxiliar contactor I NA+ I NC, modelo 3RID9I1-1FA22
0l Pulsador vErde O 22mm -lN.O. Siemens : 3SUl 150-0A840-38A0
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MODODE
OPERACION

VARIABLE A
MONITOREAR
POR EL SCADA

0l Pulsador rojo O 22mrn -IN.C. Siemens : 3SU I 150-0A820-3CA0
01 selector tres posiciones I-0-II Siemens : 3SU I 150-28L60-3NA0
20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-A.800
02 Relé a I l0 Vac ¡¡rodelo 3TX7014-IBE00
05 bloques de contactos NA Sremens
Dispositivos de seguridad:
0l Guardamotol modelo 3RV201 l-l FAl0
01 Auxiliar Gua¡damotor modelo 3RV290l-lE
0l Terminal conexión modelo 3R4.2921-lAA00
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Brealiers 0.5 A 2 polos 55Y4205-8
Dispositivos de visualización:
01 Luz piloto verde O 22mm de I l0Vac Siemens : 3SUt 153óAA40-IAA0
0l Luz piloro rqa O 22mm de Il0Vac Siemens : 3SUl153-6.dA20-lAA0
0l Luz piloto amanlla tD 22mm de l10Vac Siemens : 3SUl153-6A430-IAA0

El tablero deberá ¿ Tancar el motor por medio de un aranque drrecto, el cual
se podrá realizar el encendido de dos modos diferentes: rnodo local y l'eruoto.

Modo Ma¡ual,- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través
del contactor.

Modo Automático.- se realiza el arranque automáticarnente por medio de
un swich de nivel alto y el apagado será por medio del temporizador.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactrva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuelcia, Valor de Transmisor
de Presión, Confirmación de encendido, Alamas que genere el
SIMOCODE.

COMPONENTES DE TABLEROS DE CONTR OL DE SALA DE AIRE ACONDICIONADO Y

COilTPONENTES
DEL PARTIDOR

TABLERO DE BOMBAS DE AGUA DE CONSUMO

Cantid¡d: 02

Requerimientos Eléctricos

2.32 HP,440V,3 ón 60 Hz

Dispositivos de control: Simocode con módulo de expansión de enffada
digital y analógica, módulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicación integrado, transformador de mntrol, lrorometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Bonreras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Brcake¡, 01 Transmisor presión
0,.100 PSI, 01 manómetro 0...100 PSI
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Diepositivos de control:
0 I Unidad Simocode PRO V modelo 3UF70 l 0- I AU00-0
0l Modulo Amperímeao 2.5-25 A Modelo 3UF7 l1l-1A400-0
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0l Modulo Digital modelo 3UF7300-lAU00-0
0 I Ir4odulo Analógico modelo 3UF740G.1.{400-0
02 cable conexión 0.025 m modelo 3UF793G.0AA00-0
01 cable conexión 0.10 m modelo 3UF793l4AA00-0
0l Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-08852-0X40
01 Transformador monofiisico SIEMENS 00 VA primario440 V.ac./secundano I l0
V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FDO
Dispositívos de maniohra:
01 Contactor modelo 3RT2015-lAF0l
0l Auxiliar contactor I NA+l NC, modelo 3Rtl29l l-lFA22
0l Pulsador verde O 22rnm -lN.O. Siemens : 3SU I150-0ABI0-38A0
0l Pulsador lojo O 22mm -lN.C. Siemens : 3SU l 150-04820-3CA0
01 selector tres posiciones I-0JI Siemens : 3 SU 1 150-2BLó0-3NA0
20 Bomeras tipo Cage Clanrp doble 8W2020-A800
0l Relé a 1 l0 Vac ¡nodelo 3TX7014-IBE00
05 bloques de contactos NA Siernens
Dispositivos de seguridad:
0l Gua¡damotor modelo 3RV20l l-lFAlO
0l Auxiliar Guardamotor modelo 3 RV2901-l E
0 I Terminal conexión modelo 3 RA292 I - I AA00
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY,1202-8
0l Breaker s 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
0l Transmisor presión 0,. 100 PSI modelo 7MF'1567-48G00- l GA I
0lrianómeko0..100psi
Dispositivos de visualización:
01 Luz piloto verde rD 22mm de l10Vac Siemens : 3SLII 153-64A40-IAA0
0l Luz piloto loja ü 22mm de l l0Vac Sienrens : ISU 1 153-6AA20-l AA0
0l Luz piloto amarilla O 22mm de I lOVac Sienens : 3SU 1 15-3-6AA30- 1,{A0
El table¡o deberá arrancar la bomba por rnedio de un arranque direoto, §i cual
se podrá realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y automático.

Modo Local.- se realiza el aranque y paro mediante pulsadores a havés del
controlador loca.l (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de Ios pulsadores
directamente accionando el arraricador suave.

Modo Automático.- se realiza el arranque y paro a través de un presostato
ubicado en el tanque de agua. Deberá tener la posibilidad que cuando las
bornbas trabajen en modo automiitico simultáneamente, cstas trábajeü de
forma altemada, es decir u a a la vez.

El controlador SIMOCODE deberá controlar', supervisar y ügilar el correcto
luncionaruiento de la bomba, par¿ esto proporcionará mininlo las siguientes
protecciones: sobrecarga, sobre voltaje y sobre presión.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suminisfar
los conectores necesarios pala la integración del partidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
paráinetros: Amperaje por fáse, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Confl¡rnación de
encendido, Alannas que genere el SIMOCODE
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Dispositivos de control: Simocode con rnódulo de expansión de entrada
digital y analógica, módulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicación integrado, tra¡rsformador de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Coutactor, Pulsadores, Selectol de 3 posiciones,
Borneras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotoq Breaker, 01 Transmisor presión
0,.100 PSI, 01 ma¡ómetro 0..100 PSI.
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispositivos de control:
0l Unidad Simocode PRO V modelo 3UF70l0-lAU00-0
0l Modulo Amperímetro 2,5-25 A Modelo 3UI7 I I l-1AA00-0
0l Modulo Dgital modelo 3UF7300-iAU00-0
0l Modulo Analógico modelo 3uF7400- l AA00-0
02 cable conexión 0.025 m modelo 3UF7930-0AA00-0
0l cable conexión 0. l0 m rnodelo 3trT79:l14AA00-0
0l Conector hofibus DP modelo: 6ES7972-08852-0XA0
0l Transfomrador monofásico SIEMENS 200 VA primano440 V.ac./secundario
1 10 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobra:
01 Contactor modelo 3RT20l5-1AFO1
0l Auxiliar contactor'1 NAl'1 NC, modelo 3RH29l l-lFA22
0l Pulsador verde <D 22mm -lN-O. Siemens:3SU1150-0A840-3BA0
01 Pulsador rojo {D 22mm -lN.C. Siemens : 3SU115G0AB20-3CA0
0l selestor hes posiciones I-0-II Siernens : 35Ul 150-28L60-3NAO
20 Bomeras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
01 Relé a I l0 Vac modelo 3TX7014-lBE00
05 bloques de contactos NA Siemens
Dispositivos de seguridad:
0l Guardamotor modelo 3RV201 I -l DAl0
01 Auxihar Guardamotor modelo 3RV2901-l E
0l Terminal conexión modelo 3RA292l-lAA00
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
0l Transmisor presión 0..100 PSI modelo 7MF I567-4BCr00-lGA I
01 manómetro 0..100 psi
Dispositivos de visualiz¡ción:
01 Luz piloto verde (D 22mrn de I l0Vac Sieruens : 3SUl153-6tuA,40-lAA0
0l Luz piloto roja @ 22mn de 1l0Vac Siemens : 3SUl153-6A,420-IAA0
0l Luz piloto amarilla O Z?mm de I l0Vac Siernens : 3SU1153-6,4,430-1AA0

El tableto deberá arrancar la bomba por medio de un ¿uranque directo, el cual
se podrá realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y remoto,

Modo Local.- se realiza el anarque y paro mediante pulsadores a través del
controlador loc¿l (SIMOCODE).
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Modo Manual,- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro descle el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE dcberá controlar, supervisar y vigilar el conecto
funcionamiento de la bomb4 para esto proporcionará minimo las siguientes
protecciones: baja presión de descarga, trabajos en vacío, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesarios para la integraoión del panidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcion¿r al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por i-ase, Voltaje fase a i'ase, Potencra Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Valor de Transmisor
de Presión., Confinnación de encendido. Alannas que genere el
SIMOCODE.

Dispositivos de control: Sirnocode con módnlo de expansión de entrada
digital y analógica, módulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicación integrado, transformador de control, horo¡netro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Borneras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Relé térmiüo, Breakers,0l Transnrisor presrón
0..100 PSI,01 manómetro 0,.100 PSI,0l sensor de temperatura tipo PTl00.
Dispositivos de üsualizacién: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispositivos de control:
0l Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-IAU00-0
0l Modulo Amperímetro 2.5-25 A Modelo 3UF7 1l l-1AA00-0
0l Modulo Digital modelo 3UF7300-IAU00-0
0l Modulo Analógico modelo 3UF740GIAA00-0
02 cable conexión 0.025 m modelo 3UF79304AA00{
01 cable conexión 0. l0 m modelo 3UF793 1-0AA00-0
0i Conector Profibus DP modelo: 6ES7972{BB524XA0
01 Tra¡sformador monofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secunda¡io
110 V.ac. Modelo 4AM40428DDIG0FD0
Disporitivos de m¿niobra¡
0 I Contactor modelo 3RT2026- lAG20
01 .\uxiliar contactor I NA+l NC, modelo 3RH291l-1FA22
0l Pulsador verde O 22mm -l N.O. §iemens : 3SU1 1504A40-38A0
0l Pulsador rojo <D 2?nm -lN.C. Siemens : 3SUl I5&,0A820-3CA0
01 selec.tor tres posiciones I-0-II Siemens : 3SU1 150-2BL60-3NA0
20 Bomeras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
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0l Relé a ll0 Vac rnodelo 3TX7014-lBE00
05 bloques de contactos NA Siernens
Dispositivos de seguridad:
0l RELE TERMICO modelo 3RU2I26-4AB0
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Breakers 0,5 A 2 polos 5SY4205-8
0l Transmisor presión 0..100 PSI modelo 7MF1567-48G00-1GA I

0l manómetro 0..100 psi
Dispositivos de visualizacién :

0l Luz piloto verde O 22nrm de I l0Vac Siemens : 3SU1153-6AA40-IAA0
0l Luz piloto roja tD 22mm de l l0Vac Siemens : 3SUl 153-6AA20-IAA0
0I Luz pilofo amaritla O 22mm de I l.0Vac Siemens : 3SU1l53{AAi0- lAA0
El tablero deberá encender el calentador de agua por medio de un ananque
directo, el cual se podrá realizar el encendldo de tres modos diferentes: modo
local, manual y remoto.

Modo Local.- se lealiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
di rectarnente accionando el contactor.

Modo Remoto,- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE deberá conholar, supewisar y vigilar el correcto
firncionamiento de la bomba, para esto proporciotrará minimo las siguientes
protecorones: baja presión de descarga, trabajos en vacio, sobrecarga y sobre
voltaje.

La ¡ed de comunicación seni PROFINET, por lo que se deberá sumiüistrar
los conectores neces¿¡dos para la intcgración del partidor a la red,

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguienres
parámetros: Amperaje por fase, Voltale fase a fase. Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencta, Frecuencia, Valor dc Transmisor
de Presión en el interio¡ del tanque, Valor de tetnperatu¡a en el interior del
tanque, Confimtación de encendido. Alamas que genere el SMOCODE.

Disposifivos de control: SIMOCODE con módulo de expanslón de entrada
digital y termistor, módulos de corriente y yoltaje con puerto de
colnunicación integrado, transformador de control, horotnetlo.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 3
posiciones, Bo¡neras de aplicación naval,
Dispositivos de seguridad: Guarrlamotor, Breakers.
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y arnarilla-
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Dispositivos de control:
0l Unidad Simocode PRO V modelo 3UF7010-1AU00-0
01 Modulo Ampetíneho 2.5-25 A Modelo 3UF7 1 I l-1AA00-0
0l Modulo Dgital modelo 3UF7300-lAU00-0
0l cable conexión 0.025 m modelo 3UF7930-0A400-0
0l cable conexión 0.10 m modelo 3LrF793l {A.A00-0
0l Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-08852-0XA0
0l Transforrnador monofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secr¡¡dario
1 l0 V.ac. Ir,lodelo 44M40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobra:
0l Contactor modelo 3RT2016- lAP01
0l Auxiliar contactor 1 N,A.+ i NC, modelo 3RH29l1-lFA22
0l Pulsador verde O 22mm -lN.O. Siemens : 3SU I 150-0A820-38A0
0l Pulsador rqo aD 22mm -lN,C. Siemens : 3SUl I50-04820-3C40
0l selectol tres posiciones I-0-lI Siemens : 3SU 1150-28L60-3NAO
20 Bomeras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
0l Relé a 110 Vac modelo 3TX70l4-lBE00
05 bloques dc contactos NA Siernens
Dispositivos de seguridad;
0l Guardamotor rnodelo 3RV20l l-lHAl0
0l Auxilia¡ Guardamotor modelo 3RV290l-lE
01 Terminal conexión modelo 3R42921- l AA00
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4?05-8
Dispositivos de visualización I

0l Luz piloto verde O 22mm de 1 l0Vac Siemens : 3SUl153-6AA40-IAA0
01 Luz piloto roja O 22mru de I l0Vac Siemens : 3SUl 15l-6,\420- l A-A.0
0l Luz piloto anrarilla O 22nrm de I l0vac Siemeus : 3SUl153-6AA30-IAA0

El tablero deberá arrancar el extractor por medio de un arrarlque directo, el
oual se podrá realizar el encendido de tres modos diferentes; modo local,
manual y remoto.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directamente accioflando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el ananque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE deberá controlar, supervisar y ügilar el correcto
funcionamiento del extractor, para esto proporcionará rlínimo las siguientes
protecciones: sobrecarga, sobre voltaje y sobre calentamiento de las bobillas;
además se deberá considerm en el diseño una entrada digital para paro de
emergencia del ext¡actor.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesarios para la integ¡ación del partidor a la red.

EI SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Poteltcia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Confirmacióu de
encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE..
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Dispositivos de control¡ SMOCODE con módulo de expansión de entrada
digital y analógica, módulos de corriente y voltaje con puerto de
comunicación integrado, úansfoÍnador de control, horomeúo.
Dispositivos de maniobra: Arranoador suave, Pulsadores, Seleotor de 3
posiciones, Borneras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridadl Guardamotor, Breakers, 02 Sensores de flujo ,
0l Transmisor presión 0..1000 PSI, 01 manómetro 0..1000 PSI
Dispositivos de üsualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
ama¡illa.

Dispositivos de control:
01 Unidad Simocode PRO V modelo 3UF70IG,1AU00-0
0l Modulo Amperimetro 2.5-25 A Modelo 3UF7 I I I-IAA00-0
01 Modulo Dgital modelo 3UF7300-14U00-0
01 Modulo Aralógico modelo 3UF74,0G 1AA00-0
02 cable conexión 0.025 m modelo 3UF793G0AA00-0
01 cable coneúón 0.10 m modelo 3UF7931{AA00{
0l Conector Profibus DP modelo: 6ES7972-08B52-0XA0
01 Transformador monofásico SIEMENS 200 VA primario44O V.ao./secundario
1 l0 V.ac. Modelo 44M40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobrs:
0l Contactor modelo 3RT2027-IGA20
0l Auxilia¡ contactor I NA+ I NC, modelo 3RH29l l-1FA22
0l Arr¿ncador suave modelo : 3RW4026-IBBl4
0l Terminal conexión modelo 3RA292l-lBA00
0l Pulsador verde O 22mrn -lN.O. Siemens : 3SU1150-0A820-38A0
0l Pulsador rojo O 22mm -lN.C. Siemetrs : 3SUl I50-0A820-3CA0
0l selector tres posiciones I-GII Siemens : 3SU1l50-28L60-3N40
20 Bomeras tipo Cage Clmp doble 8W2020-4E00
02 Relé a 110 Vac modelo 3TX70I4-IBE00
05 bloques de contactos NA Siemens
Dispositivos de segu ridad:
01 Guardamotor modelo 3RV202I-4CA10
0l Auxilia¡ Guardamotor modelo 3RV2901-IE
0l Terminal conexión modelo 3RA2921-1AA00
0l Breale¡s 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Brealers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
0l Transmisor presión 0.. 1000 PSI modelo 7MF 1567-
01 manómetro 0.. 1000 psi
Dispositivos de üsu¡lir¡ción:
0l Luz piloto verde ó 22mm de 1l0Vac Siemens : 3SUI 1536AA40-1440
01 Luz piloto roja <D 22mm de l l0Vac Siemens : 3SU1I53{AA2G1AA0
0l Luz piloto amarilla ó 22mm de I I0Vac Siemens : 3SUl153-6AA30-IAA0
El tablero deberá arraucar la bomba por medio de un anancador suave, el
cual se podrá realizr el encendido de tres modos diferentes: modo local,
manual y remoto.
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Modo Local.- se realiza el aranqüe y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores

dire¡tamente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCODE deberá controlar, supervisar y ügilar el correcto
funcionamiento de la bomba, para esto proporcionará mínimo las siguientes
protecciones; baja presión de descarga, trabajos en vacío, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicación será PROFINET, por [o que se deberá suminisÍa¡
los conectores necesarios para la integraciór del partidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
paÉrnetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Flujo de agua, Valor
de Transmisor de Presión, Confimración de encendido. Alarmas que genere
el SMOCODE.
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Dispositivos de control:01 Va¡iador de Frecuencia conformado por
unidad de control, módulo de potencia y panel de operador con puerto de
comunicación integrado, transformador de control, horomelro.
Dispositivos de maniobra: 0l Potenciómetro de 5K, Pulsadores, Selector
de 3 posiciones, Bomeras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breakers, 02 Sensores de Flujo
de agua, 0l Transmisor presión 0..100 PSl, 01 manór¡etro 0..1 00 PSl.
Dispositivos de visualiz¡ción: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.

Dispositivos de control:
01 Unidad de Control CU240-2DP variador modelo 65L3244-08800-1PA I
01 panel operador BOP-2 variador modelo 6SL3255-0AA0Ii-4CA I
0l Unidad de poder para variador rnodelo 6SL3224-08827-5UA0
0l Conector Proiibus DP modelo: 6ES7972-08B52-0)I-A0
01 Translbrmador monofásico SIEIVIENS 200 VA primario440 V.ac./sqcundario
I l0 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobra:
0l Pulsadol verde <D 22mm -lN.O. Siemens : 3SUl 150{A820-38A0
0I Pulsador rojo @ 22mm -lN.C. Siemens:3SUII50-04820-3C40
0l selector tres posiciones 'l-0ll Sienlens : 3SU1 150-28L60-3NA0
20 Bomeras tipo Cage Clarnp doble 8W2020-AE00
Dispositivos de seguridad:
0l Grardamotor modelo 3RV2022l -48410
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0l Auxiliar Gu¿rdamotor modelo 3RV2901-tE
0l Terminal conexión modelo 3RA l92l- lDA00
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
0l ñanómetro 0..1000 psi
Dispositivos de visualizacién:
0l Luz piloto verde tD 22mm de I l0Vac Siemens : 3SUl153-6AA40-lAA0
0l Luz piloto loja <D 22trm de 1 lOVac Sienrens : 3SU1153-6A-4.20- lAA0
0l Luz piloto amarilla <D 22mm de I l0Vac Siemens : 3SlJ l 153-6A430- 1AA0

El tablero deberá arranca¡ labomba por medio de un variador de frecuencia,
el cual se podrá realizar el encendido de fes modos diferentes: modo local,
manual y automático.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores y el
potericiómetro a través del variador de frecuencia.

Modo Manual.- se realiza el aranque y paro a través del panel de operador.

Modo Automático.- se realiza la variación de velocidad de manera
automática desde en controlador,

El Variador de F¡ecuencia deberá controlar, supeñ,isar y vigilar el coffecto
funcionamiento de Ia bomba, para esto proporcionará mínimo las siguientes
protccciones: baja presión de descarga, trabajos en vacío, sobrecarga y sobre
voltaje.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesanos para la integración del partidor a la red

El Variador de Frecuenoia deberá proporcionar al sistema SCADA los
siguientes parámetros: Amperaje promedio, Factor de Potenoia, Frecuencia,
Revoluciones, Flujo de agua, Valor de T¡ansmisor de Presión, Confirmación
de encendido, Alarmas que genere el Variador de Frecuencia.
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Dispositivos de control¡ Modulo de periferia descantralizada con
comunicación PROFINET, Módulos de entradas y salidas digitales,
horometro,
Dispositivos de maniobra: Relés, Borneras de aplicación naval.
Instrumentación: 0l váhula de tres vías on/off a l20vac de 1": 0l sensor
de temperatura co¡ selección de seqoint incorporado

Dispositivos de control:
01 Unidad periferia descentralizada IN4 l5 1 PN High Speed for ET200S to
PROFINET Modelo: 6ES715 I -38A60-0A80
01 Modulo de potencia PM-E DC 24-48V for electronic rnodules w,th dia$tostics
Modelo: 6ES7 I i8-4CA50-0A80
0l Modulo de entradas digitales Electronic moúrle. 8DI, 24V DC, standard
(l pc.) Modelo: 6ES7l3l -4BF00-0AA0
0l Modulo de salidas digitales Electronic module, 8DO 2,tV DC/0.5A High
Feature ( I pc.) Moclelo: 6ES7I32-48F00-0A80
0l Modulo entradas Electronic module. 2AI" l^ High Speed. for 4-wire
N{odelo: 6ES7 I 34'1GBó2{AB0
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0l Modulo de salidas analógicas Electronic module, 2AO, U
Modelo: 6ES7l354FB01-0A80
0l Memoria Micro Memory Card 512 KB
Modelo: 6ES7953-8LJ30-0AA0
0l Base para modulo potenciaTerminal module with access to ALrXI; Fasl
Connect Modelo: 6ES7l 934CC70-0AAü
04 Base para módulos Universai tenrunal module with access to AUX; Fast
Connect (5 pcs.)01 Modelo: 6ES71934CA80-0AA0
0l Fuente SITOP PSUl00S, monofásico,24 V DC/S A
Modelo: óEP1333-2BA20
0l Conector RI45 robusto metálico PROFINET / lndustrial Ethemet
Modelo: 6GK l90l-t BB l0-24,\0
Dispositivos de mrniobra:
08 Relé 24 \¡DC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX7014-IBB00
50 Bomeras tipo cage clamp doble 8W2020-AE00
Dispositivos de seguridad:
01 Breakers 4 A 2 polos 5SY4204-8
01 Breakerc 2 A 2 polos 5SY4202-8
Instrumentación:
01 válvula de tres vías on/off a [ 20vac de 1"
Modelo APC240-00233
01 sensor de temperatura
Modelo 7NG3211-lAN00
El tabtero debeni pennitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor CL3A y CL3B, y control sobre
la instrumentación.

La red de comunicación será PROFINET, por 10 que se debe¡á suministrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.

El tablero deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes paránetros:
Confirmación de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada
partidor, Posición del selector de cada pafidor en modo remoto,Temperatura
del area del puente y setpoirt. Control de posición de válvula VF5 ON/OFF
a I I 0VAC, Ver anexo 2.

Dispositivos de control: Modulo de pedf'ena descentralizada con
comunicación PROFINET, Módulos de entradas y salidas digitales.
horometro.
Dispositivos de maniobr¿: Relés, Bomeras de aplicaoión naval.

Dispositivos de control:
0l Unidad periferia descentralizada IM 151 PN High Speed for ET200S to
PRO¡INET' Modelo: 6ES7l5 l-38A60-0A80
0l Modulo de potencia PM-E DC 24-48V for electronic modules with diagnostics
Modelo: 6ES7 138-4CA50-0A80
0l Modulo de entradas digitales Electronic module, 8Dl, 24V DC, standard
(l pc.) Modelo: 6ES713I-48F00-0AA0
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0l Modulo de salidas digitales Electronic module. SDO 24V DC/0.5A High
Feature ( I pc.) Modelo: 68S7132-48F00-0A80
0l Modulo entradas Electronic module, 2AI. I, High Speed, for 4-wire
Modelo: 6ES7 1344G862-0A80
01 Modulo de salidas analógicas Electronic module, 2AO, U
l\{odelo: 6ES7 l354FB0 l-0AB0
0l Memoria Micro Memory Card 512 KB
Modelo: 6ES7953-8LJ30-0AA0
0l Base para modulo potencia Terminal module with access to AUXl: Fast
Connect Modelo: 6E57 193-4CC70-0AA0
06 Base pa¡a módulos Universal terminal module with access to AtD(; Fast
Connect (5 pcs.)01 tr4odelo: 6ES7l934CA80-0A,A0
0l Fuente SITOP PSUl00S, monofásicq 24 V DC/5 A
Modelo: 6[P1333-28A20
0l Conector RJ45 robusto metá.lico PROFINEI'/ l¡dustrial Ethemet
Modelo: 6GK 190 l-1 BB I 0-2AA0
Dispositivos de maniobra:
08 Relé 24 VDC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX70l4-18800
50 Borneras tipo cage clarnp doble 8W2020-AE00
Dispositivos de seguridad:
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Instrumentación:
0l váhtla de tres vias on/offa 120vac de l"
Modelo APC240-00233
01 sensor de temperatura
Modelo 7NG321l-lAN00
El tablero debeni permitir e[ encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor MIl4 y C3 y control sobre la
instmmentación .

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red,

El tatrlero deberá proporcionar al sisterna SCADA los siguientes parámetros:
Confirmación de encendido de cada partidor, Fallas ténnicas de cada
partldor, Posición del selector de cada partidor en modo remoto,
Ternperatura del iírea de la sala de albatros y setpoint TTA10 y transmisor
de temperatura de SSBB de cohetes TTA106 de 4-20mA y transmisor de
temperatura sala de albatros TTA 105 de ;l-20mA, Control de v¿íhula
ON/OFF VF6 a ll0Vac y válwla proporcional VF7 de O-I0VDC, Ver
anexo 2

de confrol: Modulo de periferia descentralizada con
comunicación PROFINET, Módulos de entradas y salidas digitales,
horometro
Dispositivos de maniobra: Relés, Bonleras de aplicació naval.

Dispositivos dc control:
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ttl Llnidad periferia descurtralizada SIPLUS ET200S IM15l-3 PNHF
Modelo: 6AGl I 5 l-:lBA23-7,480
03 Modulo de potencia SIPLUS ET 2005 PM-E 24V48V
Modelo: 6AGl 1 38-4CA50-2AB0
04 Modulo de entrzdas digitales SIPLUS ET 2005 EM 4 DI HF
Modelo: 6AGl t3 t-18D01-7A80
04 Modulo de salidas digitales SIPLUS ET 200S EM 4DO DC24V l2A
Modelo : 6AG I I 32 -4BD32-2 AA0
02 Modulo entradas SIPLUS ET 2005 EM 2AI RTD
Modelo: 6AGl 1344J85 1-7AB0
0l Modulo de salidas analógicas SIPLUS ET 200S EM 2AO U
Modelo: 6AGl 135-+FB0l -2480
01 Memoria Micro Memory Card 512 KB
Modelo: 6ES7953-8LJ30-0AA0
03 Base para rnodulo potencia SIPLUS ET 2005 TM-P15C23-A0
Modelo: 6AGI 1934CD30-2AA0
l2 Base para módulos SIPLUS ET 200S TM-El5N24{1
Modelo; 6AG I 1934C870-7A.A0
0l Fuente SITOP PSUl00S, monofásico, 24 V DC/5 A
Modelo: 6EPl333-2tsA20
01 Conector RI45 robusto metáLlico PROFINET / I¡dustrial Ethemet
Modelo: 6GKl90 l-lBB10-2AA0
01 Tra¡sformador monofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secrmdario
I l0 V-ac. Modelo 4A]\{40428DD4G'0FD0
Dispositivos de maniobra:
16 Relé 24 VDC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX70l4-lBB00
50 Bomeras tipo cage clarnp doble 8W2020-4800
Dispositivos de seguridad:
01 Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Instrumentar:ión:
01 válvula de hes vías on/offa l2Ovac de l"
Modelo APC240-00233
0l sensor de temperatura
Modelo 7NG32l l-l AN00
El tablero deberá permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor MI8, Mlg, MIl0, MIl, Ml12
y MI13. y control sobre la instnunentación.

La red de cornrmicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.

El tablero deberá proporciona¡ al sistema SCADA los siguientes pariimetros:
Confinnación de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada
partidor, Posición del selector de cada parridor en modo remoto"
Temperatura del ¿lrea de Ia sala de COC y setpornt TTAI i, sensor de
temperatura y hurnedad TTA6 en la sala COC y Ternperatura del area de
SSBB de cohetes y setpoint TTA7, Control de posición de váh.ula
porporcional VF8 de 0-1 OVDC,Ver anexo 2
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Dispositivos de control: Modulo de periferia descentraliTarla con
comunicación PROFINET, Módulos de entradas y salidas digitales,
horometro.
Dispositivos de maniobra: Relés, Borneras de aplicación naval.

Dispositivos de control:
0l Lhidad periferia descentralizada SIPLUS ET 2005 IM15I-3 PN IIF Modelo:
6AGl ls r-38A23-7A80
01 Modulo de potencia SIPLUS ET 200S PM-E 24V-48V Modelo: 6AGl138-
4CA5O.2ABO
0l lVlodulo de enhadas digitales SIPLUS ET 2005 EN,l4 DI IIF Nlodelo:
6AGr 13 l-4BD0l-7A80
02 Modulo de salidas digitales SIPI,US ET 2005 EM 4DO DC24V/2A Modelo:
6AG1l32-48D32-2AA0
02 Modulo entladas SIPLUS ET 2005 EM 2Al RTD Modelo: 6AGl 1344J851-
TABO
01 Modulo de entradas analógicas SIPLUS ET 2005 EM 4 AI I2WIRE Modelo:
6AG1¡34-4GD00-2A80
0l Modulo de salidas analógicas SIPLUS ET 200S EM 2AO U Modelo:
6AGl135-4FBol-2AB0
0l Memoria Micro Memory Card 512 KB Modelo: 6ES7953-8LJ304AA0
01 Base para moduto potencia SIPLUS E'l 2005 TM-Pl5C23-A0 Modelo:
6AGr 193-4CD30-2AA0
07 Base para módulos SIPLUS ET 2003 T\,{-E 15N24-01 Modelo: 6AG I 193-
4CB7O.7AAO
01 Fuente SITOP PSUI00S, monofásico,24 V DCi5 A Modelo: 6EP1333-28A20
01 Conector R14.5 robusto metiílico PROFINET i lndustrial Efhemet Modelo:
6GK l90l-lBB l0-2AA0
0l Transformador monofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac,/secundano
I l0 V.ac. Ir4odelo 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobra:
08 Relé 24 VDC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX70t4-lBB00
50 Borneras trpo cage clamp doble 8W2020-AE00
Dispositivos de seguridad:
0l Breake¡s 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l B¡eakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
lnstru mentación:
0l válwla de tres vias on/off a I 20vac de l "
Modelo APC240-00233
0l sensor de ternperatura
Modelo 7NG32l l-lAN00
El tablero deberá pennitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor MI4 y MI4A. y control sobre
la instrumentación.

La red de comnnicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesanos para la integración del partidor a la red.

El tablero deberá proporcionar al sistema SCAIIA los siguientes parármetros.
Confirmación de encendido de cada partidor, Fallas ténnicas de cada
partidor, Posición dei selector de cada partidor en modo remoto,
Temperatura del á¡ea de la sala de Radiol y Sala de Radro 2 y setpoint
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TTAI2 Y TTAI3, sensor de temperatua y humedad TTA3, Control de
posición de viíüwla VF9 y VFl0 a I I0VAC, Ver anexo 2.

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
comunicación PROFINET, Módulos de entradas y salidas digitales,
horometro.
Dispositivos de maniobra; Relés, Bomeras de aplicación naval.

Dispositivos de control:
01 Unidad perifen¿ descentralizada SIPLUS ET 2005 IMlsl-3 PN HF
Ir,fodelo: 6AG 1 I 5 l-38423-7480
0l Modulo de potencia SIPLUS ET 200S PM-E 24V-48V
Modelo: 6AG1 1384C450-2480
0l Modulo de entradas drgitales SIPLUS ET 2005 EM 4 DI HF
Modelo:6AGl 13 l4BD01-7480
02 N{odulo de s¿lidas digitales SIPLUS ET 2005 EM 4DO DC24V/24
Modelo: 6AGl | 32-18D32-2AA0
02 Modulo entradas SIPLLJS ET 200S EM 2Al RTD
Modelo: 6AG I I 34-4JB5 l-7A80
01 Modnlo de salidas analógicas SIPLUS ET 2005 EM 2AO U
Modelo: 6AGl 1354FB01 -2A80
01 Memoria Micro Memory Card 5 12 KB
Modelo: óES7953-8LJ30-0AA0
01 Base para modulo pote.ncia SIPLUS ET 2005 TM-PI5C23-A0
Modelo: 6AG I 1934CD30-2AA0
06 Base para módulos SIPLUS ET 2005 TM-El5N24-01
Modelo: 6AG I 1934C870-7AA0
0l Fuente SITOP PSUl00S, monofásico, 24 V DC/5 A
Modelo: 6EP l333-28A20
01 Conector RI45 robusto metálico PROFINET / lndusaial Ethemet
Modelo: óGK 1901-lBts 10-2AA0
0l Transformador monofásico SIEMENS 200 VA primario44O V.ac./secundario
1 l0 V.ac- Modelo 4AN{4M28DD40-0PD0
Dispositivos de maniobra:
08 Relé 24 \'DC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX701.1-l BB00
50 Borneras tipo cage clarnp doble 8W2020-A800
Dispositivos de seguridad:
0l Breakers 2 A 2 potos 5SY4202-8
01 tsreaters 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Instrumentación:
0l válwla de tres vias on/off a 120vac de 1"
Modelo
01 sensor de temperatura
Modelo

El tablero deberá permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor Ml5 y MI6 y MI? y control
sobre la instrumentación.
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La red de comr¡nicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores ¡ecesarios para la integración del partidor a la red.

El tablero deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes pmiárnetros:

Confirmación de encendido de cada partidor, Fallas termicas de cada
partidor, Posición del selector de cada partidor en modo remoto,
Temperatura del rá¡ea de la sala de Radares setpoint TTA15, y Temperatura
del ¿Aea de la central de propulsión setpoint TTAI4, Control de posición de
vrílvula VFI I y VF12 a i 10VAC, Ver anexo 2

VARIABLE A
MoNI]'OREAR
POR EL SCADA

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada eon
comunicación PROFINET, Módulos de entradas y salidas digitales,
horometro.
Dispositivos de maniobra: Relés, Borneras de aplicación naval.

Dispositivos de control:
0l Unidad pedferia descentralizada SIPLUS ET 2005 I1\,1151-3 PN HF
Modelo: 6AGl 15 l-38A23-7A80
01 Modulo de potencia SIPLUS ET 2003 PM-E 24V-48V
Modelo: 6AGl 1384CA50-2A80
02 lVlodulo de entradas digitales SIPLUS ET 2005 EIvl 4 Dl HF
Modelo;6AG1 l3 148D01-7A80
02 Modulo de salidas digitales SIPLUS E'f 200S EM 4DO DC24Ylz{
Modelo: 6AGI 13248D32-2AA0
01 Modulo entradas SIPLUS ET 2005 EM 2Al RTD
Modelo: 6AG I 134-4J85 i-7A80
0l Modulo de salidas analógicas SIPLUS ET 2005 EM 2AO U
Modelo: 6AGl I 35-4FB0 1 -2A80
0 [ Memoria Micro Memory Card 512 KB
Modelo: 6ES7953-8t.J30-0AA0
0l B se para modulo potencia SIPLUS ET 2005 TM-Pl5C23-A0
Modelo: 6AGl I 934CD30-2AA0
06 Base para módulos SIPLUS ET 2005 TM-E 15N24-0 |

Ivf odelo: 6AG 1 193-4C870-7A-A0
0l Fuente SITOP PSU1003, monofásico, 24 V DCl5 A
Modelo:68P1333-2BA20
0l Conector RI45 robusto metálico PROFINET / Indusrial Ethemet
Modelo: 6GK190l-l BB l0-2AA0
0l l'ransformador monofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
I l0 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniot¡ral
08 Relé 24 VDC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX70l4-lBB00
50 Bomeras tipo cage clamp doble 8W2020-AE00
Disposltivos de seguridad:
01 Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breakers 0,5 A 2 polos 5SY4205-8
Instrumentación:
0l v¡íh'ula de tres vias on/off a I20vao de I"
Modelo
0l sensor de temperan[a
Modelo

A-035

TAB|-EROS tiS',I'ACION DU Ct.rMATtZz\CtON # ú (SALA (]2)



COMPONENTES
r\Er r) 

^ 
rr _¡-rn^r)

frt-t- I ¡tI\ t aaJ(_/l\

El tablero deberá permitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Patidor C2, E3 y V2. y control sobre
la insfumentación.

La red de cornunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.

El tablero deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes parár¡etros.
Confirmación de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada
partidor, Posición del selector de cada partidor en modo remoto,
Ternperatura del área de pasillo de suboficiales con setpoint TTAI8, Control
de posición de válvula proporcional 0- l OVDC VF4 y valr,ula ON/OFF V-F 3

a I 10Vac, Ver a¡rexo 2

r-ABLEROS E§TACTON rlE CLTMATIZACTÓN # 7 (JARDTNES tlE
oFICIALIS]
Cantidad: ül
Dispositivos de control: Modulo de períf'eria descentralizada con
comunicación PROFINET, Módulos de entradas y salidas digitales,
horolletro.
Dispositivos de maniobr¿: Relés, Bomeras de aplicación naval.

Dispositivos de control: l\{odulo de peril'eria dessentralizada con
comunicación PROtrlNtj l. Módulos de cnhadas y salidas digitales,
l.totornetro.
Dispositivos de maniobra: Rclés, Bonreras de aplicación naval.

Dispositivos de contr0l:
0l L'niriad periibriá desceüiaiizada SIPLUS ET 200S iN,il5i-3 PN HF
Modelo: 6AG 1 l5l-38A23-7A80
0l \'lodulo tle potencia SIPLUS lr'l'2005 Pl\4-E 24V-48V
Modclo: 6AG I I 38-4ClA5fl-2ABt)
02 lvlodulo de entradas digitales SIPLLTS IT 2005 IlN4 4 DI Hf
Modeio:6AG t Ii I-48D0 t-7A80
03 \'fodulo de salidas digitales SlPLl.rs ET 2005 til\l 4DO DC24V/2A
\'lodelo: 6AG I l.ll-4 BD32-lAA0
02 Modulo entradas SIPI.LIS ET 2005 EM 2AI R-lD
Modelo: 6AC I I:l¿l-4.1R5l -7A80
0l lVlodulo de salidas analógicas SIPLUS ET 2005 EN4 2AO U
lVlodelo: 6AGl I i-5-4FB0l-2480
01 Mernotia lvlicro N'teuory Liar-d 512 KB
lVtodelo: 6ES795-1-8LJ30-CAA0
01 Base para nrodulo potcncia Sll'LLrS ET 2005 TM-PI5C23-A0
LVtOUEt(). OAIrl I ?-)-r+r t,¡-)tr-]4,1\'
08 Base para módulos SIPL,US E'1' 2005 'f N4-E 15N24-01
tuÍodeio: 6AGl I9j-4Cts70-7AA0
0l Fue te SITOP PSt-il00S, monofásico,24 V DC/5 A
N'lodelo: 6EP 133i-28A20
0l Conector Rl45 robusto metálico PROITINET / Industrial Ethemet
lVf odelo: 6GK l90l - lBB l0-2AA0
0l Transformador monolásico SIEIVIENS 200 VA plirnario44O V.ac.i secunda¡io
I l0 V.ac. lVlodelo 4Al\'140428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobra:

A-036



12 Re1é24 \¡DC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX70I4-1B800
50 Borneras üpo cage clamp doble 8W2020-4E00
Dispositivos de seguridad:
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Brealiers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
lnstrumentación:
0l v¿i{rula de t¡es vías onioffa 120vao de 1"
Modelo
01 sensor de temperatura
Modelo
El tablero deberá pennitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Partidor CLI , MII y E2. y control sobre
1a instmmentación.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá surninistrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.

El tablero deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes parámetros:
Conlinnación de encendido de cada partidor, Fa.llas térmioas de cada
partidor, Posieión del selector de cada partidor en modo remoto,
Temperatura del área de sonar con s«point TTA2, Cont¡ol de posición de
válvula ON/OFF a I 10Vac, VF I 3, VF I 5. Ver anexo 2

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
comunicación PROFINET, Módulos de entradas y salidas digitales,
horomeho.
Dispositivos de maniobra: Relés, Bomeras de aplícación naval-

Dispositivos de control:
0l Unidad periferia descentraliz¿da SIPLUS ET 2005 IMl5l-3 PN HF
Modelo: 6AGl I 5 1-38A23-7A80
0l Modulo de potencia SIPLUS ET 200S PM-E 24V48V
Modelo: 6AGl 1384CA50-2A80
02 Modulo de ent¡adas digitales SIPLUS ET 200S EM 4 DI Hf
Modelo:6AGl 13 14BDOl -7A80
02 Modulo de salidas digitales SIPLUS ET 2005 EM 4DO DC24V/2A
Modelo: 6AG1 13248D32-2AA0
02 Modulo entrad¿s SIPLUS ET 2005 EM 2Al RTD
Modelo: 6AGl I 34-4J85 1 -7A80
02 Modulo de salidas analógicas SIPLUS ET 200S EM 2AO U
Modelo: 6AGl 135*1FB0l -2A80
01 Memoria Mioro )llemory Card 512 KB
Modelo: 6ES7953-81J30{AA0
0l Base para modulo potencia SlPt,US E'l ?00S IM-P15C23-A0
Modelo: 6AGl 1934CD30-2AA0
08 Base para módulos SIPLUS ET 2005 TM-EI5N24-01
Modelo: 6AG I 193-4C870-7AA0
01 Fuente SITOP PSU100S, monofásico, 24 V DC/5 A
Mcdelo: 6EP1333-2BA20
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0l Conector RI45 robusto metálico PROFÍNET i Industrial Ethemet
Modelo: 6GK 190 l- lBB 10-2AA0
0l Transformador monofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secunda¡io
I I0 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0F D0
Dispositivos de maniobra:
08 Relé 24 \'DC Tipo Bornera INA+NC Modelo 3TX70l4-lBB00
50 Bomeras tipo cage clamp doble 8W2020-A800
Dispositivos de seguridadt
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Breakers 0.-§ A 2 polos 5SY4205-8
Insfrumentacién:
01 válvula de tres vías o /offa 120vac de l"
Modelo
01 sensor de temperaflira
Modelo
El tablero debeni pennitir el encendido y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores: Pa¡tidor C l, MI2 y V1. y conkol sobre
la instrumentación.

La red de comunicación será PROFINET, por Io que se dsberá suministrar
los coneetores necesarios para la integración del partidor a la red.

El tablero deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
parámetros: Confirmación de encendido dc cada partidor, Fallas
támicas de cada pafiidor, Posición del selector de cada partidor en
modo remoto, Temperatffa del iírea de giro con setpoint TTA 17,

Control de posición de v¿iLlvula proporcional de 0-IOVDC, VFI y
válvula ON/OFF VF I 4a 1 l0Vac- Ver anexo 2

Dispositivos de control: Modulo de periferia descentralizada con
cornunicación PROFINET, Módulos de entradas y salidas digitales,
horometro.
Dispositivos de maniobra: Relés. Borneras de aplicaoión naval.

Dispositivos de control:
0l Unidad periferia descentralizada SIPLLTS ET 200S lMl5l-3 PN HF
Modelo: 6AG1 l5 1-3 BA23-7AB0
0l Modulo de potencia SIPLUS ET 2005 PivI-E 24Vr18V
Modelo: 6AGl I 384CA50-2A80
02 Modulo de entradas digitales SIPLUS ET 200S EM 4 DI HF
Modelo: 6AG1 13 1-4BD0l -7A80
02 Modulo de salidas digitales SIPLUS ET 2005 EM 4DO DC24VI2A
Modelo: óAG I 13248D32-2AA0
02 Modulo ent¡adas SIPLUS ET 2005 EM 2Al RTD
Modelo:6AGI ¡ 34-:U85l -7A80
0l Modulo de entradas analógicas.SIPLUS ET 2005 EM 4 Ai I 2WIRE
Modelo: 6AG I 134*+GD00-2AB0
0l Modulo de salidas analogicas SIPLUS ET 2005 EM 2AO U
Modelo: óAGl 135-¿lFB0l -2A80
0l Memoria Micro Memory Card 5 12 KB Modelo: 6ES7953-8LJ30-0AA0
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0l Base para modulo potencia SIPLUS ET 2005 TM-Pl5C23-A0 Modelo:
6AGl r 93-4CD30-2A-{0
08 Base para módutos SIPLUS ET 200S TM-Et5N24-01
Modelo: 6AG1 1934C870-7AA0
0f Fuente SITOP PSU 100S, monofásico, 24 Y DCls A Modelo: 6EP 1333-28A20
01 Conector Rl45 robusto metálico PROFINET / lndustrial Ether¡et Modelo:
6GK190l- IBB l0-2AA0
0l Transformador monofísico SIEMENS 200 VA prirnario440 V.ac./secundario
1 l0 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobra:
08 Relé 24 VDC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX7014-18800
50 Bomeras tipo cage clamp doble 8W2020-A800
Dispositivos de seguridad:
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Instru mentaciónl
0l vá,lwla de tres vías on/off a l20vac de 1"
Modelo
0l sensor de temperahfa
Modelo
El tablero deberá permitir el encendrdo y apagado remoto desde el sistema
SCADA de los siguientes partidores; Partidor MI3 y CL2. y control sobre la
instrumentación.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suminístrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.

El tablero deberá proporciona.r al sistema SCADA los siguientes parámetros:
Confirmación de encendido de cada partidor, Fallas térmicas de cada
partidor, Posición del seleotor de cada partidor en modo remoto,
'I ra¡r sm i sores de temperatura 1 I 103 y TT l04 de 4-20Ma, T«nperatura del
área de giro con setpoint TTA4, Control de posición de válvuta ON/OFF a
I | 0VAC, VF2.Ver anexo 2

El tablero deberá tener al menos los siguientes elementos:

Díspositivos de control: Transformadol de control, horometro.
Dispositivos de maniobra: Contactor, Pulsadores, Selector de 2
posioiones, bloques de contactos Borneras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Gualdamotor, Breakers
Dispositivos de visualizaciónt Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.

Dispositivos de control:
01 Transformador monofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac.lsecundario
I lCl V.ac. I\,lodelo 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de msniobra:
0 I Contactor nrodelo 3RT20l 5-1AF0l

A-039
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POR EL SCADA

DEL PARTIDOR

TABLEROS DE MOBILETOS TIPO I
Cantidad: 06 (M12, ilIl3, NíI4A, MIl4, CI,-3A, CL-38)

Requerimientos Eléctricos
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0l Auxiliar contactor I NA+l NC, modelo 3RH29l l-lFA22
0l Pulsador verde O 22mm -lN.O. Siemens : 3SU1150-04840-38A0
01 Pulsador rojo tD 22mm -lN.C. Siemens : 3SU 1150-04820-3C40
0l Selector DOS posiciones I-0 Siemens : 3SU l 130-2BF60-3M40
20 Bomeras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
03 Relé I IOVAC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX70I4-1BE00
05 bloques de contactos NA Siemens
Dispositivos de seguridad:
0l Guardamotor modelo 3RV20l l-0G440
0l Auxiliar Guardarnotor modelo 3RV2901-lE
0 1 Terminal conexión rnodelo 3RAl921- lAA00
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Brealiers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Dispositivos de visualización:
01 Luz piloto verde O 22mm de I 10Vac Siemens : 3SU I 153-64440-1A40
0l Luz piloto roja O 22mm de l lOVac Siemens : 3SUl 153-64420-tAA0
0l Luz piloto arnarilla O 22rnm de I lOVac Siemens : 3StJ l 153-64430-lAA0

El tablero deberá alrancar el motor por medio de urr aÍanque directo, el cual
se podrá realizar el encendido de dos modos diferentes: modo local y remoto-

Modo Local,- se realiza el arr¿ ique y paro mediante pulsadores a trayés del
contactof.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

Conllrmación de encendido, falla térmica, horas de servicio

de aplicación naval.
segu ridad: C uardamotor,

de visualización: piloto tipo LED de color verde, roja

Dispositivos de control:
01 Transforrnador monofásico SIEMENS 200 VA primario44O V.ac.i secundario
I l0 V.ac. Modeio 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobra:
0l Contactor modelo 3RT2015-lAFOl
0l Auxiliar contactor l NA+l NC. modelo 3RH29ll-1FA22
0l Pulsador verde @ 22mm -lN.O. Siemens : 3SUl150-0A840-38A0
0l Pulsador rojo tD 22mm -lN.C. Siemens : 3SUl 150-04820-3CA0

A-040
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0l Selector DOS posiciones I-0 Siemens : 3SU I 130-2BF60-3lvf A0
20 Bomeras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
03 Relé I I0VAC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX70l4-lBE00
05 bloques de contactos NA Siemens
Dispositivos de segur¡dad:
0l Guardamotor modelo 3RV20l 1-0GA40
0l Auxiliar Guardamotor rnodelo 3RV2901-IE
0l Terminal conexión modelo 3RA192l-lAA00
0l B¡eakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Dispositivos de visualización :

0l Luz piloto verde tD 22mm de I l0Vac Siemens : 3SU I l5l-6AA40-1fu{0
0l Luz piloto roja tD 22mm de I l0Vac Siemens : 3St11153-6AA20- 1AA0
0l Luz piloto unarilla tD 22mm de I l0Vac Siemens : 3SU 1 153-64,430- I ¡\40
El tablero deberá arrancar el motor por medio de un arranque directo, el cual
se podrá realizar el encendido de dos modos diferentes: modo local y remoto.

Modo Local.- se realiza el affanque y palo nrediante pulsadores a lravés del
contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arrañque y paro desde el sistema de supervisión
(sistenra SCADA)

Confirmación de encendido, falla témica, horas de servicio

EI tablero deberá tener al menos los siguientes elementos:

Dispositivos de control: I'ransformador de control, horometo.
Disposiüvos de maniobrn: Contactor, Pulsadores, Seleotor de 2
posiciones, Borneras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker
Dispositivos de visu¿lización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja
y amarilla.

Dispositivos de control:
01 T¡ansformador monofásico SIEMENS 200 VA primario44O V.ac./secrurda¡io
I l0 V.ac, Modelo 44M40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobra:
01 Contacto¡ modelo 3RT20l6-lAF0l
0l Auxiliar contactor I NA+l NC, modelo 3RH29l l-lFA22
0l Pulsador verde O 22nm -lN.O. Siemens : 3SU l 150-0A840-38A0
0l Pulsador rojc <D 22mm -lN.C. Siernens : 3SU l 150-0AB20-3CA0
0l Selector DOS posiciones I-0 Siemens: 3SU1 130-2BFó0-3MA0
20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
03 Relé l lOVAC Tipo Bomera lNAr'NC Modelo 3TX7014-lBE00
05 bloques de cunlaelos NA Sierrcrs

A-041
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TABT,EROS DE NIANEJADORAS TIPO I (EXTRAC'TOR E1,
CONDICIONADOR CI).

Canüdad: 02

Rcquerimientos Electricos
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Dispositivos de segu ridad:
01 Guardamotor modelo 3RV201 l-lHAl0
01 Au.riliar Gua¡damotor modelo 3RV290l-t E
01 Temrinal conexión modelo 3R41921-14400
0l Brealiers 2 A 2 polos 5SY4202-8
01 Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Dispositivos tle visualización:
0l Luz piloto verde O 22mm de I l0Vac Siemerrs : 3Si I I 153-6.4-440-1A40
0l Luz piloto roja <D 22mm de I lOVac Siemens : 3SUl 153-6A420-1AA0
0l Luz piloto amarilla O 22nuu de I l0Vac Sierneus : 3SUl153-64430-lA40

El tablero deberá arrancar el motor por medio de un arranque directo, el cual
se podrá realizar el encendido de dos modos diferentes: modo local y renioto.

Modo Local.- §e realiz¿ el arranque y paro mediante pulsadores a través del
contactor.

Modo Remoto.- se realiza el arranque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

Confimación de encendido, falla ténnica, horas de servicio

El tablero debenó fener al menos los siguientes elementos:

Dispositivos de control: SIMOCODE con módulo de expansión de entrada
digitai, módulos de corriente y voltaje con puerto de comtmicación
integrado, transformador de control, horometro.
Dispositivos ile maniobra: Contactor. hrlsadores, Selector de 3 posiciones,
Borneras de aplicación naval,
Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker.
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispositivos de control:
0l Transformadol monofásico SIEMENS 200 YA primario440 V.ac./secu¡dario
I l0 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniol¡ra:
0 I Contactor modelo 3R'I2015-l AFO I
0l Auxiliar contactor I NA+l NC, modelo 3RH29l1-IFAZ2
01 Pulsador verde @ 22m¡n -lN.O. Siemens : 3SUl150-0.4840-38A0
0l Pulsador rolo <D 22nn -lN.C. Siemens : 3SU I 150-0A820-3CA0
0l Selector DOS posiciones l-0 Siemens ; 3SU 1130-2BF'60-3MAO
20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
03 Relé I IOVAC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX70l4-lBE00
05 bloques de contaclos NA Siernens
Dispositivos de seguridad:
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0l Guardamotor modelo 3RV20l l-lCAl0
0l Auxiliar Cruarda.rnotor modelo 3RV2901-1E
01 Terminal conexión modelo 3RAI92I-IAA00
01 Breakers 2 A 2polos 5SY4202-8
0l Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Dispositivos de visualización:
0l Luz piloto verde iD 22mm de I lOVac Siemens : 3SUl153-64440-l AA0
0l Luz piloto roja <D Z2rnnr de 1l0Vac Sienrens : 3SUl153-6.d4,20-lAA0
0l Luz piloto amarilla Q 22mm de I lOVac Siemens : 3SU1l53{4A30-14A0
El tablero deberá arrÍmcar el motor por tnedio de un arranque directo, el cual
se podrá realizff el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y remoto.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directam ente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el aÍanque y paro desde el sistema de supervisión
(sistema SCADA).

El cont¡olador SIMOCODE deberá controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento del motor, para esto proporcionará mínimo las siguientes
protecciones: sobreoarga y sobre volt¿je-

La red de comunicacióo será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesados para la integración del partidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
pariímetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, Factor de Potencia, Frecuencia, Confirmación de
encendido, Alarmas que genere el SIMOCODE.

El tablero deberá tener al menos los siguientes elementos:

Dispositivos de control: SIMOCODE con módulo de expansión de entrada
digital, módulos de corriente y voltaje con puefo de comunicación
integrado, translonnador de cóntrol, horornetro.
Dispositivos de maniobr¡: Contactor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Bomeras de aplicación naval.
Dispositivos de seguridad: Cua¡damotor, Breaker.
Dispositivos de üsualización: Luces piloto tipo LED de color verde, roja y
amarilla.

Dispositivos de control:
0l Transforma&r monofásico SIENIENS 20O VA primariozt40 V.ac./secpndrio
I 10 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0
D¡ipositivos de maniobra:
0l Cortactor modelo 3RT2015-IA-F01

A-043

MODO D[
OPERACIO]\

VARIABI,E, A
N{ONI ORIAR
POR f,T, §CAI}A

TABLI,ROS DE NIANEJADORAS TIPO 3 (yENTII,ADOR V2).

Cantidad:01

Requerimientos Eléctricos

1.5 HP,440V,3 O'60 Hz

nÍ'I p^D'rtn^D



MODODE
OPf,RACION

V, ARIABLE A
MONITORf,AR
POR EL SCADA

COMPONENTES
pnl P+RTrpoR

0l Auxiliar contactor I NA+1 NC, modelo 3RH29l l-lFA22
0l Pulsador verde tD 22rnm -lN.O. Siernens : 3SU1150-0A840-38A0
01 Pulsador rojo O 22rnm -lN.C. Siemens ; 3SU1150-0AB20-3CA0
01 Selector DOS posiciones l-0 Siemens : 3SUl130-28F60-3MA0
20 Borneras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
03 Reté I I0VAC Tipo Bomera INA+NC Modelo 3TX70l4-lBE00
05 bloques de contaclos NA Sicmels
Dispositivos de seguridad:
0l Gua¡damotor modelo 3RV20l l-lDAl0
0l ,{urilim Gua¡damotor modelo 3RV290I-1E
0 I Termir¡,al conexión rnodelo 3 RA I 92 1- l.dA(,lO
0l Brealiers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Dispositivos de visualización:
0l Luz piloto verde O 22nrn de l10Vac Siemens : 3SU l153-óAA40-IAA0
0l Luz piloto roja O 22n¡m de I l0Vac Siemens : 3SU I t 5lóAA20- l.dA0
0l Luz piloto arnarilla O 22mm de l10Vac Siemens : SSUI 153óAA30-l AA0
El tablero deberá arrancar el lnotor por medio de un arranque directo, el cual
se podrá realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, manual
y remoto.

Modo Local.- se realüa el arranque y paro mediante pulsadores a través del
conrolador local (SIMOCODE).

Modo Manual.- se realiza el arranque y paro a través de los pulsadores
directam ente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el ananque y paro desde el sisterna de supervisióú
(sistema SCADA).

El controlador SIMOCOI)E deberá controlar, supervisar y ügi1ar el correcto
funcionamiento del motor, para esto proporciontrá mínimo las siguientes
protecciones: sobrecarga y sobre voltaje.

La red de comunicación será PROFINET, por lo que se deberá suministmr
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.

El SIMOCODE deberá proporcionar al sistema SCADA los siguientes
pariimetros: Amperaje por fase, Voltaje fase a fase, Potencia Activa,
Reactiva y Aparente, [actor de Potencia, Frecuencia, Confirmaoión de
encendido, Alannas que genere el SIMOCODE.

TABLEROS DE MANf,JADORAS TIPO 4 (CONDTCIONADOR C3).

Cartidad:0t
Requerimien tos f, léctricos

5.5 HP,440V,3 iD, 60 Hz

El tablero dcberá tener al menos los siguientes elementos:

Dispositivos de contml: SIMOCODE con módulo de expansión de ertrada
digital, módulos de corriente y voltaje con puerto de comu¡icación
integrado, transformador de control, ltorometro.
Dispositivos de maniobr¿: Contaotor, Pulsadores, Selector de 3 posiciones,
Borneras de aplicación naval.
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Dispositivos de seguridad: Guardamotor, Breaker.
Dispositivos de visualización: Luces piloto tipo LED de color verde, rqja y
amarilla.

Dispositivos de control:
0l Transformador monofásico SIEMENS 200 VA primario440 V.ac./secundario
I 10 V.ac. Modelo 4AM40428DD40-0FD0
Dispositivos de maniobra:
01 Contactor modelo 3RT2016-l AF01
01 Auxiliar contactor I NA+l NC, modelo 3RH29ll-lFAZz
0l Pulsador verde ó 22mm -lN.O, Siemens : 3SU I 150-0A840-38A0
0l Pulsador rojo tD 22mm -lN.C. Siemens : 3SU I 150-0A820-3CA0
0l Selector DOS posiciones l-0 Siemens : 3SU1I30-2BFó0-3MA0
20 Bomeras tipo Cage Clamp doble 8W2020-AE00
03 Relé I I0VAC Tipo Bomera I NA+NC Modelo 3'IX70l4-lBE00
05 bloques dc contactos NA Sicrncns
Dispositivos de seguridad:
0l Guardamotor modelo 3RV201 t-l JA10
01 Auxiliar Guardamotor modelo 3RV2901-1E
0l Terminal conexión modelo 3RAl92l-1AA00
0l Breakers 2 A 2 polos 5SY4202-8
0l Breakers 0.5 A 2 polos 5SY4205-8
Dispositivos de üsualización:
0l Luz piloto ver-de @ 22mm de I l0Vac Siemens : 3SUl 153óAA40-1AA0
0l Luz piloto roia O 22mm de I l0Vac Siemens : 3SUl153{AA20-IAA0
0l Luz piloto amarrlla <D 22mm de l10Vac Sienrens : 3SUl 153-6AA30-IAA0
El tablero deberá ¿urancar el motor por medio de un arranque directo, el cual
se podrá realizar el encendido de tres modos diferentes: modo local, ma¡ual
y reflroto.

Modo Local.- se realiza el arranque y paro mediante pulsadores a través del
controlador local (SIMOCODE).

Modo Manual,- se realiza el arrarque y paro a través de los pulsadores
directam ente accionando el contactor.

Modo Remoto.- se realiza el ananque y paro desde el sistema de supewisión
(sistema SCADA).

El cont¡oiador SMOCODE deberá controlar, supervisar y vigilar el correcto
funcionamiento del motor, para esto proporcion¡¡rá mínimo las siguientes
protecciones: sobrecarga y sobre voltaje.

La ¡ed de comunicaciótr será PROFINET, por lo que se deberá suministrar
los conectores necesarios para la integración del partidor a la red.
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ANEXO'8"

PLANOS ELECTRICOS DE PARTIDORES DEL CCM.
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EQUIPOS PARA PARTIDOR
P1 PL{SADOR DE MARCM

P2 PUTSAOOF DE PAFO

Q: GUARO^I,OTOR 3RV10

t(. coNTAcfoR 3Ff10

F1: CIRCUIT BREÁXER DÉ @¡ITRO(

¡M: M@ULO O€ CORRIENTE Y VOTT¡JE

BU: UNIoAD BASICA SIMOCOOE PROV

On¡r MODI-LO DiGITAI

AM: MOOULO AN¡IOGICO

L1: LUz|ñOICADOR DE El{C€f0OO

L? LLI¿ ]NOICADOF DE APAGADO

L3r LLE INDICADOR OE FALLA TERMICA

SWl: §EIECTOF: LOOqL, REMOTO, AUTOMA¡@

M: MOfOR IaOVAC / 601-E, 3.4HP, 7.9A

PTll TRANSi¡ISOR D€ PREslOl¡¡ DÉSCARGA eO{BA
0n00 Pst

SRT.2 SEÑAI ARA'AUE REMOTO DESOE MTU I 2

440 VAC / 60Flz 115 VAC / 60Hz
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EQUIPOS PARA PARTIDOR
P1 PULSADOR D€ MANCHA

P! PULSADOR DE PAFO

440 VAC / 60Hz
'115 VAC / 60Hz Or GUARDAIVIO IOR 3RV10

Kr cOl.¡TACfOR 3RT10

T82.CC F1: CIRCUIT BREAXER DE CONTRCT

a lM: MOOUIO DE CtrRlENTE Y VOITAJE

BU:UN¡DAO B,ASICA SIMOCOOE PEOV

OM: MOOúLOUGITAL

AM: M@ULO ANA!OGiCo

llr LUZ lñOICAOOR DE EI¡CEI.JODO

L2: L(E INOIoAOCR DE APAGAOO

L3: LUZ IIiOICAOOR DE FALLA TER TICA

§vtr! : SELECTOR: LOCA!, REMOfq ALIIOMA¡@

M:MOTOG 44OVAC / 60fE 3 4HP. 7.94

K PT12 TRANSIIISOR OE PRESIOI.¡ OES'ARGA BOMBA

SRI-1 SEí¡AI ARA¡¡QUE REMOTO OESDE MTU { 1

DIMARE
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EQUIPOS PARA PARTIDOR
P1 : PULSADOR DE [4¡&C}iq

P2: FULSADOR EE PAFO

440 VAC / 60Hz
'115 VAC / 60Hz Q: GUARDAMOTOR 3RV1O

K: CONfACfOR 3Rf10

TB3-CC F1, CiRCUIT BREAíER DE CONTROT

o rM: ¡,lODLtO DÉ CORRTENfE Y VOLTAJE

BU: UMDAO &qslq SMOCOOE PRoV

DM: rúOO{]lO UGI-rAL

AM: MOOULO ANA]-OOICO

L1: LUZ INDICAOOR D€ E¡iCEl0lDo

L2 LL.E INDIC'ADOR CE APAOAIO

L3r LLIZ INDICADOR DE aALLA TERMEq

SW1 : SEIECTOR: L@cL, BEMOTo, AUfOI\¡Anco

MTMOIOR 4¡Or'AC / 6018, ?l-P, ¡.7A

K PT1 3 TRAl.lS[4lSOR DE PñESION OES CARGA BCS¡BA
0-100 Psl

SN107: SE|¡iSOR N,VEL SENTI¡IA MAQUI¡rA§ PROA t 1

SN106 SE ¡6OR NIVEL S EN¡ l'¡A MAOUI¡lAS PROA * 2

I I

DIMARE
D¡XECCIóI¡ DC ¡IÁITIEII¡IM¡A{TO Y RT'UPEñ¡CIOIS DE UN¡O¡OE TAVAfS
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M2 -l
440 VAC / 60Hz

L 440 VAC / 60Hz I
DIMARE

DNRECCTó 0E ffi{tB{ü.{EflO Y REOJfe¡a¡Olr DG Ul{D D6 llAV¡¡.Es

CEXIRO DE COI{TROT OE MOTORE5 I TELIGEIIÍE5
PARA LAS CORSEIAS CLAsE iESMERATDA5"

IN I I I I
II

TB TBTB,1

OUT L

t. ri I r'l I I

M
3.\,

M
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M
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M M
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M
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I tl I

I
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440 VAC / 60Hz 115 VAC / 60Hz

r I TB1-CCM2
-l

I
DIMARE

DNEO(Ió DE Tü¡IIEü¡{E{IO Y REq'PB¡C¡OI DE Ui¡IDAD€S I{AVAIIS

CCIIIRO DE CON'INOL DE ¡IOIONCS II{TI.IGEI{TE5
PARA I¡S @'AETAS CLASE "Es¡IER¡I.OA§"

L

T

f
I

LI

RL RSV

+
€"t a.

PROFIBUS D

M

tür 1 tuf e

BU

¡fir ¡Ne ¡fl3 ¡t{4 ¿t 0c

I¡Jf

¡tl t¡t ¿ ¡l¡ 3 ¡ a

N/l,t

!,l

TB1 TB1

38 39 4C 41 4e
M

3^,

ffi

M

EQUIPOS PARA PAR I IDC]R
P1: PULSADOR DE ¡,,IARCHA

P2: PULSAOOR DE PARO

O: GUARDAN¡OTOR 3RV10

K: CONTACTOR 3RT10

F1: ClRCUir BREAKER OE CONTROL

lM: ¡,IOOULO DE CORRIENTE Y VOLTP,JE

BU:UNIOAD BASICA SII¡OCODE PRO V

oM: MODULO OIGITAL

Al\¡: ¡¡ODULO ANALOGICO

L1: LUz INOICAOOR OE ENCENOIDO

L2:LUZ INOICADOR DE APAGAOO

L3:LUZ INOICADOR DE FALLA TERI"IICA

SWl: SELECTOR: LOCAL, REMOTO, AUTOI\¡ATICO

[¡:I¡OIOR 440VAC / 60H2, 1sHP,20.6A

PT21: TRANS¡,I|SOR DE PRESION AIRE
CO[¡PRFSORFS O.1OO PSI

SP21r SWTCH BAJA PRESION LINEAAIRE

§P22: SWTCH ALTA PRESION OE LINEAAIRE

SP23: SyvlTCH PARO EMERGENCIA PRESIONALTA
ALTA DE LINEAAIRE

§V21 0: VALVULA SOLENOIOE DESCARGA
CONOENSADO

SV21 1: VALVULA SOLENOIDF INGRFSO

n
I

I



EQUIPO§ PARA PAR I II]OR
P1, PULSADOR DE ]\4ARCHA

P2: PUL§qDOR DE PA,3O

O:GUARDAI¡OfOR 3RV]0

F]:CIRCL]If BREAKER DE CONTROI

lrM:I¡ODULO OE CORRIENTE Y VOLTAJE

BU:UNIDAD BASICA SIMOCOOE PRO V

OM: MODULO DIGITAL

A¡¡: MODULO ANALOGICO

L2: LUZ INDICADOR DE APAGADO

L3: LUZ INDICADOR OE FALLATERT,IICA

Sw1: SELECToRT LOCAL. REMOTO AUTOf,tAflCO

¡,4:[4oToR ¿l4ovAc / 60H2, 15HP,20 6 a

SP0lr SWTCH BA.IA PRESION LINEAAIRE

SPA2: SWTCH ALTA PRESION DE LINEAAIRE

SP03i SWTCH PARO EMERGENCIA PRESION ALTA
ALTA DE TINEAAIRE

SV220: VALVULA SOLENOIDE DESCARGA
CONDENSADO

SV221: VALVULA SOLENOIDE INGRESO

440 VAC / 60Hz lT5VAC/60H2

t- TB2-CCIV2 I

AS

I
DIMARE

DNECCTó DE ¡{I'{IEIfiIEfiO Y RECUPA¡CTX{ DC TJI{IDAD€S I{AVAI.B

CENTRO DE CONTROI DE ¡IOTORES I'{fEI..IGEI{TE5
PANA LA5 CORSSTAS CLASE "ESMERATDAs"

Érelr o5rÁr¡o rc!¡ÉrE r.

L I

t

T
1

RL

+
¡nt

REFIBUS D

u

!t¡ r{¿ !{3 ¡r¡ a ¿¡r E

UJI I OJT ¿

¡T ¡,¡ ¿ N3 T¡¡

N/M

!

IT'T I II,I ¿

!,l

,n7 42 55.,1¡ 4l 56 57 58
M

§Z

K:CONTACTOR 3RTl0

L1j LUZ INOICADOR DE ENCENDIDO

I



F1: CIRCUIT BREAKER TB1

F2: CIRCUIT BREAKER TB2

F3: CIRCUIT BREAKER T83

F4: CIRCUIT BREAKER TB4

F5: CIRCUIT BREAKER TB5

F6: CIRCUIT BREAKER T86

t;cMl
_l

115 VAC / 60Hz

BREAKER

L _l
M2

-l

115 VAC / 60Hz L

f2

L _t DIMARE
DrRE@ót¡ DE !,t¡¡{rE¡}!Etro y nEqrpB¡oofl DE t¡@ADEs AvatEs

ctnfRo ot cot¡fRol DE itoToREs It{TEuGEt{TEs
PARA 1A§ @RAEÍAS CLASE "EgMEN¡IDA§"

--ffiEiÍÍturE-I-

A ,3,t+ t3l ,t I
tt fl r fl I

TB1 TB TB TB TB



_l

PI21

PT23

Ft23

Pf24

Fr24

PT25

PT26

Ff26

Presion l¡nea de aire compresores

Presion descarga bomba combustible # 1

Flujo combustible pur¡licadora # I

Pres¡on descarga bomba refrigerac¡on desal¡nizadora #1

Flujo combust¡ble purificadora # 2

Pres¡on descarga bgmba agua cal¡ente de$alin¡zadora #1

Presion descarga bomba agua desalin¡zada desalin¡zadora #1

Flujo agu€ desalin¡zada desalinizadora #'l

? TI

IBREAKER 4A

-l
GGM2

L

T86

L

DIMARE
DTSECC¡ó'{ OE ¡üI{IB¡IIIIE{TO Y NECUPB¡CIOII DE IJI{IDADE i¡AVAIES

CEi¡INO DE 

'O¡¡TROI 
DE MOÍORIS II{IELTGÉI{TES

PAR.A TAS 

'ORBEIAS 
CI,ASC "ESMER.ALDA§'

--EffiiÍiErEr--

FUE
24VDC

5A
L+M

L M L L L L L
, l t9

TA1 fB3 T84 TB5 TA6 TB3 T&1

I 3 3 3

T

L__ _l

T

t'1 H MI M LTM

I

J

M

I

:.§

I '.1 ¿-i
lerz 19

ril=r
IPT2E

i;T;T]
lPr2¡-

I r*l ¿J
lpr2&

I r.l ¿J
lFr23?

I r*l z-,1

lF12&
I '.1 ¿-
lFr2&



sP22

SP23

sv2'10

SV211

SV22O

SV221

c1

SP24

SV261

Presostalo baja p.es¡on linea de aire

Presostato alta pres¡on l¡nea de aire

Presostato pres¡on alta a¡ta linea de a¡re

Valvula soleno¡de condensado compresor#1

Valvula solenoide ingreso a¡re compresor #'l

Valvula solenoide condensado compresor #2

Valvula so¡enoide ¡ngreso a¡re compresor# 2

confirmac¡on encendido Pur¡fcador # I

confrmac¡on encendido Pur¡fcador # 2

Presostato sistema san¡lario

Va¡vula soleno¡de purga desalin¡zadora # 1

t- I

L CGM2 I DIMARE
DIRTCCIó DE I'TAlvfEiü.OBÍD Y RECI'PB¡CIOiI D€ UN¡DADE ii^VAI.ES

CEÍITRO DE CONTROL OE MOTORES I¡¡IEIIGEIITES
PARA I.A5 CORBEIAS CIASE "ESMERALDA'"

c,c.{JoJ§r^totleÁñI.

TE1 f86 IB?
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EQUIPOS PARA PARTIDOR
Pl: PULSAOOR OE ¡,lARChA

P2: FULSAOOR DE PARO

Q: OUARDAMOTOF 3RV10

X CONTACTOR 3RT1O

F1: CIRCUIT BREAkER OE ColüRO{

lM: [¡OOUlo DE CORRIENTE Y VOTTAJE

AU: UñDAD AASiCA SIMOCOOE PRO V

Dn¡: MOOILO DlGlTAl-

A¡¡: MOOULO ANP¿OGICO

t1: LUZ INOCAOOR D€ EllC€NgDO

L2: LLE INOICADOR DE APAGADO

13: lUZ ||¡DICADOF O€ FAILA fERMICA

SWl SELECTOR LOCAL, REIVIOTO ALJIOMAI]CO

M: ¡¡OIOR 4,|oVAC / 60H2, 3.4HP, 7.gA

PT31 : TRA¡6MISOF DE FRES¡o|,I O€SCARGA BOMBA
0¡m Psl

SRT¡ SEÑAL AM¡IqUE REMOÍOC€SOE MTV' ¡

440 VAC / 60!t¿ 115 VAC / 60Hz

K

DIMARE
OIRECCIó O€ I'I^¡ÍÍEX¡JTIIIiITO Y REOJPENEO'{ D€ UNIDADE |¡¡AVATE§

coí¡o DE coxT¡oL o€ ¡otoRÉ§ Illttuctr{rE
FAtl r¡s @itEras at §E'ttüEñaútas"
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EOUIPOS PARA PARTIDOR
P1. PI,ISADOR DE MARCIIA

P2r PULSADOR DE PAFO

4{0 VAC / 60Hz 1 ',15 VAC / 60Hz O: GUAROAMOTOR ¡RV10

K: CONTACTOR 3RT10

t--
TB2-CCM3

--1 F1: ClRCUll BREAXER DE @¡ITRO(

lM: MODULO DE CORRI ENTE Y VOTTAJE

BUr Lltl¡ DAO BASICA S IMOCOOE PRO V

OM: i¡OOULO OiGlTAt

AM: MODULO ANALOGICO

LI LUZ IND¡CADOR OE EIEENDCO

L2: LLJZ INOICADOR DE APAGADO

L3:LUZ IIOTCADOR DE FALLATERMICA

SW1: SELECTOR: LOCAL REII OTO, AUTOMATIm

M: i¡OTOR 4,{,VAC / 60th,0.3HP, 0.5A

K PT32 ÍRAN§MISOR DE PRESION DESCAFCA BOMBA
0-100 Pst

TT32: TRAl,lsMISOf, DE TEMPEMTURA
PRECALET{IADOR

t_ I

DIMARE
o¡xEc(lÓ¡ r ¡i r{TExn¡EEirro Y REct}9ER{ror{ oÉ u{I§aoE ll¡^v LE§

cÉift¡o oE coralRot oE t¡oTo¡Ei ¡t.Ituc[¡fE§
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lupE_l
ALIMENTACION UPS DESDE CUARIO
RAN,l OS

L2: LUZ PRESENCIA 1 1oVAC UPS o DlREcToL _J

GM3 B1

BREAKER 4A
I

115VAC/60H2.
DIMARE

DmECoúr¡ DE l{A¡rarE.@nE{ro y REoJpR¡a¡or¡ D€ uN¡BDEs ti va.6

P¡t t¡s conBEf sat §E'€s¡ci¡tD¡¡¡'
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3
-l

PT3I

PT 32

TT32

PT35

PT35

PT 37

Presióo descarga bomba prelubricacloÍ MTU # 3

Presión descarga bomba precalentador # 3

Temperatu ra precalentador # 3

Presión desca rga bomba achique f 3

Pres¡ón descarga bomba ace¡te # 2

Preslón descarga bomba ace¡te * 3

115vAC /6oH.lTñ
_l

JL
B1

BREAKER 4A

L
DIMARE

DIRE@Ó{ DE MAIIÍEI{'.tIE'{IO Y REC1JPER¡(]OII O€ UMDAO'S NAVAIfS

P¡i¡ LAÉ C4¡IrIA§ Cl¡§E'ESXEXAID¡§'

Lr. 75 uÉ ñ

L _l

24VDC
2A

L+ I't

F2

FUENT

L L M L L í L.+

470169
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TBl T86

!a rt! 90 120 s3 It 91 U
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TABLERO CCM4-SMPP-BABOR

TB1 : BOMBA OE PRELUBRICACIÓN #4

TBz BOMBA DE PRECALENTADOR #4

TB3: MOTOR EXTRACTOR MAOUINAS #4

TB4: MOTOR VENTILADOR MAQUINAS #4

TB5: BOMBA AGUA REFRIGERADA
DESALINIzADORA *2

Tm: BOMBA AGUA CALIENTE oESALINIZADORA#2

TB7: BOMBA AGUA DESAUNIZADA
NFSAI INITATI.)RA 

'f?TB8: LIBRE

l-ccM4

440 VAC / 60H¿

@r "';:;-;:;a
-I]DLT_--r

440 VAC / 60Hz I
DIMARE

D¡nEcoó r t.{^rflao,oBflo y ¡Eanara¡oar oÉ rr{D^DEs r va.B

CEIIITRO T}T CONINOL DE }TOIORES II{IEL'6E!¡TE5
PARA LAs CERBETAS CLASE "EsMERATDAs"

Dt.9,!rl¡lÁ.(.!5!r c'('€.,6i¡fróÉ*rE!

TB1

M
3.\,

TB TB TB TB

M
3ru

M
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440 VAC / 60
'115 VAC / 60Hz

TB1-CC
o

K

DIMARE
ON¡ECf,¡úI OE }TXIB{¡ÑEIID Y RECITEIÉ¡OII DE T¡ID¡DE I{^VA¡S

CEI'ITO DE COIIIRO! OC MOTORES IÍTTEUGEIIfE5
PAR  I.A5 @&BE]As CLASE "ESMERALD's't_ _J

E

T
I
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la

ROTIBUS ¡

AU

Drl Dt¡ rit ¡ra altE

dll l T t off E

¡ H¿ 0r3 ¡Na

N/t{

D.rF ¡r€. ¡x¿-

M
3ru
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'D¡m

E
5

3

u409

J EL¿U|}'UU t AKA l'At( I tUUf<

lP1 PULSADoR DE [raRCHA

I ez: eurseoon oe eeno

I o GUARDA[,roroR 3RV1o

lx.coMACToR3Rfro

I rr, crncurr eneexrn oe corrnoL

I rM MoouLo oE coRRTENTE Y voLTp,JE

I eu. urroeo osrce srn,locoDE PRo v

I oM Mooulo DrGrrAL

I at'1. uoouro aneroorco

Llr LUZ INDICAOOR DE ENCENO,OO

L2: LUZ INDICAOOR OE APAGADO

L3: LUZ INDICADOR DE FALLA TERI\IjCA

I swt, scrrcron, roceL. REMoro. AUTo¡¡AT)co

l\¡.i¡OTOR 440VAC / 60H2,3 4HP 7 9A

PT41:TRANSMISOR DE PRESION DESCARGA BOI!1BA
0 100 Pst

SRT4 SEÑAL ARANQUE REI\IOTO OESDE MTU # 4
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440 VAC / 115 VAC / 60Hz

TB2-CCM4

K

DIMARE
DNErrdI DE Iü¡fIBT}NEíII) Y ¡EI¡B, TC{ DE t'üDEi iüVATS

CENTRO DE COHTROLDE MOTOf,E5 INTELIGEHTES
PARA rÁS CORSETAS CrrSE rr5i,rER^LDA5"

.,rlsr o§f^r/o rccrñÉ1

t_ _J

f
I

l.l

oÍtort8

¡tl ¡tl ¿ !r3 [ta ¿aE r ¡{¿ ni Dt¡
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,II

I

I

EQUII'U§ PAI-(A ¡'AI-{ I IUUT{
P1: PULSADOR DE IVIARCHA

P2: PULSADOR OE PARO

Or GUARDAIMOTOR 3RV10

KTCONIACTOR 3RT10

F1: CIRCUIT BREAKER DE CONTROL

¡M: MODULO OE CORRiENfE Y VOLTAJE

BU: UNIDAD BASICA SIMOCODE PRO V

O[4:IVODULO DIGITAL

AM:TMODULO ANALOGICO

L1: LUZ INDICADOR OE ENCENDIDO

L2:LUZ INDICADOR OE APAGADO

L3:LUZ lñDICADOR DE FALLATERIú|CA

SW1: SELECfOR:LOCA|, REMOTO,AUTOIVATICO

[¡: I4OTOR 440VAC / 60H2, 0.3H P, 0.5A

PT42TTRANSMISOR DE PRESION DESCARGA BOMB¡
0-100 PS¡

TT42: f RANSMISOR OE TEMPERAf URA
PRECALENTADOR

I

prc_¡pn¡ | |

F_]T-T L+a1 ñI--;¡
lÍ¡2r

t- -3, --tq I
I

ñI----E-

I



EQUIPOS PARA PARTIDQR
P1: PULSADOR DE MARCI-IA

P2: PULSADOR DE PARO

Q: GUARDA[,lOTOR 3RV10

F1: CIRCUIT BREAKER DE COMROL

lM: J\¡ODULO DE üORR ENTE YVOLTAJE

BU: UNIDAD BASiCA Sl¡,,IOCODE PRO v
DM: IMODULO DIGITAL

Lr: LUZ INDICAOOR DE ENCENDIDO

L2:LUZ INDICADOR DE APAGAOO

L3: LUZ INOICADOR DE FALIATER[4lCA

S!,V1: SELECfOR LOCA!, AUTOIüATICO, REMOTO

AoaATAPAGADO A OISTANCIA POR CORTOCIRCUITO

K4A:APAGADO POR HALON

l¡l NIOTOR 440VAC /60H2, 10FP, 14A

440 VAC / 60 115 VAC i 60Hz

r TB3-CCo

DIMARE
DnEcaó DC t xIEtriGío Y REara¡c¡or,r oE rr{¡D DE r{^v¡r.6

CENfRO DE @IITROL OE MOTORIS IHTELIGEMES
PAN.A LA5 CDRSEÍA5 CLASE 'E5flENTLOA5"

t_ J

f
I

LI

RL

+ l,t/ei 13
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aa
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ALIIVIENTACION UPS DESDE CUARTO
RANl OS

L2: LUZ PRESENCIA 110VAC UPS o DIRECTC

IupE
_l

JL

cM4 B,I

BREAKER 4A
e I

115 VAC / 6OHz r

DIMARE
mEcEói D€ ¡t¡rfiEo,E{ro y rEqf,q¡a¡oar DE l¡rD D€s MvÁ¡-s

CENTRO DE COI{TROL DE I'OTORES I¡1IELIGENTES
PARÁ fA§ CORBEfA§ CLASE 'ESMERAT.OAS'

o.larüLcG

L J

L¿(

A r"l roj t'1 r"j lrl t7 ,1I tl , t l"i 1 '*,L '*.ü

TB TB TB TB TBTB1 TB
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I

I
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IEcM4 -l

Pr41

PT42

1-r42

PT45

PT46

PT47

FT47

Presión descarga bomba prelubricacion MTU # 4

Presión descarga bomba precalentador # 4

Temperatura precalentador # 4

Presion descarga bomba refrigerac¡on desalin¡zadora fÉ2

Pres¡on descarga bomba agua caliente desalinizadora #2

Presion descarga bomba agua desalinizada desalin¡zadora #2

Flujo agua desalin¡zada desalin¡zadora #2
1 15 VAC / 60Hz lu

L
Ps

_l

_l

B1

BREAKER 4A

L -l

L DIMARE
mEó{DE t'l rÍEo,cflo y ¡Erqroc DE rr0uDEsll v¡¡.ei

TB7

L _l

M L+ M L+ M L L L

F2

FUE
24VDC

)A
L+M

24VDC
2A

L+H

F1

FUEN

L+ M L
I 59

I,t 70€, t tt 79 1, t It I 0 7, t
-/x

I| +u' ,t ,tt,+" I 3 7 5, 8584 76

TBl TB2 TB5 TB7 Ía.2

I 87 ,o+ ,t+ 9:l e40

P'|4 ffiTf

I

I

I

I

I

I

I

I
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H l*l M

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

T86
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li;F l¡T
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cáttRo DE col{fRof ot MofoRE§ ¡ltfEucEf{lEs
PAfi.A LA§ @REEÍAS CIáSÉ 'ÉsillENÁLDAS'
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EOUIPOS PARA PARTIDOR
OLTfERMICO

K CONIACTOE 3RTlO

L1: LUZ INOICADOR oE ENCENDIDO

R1: RESISTENCIAS CALENTADORAS 9KW12A

R2: RESISTENCIAS CALENÍADORAS 9KW12A

E
440 VAC I

TPC MPR4
PSi PRESO§TATO PRESENCIA DE AGUA EN
PRECALENTADOR

K

OL

E

t_ I

DIMARE
URECC¡óaI OE rüNrErD@m) Y Rt¡rA¡C¡Or{ DC r.r@ADES n V¡¡rS

CE'{fRO DE COHfROL OE MOÍORES I¡TTELIGEI{TES
PARA LAS @RBEIAS CLASE "ESMERALDAS"

ireiñnüñaaiiii.

!1

l¡l

| 7l

ccM4
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R1 R2

I
I

!n EI

II
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IEcM4 -l

k4A Presostato sistema halon Extractor #4

AD4A Apagago a distancia por corto circuito-Extractor#4

k4B Presostato s¡stema halon Ventilador #4

AD4B Apagago a distancia por corto circuito-Ventilador#4

SP45 Presostato sistema sanitario

SV47 Valvula solenoide purga desalin¡zadora # 2

TPC_MPR4 Cable control part¡dor res¡stencias precalentador #

DIMARE
DnEGó E ía¡ÚrBo@Ío y REqfBtEclrt DE t¡@aDEs tavA.Es

ccxfRo DC cot{tRol Dt ¡ofoRÉs I¡{TEL¡GENTIS
pAR t s coeofiAs cL^st 'ESMER r¡as"
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#
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3
T
2

FNI BREAKER FNl-82:
BOMBA DE CIRCULACION DE AGUA CALIENTE
CALENTADOR DE AGUA

BREAKER FNl-83:
BOMBA AGUA DE CONSUMO #1
BREAKER BOMBA AGUA DE CONSUMO #2
BREAKER BOMBA AGUA DE RADARES

BREAKER EXTRACTOR E1

LIBRE

BREAKER: BOMBA DE CALDERA

DIMARE
oIREao&i DE AlÍfat!.{Erro y ¡EorpÉR¡ctoN DE UN¡DADES t{avarEs

B?82B3 B?

\)_t

ITI

.]--

GGTIS

440 VAC / 60Hz

IN

OUT

440 VAC / 60Fl-¿

TB T

I

I

1TB T TB TB8
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L_

DE UPS

_-J
l-

GCits

1 15 VAC / 60Hz

t

BREAKER 4A

I
n

-t
4.

1

--

]T82

UPS

BREAKER 1: FUENTE 24 VDC, 5A

BREAKER 2: ALIMENTACION CCM6

Sw: SELECTOR ALIMENTACION DE 110

R1: RELE DE 110 VAC

L1: LUZ PRESENCIA 110VAC TABLERO
DE GENERADORES

-t Lzi LUZ PRESENCIA 1lOVAC TABLERO
UP§

cltalRo DC @tt!f,ot Dt xotoRt§ ¡tflEu6F{18
tll¡ u¡iorltf¡r cuE tsriE¡r ñrF

L3: LUz PRESENCIA 440VAC TABLERO
DE GENERADORES

DIMARE
DIRECCIÓ'I DE MA'¡ÍIENTMTEÑ'IO Y ñEOJ'T&A(¡OII¡ DE UN¡O'O6IIAVATE

FUENTE
24VDC

CCM6

TB1 TB TB5 TB

--.r-
--,-"-- ik t¡n4iqG* itááo;ircdldni.



"? .+

f'

J

-l

PT1: TRANSMISOR DE PRESION DESCARGA OE
BOMBA AGUA DE CONSUMO #, O.1OO PSI

PTz: TRANSMISOR DE PRESION DESCARGA DE
BOMBA AGUA DE CONSUMO #2, O.1OO PSI

PT3: TRANSMISOR DE PRESION DESCARGA DE
BOMBA AGUA DE CIRCULACION DE AGUA
CALIENTE, O.,IOO P§I

PT4: TRANSMISOR DE PRESION TANQUE DE
CALENTADOR DE AGUA, O-2OO PSI

PT5: TRANSMISOR DE PRESION BOMBA AGUA DE
RADARES, &,IOO PSI

PT6: TRANSMISOR DE PRESION DESCARGA DE

ccM5 -_l

1 15 VAC / 60Hz

r¡-;i,#;L__{_',J
I

l
)*-!,

;J¡
5A

L+M

L BOMBA DE AGUAS NEGRA§, O.1OO PSI

TT4: TRANSMISOR OE ÍEMPERATURA TANQUE
CALENTADOR DE AGUA

DISPLAY; VISUALIZADOR TACTIL DE PARAMETROS
DE LOS MOTORES (SIEMENS TP177A}

L4: LUZ PILOTO OE PRESCENCIA DE 24VDC

L

L "1

TBI
i

I

7342f2 B1G
L

ML+LüLML

2 1011
.l
_t

;-I l_,t
TE4a3T

1_::-

TB5f, aR8

I
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J

99 100

.r 1_

tr

DIMARE
or@óiiÉffirEftrÉ],j€¡f
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s0E
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PT6¿

8gl s1

"t PT5&
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fOUCH

EHH
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L+M
95 06 97 Sg
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69 78 70 19 71. E0

TB1
.tE2

87 88
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EQUIPOS PARA PARTIOOR

F--- i P1 : PUL§ADOR DE MARCHA

P2: PIILSADOR DE PARo

O: GUARD MOTOR 3RV10

K: CONfACTOR 3RT1O

t1: LUZ IHDICADOR DE ENCENOIOO

L?r LUZ INOIC¡OOR OE APAGADO

ljl: LUZ INOICADOR DE FAITA TERM¡CA

SVYIi AELECTOR: LOCAL REMOTO, AUfOMATIco

PS51 : SW]TCH OE PRESION TANQUE

Pf6r: TRANSMISOR OE PAESEN DESCARGA BOUBA
Glq) PSI

Mr MOÍOR ¡¡4VAC / 6ott. 3HP, 3,8A

IBYFT§I: FLT JOSIT TO SUCúlOlt¡ A¡¡uA OUTCE (l{O
A!{ FLUJO

DIMARE
DIRECCIóN DE iIIANIEN¡]IIE¡TO Y REO]PER¡CIOiI DE U¡¡IOADES II¡AVAIE5

a

r
440 VAC /

K

I '1 5 VAC / 60Hz

- 
_l

TB1-CCMs

I

RL

DP

É,

i,r

I

F1 : CIRCUIT BREÁKER OE GONTROL

lM: MOOUIO OE CORRTENTE Y VOLIAJE

BU: UNIDAD &{§lCA SIMOCOOE PRO V

DM: MOOULO DlGlrAL

AM: MqOULO a¡{aLOGICO

r*s. hu¡,¡ tsodia ¡.

tÍtTRo ot @l{ttol D! ficfoRts ryfÉu6l'rrÉ
P¡r Lls @tlaf¡s cl lE rE§xle tD r
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PT21: TRANSMISOR DE PRESION DESCARGA DE
BOMBAAGUA DULCE #1, G1M PSI

PT22: fRANSMISoR DE PRESIoN DESCARGA DE
BOMBA AGUA DE DULCE #2, OIOO PSI

PT23: TRANSi¡ISOR DE PRESION DESCARGA DE
BOMBA AGUA SALADA, G1OO PSI

FUEN
24VDC

5A

- i,r

ccM6

L

cElflno oc co¡IRot DÉ fofonEs rxrEuc¡tn¡s
PARA t¡5 @RaErtS Ct¡¡¡E 'E$I€nAI¡AS'

DIMARE
DNE&ú{ DE i/uÑTS{II,EITÍO Y RECUPERAAOi DE UI{IO¡DE§ NAVAT¡s

l

BREAKER 4A \

T1
;üJ
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r-f 1 iJ
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EGI

lc-cM6

440 VAC / 60Hz

IN

83 84 85

]OUT

440 VAC / 60Hz

h4

l^-
f.,1

FC1-84 BREAKER BOMBA AGUA DULCE #2

FC'1-85: BREAKER BOMBA DE AGUA SATADA

DIMARE
DnE@óñ E lA,trEt¡¡H¡Bfio y REcupÉ¡aooN DE ut{o¡D€s ftavÁLEs

CE TRO OE ÉOifROl DE ITOTORIS ÍñIEUGEriTES
paia r¡5 coRBEfa§ cl §E.EsBEMrofr.

É__-_--__rji
I i FCr-B3: BREAKER BOMBA AGU¡ OUiCe*r . ,

I

lEÍ:iJl lF--,ld

fl ltl+ir

iu

I

t$+ lltI I

lrBl rB2 rB3
I

=_tl

-fIIT
ti

,*l,l
+[1 ll

I

l

l.:



440 VAC / 6OH¿

t_

O. GUARDAMOTOR 3RV1O

AS: ARRAñCADO8 SUAVE 3R\¡40

F1 C¡RCU'T AREAkER O€ COt¡¡lRC(

IM MOOL/IO O€ CORF¡ENIE Y VOITA"]E

AUl UNIDAD BASIOA SIMOCOOE PROV

AM: MODULOAMLOGI@

L1: LUZ IND¡CADOR OÉ ENCENüDO

12. LIE INOICADOF OE APAGADO

L3 LLE IIJDICAOOR OE FALLA ÍERMIC.A

SVú1: SELECTOR LocAL. AUÍOMATICO, RE¡¡OTO

Pni 1 : TRAñSM§OF C€ PRE §lOñ¡ DESCABqA AOMBA
0-100 Ps¡

M: MOTOR 44OVAC / 60l-8, 1oliP 12A

DIMARE
OI¡E@IÓ¡ DE I4ANTEfl¡M Nto Y REq,IPETAOOII OE ¡,II¡DADE ¡¡AVÁT.6

r

I

,

AS

¿

l

I
cEr¡fio DE co Tnof Dt rroToals ImEucEmas

FAR.A tAS @RIETA§ A A' "fSXERALDAS-

I

+
I

I !tl ¡r-j: ¡

M
.5 r.e

EQUIPOS PARA PARTIDOR
P1 : PULSAOOR D€ MARC|IA

Pzi PUL§AOOR O€ PARO

:= |

l Il
';t
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r,I

-t
'115 VAC / 6oHz

I
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440 VAC / 60Hz
a T

G i
3 vh. SRC Cotr.l ltsñ R.v..d6e - lr¡t.rñt Spply
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ANEXO "C"

PROGRAMA DE CONTROL DE CCM.

c-01



RED_CORESM\CC!.{12\CPU 31 5-2 Dp\prograna s? (1 t \Bloqu€e

Nonbr€ d.l obj€tc Nc(rrbre sí¡nbóIico L€nsuajo
Datos de sistema

oB1 KOP

oB4ú HI{ INTO KOP

OBBO CYCL E],T KOP

oB8: I,/O ELTI KCP

oB85 OBN], EI]T

oB8 6 RACK EI,T KO?

aBl21 ERROR EN PROG KOP

oB122 ERROR ACCESO

FB9O BSZ Ai,l¡

ECl SECUENCIAS

EC2 COM TB11 BOMB PRELUB 2 KOP

EC3 COM TB12 BO¡4B PREITUB f KOp

coM_TB 13_tsOMB ACHIQrJE 1 KOP

EC5 entrada analogica \r/i i(, P

ic 6 COM TB14 EXTRAC 2 KOP

CO]'l TB15 EXTRq.C 1 KOP

COM T816 ACEITE 1 K;)F

EC9 COM TB17 VENT 2

EC 11] COM TBIS ITNT 1 K¡P

EC 11 COM TB19 PRECAI, 2 KOP

EC 12 COM TB11O PR.ECAL 1 K'P

COM 1821 COMP 1 KOP

EC.I4 COM TB22 COMP 2 KOP

EC 15 COM TB23 BMB CCMB 1

EC 16 COM TB24 BMB SAI 1 KOP

EC 17 COH TB25 B CAL DES ] K¡P

COM T826 BMB DESAIIN ]. KOP

EC 19 COM T876 BMB CI 1 K-P

rc20 COM TB77 B}48 CI 2 KCP

KOP

EC8



RED_CORESM\CC${12\CPU 315-2 Dp\programa s7 (1) \Bloques

Norür€ do1 obj€to Nonür€ siübóIico !er¡gr¡dj c
EC2 t COMM C L I¡,IAT PRCA COC

COM TB 11.1 ACEI}E 3

FC1O5 SCALE AWI

DB1 DATO§ SI]'{OC 1.I DB

DR2 TIORAS TB11 uB

DB3 TB11 PRE¡UBRIC 2 DR

DB4 DATOS S]MOC 12 DB

DB

DB6 TB12 PRELUB 1 DB

DB7 DATOS SÍMOC 13 DB

DB3 HORAS Tts13 DE

DB9 TB13 B}48 ACH]QUE 1 DB

DBlO DATOS SIMOC 14 DB

D81.1 I{ORAs TB14 DB

DB12 TB14 EXTFACTOR 2 DB

DB13 DATOS SIMOC 15 DB

DB]4 IIORAS TB15 DB

DB15 TB15 EXTRACTOR -L DE

DB] 6 DATOS SIMOC 16 DB

DB ].7 HOFAS T816 DB

DB18 T816 BMB ACEITE 1 DB

DB19 DATCS SIMOC 17 DB

DB2O HÓR.BS TB17 DE

DB2] TB17 VENTILADOR 2 DB

DATOS S]MOC 16 DB

HORAS TB18 D3

DB24 TE],8 VENTII,ADOR 1 DB

DB25 DATOS STMOC 19 DB

DB26 HOFAS TB19

DB21 TB19 PRECAT,ENT 2 DB



n aarDr.qM

RED_CORISM\CG,!12\CPU 315-2 Dp\programa SZ (1) \BIoqueE

§q¡brs del objéto l¡ombre 3i¡DbóLico I¡engü¿ j.
DB28 DATOS SIMOC 110 Ira

HORAS TB110

DE3O TBl lO PRECA],ENT 1 DB

DB31 DATOS SI}ÍOC 21 DB

DB 32 HOFAS TB21 DB

DB33 Tts21 COMPRESOR 1 DB

DB34 DATOS SI]"1oC 22 nB

DB35 DB

Dts36 TB22 COMPRESOR 2 DB

DB3'1 DATOS S]MOC 23 ])a

HORAS TB23 DB

DB.J 9 TB23 BI\A COMB 1 DB

DB4O DATOS S]MOC 24 DB

DB41 HORA§ ?B24 DB

DB42 TB24 BMB SA¡ DESAI, ] DB

DB43 DATOS SIMÓC 25 DB

DB44 HOR¡S TB25 DB

DB45 TB25 BMB CAL DESAL I DB

DB46 DATOS SIMOC 26 DB

DB47 HORAS TB26 DB

T826 BMB DESA¡JÍN DES 1 DB

DB{ 9 DATOS SIMOC ]6 DB

DB5O HOBAS T8]6 DE

DB51 T8]6 BMB CI 1 DB

DB52 DATOS SIMOC ?7 DB

DB53 HOiAs TB77 DE

DB54 TB77 BMB CI 2 DB

DB55 DATOS CiIMAT PNOA DB

!85É DAIoS SIMOC 111 DA

DB5? I]OBA5 TB111

DB

DB



RED_CORESM\CCM12\CPU 315-2 Dp\programa 57 (1) \Blogues

NÉ,übré déi. objeto Norür. siIlbóIico Langn¡aJo

DE5S TB].11 BMB ACE]TE 3 DB

\R.T 1

SECl READ CI,K AWT,

sFc5 9 RD REC A],



SIMATIC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\. . . \OB1

19/70/20L5 20i2!t12
<offline>

OB1 - <offLiné>
Nqbr6: F.úilia:
Autor: V€rsiót¡r 0.1

vá¡aiór dsl. bloqu€: 2
so!! y f.ch. Códig|o: 2D/o2/20o9 L4tt8t3't

I¡¡t€rfacá: 19,/09/2008 21:04: 00
¡ongitud lbroque / (j6,áigo / d¿tos): 00640 004?2

L-
TEMP {r . {_l

00422

Bits 0-:1 = 1 {c¿oinq ovent), Bit! 4-7 - 1 (Ev€nt.r¿ss 1)

oB1-SCAI.¡,.1

.41 PRICR]TY
l1 (c¿ld 'estart iid, I (,f ('E

lPrioritv or CB Execution

l1 (¡¡q¿nization LlocI 1, ,Bt)

(s.Brt 2-li .a OB i)
2.C

AB1 oB Nirr'1BR leyt"
c:B:]lLSEFir:fiI' l

ClB! ITI'JV C''CLE

lRererved for systéh

lRese¡ved for svstém

Jr-\.cle tIm. ol prevloc! oB1

ll,li]imum c-vclÉ tiñe or oB1

l:.r",i* .y"r" lime of cB1

scan (nillisec.ntis )

Grrr*--.".1.)

{

OB1_MI¡¡.qICLE

CB1 }O!X CYCLE

OB1 D{TE '|IHE

I arT oP

lD3ie and t-iee oB1 starled
BI'I P[!A I4.¡i§A.]E P,¡¡IEL OPEF,¡ü,OR l

oqu€: OB1 PROGIAIA PRTNCIPAfJ

CO!4IINICACION CON S IMOCODES /RUTI}¡A DE RICOP]IACION DE DATOS SIMOCSegh.: I

CON TB11

FC2
DATOS STITIOCODE l1

" co¡1_r811_BOMB_
PRETUB_z '

Eñd_

segm.: 2

col¡ TB12

Et3
¡Atcs sIMocoDE I

"COM TB3,2 BOMB
PRE¡I'B_1' -

Segm-: 3

CON TB13
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oB1_RESER\€[) 2 lSyte

'-l).(-

-l

i
l

Er:4
I DATos srMocoDE lt l

" co¡,r TB13 BoMB I
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SIMAT TC RED_CORESM\
ccM1z\CPU 315-2 DP\...\OB1 - <offline>

19/70/2A15 20't 2! | 12

Segm,: 4

CON TB14

CON TB15

EE?
DATOS SIMOCODE !5

NCOM TB15 EXTRAC 1"
E{s -

segm,: É

CON TE 1I:

EC8
D¡-TOS SIMOCODE 16

"co!! T816 ACEITE 1"

segñ.: 7

CON TB1?

Seqñ.: B

CON TB18

FC10
DATOS 5IMOCODE 1É

"coM fB18 !?NT 1'

CON TB19

FC 11
DATOS SIMOCODE 19,cotf tB19 PREC.ñ¡ 2n
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SfMATIC RED-CORESM\
ccM12\CPU 315-2 0p\...\oB1 - <offl-ine>

1,9/ 1,O/ 2At5 20 | 21t 12

seqn. : 10

coN T8110

segm.: 11

CON TB21

¡c 13
DATOS S IMOCCDE 2I
"co!{ TB21 coMP 1'

E{

ségn.: 12

CCN TB:2

Segñ-: 13

CON TB23

FC15
DATOS SI¡ÍOCODE 2]

' coM_TB2 3_BMB-Cq}íB_

segm.: 14

CON TB:4

DATOS S IMOCO!'E 24
'cou TB24 B¡,lB S¡1,- 1r-

seq1n.: 15

CON TB25

Página 3 de 6

t-
I

--s7 

-_ -
oor.. .ir,o.,n. ,,, I

] 
.cou_muo_eanca:,_

--tq ENo-

E!4-

I I .o.o, iir-...,,o .I I t&-,;;;;&;,; I- ..bN - -. s¡d

+N

-!N

I

f- Fc- -- ---------l
oltos s¡¡¡an:arn¡ l¡ |i "co¡r ts:s s c¡r, I-oes i"- - 

|



STMAT IC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\OB1 - <offliné>

L9/10/201,5 20 | 2l r72

segr.: 16

CON T826

rE18
¡.¡.1()§ 5IMOCODE 26

ñCOU ?82 6 EMB
DEs-AUN-1" -

seqm.: 17

CON T8?6

s egm. I :18

CON TB??

FC20
DATOS SI¡{OCODE ]7
COM TB77 B!'lB CI Z"

segm. : 19

coN TB111

segm,: 20 RUAINA FA¡{EI,ES DE OPEBADOA PA.RA BOMEAS CONTFA INCENDIO

MUESTFA PA¡AMETROS MECANICOS

TO MOVE

w*16*10 r¡# r 6+ L0D851. DBW6 4
PAIABFA

DE
]NI CIA'.I ZA
C]ON P¡¡A
PA¡¡E! DE
OPERA.DOR
0E, IUEGO

10
,TB? 5-BUB-

PAIABBA oP

DB54.DPW64
PA¡ABFA

DE
II{I CLA!I ZA

PANEI DE
OPER.{DOR
OE] LUEGO

10
"TB7? A!,lBI cr 2":

OUT.L PAiA¡RA OP
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SII.(ATIC RED_CORESM\
ccM12\cpu 315-2 Dp\...\oB1 - <offline>

19/LA/2075 20 t 2L 172

5e9En.: 21

MUESTRA PA¡}IMETROS SI,ECTRICOS

lT1
[---r ¡--

í{16*E

MOVi

TO

S E\'ERZ

DB5].DBW64
PA.L.AEAA

DE
INI CI¡¡I ZA
CION PAftA
FANEI, DE
OPERADOR
08, tuÉGo

10
"T876 BlfB

p¡i¡.en¡ op

DBs.l . DAE64
PA],AARA

DE
INICI¡I,IU A
CION PARA
PANEL DE
OPERADOR
OE, IUEGO

10
"TB7? B¡IB
cr-2":
PAI,ABRA OP

!E# 16lF

s5T#5S

seqm,: 22

MUESTE¡ PA¡AMETROS MECAN]CqS Y MECANTCOS T CAMAIA DE OF A LO PA¡A CAMEIAR DE
PAGINA EN EI PANE! DE OPERADORI SE C]\MEIA E! MENSAJE C¡¡A 5 SEGUÑDOS

*tsIT !?

-11-. ou¡¡-L

DEZI

segm.: 23

RUT¡NA SECUENCIAS ARRANQUE PARO RE{OTO PA¡A TODOS I,OS SIMoCODES

FC1
sEcuEt¡cI
AS.P?SII

DORES
fSECUENC

segr.: 24 COMUT'¡ICACION CON EI ESCI,AVO S7 3OO DE CTI¡,Í¡TISADORES DE PROA

PC21
co¡IuN¡cAcIoN co¡I

E], PLC
C]JI¡{ATIZA¡ORES

PROA COC BSCI,AVO
"co!,r¡,f c¡¡}qT FRoA

coc"
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SIMAT IC RED-CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\DB1 - <orfline>

79/74/?CL5 20:44:30

DB1 - <offline) - Declaración
"DA?OS SrMOC 11"
o¡ de á¿tos gtobales 1
Nor¡itlré: ¡|amil.ia:
¡utor: V€rrióD: 0.1

v6t3iór¡ d.l bloqu.r 2
Bora y f.ch¿ código: 03/06/20AA att39t24

hterfacá: 03/06/29ú6 1-L139.2s
Lo¡gitud (b1oqÉ / c¿]díqo / drto.): 00208 00064 00000

: DB1

¡ii

1..)
!i,iC'PD D'¡t L ó f.a

EE¡.TiNE:J¡ MOIOR ¿YTE ¡EATING LIP MOq'OR },lCDEl 0.,'"
-.ESBAL¡\NCE EASE BYTE Et16t0 D¡ISSAI¿NCE DE FASE O..1OO T

¡t 16tú !_AC¡OÉ D9 PC?ENCIA t..l0o t
¡Yi¿ Pirlat0

+1?.t) aoRkrENTE r.rax nrA ¡ - ..Ea 3a--t--
ii,,16 ill coRRrEN',tE EAS!t I C--65535 ¡ tsl1

-1t.o
-aa.a llÉ16i0

COR¡]E¡i1E ÉAsE a 0..¿5539 $ 1.
coRRIEfl?E FASa 3 a..6553¡ * is
ul,rl!.'A ccRRiENTE !,s tiiFÁRo ¡..¡53f5-{-f;

fi!:lt T?- i IIOFA DEI UITIMO DISEARo.r..655:i,6 1l0ms
.2 ¡ . '.' I1IE R" r¡,+I6{0 TIEMPO D' qECUPEFACION C,,65535 1OOre

vt vojrla.rE EA§i I 0..69535 V
'¡2 1,rf 16 it 0 voii.\liE EA]IE 2 .i..45435 v
v? vorT4lrE fAsE I q,,65535 V

ñHI6t0 SAI¡¡A AÑAI,Oí;I C}. 0..!]643
EN'¡CAOA ANAL"'3ICA 1 0..2?14É

--l¡1.3 EXTRADA ANALOGICA 2 (,.¿7648
-38.4
.40.¡ 1 atr,"aFAT! RA -MÁ- ri*i6r'3
-4¡.4 TEVF 1 1EMPERAIL]RA 1 C..65535 CRAD K
+4,i . a 1!i¡F 2 TEii.DEF.¡.TURA 2 0..65535 GRAD K

?EMPEFATUFA 3 0..65535 CRA¡ Ii
+.18 ,0

P.4'EJ,J'IA ACT IVA O..OXFFITFFF' II
A!t\a4NT I S POTENaIA APARENTE Q, ,oX¡FFPaEFF \e

END E!R]-IIT
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STMAT IC RED_CORESM\
ccM12\CPU 315-2 DP\...\FC1 - <offtine>

L9/70/201,5 20.2!156

FC1 - <off]-ine>
"SECUSNCI¡S" SECUENCIAS PA.ET]DORES
Nóór.: F-eili.;
¡¡¡to¡: v€.Eiónr 0.1

v6rrió!¡ dcl bLoquá: 2
Eo!a y fécha có¿i$o: 2a/n2/2o09 L4:14:a9

rrrtedacá: C2/Aé/2008 t8 t52.44
Eoaq-irud (bloq'¡6 / é6dígo / d¿to¡): 01680 015q2 00002

FET VAL c.l

: !e1 SEcUllNcIAs Y col'aNDos PA¡A !¡ATIDOREE
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SIMAT IC RED-CORESM\
ccM12\cPU 315-2 DP\. . . \FC1

1,9 / 1,O / 2075 20 | 27'156
<offline>

Segm. | 1 BO!ÍBA PRE1UBRICACION # 2 DIRECCION 1:L

ARRAI¡OUE Y ÉAFO RM,IOTO

DB3.DBXsO.
1

SELECTOR
EN IOCAI,

(B,q.s rc
UNI D

E¡[!RA.OA.t)
nTB11_

PRB],UBR¡C

SE],EC_
¡oc¡I.

DB3.DBXsO.
o

SE],ECTOR
EN

AU"@!AT] CO
( BAS IC
UNID

E¡ÍaFAIA 3 )
"?811_

PREI,VERIC
2".

SELEC_
Amo¡'f

DB3 . DBX4O.
ll

¡¡BAN,-lUE
DESDE PC

"TB1I-
PREl,UBRIC

§TAAT PC

DB3 . DBX62 .

1
BIT DE

ARRANQUE
REMOTO

"TÉ11
PR¡f,USRÍC

2".
BIT ST¡RA

DE3.DBX¡I0.
2

.AREANOüE
DESDE OF
"TBL1_

PRELI'BRIC

START OP

DB3 . DBX6;,
ü

PU],SADOR
¡RF.ANQUE
DESDE PC

M?U2
.TEt1_

PRE¡,VBRIC

START ¡,tTÜ2

DB3.DBI4Cl.
1

PA&O
DESDE PC
ITB11

PREIUBRÍC
2 '. §TOP PC-

DB3. DBX62.
2

BIT PA¡O

irB 1L_
PRELUBRIC-

BTT SIOP

DB3.DBX4O.
rl

PAfIO
DASDE OP
"TB 11

PREIUERic
2".sroP oF

!E3. DBX6ó -

I
FU!SAIOR

PA¡O
!'ESDE Pc

MTU?
iTB11_

PRELUBR¡ C_

sToP !{ro2
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RED_CORESM\
ccM1z\cpu 315-2 Dp\...\FC1 - <off.line>

19/rO/20a5 20't 21156

Seqm. : 2 BOMEA PRBI,UBRICACION # T DIRECCION 12

A.RBA¡IQUE Y FA.RO RE¡{OTO

DB6.DEXsO.
t

SEI,ECTOF
EN ],OCAL

(&4S1C
UÑI D

ENTRADA 4)
"T312

DB6.DBXsO.
0

SEf,ECTOR
EN

AUTC¡,14T I CO
( BAS rC
UNID

E¡IBADA 3]
"1812

?BELUB_J" .
sE!EC_
AI'TCll

DE6.DBX4O
0

¡¡RÁNQUE
IESDE PC
.2812

PRELuB_ii,
START PC

DBÉ . DB]' 62 ,

I
BIA DE

A¡RANOUE
RSfryro

PEE],UB-i" .
BIT ST¡.RT

PRE]IUB 1¡.
SEIEC

)--l
DB6.t¡BX40

2
ARB¡NCUE
DESIE OP
.aBt2

pna¡.va_T".
START OP

ITB6. DBXÉ6
D

PULSADOR
ARRA¡IQUE
DESDE PC

t{ru 1
,T812_

PRE!VA_1n .
START ¡Mü1

DEó. DBX4i).
I

P¡NO
DESDE FC
"T812_

PRELI'B_1" .
STOP PC

DB6 , DB:{62 .
2

BIT FARO
REltoÍo
"T812_

PRELUB-1".
BIT STOP

DB6. DBX4O.
3

PANO
DESDE OP

"TA12
PRETUB I"

STOP -OP

DB'. DEXó 6

1

PUÍ,SA¡OR

DESDE PC
uTu 1

iTB12_
PRE¡.UB.I" .
STOP ¡áTU1
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SlMATIC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC1 - <offline>

19/10/201,5 2A r21,56

seq .: 3 BOMB¡ ACHIQI'E # 1 DIRECCION 13

ARF¡],IOUE Y PARO RE{OTO

DBg. DBXsO.
1

SEI,ECT6R
EN LOCAI

(BAS 1C
IIN] D

EI\TFADA 4 )

"TE 13*a¡{B_
ACHIOI'E_

salEc_
rocAt

¡B9. DBX50.
0

SEI,ECTOR
E¡¡

auTo!!{T tco
( BAS 1C
UNID

E¡IIFADA 3)
"T813 BI,fB
ACIIIO_UE__

SEIJEC_
AUTOM

DB9. DBX4 Ü.
D

¿¡RANQUE
DESDE PC

,T813_BMB-
ACHIQIIE_

START PC

DB9. DBX62.
I

3IT DE
¡-RRANOI'E

RSMOTO
,A813-BMB.
AC¡iIQUE_

DB9.DBX4O.
2

AIP¡}¡!)UE
DESDE OF

" TB 13_B¡,fB_
AC¡IIQI'E_

9TA.RI_OP

DB9. DB){É2 .

2
BIT FARO

FEüOTO

'T813-BMB-
ACEIQUE-

BIf STOP

DB9. DBX4rl.
1

DESC! PC

"T813-BMB_
¡c1{1QUE_
t . sToP Pc

DE9.DBi{4t.
3

¡ESDE OF

"T813 AMB
¡cErdrrE_-

1" .5!OP_OP
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SIMATIC RED_CORESM\
ccM12\CPU 315-2 DP\...\EC1 - <offline>

19/tA/2A15 20t21t56

EXTFACTOR I2 DIRECC]ON 14

A¡¡ANOUE Y PARO AEI4OTO

DB12.DBXsO
.I

SE¡ECTOB
EN LOCA¡

(BAS IC
UNID

ENTFADA 4J
ñT814_

EXlRACTOR

sEtEc_
!oc¡r

DB12.DBX5O
,9

SE'ECTOR
EN

AUlCFIAT ICO
(BASIC
L'¡¡I D

ENARADA 3)
"TB14_

EXlRACTOR
2".

sE[EC_
AUTOld

¡812. DEX40
.0

¡¡TI.ANÉ]UE
DESDE PC

"TB14_
EXTRACTOR-

§TA¡T PC

D812. DBX62
.1

BIT !E
¡¡¡¡NQUE

REMO?O

EXlRACT6R

BIT ST}.RT

DtsI:.DBX4O
.2

¡-RF¡NOUE
DESDE OP

"ts14_
EXTRACTOR

S?ART-OP

DE.L 2 . ¡8X40
.I

PARO
DESDE PC

"T814-
EXTB}CIOR
2 ". STOP pe

EB12 . DEf62
.2

BIT PARO
FEMOTO

"T814_
!XTFACTOR

alT STOS

DAI:.DBX4L'
,-J

DESDE OP
,aB14

ExtRAct6R
2". srop oF
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S]MAT IC RED-CORESM\
ccM12\CpU 315-2 Dp\,..\FC1 - <off.tine>

19 /10/2075 20t27r56

Segar.: 5 EXTFACTOR + 1 DIRECCION 15

ARRAÑOUE Y PARO RE,IOTO

DA15.DBX50
.1

sEtEcTca
EN ],OC¡¡

l BAS 1C
UÑIE

EIITB¿DA {)
'T!15_

EXTR¡CTOR
li. -

I,OCAí

oEls . DBXs 0
.0

SETECTOR
EN

AUTCA{AT I CO
( BAS fC
U¡,¡ID

EMTF¡DA 3]
'T815_

EXTRAC?OR-

AUTOM-

D815. DBX4O
.0

¿¡RANOUE
DESDB PC

Ex?BAcaóR_

STA.RT PC

DB1¡,DBX62
.1

BIT DE
ARFA§QUE

RB'OAO
"?a15_

EXfFACTAR.
1".

BIA SEARI

DAl5. DBX40
.2

ARP3.¡fQUE
DESDE OP
,a815_

EXTRACTOR

saARt_oP

D815. DBX4O
-t

DESDA 9C
"TBI5

EXTBACT6R
1r . sTOF_Pd

DB15.DBZ62
.2

BIT PARO
FEMOTO

"?815_
@(laAcfoR

BIT.STOP

D815. DEX4O
.3

DESDE CF
r TB15_

EXTAACTOR-
1".SÍOP_OP
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SIMAT]C RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\EC1

19/aA/2A15 20:2t':56
< offl ine>

S€gm. : 6 BOMBA DE ACETTE * 1 DIRECCION 16

ARFÁNQUE Y PARO REMO1O

DBl8.DBX5O
.l

SEtECTOA
EN LOCAT

(B,¡,5 rC
1'IIl D

EN'TFADA 4J

'T816 BUB
ACEITE 1":

sEl,Ee_
],OCA¡

DB18 . DBX5O
.0

5E¡ECTOR
EN

AUTC¡4ATICO
(BAS IC
T'NI D

ENTBAIA .])
"T816 BllA
ACEITE 1":

SE!EL
AUrO

0B18. DBx4.r
.ó

¡¡N.ANüUE
DESDE PC

rTB 16_BMB_
ACEITE_I".

ST¡R? PC

D818. OBX6¿
.1

BIT DE
A¡¡ANOUE

REMOTO
"T816-BMB-
ACEITE_1tr.
B]T START

)--..1
DB1B. DEX4O

.2
ARF¡NíJVE
9ESDE OP

"T816 B¡'1A

ACEITE.1":
STARI_OP

DB18. DBX{il
.2

B]T PA¡O
REI,{OTO

"T816 B¡{B
ACEITE 1":

BIA STOP

D818. DEX4O
.3

DESDE OP

'T816 BMB
ACEITE-1":

STOP OP
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SIILAT IC RED_CORESM\
ccM12\CPU 315-2 DP\. . . \EC1

19/fO/201,5 20:21¡56
<offline>

Segm,: 7 VENTII,¡IDOR * 2 D]RECCION 1]

AARANQUE Y PARO RE,¡IOTO

DB2.t.DEX50
.1

SE!ECTCF
Et\¡ toc¡t

( B,{S1C
IlNI!

ET,¡TAADA 4 )

'TB17_
VEiNTIIADOR

sE¡ec_
LOCA¡

D821. DBXSl]
,0

§ELECTOR
EN

AUTOMATI'O
(EASTC
UN¡ D

EI¡TRADA 3]
"T017

v¡¡¡t ¡¡.e6on

sÉ¡sc_
ATITO¡!

Ds2l. DEx4ar
.0

AARANQUE
DESDE PC

"TB1?
ver¡r¡¡¡ño¡

srinr pc

D821. DBX6:
.1

B¡T DE
ARA¡.¡ioUE

RE4OTO

'aa17_
vE}¡TII,ADOR

_2" .
BIA S?iRT

DS2 L, DBX4O
.2

AFR¡NOUE
DESDE OP
,TA17_

!E}IIITADOR

sTAxr op

D821. DBX4 O

,1

DESDE PC

"r&t'i
vsNT¡r,¡5o¡

_2" .
stoP Pc

DB2.L . DBX62
.2

BIT PA¡O
REMOTO

'rB17_
VEl{!II,¡IDOR

BrF sroP

DB:1 . DBX4O
.3

DE§DE OP
i TB1?

VEIIT I I,AD_OR

-2" 
.

s1oP_oP
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S IMAT 1C RED_CORESM\
ccM12\cpu 315-2 Dp\,,.\EC1 - <offrine>

79/I0/2A15 20:21;56

Segm.: 8 VENTII,ADOR # 1 DIRECCION -18

A¡XANQUE Y FA¡O RE,f(ITO

DB2 q . DBX5O
.1

SE!ECTOB
EN ltoc¿t

(BA§ IC
UNID

EÑTFADA 4)
"Ta18_

ITNTII;ADON
_1' .

sEtEC_
tocAt

DB2 q . DBX5O
-0

SE],ECTOR
EN

AUTO¡lAT ICO
(EASIC
¡,.1¡I D

EÑTF¡DÁ 3i
,TA18_

\,?NAI I.¡DOR
_1".

§EI,EC_
Au!OM

!824. lAX40
.¡l

A¡RANCUE
DE§DE PC

"T818
vE}fII1,¡6oR

STñRI Pc

DB2 4 , DBX62
.1

EIT DE
ARFAMQUE

REMOTO

"T818
VE}¡TIIA'OR

,1" .

BIT SI¡¡A

DB2.l.DBX.10
.2

¡¡RANCUE
DESDE OF

"T818_
1'ENTTIADOR

STÍRT oP

EB2 { . DBX4O
-1

DESDE PC

'rs18-.YE!¡AT IADOR
1",

sióP_Pc

DB2.t. DEX62
-2

BIT PÁRO
FEMOTO

"TB18
VE¡¡TII¿ñOR

Brf sroP
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SIMATIC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315.2 DP\. . . \FC1

t9/10/2075 20:21:56
<offline>

séqm.: 9 PRECALEÑTA¡OR # 2 DIRECCION 19

A¡RANQUE Y PARO RB,fOTO

DBz7.DBX5O
.l

SEJ,ECTOF
EN IOCAI

( BAS tC
UNlD

E}¡IRA}A {)
'TB 19_

PRECAl,ENT

sEfEc_
LOCAJ,

DB2 7 . DBXsO
..)

SELgCTOA
EN

ALIIOMATI CO
(aAs Ic
UNID

E¡"IRADA 3)

PRECA¡EÑT.

AUTOM-

DB27. DBX4Ó
.0

ARRANQUE
DESDE !C
"T819

PREC¡¡,EiT

DB! ]. DBX62
.1

BIT DE
ARS,ANQUE

REMO?O

"TBt9_
PRECA.!EI¡"-

BIT ST¡¡Ts?¡.RT PC

>-.1
DB2?.DBX4O

.2
AAR¡NOÜE
DESDE OP
,T819_

gRECN,ENT-

DB27,DBX66
.0

PTJI,SADOP
¡.RRANQI'E
DESOE PC

MTO 2

"1St 9_
PRECAIENT-

START !{IUz

DB27.DEX4O
.1

PARO
DESDE PC
iTB 19_

PRSCAIENT_
2", §TOP PC

DB2?.DBX62
.2

BIT PARO
Rll.,IO?O

't819_
PREC¡IENT*

BIT STOP

DE:?,DBX1IO
.3

DESDE OP

'f819-
PREC¡,lE!:¡17
2". STOP O,

DEz 7. DBX66
.1

PU¡SA¡OR
PA.RO

DESDE PC
MAU2

"T819_
PRECAIE¡Ir

§TOP ¡tTU2
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S]MATIC RE D_CO RE S¡.{ \
ccM12\cPU 315-2 DP\...\FC1 - <offllne>

1,9/10/2At5 2A 121156

§egT.: 10 PRBCAIU,TTA¡oR * L DIREccIoN 110

ARRANOUE Y PARO RB,IOTO

DB3O - DBX5O
.1

SE],ECTOB
E¡¡ LOC¡¡

(BASIC
rJNI D

ENTRADA 4)
iTB110-

PREC¡¡ENI.
1,.

SE¡EC-
LOCA.L

I'83 0. !]8X50
.0

SETECTOR
AN

AgTCD{ATICO
( BAS 1C
UI¡I D

E¡{tF OA 3)
nTB110_

PREC.}NEN,!.
1",

SELEC-
AUTOM

DB3D.DBX4LI
.0

¡¡RANQUE
DESDE PC

"T8110
PR¡CA],ETTT_

STA¡T PC

DB3IJ. DB}i 62
.1

BIT DE
AFRAÑOI'E

REMO?O
"TB l.10

PRBC}¡EfT_
1".

BtT S!¡Rf

DA30.DBll40
.2

A¡}.ANQUE
DESDE OP

"T8110
PF¡CA¡EN_T

START OP

DS:l0.DBX66
,0

PUt,SADOn
AA¡]L{QUE
DESIE PC

MflJ 1
irB1L0_

PREC}.trE!¡T

START l,M1

DA30. DBX44
.-t

PA¡O
DEgDE PC
irB110_

PREC¡.I,EIflT_
L".STOP PC

DB3O. DBX 62
-2

BIT PARO
REIOTO

""B110_
PRECA¡ENT_

BIT STOP

!'83 0 .09X40
.3

PARO
DESDE OP

"1B110_
PREC¡¡ENT
1". STOP O§

DE]0. DEX6€
.1

PUTS¡.DOR
PA¡O

DESDE PC
¡fru 1

"TB 110
PruCAI,EN:T*

s?oP ¡fru1
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RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\EC1

19/L0/2015 20:21:56
<offLiné>

S€glnr.: 11 SOMBA DE ACEITE * 3 DIREccIoN 111

APS-ANqUE Y FARO RE¡,fOTO

DB5 8 . DBX5O
,1

SELECACR
EN I,OC¡T

( BAS IC
UNID

EN'IRADA 4)
"T8111_

EI{B
AcElrE:3".

!oc¡¡_

DB58.DBXsO
.o

SEI,EC?OR
EN

AI'TOMATI CO
(EAS IC
U¡¡ID

E,ITBADA 3 )
"r8111_

B¡,la
AcErrB:3 " .

§EJ,BC.
AIITOH

DB5€ . DBX{O
.0

ARRA¡¡QUE
DESDE PC
,a8111

BI'{B -
ACEITE-3".

§AART_PC

DB58 . DBX 6?
-1

BIT DE
,A&RAI'IQUE

Rn{OTO
'T8111

BMB 
_

ACEITE_3'.
BIT START

DB58.DBI{D
.2

ANBANQUE
DESDE OP

"T8111_
EMB

rcErrEl3 " .

DB58.DB¡4¡
.1

DESDE PC

"T8111_
Blfa_

¡CEITE_3N.
5?OP_PC

DB58 . DEX 62
.2

BII PARO
REMOTO

'18111_
B!{B_

ACEITE_3N.
E¡T_STOP

0858. DEX4O
.3

DESDE OP

"T8111
B¡TB 

_
ACE I"E.3 " .

STOP 
_OP

Página 12 de 23

I

I



SIMATIC RED-CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\. . . \EC1

1,9/70/2015 2At2lr56
<offline>

5e9rm.: 12 COMPRESOR # 1 DIREccIoN 21

BIT QUE }iABIIITA IA AITERNANCIA PARA 1,OS COMPRESORES
PA¡-A COMSRESOR II I

CON ESTE BIT EN CERO PR.ENDE E! COMPRESOR 1

I i nl¡ t.:-l
,TB?1

aotlE Rlr-!aR

Ei a

A1IEexillaI

i.:¡ - I
!

¡TE,]I

aii lINri-i4Hi

Página 13 de 23

-l

I

I

I

l

I



SI!{4T IC RED CORESM\
ccM12\cpu 31s-2 Dp\...\Fc1 - <offline>

19/10/2A75 20 | 2a.5 6

segm,: 13 BIT AITERNANCIA FA¡A CoMPBESoR # 2

Es?E BIT EN CERO PRENDE EL COMPRESOR 2

DB]3.DBX62
,0

BIT
AI9EB]TANCI

"T821_
cC6{PEESOR_

1'.
BIT_

¡!IERNANqI

DB3 6.DBX62
-o

BIT
A'TER}.[q}¡C1

"1822
CCS,ÍPRE§6R

BIT_
AITERNANC I

A

I1.

Página 14 de 23



SIMATlC RED_CORESM\
ccM12\cPU 315-2 DP\. . . \rcl

19/1,0/2015 20 tzr't 56
<oifline>

segTL, : 14 PARO &{ERGENICA CONPRESOÉES

P¡AO EMERGENCIA SO1O 51 SE QUEIA CERR.ADO EI, PRESOSTATO DE CüAiQUIER CO¡,fPRESOR Y
No SA !!E@ AI, ¡OR DE Al,ARl'tA EARo EMERGENeIA. BII SE ACÍIVA A {2 BAR Y SE
DESACTIVA A 40 BAR

.:

"Ttsi ]

''tc¡:fnESa'^

.ji)t"ufl I a:l.t I
'l¡¡

"T821
co],tP8§s6R

§ENSCIT-
PRESlÑ

M0. ¡

F]i{EF'

5.801500e+
00:

6. ü91600e-
002

' rl: ,

"TA:i
].]M¡FFS.F

1".

!N

rT¡21
COMPRES6R

FAII.A
SENSOR
FR!]SION

N]
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SIMATIC R8D_CORESM\
CCM12\CPU 315_2 DP\. . . \FC1

),9/ ln / 2015 20r2!'t56
<offline>

Seg'm.: 15 coMPREsoR l+ 1

AF¡-ANOUE R¡¡.IOTO

D833. DBX5O
.1

SE!ECTOR
EN tOC¡t

(B¡Sr C

UÑID
EÑAFADA 4)

rTB21_
Cc'{PR¡SOR_

LOCA¡.

pB33, DBX50
,0

SELECTOR
EN

AUTOMATlCO
( BAS rC
UNID

EMIR\DA 3)
"T821_

CSI,IPRESOR

SETEC-
AUTo!,I

D833. DEX4O
.,

AAITA}¡OUE
DESDE PC

"TB21
COMERES6R

ST¡¡T_PC

DB]3.DBX62
,1

BIT DE
ARA¡¡TQUE

RB,fct¡O
'TB2l._

COMPRASOR

BIT START

DB]3.DB)'30
.2

ARB¡}IQ-LrE
DESi¡E OP
trrB21

CCE.TPRES_OR

ST¡RT OP

segm.: 16 coMPRE§oR l+ 1

PARC} RO.IOTO Y DE E¡4ERGENCIA CON ARANSMTSOR PRESION

D833. DBX5O
.1

SELECTOq
EN TOCA¡

( BAS IC
U¡I1D

EI.¡TP¡DA ¡I )

'T821-
COMPRBSOR-

SELEC.
],OCA¡

DB33. DBXSÚ
,0

SEI,ECTOR
E¡{

AOTOM¡TTCO
( BAS rC
LiNID

EMF¡DA 3)
"T821

CCfiPRES6R

sEtEc_
AUTOU

DE3 3 . ÉBI:4 0
.1

PAITQ
DESDE PC
raB2l,_

CC+{PRESOR
1' . STOP PC-

DB3 3. DBX6:
-2

BlT PARC
RF¡{OTO
.T821_

ccMPRESOF-

BIT STOP

DB3 3 . ú8X40
.3

!,!SDE OP

"TB21
CCÑfPRESóR
I

DB33.DAX50

s!l¡cH
PS.ES I ON

AIRE
CO¡,IPF.E§ OR

(DM
EM¡IIADA 3)

"T821_
COI,IPRBSOR-

1".
§¡trTcE_

PRES T¡RE

tlc , 
'¿

EMERG-
cc8{P "
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SIMATIC RED_CORESM\
ccM12\CPU 315-2 DP\. . . \¡'Cl

19/10/2015 20.2).|56
<off.Iine>

sem.: 17 COMPRESOR # 2

ARF¡NOUE REMOTO

D835. DBX5O
.1

SE!ECTCR
El¡ LocA¡

(BAS 1C
UN]D

ENTBADA 4)

CCS{PRESdR_
2,.

sEtEc_
toc¡l

¡B3 6. ¡8X50
.0

SEIECTOR
EN

AUTOMATICO
{BAS IC
UNID

ENTRADA 3)
"1822 _

COUPRE§OR

sEtEc_
AUTCT,I

DA3¿. DBX4¡
.0

.A¡8¡NOUE
DESDE PC

"T822_
co!!PRESOR_

START PC

DB3 €. OBX62
.1

BIT DE

¡I"BANQUE
REMOTO
.'t822_

COMPRESOR_

BIT START

DB3ó. DBX{O
.2

ARRANOUE
DASDE OF

cor'fPREsóR

START OP

Segm.: 18 CO¡,IPRESOR * 2

PARO RE,fOTO Y DE F¡,fERGENCIA POR TFANSMISOR

DB36. DBX50
.1

SEI,ECTOF
EN I,OCAI,

(aAs rc
UNI D

EIÍTF}.DA 4 )

"T822_
COMPRESOR

sEtEc_
IéCA!

DB3É.DBXsO
-0

SEI.ECTOR

AUTOMA?ICO
( BAS IC
UNID

EMTFADA 3)

CC6{PRES6R

SELEC_
N]TqM

!É36 - DEX{0
.1

DES!¡E PC
,TB2?_

CO¡{PRESOR
2i -STOP Ñ

oB3 a. oBx6:
-2

BIf F¡.RO
REMOTO

"T822_
CO}{PRE§OR_

BIT STOP

DE3 6. DBI4C
.3

PAAC
DESDE OP
rÍR22_

COMPRESOR
2' .saOP OP-

DA36-DBXs0
-4

s!lI cir
PRESlON

AlRE
cot4PRtsoR

(DM
EI.¡TRADA 3)

"a822_
CO¡{PRE§OR

súITC8_
PRES AIRE

M0-4
f PARO_
BL'ERG_
COMP"
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S IMAT]C RED_CORESM\
ccM12\CpU 315-2 DP\...\FC1 - <offline>

l9/1A/2015 20 t 2115 6

Segr.: 19 BO¡IBA COMBUSTIBI,E * 1 DIREccIoN 23

ARRANQUE Y PARo FB,lclIo

DB39.DBX5O
.1

SELECTOF
F]N i,OCAL

( BAS IC
UNID

ENIRADA 4)
TTB2 3_BMB_
coua_1" .

sEtEc_
rJoc¡¡

DB]9. DBX5O
.o

5EI.ECÍOR
EN

AUTO![AT¡ CO
(BAS IC
UNID

ET'TRADA 3)
'T823_Bl{B_
coua_l' .

SEIJEC_
AIXIOM

DB3 9 . lrBX 4 0
.0

-ARF¡NEUE
DESDE PC

'TB2 3_É¡{B_
coMa_1i ,
SÍART PC

DBl9. aBX62
.1

BIT DE
ARRANQUE

REMOTO

"T823 BMB
ccs{B-l' . -
BI? ST.ART

D839. DBX4O
.:

ARFANQUE
DES¡E OP

"TB2 3_BMB_
coMB_1' ,
START-OP

DB-J-N. DBf 4Ú
.1

DE§DE PC

"T823 B¡{B
co¡rB-1i.-
STOP_PC

I)839. DBXÉ2
.2

BIT PA¡O
F.EMOTO

"1823 BMB
cq¡,8-1" . -
BIT STOP

)--l
DB3 9. DBX 4 rll

DESDE OP

"T823 BMB
cot{B_1i.-
§TOP_OP
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SIMATlC RED_CORESM\
ccM12\CpU 315-2 DP\..,\EC1 - <offline>

t9/1A/20),5 20:.21| 5 6

Segr.: 20 BOMBA AGUA SALADA DESALINIEa-DORA 1+ 1 DIBEccIoN 24

ARB¡NQUE Y PARO R&fOIO

D842. DBX5O
.1

SEIECTOF
EN LOCAI

(BASI C

UNI¡
aNISADA 4)

" ?82 4-B!iB_
S.AI, DESA¡_1,._

sEtEc_
IOCAT

DB4?.DaXs0
.0

SEIEC?OR
EI,I

AUTOT{ATI CO
( aAs¡c
!.¡¡f D

ENTBADA 3)
'TB2 4-BHB-
S¡T DES¡T_1'._

sE!EC_
AUTON

DB42.DEx{ar
.11

A¡¡¡¡¡OUE
DE§DE PC

,TB2 4_BHB_
s¡¡ DESAT_1-._

STA¡T PC

DB4?.DBI(62
.1

SIT DE
A¡TANQUE

RBfOaO
NIB24_BMB_

§A¡_!ESAI,_
1"-

BlA START

DB42.DBX40
,2

¡¡¡.AÑ..-QUE
DESDE OP

" TB2 4_B¡,tB_
sÁ¡ DESAT

1.'_
ST'IR? OP

oB4: , DSX40
.I

DESDE PC

"A824 B¡|B
S¡¡ DESAL_
1' . iToP_Pd

DB4 2 . DBv.62

BfT PAAO
RB]IOTO

"AB2 4_BMB.
S¡T_DESAú_

BlT STOP

DB4: . DBX4O
-3

DESDE OP

"1824 BHt
SA¡ DESA¡_
1" . §ToP_oi
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SIMATIC RSD_CORBSM\
CCM12\CPU 315-2 DP\...\FC1 - <off.Iine>

19/L0/201,5 20 127t56

Se$i.: 21 BOMA,\ AGUA CAIIENaE DESALINIZADORA li I DIRECCION 25

A¡¡¡NQUE Y PARO RM,IOTO

D845. DBX5O
.1

SE]-ECTOR
EN LOCAI,

(B¡3IC
UNID

ENTFADA ¿Ii
f TB2 5_Bt!fB_

§ELEC-
tocAl

D845. DBX5O
,0

SELECTOR
EN

AUTCI.ÍAT l CO

l BAS1C
UNi D

ENTRA.DA J)
'TB2 s_Bt{B-
C¡¡ DES¡T,-i".

§E!EC_
AUTOI{

DA4 5 - DBX4rr
.0

¡¡F¡.NOUE
DESDE PC

. TE 2 5-B¡!IB_
CA!_DE§AI_

1" -

START PC

DB4 5. DBX6i
-1

ElT DE

¿.Rf{ANQUE
REMOTO

"TB2 s_BMB_
CA!_DESA¡_

BII START

¡B]i 5. DBXq0
.2

A¡F.ANQUE
DESDE OP

"TB25-Bl,fB-
C¡¿ DESA¡

1".
START OP

DE45.DEX4O
.I

DESDE FC
i TB2 s_BMB_
C¡l, DESAI,
1" . EToF_Pc-

DE4 5 . DEX6:
.2

BIT PA¡O
RB4OTO

r TB25_BMB_
C¡,E DESAT

1".
BIT STOP

DB4 5. DBX!¡0
.3

P,ARO
DE§DE OP

Página 20 de 23

I

I

I

I

l#-

"A825 BMB
a.Af, r)¡iEAf,

L.-.-rr--



SIMATIC RED_CORES¡4\
ccM12\CPü 315-2 DP\,..\EC1 - <offline>

19/1A/201,5 20.21t56

seqm.: ?2 BOMBA AGUA DESAIINIZADA DESALT¡¡IZA¡OEA 9 1 DIC¡CCICN 26

ARF}NQUE Y PARO REMOTO

DB{8,DBX5O
.1

SELECTON
EN LOCA.I,

( 8,4§ lC
UNI D

ENIRADA 4)
NTB2 6-BMB*
DBSAI,I§
DES_1":
SELEC-
¡OCA¡

DB48.DBX5O
.o

SETEC?OR
EN

AUTOMATI CO
(E\SrC
I'NID

E}TIRAIA 3)
,TB:6-BMB-
DÉSA¡I}¡
DES-1".-
SE',EC-
AUTOM

DB48 . DBX4 O

.0
¡-FR¡"\qUE
DESDE PC

"TB2 6-8¡18_
DESA¡¡N
DES_1tr ,_
START_PC

DB48.DBX6:
,1-

B¡T DE
ARRANQUE

BEMOTO
"IB2€ BMB

DESAT_IT¡ 
_

DEs_1',,-
BIT §T¡¡T

.1

DESDE PC
ÍT826.8 B-
DESA!IN
DES 1':
STOF Pc

DB4 B . DBX62

BlT PARO
REMOTO

"1a26_BMB_
D§S¡.],IN
EES 1":

BIT 
_STOP

Hr-
DB4I - DAX40

DESDE OP

"T826 BUB
D9S¡.trN_-
DES_I".
s10P oP
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SlMAT IC RED-CORESM\
ccM12\CPU 315-2 DP\. . . \FC1

79/10/2015 2A | 21156
<offfiñe>

se$r.: 23 BOMBA COIITBA INCENDTO # I DTRECCTON 76

ARFANOüA Y PARO RB,ÍOTO

DB51. DBX5O
.l

SE],ECTOF,
EN IOCAI,

(B¿.s lC
1JNl D

EMTFA,DA q)
T TB 7 6-8¡{8-

!ocAl

D851. DBX5O
.0

SEI,ECTOR
EN

AUTC&IATICO
(BASIC
UNID

EMrRADA 3 )iTB76 B!{B

sEÍEC_
AUtCtf

D851. DEX4O
.¡

A¡RANliuE
DESDP PC

'?87 6-8¡{9-
cI_1i,

START PC

Dts51. DBX62
.1

BIT DE
ARRANOUE

PEI{OTO

" 1B 7 6*8!{8_
cr_1n.

BlT START

D851. !8f40

ARF¿NQUE
DESDE OP

itBT 5_aME_
cI_1n,

START OP

DB51. DBX4C
.t

DESi]E PC

"T876 BMB
cr_1". -
SEOP PC

DA51.I|BX6:

BIT PA&O
FlMOTO

iTB?6 B¡fB
cr_Í,. -

BIT STOP

DB51- DAX40
-3

PARO
DESI'E OP

"fÉ? 6_BMA_

sTo-i, oP
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SIMATIC RED-CORESM\
ccM12\CPU 315-2 DP\...\FcL - <offline>

19/lA/2A15 20121156

Segm.: 24 BCf,lBA CONTAA INCENDIo * ? DIREccIoN 7?

ARR¡NQUE Y PA¡O RnifCIIO

DB5 4. DBX5O
-1

SE¡ECTOR
EN LOCAtr

(BASlC
UN]D

ENIFADA 4J
rIB?] B¡,fB

ct1" - -
SE¡EC_
¡ocat"

DB5{. DBX5O
.0

SEI,ECTOR
EN

AUTO¡{AT I CO

iBAS IC
UNID

E§IB.¡'DA ])
r TB, ?_BMB_

cL_2n.
SEI,EC-
AUTOM

DA5 4, DBX4rl
.0

-ARRAN!2UE
DESntl PC

nTB 7 7_BtlB_

sTÑT Pc

DB54. DBX,t 2
.1

BIT DE
AA¡ANQUE

FE¡tfO?O

"T877 B!,lB
cr_u ". -

BIT START

DB5 4. DEX 4 LI

ARRANOUE
DESDE OP

'TB7? Br.IB
cr_E". -

ST¡RT OP

DE5 4 . DBX4O
.I

DESDE PC

"T977 B¡,IB
cr_r". -

§TOF PC

DB5 4. DBX62
.2

BIT PARC
R¡lvtoto

iTB??_BMB_

cr_2r,
EIl STOP

DB5S.DBX,]O
.l

PESDE OP
NTB?7 BUA

STdP oP
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SIMAT IC RED_CORESM\
ccM12\Cpü 315-2 DP\...\FC2 - <offline>

:19/ LA / 201,5 2Ct23t22

Et2 - <offLine>
i COM_TB ! 1_BO4B_PREII'B_2 i DATOS SIMOCODE 11
¡1.ú!e: EaD,ili.:
autor: Versiór¡: 0.1

vo¡sj"óD dét bloqu€: 2

so!¿ y footra có¿ig6: 25/A2/2na9 15124110
lnterf,ace: 02/06/200A AAt53t l!

¡otrq'itud (bIoquá / c6rti,qo / dáto6) : 01118 00934 00054

Blo!Íue: FC2 Rtrl¡¡¡ia co¡a,NfcAcIoN coN SIlytocoDt EB 11

segn. r 1 BOMSA PRELVBRfCACION * 2

SI ESAA OCUPADO

M0-0

# tiAP_cü,t_T
B

HAB ITI TA
COMTINIC¡C I

ON CON
SIMOCODE
EA¡AIDOR

*¡rAB_Co¡{_
TB

)--

= PEDIR INFO
IOID = FUNCION DE I"ECTUAA ENanAD-As 54 (8*16#54)

N.utÍEBo DE r,A DrREccroN ¡ás BA,,A DE r,As ¿MtFAD¡s pE!¡I DEE ,s ¡tocoDE (EN r,¡
PE!¡)

NUMERO DE REGISTRO A LEER (REGISTRO 94 DEl, MA\.IJA.L EN HEX ES 5E)
CODIGO ERROR

Y = BI? BLOoUE OCUPA.Do

!¡¡E C(]I1 T3 F,¡.BILITA cor(n¡ic¡-CloN CoN sIMrr*O]lX Lt¡ItTIDOR

BUSY TB cr},ftrlJTaiAcloN i:oN sTMilcoDE oal_rPÁtrA

ERRCR COI41 Int ;,0 CODiGO EF¡OR CO1,{L!1.¡ ICAC ION

Eóol EqBILITAIOR BIPOLA¡ EN:¡AIA -4¡.IA!06

lDf NqX CC¡¡VXRTITA A INTERO

.!1 CORRIE¡1TE 11 
'CI¡,'XRTIDA 

N ENTERC

7t) I¡L llj.! CORRIENTE 1? CO}IyERITIIA A EN'IERq

il InL 12-ú .ORR]'IITE 13 CC¡i'ERT1ÚA A EJiTERO

A¡¡qrcri 1 int 1,1.0 E¡¡TRADA ¡NAI,(SICC C(INVERITDA A EI{TEFO

VALOR }'I'LTIPIICAIÉ I }iqXIIr'IAl MULI int 16. C

11 MJiT VAIOR }4IJLTIFLICADO Ii
J: I¡LIIT IxL

"_lt. 
c VAIOR ¡IJL'! IPLICA-rc 13

r3 M-ri1 Ii'!t z2.a ,,/AÍ ñR MII,'IiPL]CA¡A I3

!,7rENlCA ACTM CON/ERITIDA A DOBLE ENTERODl:rt ':4.Q

APAR'NTE

RET !'AI

l,I)¡

!.c

?OTFJ{IqIA APA¡XN?É CONI'ERTIDA A LOBLE E¡¡TERO

DA?OS ¡IEC]DOS DESDE Eú SIMOCODE

DOÑDE TO.5 VA A GFABA.R, DEEE TENER IÁ M¡§MA 
'ONGITUD 

DE' REGISTRO

Página 1de 6
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SIMATIC RED_CORESM\
ccM12\CpU 31s-2 Dp\,..\FC2 - <offline>

1,9/70/2075 20 123 t 22

sEf,EccIoNADo. Primero probár con destino (!éco!d) ¡nayo-E que e1 valor deL
registlo pa.ra vé! eI tamaño der los datos en récord (éjen P1iDA3.DBX0-O BYIE
240)? y tueqo ingresar eI valor real del. t¿l!1áño de.Ios datos para wer ahora si
Iá infor¡¡acior, DIO 54 BYTES

strc59
Read a Data Record

,RD REC"

*llAB_cOt'l-T
E

¡{AB ITlTA
c ot'tuNIcac r

ON CON
sluocoDE
PAATI DOR

*EAB Cq¡r

IIERROR_C O¡r

u
CODIGO
ERROR

COT{U¡¡ICAC I
ON

*ERROR-
coullTB

B*15*54

w*16#0

B*16*58

Jorn
-TADDB

F*
I

lfB¡rs:1_rB
cctft NrcAcI

ON CON
sIMOCODB
OCUPADA

#BUSY TB

NEQ RE!

BUS

P*D81.
DBXo.0
BITE 64

Segm. : l BIT DE FAI,T,A DE COMUNICACION

F¡,LA EN I,A CoMUNIcAcIoN coN E], SIMOCODE DA EL CODIGO 16*80A3 que equivale
32931 en word -32 605

CMF ==I

DA3.DEX36.
2

AIT DB
F¡¿LA DE

COMLTNICAC I
ON

'TB 11_
PREIUBRIC_

rA¡I,A-
cc['{ltNlcAcr

o¡t

*ERROR-COH
M

CODIGO
ERROR

COMÜNICACl
ON

*ERROR.
coílt N1

N2-32 605

PROCESAMIENTO DE DATOS

DESBATANCE DE F¿58
LÍNIDADES 0.,10113

"T811

P¿or na 2 de a'

t---ffi----l--T" ¡\t 

-



S]MATfC RED-CORESM\
ccM12\CpU 315-2 Dp\,..\r'C2 - <affLine>

1,9 / l0 /2A15 20123t23

Segar. : 5

EACTOR DE PüI$']CIA
UNIDA.DES O. .1l]l]:

COERfP¡I1E MAITMA

VIENE EN UNIDA¡ES DE t DE Ie QUE Es 100 A, EN:loNcEs EsTo Es
1, MU],TIPLICAMOS POR 1 PARA T¿ÑER EL VAIOR EN A

V¡¡OR X1O A EN SCA.DA DIVIIIR P¡¡A 10 E¡ VA¡OR DE A¡.{PE¡LAJE

DBI. OBB6
E¡.CTOR DE
POTENCIA
0. .llc i

NDATOS_

s rMoc_11" ,
COS PHI

DBI , DA¡{4
EACTOR DE
P¡TENC IA
r.)-.i00 :

"T811_
PRELI'BRIC
2r. cos Pgi

i,i l.::,1

,,t.-t'

¡rll

i i'.

1.:)1 +iM?L\ ¡trrL l

¡(rt I

- *11 i,IJ!l'

IIl HULT
nl.l,i,li

¡11:LT1Pl, ifl
It Ir- ¡f.lLT

il

I

segm. r 7 CORRIENTE I}

VIENE EN ITNIDA¡ES IrE 5 DE Ie QUE ES 100 A, ENTONCES ESTO ES
1. MU],TIPITC¡¡4OS POR 1 PA¡A TE¡IER EI, VATOR EN A

¡1/lvE DIV I

sÍloc i 1":- 11

N1
:,I

fi

seqm- r I CORRIENTE 12

JrBt .l'Jt,,!,116 172
r-,_ iiii. i al:lil

1:,:

{¡?t t41¡1,7

llit'-l':a,t,1ti

*12 ¡,fLILT "r¡"1
F ¡.! t-'lirFl i a

::itli,at i I ".
l:

{I: !fJ!T
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S l }[A.T IC RED_CORESM\
ccM12\cPü 315-2 DP\. . . \FC2

L9/tA/2075 20r23123
<offline>

Seqm.: 9 CORRIE\'IE 13

llBl . DIJ,il I
iri IFril.

. ..ii ,:.'

{Ir t"1llt,T

r.r.i!:r I L r.:¡

:,.) t:
+ il.-M\iiT

,DATOS

sr"10c 11":
IN1

ll.¡2
10

Segm.: 10 VO!TAJIS v1,V2, V3

VIENE EN UN1DADES 1 V, SE ],O MUEVE A¡ BIOOUE DE DATOS HMI

¡l

't". 'iIt_.I
:i it-1-i li.

'DAT05
sn'1(c 11":

v3

Se$n-: 1L POTE¡¡ICA ACTIVA(W)

VIENE EN I'ATSS. NO HAY CONVERSION A¡GUNA, SOI,O A REAL

segIu. | 12 POTENCIA AP¡¡EN¡E (VA)

VIENE EN \8. NO EAY CONVERSION At6tÍNA, SOLO A REAL

DEl.DBD56
PCTENCIA
AFAREIÍTE

0 - - 0xPFga['
rfF VA

"DATOS
SrMOC 11":
APARE-¡ÍT P

IAPA¡ENT§
P'TENIC]¡.
AP¡¡ENTE

CONIERTi DA
A DOPI,E
ENTERO

II¡P¡REN'IE

*APAAEÑTE
POTENICIA
APAREM¡E

CCNVERTI DA
A DOBIE
ENTERO

}A"AREIIIB

DB3.DBD24
POA¿NCIA
APAiENTE

r TB11_
PRE],UBR1C

POT_
APARENTEs

Página 4 de 6

g [-Íúra- r-Í[r-
¡_NL*---

i

I

t_I I MOVT: l

|- --- ' J" ú¡4tt
Tffi t*t-

I

+---*

t__I t BcD Dr- T -D¡ F----]- eNd______,__ ,_,__ ENd_lttll
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I ¡ct¡va I ] porENrcA AcrrvA I I AcrrvA

0..OXFrEFE I I ¡fTrvA coNvERrTrD I I tv¡.rlos)
FFF w I I co¡rvEnrrrD AA DoBr,E | | "rarr_

L "DATOS I I A A DOBLE E¡¡'TERO I I PREIVBRIC
I sruoc_rr"i I I E¡¡rERo ,¡crn¡¡ -.1¡w I 2".
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SIMATIC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\. . , \EC2

79/10/20L5 2Ct23t23
<of fline>

segm-: 13 PRESION DESCARGA BOT,fBA

UNIDADES FSI, sEÑA¡, DE 4..20 MA OUE SS VIENE COI{O UNA DE 0..27648
0. . 16 BAR-----o - ,232 PSl
VAIOR E],ARMA tI]\,3I B¡"IO 20 PSI

1

tt-:t.,

:¡:x-:.1 f-Itil

"T811

¡AttA-

PRESI OÑ

PiELUBNiC

I sr:ao.r r1":

PEI{D N

001
FRET,UBRI'

BHB lL001

seqm. : 14 EITS E¡II/IA.DOs Y RECIBIDOS

DATOS RECIBIDOS DESDE SIMO'ODE POR CONFTGURACION

RECIBO ],OS CUATRO PRTMEROS BYTES CON I,AS E¡¡:IRADAS DET PROCESOJ EI' PEW| l.A
COMPRENDE E]- BYTE O Y BYTE 1, EI, PEW2 COI4PRENDE DEL B!1TE 2 Y B:'TE 3

sege. : 15

Bf¡Es ENVI¡¡OS A], SIMOCODE
EMVIO E]. BITE 62 Y BYIE 63

MOVE

MOVE

ps¡fz --]¡¡¡

l

DB3 . DB¡,f5 O oB3.DBr52

"T811
pnpr,vÉ*¡c_

TEUPORIZAD
oR1

DB3, OBW62 PAWi]
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SIMAT IC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\. . . \FC2

19/lO/20i5 2A t 23123
<offline>

sem.: 15 EORAS SERVICIO

"!811_

2"-

5CR!I¡IO
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SIlt,fATTC RED CORESM\

ccM12\cpu 315-2 DP\...\FC3 - <offline>
19/10/2075 20.23140

FC3 - <offliae>
"COM-T812-BOMB_PRET1'B_1" DATOS SIMOCODE 12
t{.übre¡ E ¡¡ili¿:
Autorr v€rsión: 0.1

v€r6ión Ael bl-oqu€: 2
Eor¡ y f.ohá códigl,: 25/02/2009 15123146

ht€rfacá: 06/06/200812t31t26
I,ongibrd (bloquá / dód,.so / .tEto!): 01118 00934 ¡0054

t1¿B qti1 TB Bc.1 0.t ¡T¡BILITA CO¡&NiCAC]'N C¡N SII,1I:EODN T'ARTIDOR

Eo¡1 .r. i CO'tLt¡1.¡C I ON aON SIUOCOa'E CaJPAI)ABUSi ',iB

Iilt .t. l CODiGO ER]IOT'OM]N]CACIONEFROR COMM

BIFOiAR AI BooL 4-0 HÉilTL: TAIXIR tsIParLAJt !lñ1!¿{DA.tu,¡¡I }:

i I,,AX Ini 1!4AjT CO¡¡/ERTIDA A ENTEPO

COfu9.IL\TC !1 ';OT¡?'ERTII,¡, A E}IÍERC

I2 int 1tr . ,l CORRIENTE ]2 COIIVERITI'A A ENTERC

1l 12. I .Ofu§.IE!.ITE ;3 C'¡I¡/ERTIDA A ENTEROlnl

AUAI Oi 1 i4.c ENTF¿.DA ¡I{AIOGICA C()|¡ITTRITDA A ENTCRO

II'iAX MJIT Int 16. i \r'ALCR ML¡LTIPLICAjQ l \\

11 MjLT Int -: ¡, i) VAIOR I¡TIITIPI,IC¡,I,O i]
12 M'L'I In! :0. rr VAI OR IILILTTP1ICF¡O 13

I -1 M,IL']' lI1i V¡-!OR }Í,I!TI PIIC¡IO i322. C'

DJ¡t 24.C PLITETJICA ACTM CON\ERITiDq A DOBLE ENTERO

A?ARÚ\IE

IIET ]J'A],

:8. I

0.0

POTEIIICIA APARENTE CON\ERTIDA A LT'TBIE ENTERO

Bloque: EC3

segm.: 1 il BO¡{BA DE PREf,UBRTCACION # 1

SI ESTA OCUPÁ¡O NO PIDE DATOS HASTA QUE BUSY SEA CERO

IEAE_e'l¡4_T
B

¡.IAB 1I,¡ TA
COMUNICACl

oü coN
STMOCODE
FA¡AIDOB

*HAÉ_C(8{_
ABM0.0

= PED¡R lNFo
IOID = EUNCIO¡¡ DE l,EctUÉA E!¡TRADAS 54 (8#16*54)

Y = BI? BIoQUE OCUPA.Do

¡ru¡,lERa DE I"q DIR¡ccroN uÁs BAJA DE las E[trRAD¡s pEI{ DEL srMocoDE {EN r,¡
PSW)

t¡UMERo DE REGISTRA A LEER (REG¡STRO 94 DE¡ ¡,fANUAI EiN HEx Es 5E)
CODIGO ERROR

SeEñ. : 2 DATOS NEC]DO§ DESDE EI SI}{OCODE

DOT'DE IOS VA A GFAAA-F, DEBE TENER I¡A M¡sHA ¡ONGITVD DEI, R¡GfS?RO
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SI¡LA? IC RED-CORESM\
ccM12\cPU 315-2 DP\...\FC3 - <offline>

19/LA/2O),5 201.23 | 4O

9EIECCIOIIADO. Prinero probar con destiÁo (¡ecord) mayor que él- valor dé.1-
registro para ver e1 ta¡náÁo del" los datos én Eecord (ejeB P*DB3.DBxo,0 BYTE
240)/ y fueqo ingresar é1 valor rea.I del támaáo de los datos para ver ahora sr
Ia iDforñacioD, Dfo 64 BYÍES

sFc59
r.eád a Data eecold

"R! REC"

filAB COr{ 
"

HAS IIITA
co¡rtgNr cÁc r

ou coN
S IMOCI]DE
FARÍIDOR
llt{AB coM

#ERROF,_COM
t

coDrGo
OR¡CR

cc0luNrcAc r
ON

*ERROB_
ccñHTB

B*15*54

ri+16* t

B*16#58

#BU5Y_TB
COMTINI CrtC I

ON CON

s ¡r.10coDE
OCUPADA

tausv TB

F!T

OID

P*DE4,
DBXo.0
B}TE 64

seqm. : 3 BIT DE TAIIA DE CO}IUNICACION

EA],I,A EN 1A COMUNICACION cO!¡ El SIMOCODE DA EL coDIGo 16*80¡3 que equivale a
32931 ef) wo¡d -3¿ 605

DB6. DBf]6.
2

BIT DE
F¡],I,4 DE

coMÚNlCAC¡
ON

'1812
PRE!UB_i'.

EAI].4-
cqMtI¡fIcAc I

OTI() 
l

PROCESAMIEIÍTO DE DATOS

DESBAI,AÑCE DE FASE
UNlDAIES 0. . 10 03

*ERROR_CC$l
M

coDaB)
ERROR

CO{_Lr¡¡I CAC I
ON

*ERROR_
coMu

CMP ==I

.:

"T81,?
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S IMATIC RED CORESM\
ccM12\cpu 315-2 Dp\.,.\FC3 - <offl-ine>

19/10/2a15 20|23|4a

S€grm. : 5

FAC?OR DE POTENCIA
UNIDA¡ES 0. . 10 0:

DB4.DBE6
r¡,c?oF DE
POTENCIA
.-1, .1aro '

"DATOS
srMoc_12',;

cos_P¡tr

DS6. DB¡q4
F¡CTOR DE
POTENCIA
0. . 100 l

"T812
PRELU§*1" .
COS-PEI

Segm.: 6 CORRIENTE ¡{A¡ IMA

VIAñE EN UNIDA¡ES DE 1 DE Ie QIJE ES t00 A/ EMIONCES ESTO ES
1, HUITIPÍ,¡CA}1OS POR 1 P¡¡¡. TENER E¡ VATOR EN A

VAIOR X1O A EN SCA¡A D]VIDIR PARA 10 EI, VAIOR DE }üPEFAiIE

irlv r

DB4 . DAl{l4
a-T.i l ntia

*11

I

l,!t,t I

+I1 ].ÍULT

I i! !ii._¡f.r iT

I,]LiiPL¡IIA

1¡

*r1 l,1u¡,1
:.r..i,i i.

i!i.i 1!!. ii.:

II1 M'iLT

+I l,l{i

l a,.i

¡t:

"DATOS
sü,l1c 12":

l ! l,i¡t\

#111,\{ t 1L,LT +I},IA-Í MUIT

Segm.: 7 CORRIENTE 11

VIENE EN UNIDADES DE 8 DE IE QUE ES 1OO A, EMTONCES ESTO ES
1/ UUI,TIPLICAIifOS POR 1 PAFA TENER E¡ VALOR Eñ A

l{ov! D

il

IN1

IN?

ségm.: I CORRIENTE 12

DIV ].

*I2-MJLT -
i0-

,., : ,",
IN1

IN2 -J¡

rN1 +r: ¡ltilT
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S IMAT IC RED*CORESM\
ccM12\CPU 315-2 DP\. . , \FC3

19/10/2075 2A.23 t 40
<offline>

segB.: 9 CORRIENTE 13

r:l

slI MLrr, r
,/Ál,,i

+tt r.{LrLT
t-t] ¡tjl1',It.¡1

to

!1C\tr

Séqm-: 10 VO],TAIES V1,V2, V3

VIENE AN UNIDA¡ES 1 V, SE l,O I{UEVE .q.I BI,OOVB DE DATOS ¡O,11

DB4 . DBt{.? r)

¡r1y:¡-)a 12".
r 1,ri.r
riiri I r,li 1".

,T812
PRELIIE 1".

sesm,: 11 POTENCTA ACTTVA(W)

VIENE EN WATSS. NO IiAY CONVERSION A¡GÚNAi SO],O A REAL

DB4 .DRD52
POTENCIA
ACTIVA

0 - - 0rFF¡FF
FFE W

iDATOS_

srMoc_l2" -
¡CIIVT P

*ACttvA
PCTENICA
ACÍ lVA

CONVERITID
A A DOB¡,E

ENTEFO
*ACTll¡A

lacTtvA
POlENICA
ACTIVA

CON!'ER¡T]D
A A DOBI,S

ENTERO
*ACÍlVA

DB6. DBD2O
PC|IENCIA
ACTIVA
(vATros)

"aB12
PRB¡IIÉ 1".
FOT ACiIVA

Seqñ.: 12 POTENCIA APARENTE (VA)

VIENE SN VA. }¡O IIAY CONVERS ION ]I¡Gl'NA, SO¡O A RE¡I,

DB4.T}8D56
POTENCIA
APARENAE

il. , rlxFFltF

. EIATOS_
srMoc_12".
¡PARSNI P

#AFAREÑAE
PCTENICIA
APAFENTE

CONVERTIOA
A DOELE
EMAEFO

It¡IARE¡¡:IE

i.APARENTE
POTE¡¡JCIA
-q.PAFENTE

CO¡IVEEA I DA
A DOETE
EMTERO

*¡PARENTE

DB6.DBD2 4
POTENClA
A¡ARENTE

(_vA)

"Te12
PREI,UE 1'.
POf_
APARE¡¡1TE

IN

N-s
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SIMATIC RED*CORESM\
ccM12\CpU 315-2 DP\...\FCa - <offline>

19/70/201,5 2A | 23:.40

segm.: 13 PRES ION DESCARGA BOMBA

UNÍDADES PSI, SEÑA¡ DE 4..20 MA OUE SE VIENE CO4O T'NA DE 0..27648
0-.16 BAR-----o. -232 PSr
l¡}],OR .A].ANUA NIVET SAJO 20 PSI

!F.E!r3 a",

"§ntxadá eá1ó91ca

PAE!!rB-4"

It¡tsioN..

DB6.DB¡C62

)----r

FRE§ICÑ

sf4B +NI
2-roooooÉ+ |

001 N]

§egm.: 14 BITS ENSIADOS Y RECIBIDOS

DAIOS RECIBIDOS DESDE SIMOCODE POR CON¡]IGUBACION

RECIBO I,OS CSATRO PRIMEROS BYÍES CON I,AS ENTBADAS DEI PROCESO, EL PEWO YA
CC&ÍPRENDE EI. BITE O Y BYTE 1, E! PEIÍ2 CO}ÍPA.ENDE DEL BI"IE 2 I BYIE 3

MOVE

PEI{4 ¡¡ out'- DB6. DBt¡50 PEIV6 DB6. D8ry52

"r812
PR&UE_1'-
AEMPORISAD
oR1

Seqm.; 15

BYTES EMVIAIIOS AI SIMOCODE
ENVIO E! BYTE {2 Y BYTE 63

Páqina 5 de 6
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SIMATIC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\. . . \FC3

19/70/2075 20't 23 | 4A
<off.Iíne>

segm.: 1€ HoF¡s sERVIclo

'rara
En¡luE 1".
¡l¡t_ ..IREI-UB 1"
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SIMATIC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\,.,\Ec4 - <offline>

1,9/L0/201,5 20:23:50

FC4 - <offline>
nco,Í_T813_BOMB_ACHTOUE_1" DATO§ SI¡fOCODE 13
Noúüré: E¡.úili.a:
Auto!: Va¡siór; 0.1

vor8iór d€l bloque: 2
HolE y fécha có¿igo: 25/02/2009 15.23120

Int€lfac€: 0e/A6/20A9 12.3'1t26
f,ongj.tr¡d (bloqué / (:é'{l'i,go / dátoÉ): 01118 00934 00054

HAIJ-COI¡-TB Bo.l C,(] H¡RILI TA CO.'4IINICACIOI{ CO].¡ S]VCCC'E EARTIDOR

B!]5Y TB Boo 1 !.1 CO"t]'}JIC¡,CION CL]N SIMOCOTIE O'IJPAI'A

EtaoR cottl In! 2.) CODICO E]IROR C!M-\- ICAC ION

B I P'JL¡.R_,\I HABII,TTAMR BIPOLAE ENTRAIIA ¡.].¡A¡-'III

I ¡¡AX I ¡ri 6.N ItñX CONI,ERTI¡A A E}iTERC

!.4 COFRII\IE Ii aONI,ERTIDA A S¡iTERC

l: 1nt 10,0 coRRIEl'lTE 12 CONVERI'|IDA A ENT;nC

1-1 I.Lr 1:. ¡ ..JFRIINIE 13 CCÑ/ERTiDA A E¡iTERO

I:t 14 ,1. E¡¡TP¡¡A,ANAÜ]GICA COÑVERITDA A ENTEFO

I¡iAX I.íLIIT lrt \r'A].oL M.rLTÍPLIC.^¡O i ffa{

11 MJLT VAIO* MJi,TI PII CAIE 11

I? I'fLItT I1t ,,.n . tr 'V'AIOR }ILrl,TI Pi,IC¡m I3

I..: M,II,T irt 22.n ./AloR ¡_rrtTlPi,lcAr|-i i¡
¡íT lVA Dln! 24,4 POIENICA ACTIVA CONVERITIIA A DLEI,¡J ENTERO

nLT./,¡1,

¡f¡t¿NTE t,In:E 2A a

l).a'

POTENICIA AiI\RE].ITE .ON\,ER1I.|A A iI]BLÉ ENTERO

BloquB: EC4

13 BOMBA DE ACHIQUE # 1

51 E§TA OCüPA,DO NO PIDE DATOS ¡IA5TA OUE BUSY sEA CBBO

IHAE-COM-T
B

'IABIT,ITACOMUNI CACI
ON CON

SIMOCODE
EARAlDOR

#IIAB_CC{tf-
M0.0 TE

= PEDIR INFO
IoID = FUNCIOIÍ DE LECTURA ENIF¡n¡s 54 (B#16+54)

Y = BIT BLOQU! O:UFADO

NUMERO DE ].A DIRECCION I'fAs BA.'A DE ¡,tS ENARADAS PE¡T DE! SIHOCODE (BN I,A
PElg)

NI,MERO DE REGISTRO A ÍEEA (REGISTRO 94 DEL MANUA], gN HgX ES 5E)
CODIGO ERROE

segm.: 2 DATOS RECIDOS DESDE E¡ SIMOCODE

DO]\'DA ¿O§ !!q' A CNABAR. DEEE TE¡IER 1A ¡TIIS¡4A IO§GlTUD DE¡ REGI5TRO

Paqlná -t de b

Ll



S ]MATTC RED-CORESM\
ccM12\CPU 315-2 DP\. . . \EC4

79/1A/2A15 20:.2315a
<offI ine>

sEJ.EccIoI\iADo, Priñero proba. con destino (¡ecord) nayo! qué el valor del
tegist.lo pa.ra ver et taEaño def los dalos en recotd (ejen P*DB3.DBXo.0 BI'IE
240), y luego ingtésa.r é1 valor ieal del tanaño de fos datos para ver ahora si
la info¡hacion/ DIo 64 BYTES

sFc59
Féad a Data Record

iRD REC!

NII.AB-Col{-T
E

TIABIIITA
cc{,IlrNr c.Ac I

ON CON
S IMOCODE
PAFTIDOR
#EAB COM

#ERROR_COtf
M

coD Ico
ERROR

co¡tultr cAc ¡
ON

IERROR_
couETB

E1r16*5 {

!Í#16#8

B#16d58

RET

ol l) IfBUS?_TB
COMI'NI CACI

ON CON
SIMOCODE
OCU PA¡A

*BUSY 
"B

DN

BUS

REC

F*DB7.
DBX0.0
BYTE 64

Segn.: 3 BIT DE F¡]-LA DE COMUNICACION

FA!],A EN IA COMUNICACION coN EL SIUOCoDE DA E! CoDIGO 16#80A3 que equivale a
32931 en wo¡d -32 605

CMP ==I

DB9.DBX36.
z

BIA DE
FA¡IA DE

co!4vNr cAc r
ON

ñTB 13,BMA_
ACCIOT,E_

EA¡I,A-
coMUNrcAcl

ON

IERROE_COM
H

CODIM
ERROR

COMÜN¡CACI
ON

{iERROR.
colol

FROCES¡MIENTO DE DAIOS

DESBA]¡NCE DE F]§E
rrNrD¡.DES 0..10ó*

-TB1] BIG
AaHIqri''iE -
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SIMATIC RED-CORESM\
ccM12\CpU 315-2 Dp\,..\EC4 - <offline>

1,9/1,0/201,5 20 t23 t50

segm.: 5

FACTOR DE POTENC¡A
uN!DA.DES 0. . 10 01

f

Sega.: 6 CORRfENTE }G¡IMA

VIEÑE EN UNID¡¡ES DE ! DE IE QUE ES 10Ú AI ENIONCES ESTO ES
1, MU],T]P!ICA}.!OS POR 1 P¡\3A TANER EL VATOR EN A

XlO A EN SCAIA DIVIDIR PA¡A IO EL VAIOR DÉ ¡.¡4PEF¡JE

DB7.OBB6
E¡.CTOR DE
POlE¡'JCIA
D. , 1rr 0 I

"DA?OS
s rHoc_13':

COS_PHI

DS9.DB¡4
FACTOR !'E
POTENCIA
0..100 i,

"T813-BUE-
ACI{lQUE_
1'. COS_PEr

ii i i:r i.

DB? . DM] 4
L].EI I LIITE

!-¡ilt i

DIV I

¡,iTr .t 
I

*r,l,r,{Y lrNl

l11
i{i I E}|TE

d R,F,

]^
i _ I : t,::

l, it4¡x_l.,lul-t

f:i t1¡r: l

Acriro'.lE -
1'.I ¡'LI

VIENE EN UNIDADES DE ? DE Ie QUE Es 100 A, ENIONCE§ ESTo ES
1. UU¡,TI PTICA¡rIOS POR 1 PA¡A TE!{ER EI. VATOR EN A

NDATOS

SIMCÍ: i3";
- f1

tr1
ItEiL'IiTI

i. ¿t,ttii.l

lr.t !1r r I

+rt |'f f l

l.
'',

(-l {r1

CORRIEMIE ¡2

MO'E DIV I

tr2
it:ii!i,r'iI

} 12 MILT

*r2 ¡{,LT -.rtNl
cl:¡ii¿ii
A A i,Ni 'T813 B},18

ACH1OÚ8_" -
.1. ,I2lü,la il":

1..1

*I: wl,T
ia
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S I ILAT IC RED_CORESM\
CCM]"2\CPU 315-2 DP\. . . \PC4

L9/1,0/201,5 20:23:50
<offfine>

Segm.: 9 COFFIENTE I3

ail

I13 ¡,UI,T\:i, ,.
lf rr. i r.i:l- .r_.

.'.1,
jr r l_ttu"LiI..; I i

*13 tlLrLT
1ú t¡!

I.ll

L:l
1" - I:,

il

Seqlll-: 10 VOLAA,TES V1,V2, V3

VIENE BN UNIDAIES 1 V, SE !O MUEVE AI BLOOUE DE DATOS IIMI

M'-rvE

,i. ' ']:
1".Vl

Ség¡¡.: 11 POTENCIA ACTM(IÍ)

VIENE EN ITATSS. ¡¡O HAY CONVERSION ¡¡GI'!q, SOI,O A REAL

DB?.DBD52

0. . 0xPrEEE
FTF W

"oATOS_
sruoc_13".

ACTÍVA P

ilAc?rvA
POTENI CA

ACT IVA
CO¡¡\,'ERl T I D
A A DOBIE

El¡AERC
*ACIIVA

*ACTT\TA
POTENICA
ACTlVA

CCN!'ERI T ID
A A DOBLE

ENTEAO
*ACTl\¿A

DBg.DBD2 O

FOTENCIA
ACTfVA

(v¡-Tro5 )
,T81.3_BMB_

ACHlOIIE-

PCII ACTIVA
¡.J

N

Segn,: 1: POTENCIA APAREN'IE (VA)

VIENE EN VA. NO }IAY CONITR§ION AÍ,GUNA, §OLO A REAL

¡B'7. DBD56
POTEÑ'IA
AE'ARENlE

0. ,oxrFEFF

'D¡,!OS_
srMoc_L3".
A.PAREM¡ P

*AEARENTE
PCTENICIA
¡lAEEIITE

COÑVERTl DA
A DOELE
AN,rERO

*ATARENTA

{APARgNTE
PCTENlClA
APAÉENTE

COÑVERTIDA
¡ DOBIE
ENTE§O

*AIARENTB

DB9.DBDz4
POTENC]A
APAREÑTI]

{vAl
, TB 13_B¡¡IB_
ACI¡IQIIE_
1".
PO.!_
APARENTE

N

s T1
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SI},IATIC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\. . . \FC4

1,9/1,O/2A15 20:23:50
<offline>

segm.: 13 PRE§ION DESCARGA BOMBA

U}¡IDA.DES PSI, SEÑA¡ DE 4..20 MA OUE SE VIENE COMO UNA DE 0..27648
0, - 16 §AR-----o. - 232 PSt
VAI,OR AIARMA NIVEI BAüO 20 PSI

-r:r1; !t1B

1".

iliNlo irr(I

"TB13.AMB-

EA¡IA.
"e,,L.1Lr irá1.r.i:¿

" tBt 3_Br'18_
ACUlOJE,

BMB

"fF r3_8!18_

3l'Its

1_:

BI?S ENVTADOS Y RECIBIDOS

DATO5 RECIBIDO5 DESDE SI¡,fOCODE POR CONEIGUAACION

RICIBO LOS CUATRO PRIMEROS B}TES CON I¿§ E¡ITNAD¡S DE! PROC'ESO, EI, PÚ{O YA
CO¡IPRENDA EL BYTE O Y B]TE 1, Et PEWz COHPRENDE DET EITE 2 I AYIE 3

MOVE -l MOVE

PEW8 N DB9.DEi,¡50 PE¡{i l) N DBg . DBI'52

¡A813 BMB
ACHIQüE_ 

_

TE{PORIEAD
oR_1

seqEl.: 15

B?TES ENVIA¡OS A! STMOCODE
EI.Y\¡IO E,, BI^XE 62 Y BYTE 63

MOVE
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SIMATTC RED_CORESM\
CCM12\CPU 315-2 DP\. . . \EC4

19/1A/2A15 20:.23 z 50
<offl ine>

seqrm.: 16 IIORAS SERVICIO

1l]t.i¿5

¡TB13 B!.1É
ACHIQUE. -
1".
IIIN-
SER\¡ICIO

T3i I".a!1
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S]}"IATTC RED_CORESM\
CCM34\CPU 315_2 DP\. . . \OBI

19/1A/20L5 20.46132
<ofiline>

oB1 <offLine>
Ho@br€: I'eili.;
A¡¡tor: Ver!iófl:0.1

v€rÉión d.l lrloqus: ?
Bora y f,echa c6digo: 11/02/2a09 22t44.38

¡nterf¿ca: 1,5/02/L996'16.57.L2
¡,ongEitud (bl-oqu€ / é6di.so / d¿to!); 00490 00338 00022

?IHP

'lir1
'.rtri

'_ 
ai1

Byte

Byte

Brt.
al'te

Bv-*

Int

a.;

t.c

ka:ti:ti"rai .l

triti. at: r LLl

1 (orS*trr!1"" t1..t
Reser:véd for systern

Re-sérued fór svstFm

0

t
;-
0

(ts1)

cE1

oB1

oEl

oB1

-
a"1

.MI}] C]CLE

DATE TIME

19,0

lryc]e ci$e of pravlous oBI scan (mil:iséconds)!_
l¡ainimuE c_vcle time of oB1 (ELltisecrnds)

ll'l-v-r nus ._y^re t ime o: o91 {nilI:5e(or-lJ)
ffi

OB1 PROGFAIA PRD¡CIPAT

segh.: 1 COMUNICACION CON S]MOCODES/RUTINA DE RECOPII,AC]OII DE DATOS SIMcc

CON TB 31

FCZ
DATa)S SII{O:ODE 3_L

, co!{_TB3 1-BOtfB_
PREI,UB 3"_-+N

Segra. : ?

CON TB 32

FC3
DATOS SI!'IOCODE 32

"COM TB32 PRECAI, 3"t
ENdEN

coN Ta 33

Página 1de 5
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SIMATlC RED_CORESM\
CCM34\CPU 315-2 DP\...\OB1 - <offline>

L9/1A/201,5 20:.46 | 32

CON TB 34

segm.: 5

CON TB 35

FC7
DA?OS SIMOCODEI :]5

"COU TB35 BHB
ACH-ÍAUE-2" -

Se91n.: 6

CON TB 36

CON TB 41

t§10
DA'IOS SIMOCODS 4Iicot{ TB41 BOr.rB

PRELTIB: " 
_

Segr.: I

CON TB {2

segm,: 9

CON TB 43

Página 2 de 5

FCl2
D¿TQS SIMOCODE 43

"coM fB43
ExTF¡lcaoR a"

I rc6 - ---l
r¡Tla i t11. ..oD! rq 

]

i "coH_r834. IVENTILADOF_3" 
i

L ENof--

l--
] o^to. 

"r"á"oou 
:e i

"COM T836 BMB I

ACF,'TE 
' 
N 

I

t!-_ trQ-

EN

i-- - ¡tlT--
rrAtos sruocoDE 42 I

| 'cc,¡l rs¿z PFrcAr 4" l

tN - E¡¡d

I

I e¡¡d



SIMATIC RED-CORESM\
ccM34\cpu 315-2 Dp\...\oB1 - <offline>

79/10/20]-5 20 | 46.32

seqm.: 10

CON TB 44

t!13
DAAOS SIMOCODE 44

ico¡.f-TB{ 4_
V&NTIIADOR 4"

segn. : 1I

CON TÉ 45

Se9ñ. : 1:

coN TB 4 ¡t

Segm.: 13

col¡ TB .17

FC16
DATOS S IMOCODE 4J

" COM-TB 4 ?_BMB_DE§_
DESAI 2¡

segnt.: 14

coi.l TB I1

rc 1?
9ATOS SIMC¡CODE 71

" CO+T-TB 7 1_BME_
sERVO_1'

Segm.: 15

CON TB 72

"C(-1t¡ Tts?2 E¡¡B
sErir/c_i"

Págj.na 3 de 5
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S IMAI'I C RED_CORESM\
ccM34\CPU 315-2 Dp\. . . \oB1 - <offt ine>

19/7A/2075 2A|46t32

segm.: 16

CON TB 73

r!19
DAIOS SIMACODE ?3

f coM,TB 7 3-Bt ÍB_JP1-

segn.: 17

CON TB ?4

FC 0
DATOS SIMOCODE'/4
,COM TB]4 BMB .'P1

- 2i'

segm.: 18

CON TB 75

EC21
DAaOS SIMOCODE 75
íCOM TB75 PURI F_ 

JPli

seqm. : 19

RUTINA SECUENCIA5 ARFANOUE FARO RSIOTO PAFA TODOS LOS SII4OCODES

I

FC1
SECUENCI
A5-PLRTI

!ORES
" SECUENC

tAs "

¡

Segm.: ?0

CO¡4IINICACION CON P¡C CIIMAIIUADORES POPA (ENTREPUENTE CHAQUETA S7 2OO)

EE2 2
DATOS CFU_s?,200

C],I]!L\TIZADORES POPA
"coH s7 200 DP 70"
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SIMATIC RED*CORESM\
ccM34\cPU 315-2 Dp\...\oB1 - <offline>

t9/10/20a5 20:.45 | 32

segh. : 2I

COMUNICAC]ON CON P¡C FRIGORIFICOS ( S] 2OO)

FRl@RlFlCOS
"cou_§7_200_Dp91"
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SIMAT]C RED_CORESM\
CcM34\cpU 315-2 Dp\...\DB1 - <offLine>

L9/lA/2015 20:52,t 2 6

DB1 - <off]-ine> - Declaración
'DATOS S IMOC 31n
DE de aatos tlobales 1
Noüob¡c: F¡rtlilia:
Auto¡: vcrsión:o,l

v.!!ión dal bloqu6r 2
sora y f€cha códigr: 03/06/2008 71,139t24

Ir¡torfacé: 03,/06/2008 11: 39 i 24
Lorgitud (bIo$s / c,áArso / d¿tos): 00208 00064 00000

DBJ,

!a¡.]]iN{i rtP HcTai EYT¡ Blrli*0 taAi i
15. ¡ ¡ESBAI¡,NC€ 0E EASE Q..100 S

¡lr 1¡lla iAafcR LrE !'óT!:N¡:iA ...10. t.i -¡) E*t6fl¡

l1 r'ix i 6 *n
I

+ 16,0 1l
+1¡,i ¡J !rl r6 {il

I TRiP
+¡2.0 TIME TRIP rionLr

T¡TIE ¿.']IJ

qoq¡. :\EL llLT t¡1{) Dlsf¡Ro 1, , a55i5 t0 )ms
IEr,lEO 09 IIICUPiRACION 0.,65535 Looms'i1 ü,ft¿tn VOI,T¡JE FASE 10,.65'35 V

h{t,it¡
lt1 irr l6 tD

'ñni61a

F'

164¿
Í.¡TT6J 0---

+38.0
i.ioRD

-4:.0 TFtü',¡ I 'l (
114 .0 I TEMP 2 ,r116 iic

Ttil,ll l 3 il. - ¿5atia ctrA¡ K

?E|.rPER¡,TU R¡. 2 t,.6!53i GR4D ñ

¡r¡r 1¿io
DH{1'iri!

D¡,.]'RD

Df{ i}1ttD
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SIMATTC RED_CORESM\
ccMs6\cPU 3rs-2 DP\...\oB1

19/7A/20L5 20:53:13
<offline>

OB1 - (off1ine>
"PROG.PRTIÍCIP¡¡i PROGRAMA PRINCIPAT
ñcuDbré: ra¡¿ili a:
¡,¡¡to¡: v€r6ión: 0.1

várrión d€L bloqu€: 2
Bola y f€cha có¿igr: 23106,/1008 10:59:58

Intajrfaéa: 15/A2/1996 l6t 51: L2
¡ongritud (bloqr¡c / .)6¿í9o / d.to!): 00328 00194 aDo22

ir.0

_EV _al-Ass lByl 'l

-t

.rE1 Cl Ni-]Ul3R

,rr=-t:o*=
oB1_RE SERIEIT_2

OB1-PREV-CYCI-E

OB1_MIN.CIC LE

:r r,r.l,ir ir i,L] :lxqj !i i tt

r- i.:rLj:rIiI:i1i i,.I| i.!i):r ', 'irrI

Re¡i:) rr.i l. jj.,sr.r

¡.::c r rÉC r:!,r r.i:r.,
j,,.rli i i::' 11 r r!,',.,:i !:li ::ril

iMinimun cwcl6 time oi c\41

lr'.lr.lie.r'il:)Maxil¡l,rm c):te tin€ of c31
-L------------: -lDare aód rrme LlJl started

OB1 SROEF¡TIG. PRINCIPA],

Seqn-: 1 DATOS DE TODOS LOS SI]IIOCODE9

1

FC?
DATOS SIMOCOOE 51

Seqn.: 2

TB5Z

segm.: 3

TB53

rc{
DATOS SIMOCODE 53

i coM_TB5 3_AM8_C I RC_
AG_CA] "

Página 1de 3

I I

E./te

oÉ1 MU( CiCI,I

Byie

oB1_EATE_rrME lDaLe-And ?iltre i12,0
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SIMATIC RED_CORESM\
CCMs6\CPU 315-2 DP\,,.\oB1 - <offline>

19/1A/20L5 20:53:13

Se$tr. : 4

TB54

¡,C
D¡.TOS S IMO'ODE 54
"COM TB54 C¡¡ENT

segm.: 5

TB55

EC?
DAaOS SI¡,1oCODE 55

n CO¡,i_TB5 5_Bl,lB_
B.LDAB]ES i

Segn.: 6

TB5€

FC8
DATCS SII,ÍOCOUE

"coM_TB5 6_
EXTA¡CTOR'

56 I
I

segln, : ?

TB58

TE 6.i

FC 11
DATOS S IMOCODE 61

'coM_TB6l_Br.fB_
DUI,CE_1"

segÍ. r 9

ABó2
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SIMAT]C RED CORESM\
ccM56\CpU 315-2 Dp\...\OB1 - <offfine>

19/1,O/2015 20:53:13

seqq.: 10

TB63

EC1
¡ATi)S S II,IOCODE 6.1

" coH_TB 6 3_BM8_
SAI,A¡AN

Segm.: 11 RUT]NA SECUENCI¡.S A¡RANQUB PARO

acl
SECUE¡{C I
AS_PAI.Ti

DOF.9S
NSECUE¡¡C

I¡5 i

segm. : 12 RUTINA CONTRO¡ C]ILDERA, INSTRUMEMIACION TASI,ERO PI,ANTA AA

AQUI 5E RECOPItrA I,A INEORMACION DE LAs ENTFADAS ¡¡¡AIOGICAS Y TUEGO IIAY I'NA
BÜTI¡B DE CO}¡TRON PA¡¡ IJA CAI,DEFA EN AUTO¡¿\TICO. A! FINA! ESA¡N I,OS COI\IIADOE-ES
DE ¡IOF¡.5 DE SERVICIO DE LA§ RESISTENC¡-As DE CAIDEFA/ AGUAS }¡EGRAS Y PLANT¡§ }A

rc16
sEcuEl¡cIAs coNTSoll

CALDEEA I OTBO§

' COI'iTRoL_P!C_
CAIDEFA"
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SIMATIC RED-CORESM\
ccMs6\CpU 315-2 Dp\...\DB1 - <offline>

19/70/2A75 21:06:11

DB1 - <offline> - Declaración
"DATOS SIMÓC .5] "
DB de aatos qlabalee t
§onbr€: EaDlfla:
Auto¡: V€!3ión: 0.1

v.lriót¡ d.l. bloqu€: 2
Eora y f€cha sódig:r: n3/A6/2oO8 17.:39124

Itrtérfac€: 03/a6/200A 1r|39124
Lorgritud lbloqt]é I C)64!qo / d¡to6) | 00208 0006{ 00000

DB1

S?RU'T
D'{t i 6*o

i{rjAÍitrc uP IloToR
DESBAI,ANCE EA.<E

Ef16

aOS fHr .,YTE
RESEF:/ADO.¡ SYTE a¡túf0

IESEALANCE DE EASE O,.1NO E

DE pOTENCiA C..100 t

i Ir'AX .lOilRlENTE !1AXI]'1A O--6553r * Ts
i1
I] fi, i6*!
L1
I TR:P U!TII!L, C(:RRla¡iT5 irE DlspARO ¡1..É,5535 3 rs

+22.t) fII'II TRI P wft 6ro HOAA DLI UL1ll.lo DISPAPL:..4i5i5 l.!ms
TIIMPo D: EECUPEBÁCIO¡¡ 4..65535 ro.rnE

tr'1

',lf 1,i l0
V:

'!¡oii¡JE i'¡!aE I n_ -6tt:l! r,r

voi?ÁJE aA;.rt 2 0,-(i55,15 v

SA11¡A 
^Ni..l,O;rli:A 

0. ,1'164e
Ati ili 1 E¡¡¡RADA ANAI,OGICA 1 0..¡7648
¡TIN2 ENTLqDA ANAÍOGI'A I 0..2?6413

frti6{a

fEIIPERATUKA ? 0..655.15 GP-AD Ii
lEHPE&iT(nA I Lr,.ta5i5 GRCD 

'(¡'¡ r 16 fl
+52.¡ F,OIENT;IA ÁCT11? I)..OTF|¡¡FfEE'.¡

Di.iOR¡

¡]NO §TRI]C:

r_,I.J É 1 i;Hil
¡fl* 1d fa
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