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RESUMEN

En el presente proyecto se realiza el disefio e implementacion de una red Modbus
utilizando PLC’s y VFD’s de diferentes tecnologias, controlado por medio de una web

server privada realizada en Visual Studio.

Se programoé los PLC’s para que funcionen como maestro y los VFD’s para que hagan
las funciones de esclavo. A continuacion, se enviaron los datos de mando usando el
protocolo de comunicacion Modbus RS 485. Una vez que estuvieron programados los
VFD’s y los PLC’s se procedi6 a aplicar OPC para poder asignarle una direccion a las
variables a usar. Para este ejemplar las variables fueron: marcha, paro, reversa y

asignacion de velocidad.

Para el control de dichas variables se realiz6 un SCADA usando el software VISUAL
STUDIO, una de las ventajas de este programa es que a mas de ser amigable con el

usuario resulta ser econdémico.

Con el propésito de realizar el presente proyecto se requirié un PLC S7-1200, Micro 850,
VFD Sinamics V_20 y un ABB ACS 355. Como resultado se obtuvo que 4 equipos
distintos se comunicaron. Adicionalmente, se empled los siguientes programas: TIA
PORTAL, Connected Components, Visual Studio y NI OPC.

Palabras Claves: MODBUS, S7-1200, MICRO 850, V_20, ACS 355.



ABSTRACT

In the present project the design and implementation of a Modbus network is carried out,
using PLC's and VFD's of different technologies, controlled by means of a private web

server made in Visual Studio.

The PLCs were programmed to function as master and the VFDs to perform the slave
functions. Then, the control data was sent using the Modbus RS 485 communication
protocol. Once the VFD's and the PLCs were programmed, OPC was applied to assign
an address to the variables to be used. For this example, the variables were: march, stop,

reverse and speed assignment.

To control these variables, a SCADA was performed using the VISUAL STUDIO software,
one of the advantages of this program is that, besides being user friendly, it turns out to

be economical.

In order to carry out the present project, an S7-1200 PLC, Micro 850, VFD Sinamics V_20
and an ABB ACS 355 were required. As a result, four different computers that
communicate were obtained. Additionally, the following programs were used: TIA
PORTAL, Connected Components, Visual Studio and NI OPC

Keywords: MODBUS, S7-1200, MICRO 850, V_20, ACS 355.
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1.

CAPITULO 1

INTRODUCCION

En el transcurso de la carrera de Electronica y Automatizacién no se ha dado énfasis

en las diversas formas de comunicar dispositivos industriales. En consecuencia, con
el presente trabajo se pretende recalcar las diversas formas de transmitir informacion

entre dispositivos industriales. En el Laboratorio de Electronica de Potencia de la

ESPOL se dispone de diferentes equipos tales como: un PLC S7-1200, un Micro 850,
un VFD’s y un ABB ACS355. Estos equipos estan en desuso, sin embargo, se espera
lograr una comunicacion entre ellos y controlarlos por medio de una web. Por tal
motivo, el presente proyecto se ha planteado realizar la comunicacion industrial entre
los PLC’s y los VFD’s de diferentes marcas, utilizando el protocolo Modbus.

1.1 Descripcion del problema

La industria tecnolégica ha dado grandes pasos con el fin de automatizar
mecanismos de control, conforme el tiempo avanza los equipos y métodos de
automatizacion van mejorando en eficiencia y eficacia. Sin embargo, en los ultimos
afos la dependencia de ciertas marcas y su monopolizacién se ha incrementado
debido a que ciertos equipos trabajan bajo sus propios productos, viéndose la
industria sometida a laborar con un solo proveedor.

En Ecuador estudios de comunicacion entre PLC’s y VFD’s son relativamente
escasos y en su gran mayoria son impartidas por marcas de gran influencia que
emplean Unicamente su propio producto. Pese a ello, estos equipos pueden
comunicarse con dispositivos de diferente fabricante, el problema nace en la
escasa informacion acerca de la independencia de los productos y sus protocolos
a usar para esta comunicacién. Estas capacitaciones que por lo general se
imparten, suelen ser entre un PLC de gama media o alta con un variador de la
misma marca.

Ademas, cabe mencionar que los equipos son controlados de manera local,
provocando una estancia permanente en el lugar de trabajo, lo cual genera otra

problematica debido a que estos mecanismos sélo pueden ser supervisados en una



1.2

sola area y el sistema de SCADA usado por lo general es costoso, y existe una
licencia de adquirir; que a su vez viene limitada por el nUmero de equipos que use

el software.
Justificacion

La relevancia radica en la independencia de marcas, ya que, al realizar la
comunicacion entre dispositivos de diferentes fabricantes, se obtendra una
autonomia de vital importancia en cualquier industria. Ademas, como se citd, existe
una escasa informacion sobre este tipo de enlace; por ello la informacion obtenida
a través de este proyecto servira como aporte tecnoldgico a la ESPOL, impulsando
nuevos campos de estudio y capacitaciones.

De la misma manera, el proyecto se vuelve oportuno para el ahorro de licencias
costosas que uno adquiere al realizar un sistema SCADA, usando un software libre
y totalmente gratuito, ademas se aplicara una web Server para desligar al operador
de un sélo lugar de trabajo, dandole la libertad de controlar y manipular el sistema
SCADA de forma remota, mediante una IP privada facilitada por la ESPOL.
Finalmente, se puede decir que el trabajo aportard a la ESPOL con una diversidad
de informacién: uniendo marcas, usando software libre y creando una Web Server

gue ayudard al estudiante a tener una mejor formacién profesional.

1.3 Objetivos

1.3.1 Objetivo General

Aplicar la comunicacion entre PLC's y VFD’s de diferentes marcas,
implementando una red Modbus, software libre y un sistema SCADA, para

la independencia de fabricantes.
1.3.2 Objetivos Especificos

» Disefiar un sistema SCADA usando Visual Basic.NET, con un PLC
siemens S7-1200 y un micro 850.

» |Integrar los variadores siemens v20 y ABB ACS355, usando el PLC
s7-1200 y el micro 850.

» Manipular de forma parcial las variables del SCADA remotamente,

realizando una Web Server con IP privada.



1.4 Marco teérico

A nivel nacional el estudio de la comunicacion entre dispositivos ha llegado a
realizarse hasta en equipos del mismo fabricante tal como es el caso del PLC
SIEMENS S7-1200 y el VFD SIEMENS V_20, de este estudio mencionado se
tomara el tipo de secuencia que se usa, y los parametros relevantes. Por otro lado,
los sistemas SCADA pueden ser utilizados en diferentes software, entre ellos
LabView, Visual Studio, HMI, por cuestiones econdmicas se realizard este
proyecto con Visual Studio.

Cabe recalcar que Unicamente para este proyecto en especifico se nombraran las
marcas de los equipos por motivo de la demostracion de la independencia del
fabricante.

Se procedera a dar una descripcion de cada equipo y/o herramienta utilizado
ademas de los diversos softwares manejados.

Proyectos integradores realizados en Catalufa titulado Programacion e
implementacion de software de control para automatas Siemens por internet se
basa en el disefio de una aplicacion Windows para uso industrial. Dicho proyecto
detalla métodos en la programacion del SCADA y su creacién de variables en la
PC. Para esto es imprescindible contar con el PLC S7-1200 con el que se
establece el canal de comunicacion junto a su router asignandole una IP fija al
PLC y de esta forma realizar tener de forma remota el control del PLC y la PC. Por
otro lado, en el SCADA se usa una programacion C# y C++ usando Windows
forms. Con esta aplicacion se puede visualizar y editar valores de las variables
internas de un autdbmata programable remotamente, tener acceso al historico de
alarmas de la maquina conectada y centralizar la visualizacién de documentacion
[1]. Con dicha investigacion se puede iniciar la emigracion de variables del PLC al
computador.

En la universidad Pontifica Bolivariana de Bucaramanga se implementé una
interfaz gréafica para la supervision de un motor mediante el protocolo modbus
TCP-IP. Esta interfaz fue programada en Visual Basic para la supervision de datos
de un PLC TWD 07 mediante el protocolo Modbus TCP/IP. Las variables que
puede controlar el SCADA son encendido y apagado del motor, asignaciéon de
velocidad e inversion de giro. La asignacion de velocidad se la realiza mediante

una normalizacion del vector de velocidad realizando una analogia entre



frecuencia y velocidad [2]. Este método de programacion usado con la asignacion
de velocidad se la puede implementar en el proyecto para controlar las
velocidades que se le asignacion tanto al variador SINAMICS V_20y el ABB ACS
355.

En el manual del PLC SIEMENS S7-1200, capitulo 13 indica el procesador de
comunicacion y MODBUS TCP, en dicho capitulo se explica los mdédulos de
comunicacion compatibles con el PLC entre esos el RS-485. Este modulo de
comunicacion tiene su polarizacién y resistencias de fin de linea para su correcto
funcionamiento. A su vez este manual indica la forma ciclica de programacion de
bloques para la comunicacion entre PLC y variadores de frecuencia utilizando los
bloques mm_com load y mb_master [3].

Finalmente recopilando toda esta informacién se puede concluir que el sistema de
comunicacion a implementar se basard inicialmente en la colocacion de todos los
dispositivos conectados en una misma red, es decir se colocara un router para
gue direccione una IP al computador, al S7-1200 y las MICRO_850. Cuando la
red esté establecida de procedera realizar la programacién de cada PLC y se los
configurard como Maestros en la red Modbus, estos dispositivos enviaran las
diversas ordenes o comandos hacia los variadores. Para el caso del software de
los PLC’s se utilizara el protocolo modbus RTU, teniendo de esta forma la
comunicacion entre el PLC y VFD. Para la creacion de variables en la PC se
utilizard NI OPC SERVER. Una vez creado estas variables, se puede realizar el
SCADA en el Visual Studio usando el protocolo modbus TCP/IP.



CAPITULO 2

2. METODOLOGIA

Para la implementacion de dicho proyecto se plantearon una serie de opciones. Para
la comunicacion entre variador de frecuencia y PLC existen diversos protocolos tales
como ETHERNET, PROFIBUS, CANOPEN, MODBUS, etc. Se utiliz6 MODBUS por
la distancia que puede recorrer ésta sin afectar los niveles de voltaje con la cual
transmite la trama, ventaja que no ofrecen los demas protocolos. Para la creacion de
las variables se tenian como opciones keepserver y NIOPC, ambas tienen un costo
para su uso para este caso se usdé NIOPC debido a que la ESPOL ya cuenta con
dicha licencia. Por ultimo, para la realizacion del SCADA se tenian como alternativas
LabView y Visual Studio a pesar de que la ESPOL cuenta con LabView se escogi6
Visual porque es de uso gratuito.

Teniendo en cuenta las diversas soluciones del presente proyecto se lo realizd por
secciones, atendiendo cada comunicacion entre el PLC y el VFD de manera
independiente. Posteriormente, se cred la red industrial para de esta forma emigrar
la informacién necesaria a un sistema SCADA.

A continuacioén, se detalla cada seccién:

2.1 Descripcion del Sistema

El sistema de comunicacion se basara inicialmente en la colocacion de todos los
dispositivos conectados en una misma red, es decir se colocara un router para que
direccione una IP al computador, al S7-1200 y las MICRO_850. Cuando la red esté
establecida de procedera a realizar la programacion de cada PLC y se los
configurard como Maestros en la red Modbus, estos dispositivos enviaran las
diversas 6rdenes o comandos hacia los variadores.

Los motores por usar seran jaula de ardilla cada uno de ellos seran conectados a
un variador de frecuencia. Para el caso de los variadores ambos seran vinculados

a cada uno de los PLC’s, y finalmente los PLC’s al computador.



2.2

2.3

2.4

Software del Sistema

Los softwares que se utilizaran son: Visual Basic.NET como de SCADA ademas de
un servidor OPC, luego el MICRO_850 con CCW y en S7-1200 que se realiza su
programacion en TIA PORTAL.

Inicialmente toda la programacion sera realizada por bloques en los softwares
propios del fabricante, una vez realizada esta programacion con sus respectivas
pruebas se debe enviar la trama de comunicacion usando el software OPC
SERVER de esta forma se creara las variables a usar tales como: marcha, paro,
reversa y consigna de velocidad, cada una de ellas tendra una trama diferente.
Por tema de confiabilidad se usara el software Serial Port Monitor este programa

ayudard a identificar qué informacién es la que se esté enviando.

Protocolos de Comunicacién

Para el caso del software de los PLC’s se utilizara el protocolo Modbus RTU,
consiguiendo de esta forma la comunicacion entre el PLC y VFD. Para la creacion
de las variables en la PC se utilizara NI OPC SERVER. Una vez creadas estas
variables, se procede a realizar el SCADA en el Visual Studio usando el protocolo
modbus TCP/IP.

Comunicacién entre Micro850 y Sinamics V20 VFD

Para realizar la comunicacién entre el PLC Micro850 y el Sinamics V20 VFD se
establecié una comunicacion via Modbus RTU.
Las conexiones eléctricas que se realizaron desde el variador hacia el PLC fueron

las siguientes:
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Luego de la interfaz eléctrica se enciende el variador y se configuran los

parametros del VFD los cuales se muestran en la siguiente tabla:

Tabla 2.1. Tabla de Parametros del Motor

Parametro Uso Valor
P304 Tension nominal del motor de la placa de 220 Voltios
caracteristicas.
P305 Corriente nominal del motor de la placa de 6.95 Amperios
caracteristicas.
307 Potencia nominal del motor [kW/hp] de la 1.5 KW
placa de caracteristicas.
308 Factor de potencia (cos¢) nominal del motor 0.79
de la placa de caracteristicas.
Frecuencia nominal del motor de la placa de 50 Hz
P310 caracteristicas.
311 Velocidad nominal del motor de la placa de 1400 RPM
caracteristicas.

Posterior a esto se coloco los parametros del motor y se configuro los parametros
de comunicacién del protocolo MODBUS RTU los cuales se debian habilitar en la
Macro 11 del variador.
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Figura 2.2. Conexion del Parametro Cn011

Tabla 2.2. Tabla de Parametros de comunicacién

Ajustes Ajustes
Parametro | Descripcion | predeterminados | predeterminados | Observaciones
de fabrica de Cn011
Seleccion de 1 5 RS485 como la
PO700(0) la fuente de fuente de
sefiales de sefiales de
mando mando
Seleccion de 1 5 RS485 como la
P1000(0) frecuencia consigna de
velocidad
Seleccion de 1 2 Protocolo
P2023(0) protocolo MODBUS RTU
RS485
Velocidad 8 6 Velocidad
P2010(0) transmision transmision
USS/MODBUS 9600 bps
Direccion 1 1 Direccion
P2021(0) MODBUS MODBUS para
convertidor
Tiempo 1000 1000 Tiempo maximo
excedido de para enviar la
P2022(0) respuesta respuesta de
MODBUS vuelta al
maestro




Tiempo de 2000 100 Tiempo para
interrupcién de recibir datos
P2014(0)
telegrama
USS/MODBUS

Una vez que se configuraron los parametros de comunicacion se pudo proceder
a enviar una trama Modbus para leer o escribir algin parametro.
Para realizar el envio de alguna trama desde la programacion en el Connected
Components Workbench se debid tener en cuenta que en un mensaje de datos
de Modbus el registro 4xxxx se direcciona como Xxxx - 1.
Por ejemplo, el registro 40002 se direccioné como 0001
Los parametros que se configuraron en el variador fueron:

e HSW (Haupsollwert): Consigna de velocidad

e HIW (Hauptistwert): Velocidad real

e STW (Steuerwort): Palabra de mando

e ZSW (Zustandswort): Palabra de estado

Los registros Modbus se muestran a continuacion:

Tabla 2.3. Cédigo Modbus de Registros V20

Convertidor MODBUS Variable Acceso
99 40100 HSW R/W
100 40101 HIW R/W
109 40110 STW
110 40111 ZSW

Los bits de la palabra de mando de muestran a continuacion:



Tabla 2.4. Bits de Palabra de Mando

BIT NOMBRE DE SENAL

00 ON/OFF1

01 OFF2: Parada Natural

02 OFF3: Parada Rapida

03 Habilitacion de impulsos

04 Habilitacion de GdR

05 Arranque de GdR

06 Habilitacion de consigna

07 Confirmacion de fallo

08 JOG a la derecha

09 JOG a laizquierda

10 Mando desde PLC

11 Inversion de Giro

13 Subir Potenciémetro (MOP)
14 Bajar Potenciometro (MOP)
15 CDS, bit 0 (manual/automatico)

La palabra de mando estad compuesta por 16 bits y cada uno de ellos tiene una
labor especifica.

El bit 00 permite encender y apagar el motor dependiendo si esta activado o no.
El bit 01 permite frenar el motor por rampa de desaceleracion.

El bit 02 permite frenar el motor por inercia, es decir se corta el suministro de
energia directamente sin realizarlo de manera constante.

El bit 03 permite la habilitacién de impulsos

El bit 04 habilita el giro del motor

El bit 05 permite arrancar el motor

El bit 07 permite el ingreso de la velocidad desde el PLC

El bit 8 mover el teclado BOP hacia la derecha

El bit 9 mover el teclado BOP hacia la izquierda

El bit 10 permite un control remoto al variador, sin él no se podria enviar ninguna
trama

El bit 11 si est& habilitado permite el cambio de giro del motor de forma externa.
El bit 12 es reservado por el fabricante.

El bit 13 Permite cambiar la velocidad del motor desde el PLC, Hacia arriba
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El bit 14 Permite cambiar la velocidad del motor desde el PLC. Hacia abajo

El bitl5 indica si existen errores en la traba de envio del micro 850.

A continuacioén, se describe el blogue de programacion de la palabra de mando
del variador V20.

( STW_PALABRA DE MANDO |

v EnvIO_STw (" )[TJ¥H | ¥CONTROLLER OF AG(" *[F]¥ | H¥ERROR_ENVIO STW( ).~ ¥}
{v ONOFF1( ) [IJ¥H [ ¥ PULSEENABLE( 7 [Dl¥
{v oFr2c ) [IJvH | ¥ RFGENABLE( ) [Dlv
dv oFf3c ) [IJ¥H | ¥ RFGSTARTC 7 [H¥
-¥REVERSING (* *)[1J¥H | ¥ ENABLE_SETPOINT(* *) [Z]¥

¥ ERRORLACK(" % [Dv

¥  JOGRIGHT( 9 [@v

¥ JOG_LEFT(* 9 [

¥ GUION (- ) &

¥MOTOR_POT_HIGHER (" ~) [T ¥

¥  MANUALAUTO( *) [)%
¥ STW(* ) R
¥ MSG_MODBUS_1( - [2)¥
¥ LOCALSTW( % [Dv
¥ TARGETSTW( * [
¥ LOCAL_ADDR_STW( °) ¥

Figura 2.3. Blogue de Funcion de Palabra de Mando del Sinamics V20

En el bloque mostrado de todas las opciones que presentan la palabra de mando
se encuentran como variables de entrada y de salida:

ENVIO_STW: el cual envia la palabra de mando cuando se encuentra activado.
ON_OFF1: encender y apagar el motor

OFF2: Parada por rampa

OFF3: Parada por inercia.

REVERSING: Reversa del Motor o cambio de giro.
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ERROR_ENVIO_STW: Este error se activa cuando no se pudo establecer

comunicacion con el variador.
2.5 Comunicacion entre Micro850 y ABB ACS355 VFD

Para la comunicacion entre el Micro 850 y el variador ACS355 se consideraron los
mismos aspectos tales como “la palabra de mando”, y “la referencia de velocidad”.
La palabra de mando o también llamado cédigo de control del variador depende de
los parametros establecidos en el mismo, el variador posee 3 perfiles de envio de
palabras de mando, el perfil ABB limitado, el ABB completo y el DCU. Los dos
primeros son propietarios de la marca ABB es decir, solo se utilizan para establecer
una comunicacién entre dispositivos de la misma marca, el perfil DCU es abierto a
cualquier otra marca y estd compuesta de 32 bits los cuales se dividen de la
siguiente manera: el DCU mas significativos y DCU menos significativos. Para el
envio de éstos, solo se debid enviar los 16 bits menos significativos para poder dar

marcha, frenado y cambio de giro del motor de induccion.

Tabla 2.5. Bits de Cédigo de control del ACS-355

BIT NOMBRE VALOR DESCRIPCION
Paro segun el parametro de
modo de paro (2102) o las
0 PARO 1 peticiones de modo de paro
(bits 7 y 8).
0 No esta en funcionamiento.
1 Marcha
1 MARCHA 0 No esta en funcionamiento.
1 Direccion de retroceso.
2 RETROCESO 0 Direccion de avance.
Entrar en modo de control
3 LOCAL 1 local.
Entrar en modo de control
0 externo.
Restauracion.
4 REARME 0 No esté en funcionamiento.
Cambio a control externo
1 EXT2.
5 EXT2
0

12



Cambio a control externo
EXT1.

Activar la inhabilitacién de
6 RUN_DISABLE 1 marcha.

Activar el permiso de

0 marcha.

Paro por la rampa de

7 STPMODE_R deceleracion

No esta en funcionamiento.

Paro de emergencia.

O | O ¥

8 STPMODE_EM No esta en funcionamiento.

Usar el par de rampas de
1 aceleracién/deceleracion
9 STPMODE_C Usar el par de rampas de

0 aceleracion/deceleracion

Usar el par de rampas de

1 aceleracion/deceleracion

10 RAMP_2 Usar el par de rampas de

0 aceleracion/deceleracion

Forzar a cero la salida de

11 RAMP_OUT_O rampa.

No esta en funcionamiento.

Detener la rampa

O | O

12 RAMP_HOLD No esta en funcionamiento.

Forzar a cero la entrada de

13 RAMP_IN_O rampa.

No esta en funcionamiento.

Habilitar el bloqueo local.

O| k| O]

14 REQ_LOCALLOC No esta en funcionamiento.

Usar el limite de par
15 TORQLIM2 1 maximo/minimo 2

Usar el limite de par

0 maximo/minimo 1

Una vez conocido el bit del codigo de control se procedido a realizar la
programacion en CCW.
Para la programacion se realiz6 una funcion que contenga todos los bits del codigo

de control, ademas sélo se tuvo acceso a los bits de marcha, paro, y reversa. Asi

13



mismo, el bloque contd con un error de envio si el variador no respondié a la
palabra de mando del PLC.

Se debe considerar que los registros tales como LOCAL, REARME se encontraron
activados internamente en la funcion, dado que LOCAL permitié el control de
forma remota cuando estuvo desactivado y REARME permitio guardar los
cambios en la memoria del variador cuando se quité la energia y se apago el
equipo.

(" CODIGO_DE_CONTROLD_301_ADD_31 )

LOCAL =

v ENABLE_CC_0301 (" *)[T)¥

5
v PARO (" ) (L
5
5

i

Hv ERROR_ENVIO_CC (* ) /" ¥}

[l
i

¥
i

REARME (* )
EXT2(" )
RUN_DISABLE (- ~)

[
i

&
«

d¥  MARCHA(" )
v RETROCESO(

it

i i i S o

r

%

«
«

,

«
K3

STPMODE_R(* *)

B

i

STPMODE EM (™ ™)

[
i

i

STPMODE_C (* °)
RAMP_ 2 (* *)
RAMP_OUT O (" )

Ly
i

L
LY
L

i

i

RAMP_HOLD (* °)
RAMP_IN_O(* %)
REQ_LOCAL_LOC (*

Ly
i

i
L
L

i
iy
i

&«

TORLIMZ = =)
CODIGO_CONROL_0301
MSG_MODBUS_ 2 (" 7)

[
i

i
.

3

r

[
i

i
|y
i

«
«

ADD_0301 (* )

B

«
«

LOCAL 0301 (7 ™)

|

«
K3

TARGET_0301 (* )

Figura 2.4. Funcion de envio del cddigo hacia ABB ACS355

Para el envio de la velocidad de referencia se tuvo que considerar un escalamiento

de los datos dado que el variador solamente acepté numeros entre el rango de 0
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y 20000, es decir 0 equivalio a la frecuencia minima del motor OHZ y 20000 fue la

frecuencia maxima del motor 50 HZ.

SCALER 1
SCALER
EM EMO
VELOCIDAD _HZ WEL_ESC
= Input Output 4=
0o
=+ [nputMin
50.0
=+ [nputMax
00
=t OutputMin
20000.0
= DL.II]JL.IM

Figura 2.5. Bloque de escalamiento de la referencia de velocidad

Para el mejor funcionamiento de la velocidad del motor se procedio a realizar una

funcién para el cambio de velocidades

-

REFERENCIA_REF_ADD_02
SCALER_1(* 9 z

¥ ENVIAR_VELOCIDAD " ") [T]¥H
v VELOCIDAD_HZ(* ) [Ilv¥H

Hy ERROR_ENVIO_VELOCIDAD (" ") .~ ¥}

E @y |
[v WwELESCC 9 [v |
[ v VELOCDADC =) [@)¥ |
[ vMSG_MODBUS 3 Y |
E @y |
E @y |

LOCAL_0002(" )

TARGET_0002 ("~ =)

ADD_0002 (" 7)

Figura 2.6. Funcion de envio6 de velocidad para variador ABB ACS355

En el bloque de programacién Modbus se debi6 enviar a la direccién del variador
ADR: 000002, en la cual se escribio la frecuencia de giro del motor.

Si el bloque de envio de datos no estableci6 comunicacion entre el PLC y el
variador se procedié a activar la salida ERROR_ENVIO_VELOCIDAD, lo cual

indicé que existié un error. Este error pudo ser debido a la mala conexién de las
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borneras al adaptador de bus de campo del variador. Se debe considerar que las
resistencias de terminacion, sélo se debian utilizar cuando hubo mas de un

esclavo en la misma linea de comunicacién del PLC.

2.6 Comunicacion S7-1200 y Sinamics V20 VFD

Inicialmente se configurd los parametros del variador, que correspondié a los datos
de placa del motor AC que se va a energizar.

Estos parametros fueron los siguientes:

Tabla 2.6. Parametros del Motor de Induccién

P0304 Tension Nominal
P0O305 Corriente Nominal
P0307 Potencia Nominal
P0308 Factor de Potencia
P0310 Frecuencia Nominal
P0O311 Velocidad Nominal

Posteriormente se configuré los parametros para la comunicacion del variador
V_20 al médulo de comunicacion 1241 del PLC S7-1200. Estos parametros fueron

los siguientes:

Tabla 2.7. Parametros para comunicacion del protocolo Modbus en Sinamics V20

P0O003 Access Level 3
P0O010 Commissioning Parameter 30
P0970 Factory Reset 21
P2010 Baudrate 9600
P2023 RS485 protocol 2

Una vez configurado completamente el variador se procedié a comunicar el PLC
junto con el médulo de comunicacion 1241 RS485 y con la PC donde se realiz6 el

ejecutable.
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Para ello, primero se configur6 el moédulo 1241 indicando la velocidad de

transmision, paridad, bit de datos, bit de parada y control de flujo.

Velocidad de transferencia
Paridad
Bitz de datos

Bit de parada

: | 5.6 kbits

: | Sin paridad

: | 8 bits por cardcter

:|1

Control de flujo: | Minguno
Carécter XOM (HEX): [0 |
(ASCIl): [MUL
Carécter XOFF (HE o |
AsCIl): [MUL

Tiempo de espera: ms |

Figura 2.7. Configuracion del médulo CM1241 RS485 en TIA PORTAL

Posteriormente, se configuré el S7-1200, asignandole una IP para crear una Red

industrial privada.

Interfaz conectada en red con

Subred: | PN/IE_1

Protocolo IP

(®) (Ajustar direccidn iF en el proyecto

Direccién IP: | 132 _ 168 . 0 . 105

Mésc. subred: | 255 . 255 . 255 . 0 |

[W utilizar router

Direccién del router:

[192 168 .0 .1 |

(") Permitir ajustar la direccién IF directamente en el dispositive

Figura 2.8. Direccion IP del PLC S7-1200

De esta forma se obtuvo la comunicaciéon entre el PLC y la PC.

Posteriormente se realiz0 la programacion respectiva para la comunicacion
industrial. Como el protocolo de comunicacion a usar es Modbus, se debe tener
claro el uso de los bloques M_MASTER y M_COMM_LOAD.
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Segmento 3: INICIO_COMUNICACION_MODBUS

“DB3
"MB_COMM_
81180 LOAD_DE
"INICIO_TRAMA" MB_COMM_LOAD
| | EN ENO
— REQ "MB_COMM_
e LOAD_DB".
DONE
"Local~Ch_ "
1241 (85422, “\MB_COMM_
485)_ FORT LOAD_DB".
9600 — BAUD ERROR —i ERROR
. PARITY "MB_COMM_
) LOAD_DE".
) STATUS — STATUS
YDBA4
"MB_MASTER_DB" — |B_DE -

Figura 2.9. Bloque de configuracién de puerto de salida del S7-1200

Con este bloque se inicializé el protocolo Modbus sea este 232 o0 485, en donde
en el port se declaré el médulo de comunicacion que se configuré anteriormente,
a su vez en BAUD se ubico la misma velocidad en baudios del VFD y la compuerta
MB_DB llamé al bloque MB_MASTER que correspondi6 a la trama de 8 bits que

se envié al VFD.

Es importante conocer que se envio en la trama. Esta trama de ocho bits puede

contener: palabra de mando, consigna de velocidad, palabra de estado y

velocidad real.
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Tabla 2.81. Registros Modbus de Estados y manipulacién de V20

Parametro Direccion
STW Palabra de Mando: Paro o Marcha 40100
HSW Consigna de Velocidad 40101
HIW Lectura de Velocidad Real 40111
ZSW Lectura de Palabra de Estado 40110
#ME_MASTER_
Instance
MB_MASTER
EM
"Blogque_1_DB".
ME_MASTER_
DOME — Instance.DOMNE
"Blogque_1_DB".
ME_MASTER
REQ BUSY_Ins,tancE-BLIS“r’
"Blogque_1_DB".
ME_ADDR ME_MASTER_
MODE ERRDR_InstancE_ERRDR
40100
) DATA_ADDR "Bloque_1_DE".
DATA_LEN ME_MASTER_
UMW STATUS Instance STATUS
"ESCRITURA_STW" — DATA_FTR ENO —

Figura 2.10. Configuracion del S7-1200 como Maestro
Para comodidad y mayor control por parte del usuario se realizé una programacion

dividida por etapas. En el MAIN se ubicoé los dos bloques que permitieron enviar
datos usando el protocolo Modbus y ademas en el MAIN se llamé a las funciones
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Palabra de Mando y Consigna de Velocidad. Se cre6 cada una de las funciones

con la finalidad de tener mayor control al poder enviar la trama bit a bit.

A continuacion, se presenta un ejemplo acerca de bloque de Palabra de mando:

-

Segmento 1: DESIGNACION DE PALABRA DE MANDO

#ON_OFF1
] L

FSTW.3X0

{ —

#5TW.%XT

{ F—

ESTW.3X2

#PULSE_ENABLE

{ F—

ESTW.3X3

#RFG_ENABLE
I

{ F—

ESTW X4

#RFG_START

{ —

ESTW%XS

] |
1T
$ENABLE_

SETPOINT
I |

{ —

#5TW.XE

#ERROR_ACK

{ F—

ESTW.XT7

{ F—

Figura 2.11. Programacion de Palabra de mando del V20

Esta es la funcion palabra de mando, ésta permitié tener un control bit a bit.

Existen bits que deben estar en alto por defecto como lo es PULSE_ENABLE,
RFG_ENABLE, RFG_START, ENABLE_SETPOINT, a estos bits uno los declara
como entrada, sin embargo, a los bits ON_OFF, REVERSE, se la declara como

entrada/salida de esta forma al llamar a la funcion desde el MAIN se obtiene un

bloque de la siguiente forma:
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%DB1
"STW_PALABRA
DE_MANDO_
DE"
%M0.0 WFB1 %105
“STW_ENABLE" "STW_PALABRA_DE_MANDO" *HSW_ENABLE" MOVE

— ———©n ENO 1/t EN —

STW_PALABRA_  MWIE %MD10 %*MDS
%01 DE_MANDO DATA_FTR DIR_STW IN 3 OUT1 DATA_ADDR’
“ENCENDIDO_ WD10
APAGADO" DIR_5Tw — "DIR_STW

— ———on_oFF

WMo .2
"FARADA_RAMPA"

——A/———oFe

WMo .3
“FARADA_RAFIDAT

F——A/———oFF

MO 4
"REVERSA"

—— ———rEvERsING

Figura 2.12. Bloque de funcion de la palabra de mando

2.7 Comunicacion S7-1200 y ABB ACS355 VFD

Inicialmente se configuré los parametros del variador ABB ACS355, que
correspondieron a una secuencia basica de acciones que permitié insertar los datos
del motor.

Estos parametros fueron los siguientes:

Tabla 2.9. Parametros de datos del motor en el variador ACS355

9905 Tension Nominal
9906 Corriente Nominal
9909 Potencia Nominal
9907 Frecuencia Nominal
9908 Velocidad Nominal

Luego se configurd los pardmetros para la comunicacion entre el variador ABB
ACS355 y el Modulo Adaptador MODBUS RTU FMBA-01. Con este modulo el
variador pudo recibir cualquier trama bien configurada que use el mismo protocolo.

Estos parametros fueron los siguientes:
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Tabla 2.10. Parametros de comunicacién del variador ACS355

9802 Sel Prot Com 1
5302 ID Estacion BCI 2
5303 Vel Transm BCI 9600
5304 Paridad BCI 2
5305 Perfil CTRL BCI 1

Una vez configurado completamente el variador ABB ACS355 se procedio a
comunicar el variador con el PLC por medio del modulo de comunicaciéon del S7-
1200.

Para ello primero se configur6 el modulo 1241 indicando la velocidad de
transmision, paridad, bit de datos, bit de parada, control de flujo y la IP que se le
asigno.

Como el protocolo de comunicacién a usar fue Modbus, hay que tener claro el uso
de los bloques M_MASTER y M_COMM_LOAD.

En dichos blogues se enviod la trama de comunicacion. Esta trama de ocho bits
puede contener: palabra de mando, consigna de velocidad, palabra de estado y

velocidad real.

Tabla 2.11: Direcciones Modbus de Palabra de mando y velocidad ACS355

Parametro Direccion
STW Cédigo de control 40002
HSW Referencia de Velocidad 40031

Para comodidad y mayor control por parte del usuario se realizé una programacion
dividida por etapas. En el MAIN se ubicé los dos bloques que permitieron enviar
datos usando el protocolo Modbus y también en el MAIN se llamo a las funciones
Palabra de Mando y Consigna de Velocidad. Se cre6 cada una de las funciones
con la finalidad de tener mayor control al poder enviar la trama bit a bit.

A continuacion, se presenta un ejemplo acerca de bloque de Consigna de
Velocidad:
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MORM_X
Real to Real
EN
00— mMN #VELOCIDAD_
#VELOCIDAD_ ouT — CONY
DESEADA — vaLLE
500 A
SCALE X
Real to Int
EN
#VELOCIDAD_ ouT ELOCIDAD
COMV — val UE
16#4E20 — pAX

Figura 2.13. Programacion de velocidad del variador ACS355

Esta funcidén permitié escribir la velocidad a la cual se deseaba que el motor se
mueva, para esto hay que tener en cuenta que el VFD ABB recibié como velocidad
valores hexadecimales entre 0 a 4E20 entonces para mayor comodidad del
usuario se realiz6 primero una normalizacién. Este bloque permitié llevar la
velocidad que se deseaba a un valor entre 0 y 1, posteriormente el bloque de

escalamiento permiti6 tomar ese valor entre 0 y 1 y transformarlo a un

hexadecimal proporcional al valor de la velocidad deseado.

Una vez que se realizé la asignacion al dato, se debia indicar a que direccién va

el dato.

MOVE

40002 IM

EN
A DU

EDIR_HZW

Figura 2.14. Direccion de referencia de frecuencia del motor

Finalmente se llamo a la funcion Consigna de Velocidad al Main.
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Segmento 2: HSW CONSIGHA_DE VELCT0AD

w2
*CONSIGNA_DE_
VELOOOAD_DB*
YWa0 s w62
SVLENAOLE' CONSIGNA_DE_VELOCIDAD" MOV
— ——t~ ENO EN
pX T HSW.  wWis w2
‘VELOCIDAD.  VELOODAD VELOQIDAD — "DATA_ P "OIRMSW -y & oun
DESEADA" DESEADA W12
DIR HSW — “DIR_Sw*
“CONSIGNA_DE_ =

VELOODAD_DB"

VELOQDAD, i 00040

2.8 Red Indu

CONV CONV

Figura 2.15. Funcién de velocidad del motor desde ACS355

strial

exista conflicto en la red.

Tabla 2.12. Direcciones IP de los equipos

—_—

WaADS
“DATA_ADDR"

Para la parte de configuracién de la red mostrada se realizé la configuracion de la
red desde la IP tomada del laboratorio de Electrénica de Potencia. Posteriormente
se conectd un cable adaptador de red a un router, en el proyecto se utilizd un router
TP-LINK. Ingresando se debia configurar varios parametros para crear una subred.
Posterior a la configuracion de la red se configuraron las direcciones IP de cada

elemento en la red. Se colocaron direcciones IP de forma estatica para que no

Direccion IP Equipo
192.168.0.101 MICRO850
192.168.0.105 S7-1200
192.168.0.100 PC-Principal
192.168.0.110 PC-Secundaria
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LAN

MAC Address:
IP Address:
Subnet Mask:

64-70-02-99-95-0C
192.168.0.1
255.255.255.0

Wireless
Wireless Radio: Enable
HName [(S5ID): Integradaora
Channel: 1
Mode: 11bgn mixed
Channel Width: Automatic
Max Tx Rate: 150Mbps
MAC Address: 64-70-02-99-95-0C
WDS Status: Disable
WAN
MAC Address: 64-70-02-99-95-0D
IP Address: 192.168.51. 21 Static IP
Subnet Mask: 255.255 255128

Default Gateway:

OMS Server:

192.165.51.1
200.8.176.5 ,192.185.59.2

Figura 2.16. Parametros de lared LAN y Wireless
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A partir de esto se pudieron colocar las direcciones IP de los PLC en la DMZ para
poder tener acceso a las variables del PLC de manera remota.

(0] Service Port Internal Port IP Address Protocol Status Modify
1 23 23 192.168.0.101 TCR Enabled Maodify Delste

| AddNew.. || EnableAl || DisableAll | | DelsteAl |

Figura 2.17. DMZ de los dispositivos de lared

Se debe tener en cuenta que cuando se realiza un DMZ en los PLC se debe
habilitar el acceso remoto en cada uno de ellos, dado que si ho se activa no se
podra tener acceso a las variables del PLC. Por lo general son nodos a entradas
de red o entradas de variables OPC.

2.9 Comunicacion PLCy PC

Una vez formada la red entre los equipos se procedera a realizar una comunicacion
y parametrizacion de los datos via OPC server. Para la configuracion de OPC en el
PLC S7-1200 se debera activar en las propiedades del plc la opcién de seguridad.
Mientras tanto en el MICRO 850 se debera realizar un mapeo de la variable para

poder utilizarlas via OPC.
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Controller - Modbus Mapping

Variable Mame Data Type Address Addresses Used
! Bool 000001 000001
HSW_ENABLE@MAIM Bool 000002 000002
EMCEMDIDO_APAGADO.. |Boel 000003 000003
REVERSA@MAIN Bool 000004 000004
PARADA RAMPA@MAIN | Bool 000005 000005
VELOCIDAD@MAIN Real 400001 400001 - 400002
%

Figura 2.18. Modbus Mapping de Variables Micro850

Una vez establecido el mapeo de las variables y la habilitacion de entradas de

red se procede a configurar el OPC server.

File Edit View Tools Runtime Help
NE de|FME e F | B2
Device Name Model D Description
M micRoss0_acs3ss Modbus <192.168.0.101>.0
[ microsso_vzo Modbus <192.168.0.101>.0
-{f] ABB-ACS355
M sinamicsvzo
,E #’ s 4 1 3
Date Time Source Evert ™
i) 04/09/2017 10:17:12 NIOPC Servers...  Runtime service started.
i1 140G 017 1M17-17 NI NP Cansars Chantinn Madhiie B AAD Ethamet dsvina dArisr T
4 3
Ready Default User Clients: 0 Activetags: Oof 0

Figura 2.19. OPC de MICRO850 y S7-1200

Luego de crear los archivos OPC se comienza a declarar las variables de cada

programacion y las que se estan utilizando.
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File Edit View Tools Runtime Help
NS dR|SMEa 5|

Ei‘:' MICROB50 Tag Name Data Type Scan Rate Scaling Description
% mlé::g:;\ggl]\é’;l’i?nﬁﬁ %7 CC_ENABLE 000001 Boolean 100 None
- 22 MARCHA 000004 Boolean 100 None
&4 PARD 000003 Boolean 100 None
. J1 SINAMICS-V20 =7 REVERSA 000005 Boolean 100 None
%4 VELOCIDAD 400001 Float 100 None
%4 VELOCIDAD_EMABLE 000002 Boolean 100 None

|E #* ha
Date Time Source Event
i) 06/09/2017 13:24:46 Modbus TCPAIP... Ethemet Manager Started

4 1

Ready

File Edit View Tools Runtime Help
N E 429 MEa

_iij MICRO250 Tag Name Scan Rate Scaling Description

f:.l MICROB50_ACS355 2 ENCENDIDO_APAGADO 000003 Boolzan 100 MNane
A HSW_ENABLE DO0o02 Boolean 100 MNone

i 2 PARADA_RAMPA 000005 Boolzan 100 MNane
) siNAMICS-v20 %7 REVERSA 000004 Boolean 100 Maone
4 STW_EMABLE 000001 Boolzan 100 MNane

4 VELOCIDAD 400001 Float 100 Mone

& O

Date Time Source Evert
i) 06/09/2017 13:24:48 Modbus TCP/IP...  Ethemet Manager Started

4 1]

Ready Default User Clients: 0  Active tags: Oof 0

Figura 2.21. Variables OPC MICRO850-V20

De igual forma se crean las variables OPC se PLC S7-1200
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(& N1 0PC Servers - Runtim R = = |
File Edit View Tools Runtime Help
NS4 9OEa

= i? MICROS50 Tag Mame Data Type Scan Rate Scaling Description
{m
- MICROB50_ACS355

- MICRO850_v20

2 HSW_ENABLE , Boolean 100 Nong
&4 INICIO_MASTER 1 Boolean 100 None
f:‘l ABB-ACS355 2 INICIO_TRAMA . Boolean 100 Nong
&4 MARCHA ; Boolean 100 None
&4 PARD . Boalean 100 Manie
&4 REVERSA ! Boolean 100 None
&4 STW_ENABLE | Boolean 100 None
=7 VELOCIDAD_DESEADA Float 100 Mone

E? #* h s
Date Time Source Event
i) 06/09/2017 13:24:46 Modbug TCP/AIP... Ethemet Manager Started

L] il

Ready Default User Clients: 0  Active tags: Oof O

Figura 2.22. Variables OPC S7-1200-ABB ACS355

Por ultimo tenemos las variables de S7-1200 hacia el V20
9% NI OPC Servers - Runtim [E=rE—)

File Edit View Tools Runtime Help
N Ed9MEa |
'i::lj MICRO850 Tag Mame Data Type Scan Rate Scaling Description

g m:g 28 :25_335355 &7 ENCENDIDO_APAGADO Boolean 100 MNone
H & 571200 - &4 HSW_ENABLE Boolean 100 None
f:‘l ABB-ACSISS &2 INICIO_MASTER Boolzan 100 None

; & INICIO_TRAMA Boolean 100 None

&7 PARADA_RAMPA Boolsan 100 Nane

a7 PARADA_RAPIDA Boolean 100 None

&7 REVERSA Boolean 100 None

a4 SWT_EMAELE Boolean 100 None

%4 VELOCIDAD_DESEADA Float 100 None

IE d‘# 5
Date Time Source Evert
i) 06/09/2M7 13:24:46 Modbus TCPAIP...  Ethemet Manager Started

4 1]

Ready Default User Clients: 0 Active tags: Oof 0

Figura 2.23. Variables OPC S7-1200-V20

2.10 SCADA

Se realiz6é el SCADA en Visual Studio, para este disefio se creo:
Una pagina principal que contiene: pagina de inicio, acerca del proyecto y

contactos.
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Cuatro Project tipo forms en cual se programoé la emigracion de datos desde NI
OPC a VB.
La péagina principal fue programada en C#, en donde se usaron los siguientes
comandos:

Jumbotron text-center

<div class="jumbotron text-center"”»
<h2><img src="Imagenes/ESPOL.png" SI7E=6 align="left">ESCUELA
SUPERIOR POLITECNICA DEL LITORAL</h2>
<h2>Facultad de Ingenieria en Electricidad y Computacion</h2>
<p class="1lead"»Disefio e implementacidén de una red Modbus
utilizando PLC’s y VFD’s de tecnologia Siemens, Allen Bradley y
ABB.</p>»

</div>
|

Figura 2.24. Jumbotron text-center

Permite centrar un texto en la parte superior de la pagina web de esa forma se

colocé el encabezado, teniendo el siguiente resultado.

Nombre de la aplicacién  Inicio

ESCUELA SUPERIOR POLITECNICA DEL LITORAL

Facultad de Ingenieria en Electricidad y Computacion

Disefio e implementacién de una red Modbus utilizando PLC’s y VFD's de tecnologia Siemens,
Allen Bradley y ABB.

Figura 2.25. Portada Pagina Web

Posteriormente se procedié a colocar las imagenes del PLC S7-1200 y del

MICROB850 con su respectivo boton.
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| Permite dividir la

<div class="row">»
<div class="col-md-6"> .
<h2>SIEMENS S7-1280</h2> iguales

<p>
Agui tendremos la comunicacioné;ii/ggs/vfafgz Vi
</p>

<p>
<img align=center src="Imagenes/S$7-1200.jpg" width="55%" >
</p>
<p ALIGN=center:>
<a class="btn btn-primary” href="571280.aspx">Conectar 57-1280&raquo;</a>
</p>
<fdiv>
<div class="col-md-6">
<h2>MICRO 858</h2>
<p>»
Agui tendremos la comunicacion con los VFD's: V28 y ACS355
</p>
<p>»
<img align=center src="Imagenes/micro-858.jpg" >

pagina en dos partes

</p»
<p ALIGN=center:>
<a class="btn btn—pr7ﬁéry“ href="MICRO858.aspx" »Conectar microd85

&raquo;</a>

P,

Programacion de un botén primario, al
ser presionado ira a la pagina
MICRO850

Figura 2.26. Programacion de Botones de interaccion

Teniendo en el ejecutable el siguiente resultado.

SIEMENS S7-1200 MICRO 850

m————

Conectar S7-1200»

Figura 2.27: Pantalla Principal con los PLC’s
De la misma forma se procedio a programar cada seccion de la pagina principal.
Una vez que se programo la pagina principal se procedié a programar la
emigracion de datos. Para aquello se cre6 para cada comunicacion un form, esto

guiere decir que se cred una pagina para cada comunicacion.
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CAPITULO 3

3. RESULTADOS Y ANALISIS

En el presente capitulo se analizan los resultados obtenidos a lo largo del proyecto,
indicando su factibilidad y realizando un analisis de costos de todo el proyecto para
conocer su rentabilidad.

Para estos andlisis es necesario reconocer el estado inicial del proyecto, como
estaba inicialmente y como se encuentra actualmente. El proyecto se encontraba
en nivel de acceso dos, es decir, los variadores eran controlados por el display
propio del VFD’s. Actualmente los VFD’s son controlados por un computador de
forma remota asignandole una IP a cada PLC, esto quiere decir que el variador esta
en un nivel de acceso 3 0 avanzado. Ademas, la eleccion del protocolo es un tema
a considerar debido a que se puede implementar en distancias considerablemente
extensas ventaja que no todos los protocolos tienen. El costo a invertir en software
es relativamente bajo debido a que NIOPC es el Gnico programa en el que se debe
invertir y Visual Studio es libre.

Por tema de rentabilidad este proyecto resulta ser beneficioso para aquellas
industrias que recién empiezan a invertir en procesos industriales de manufactura,
debido a que pueden integrar equipos industriales no tan costosos sin fijarse en el
fabricante. No sucede de la misma manera con industrias multinacionales muy
conocidas en el medio debido a que cuentan con demandas de equipos industriales
altas y por ende tienen un precio bajo al trabajar con el distribuidor principal que no
siempre suele ser nacional sino internacional, lo que resulta en productos
importados.

Finalmente, comparando trabajos realizados en otras universidades han tenido
como resultados la comunicacion entre S7-1200 y SINAMICS V_20 sin SCADA. Sin
embargo, dicha informacién de estudio fue valiosa para lograr entrelazarlo con
nuestro proyecto integrador, pues por medio esta investigacion realizada por la
ESPE titulada por disefio e implementacion de un sistema de entrenamiento en

redes industriales utilizando tecnologia siemens se pudo comunicar el mismo PLC



S7-1200 con el VFD ABB ACS 355 logrando la independencia de marcas y a su vez

comprendido que la programacion es por bloque y de forma ciclica se pudo realizar
la analogia con el otro PLC MICRO 850.

3.1 Anélisis de Presupuesto

A continuacién, se presenta la inversion realizada por parte del Laboratorio de
Electronica de Potencia de ESPOL.

En la lista de precios no se considera el computador donde se realizé la
programacion, el motor de induccién tampoco se lo consideré dado que es la
carga del sistema y la universidad lo facilita para las pruebas con los diversos
variadores. De esta forma se reduce la inversion por parte del grupo de trabajo,
aunque es importante tener en cuenta aquellos materiales no considerados
debido a que representan un precio sustancial al momento de elaborar el
proyecto integrador.

Se debe considerar que estos precios fueron obtenidos en el mes de agosto

del 2017 los costos pueden fluctuar en afios posteriores.

Tabla 3.1. Detalles de lista de materiales y precios

Cantidad | Nombre | Descripcion | Costo
HARDWARE
1 Sinamics Siemens V20 VFD Variador de Velocidad Motor de Induccién | $ 292,00
1 ABB ACS355 MACHINERY VFD | Variador de Velocidad Motor de Induccién | $ 240,24
1 Simatic Siemens S7-1200
AC/DC/RIly Controlador Logico Programable $ 497,00
1 Allen Bradley Micro 850 24QBB Controlador Logico Programable $ 250,00
1 CM1241 RS232 Médulo Modbus RS232 $ 270,00
1 Mdédulo 2080 SERIALISOL Médulo de Comunicacién serial $ 46,80
1 FMBAO1/ABB Modulo Modbus RS485 $ 182,78
1 ADAM 4520 Convertidor RS232 a RS485/RS422 $ 65,00
1 Router TP-LINK N-150Mbps Router para PCyPLC $ 18,00
SOFTWARE
1 TIA PORTAL Programador de PLC S7-1200 $ 700,00
1 Connected Components
Workbench Programador de Micro 850 $ -
1 Eltima Serial Port Lector de trama Modbus a la PC $ -
Costo Total | $ 2.561,82
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El costo actual en lo que respecta a mano de obra se debe de considerar un
ingeniero como integrador del proyecto un maestro y un oficial. El ingeniero
tiene un costo diario de $70 un maestro $35, es decir, que en lo que respecta
a mano de obra tenemos un consumo de $105 diarios si el proyecto se toma
10 dias laborables tenemos un costo de mano de obra de $1050.

Todo lo considerado son costos ahora poniéndole una utilidad del 15% el
proyecto tiene un precio al cliente de $4153.60 + IVA.

Se considero utilizar tanto el variador Sinamics V20 y el variador ABB ACS355
dado que los dos utilizan el mismo protocolo de comunicacion MODBUS RTU
con interfaz eléctrica RS-485.

El S7-1200 utiliza un médulo de comunicacion Modbus RTU con salidas
RS232 para comunicarse con el variador.

Con respecto al Micro850 se comunica con los variadores mediante el médulo
SERIALISOL dado que este tiene salidas RS322 y también RS485.

El Router es utilizado para repartir IP a los diferentes dispositivos ademas sirvié
como enlace de las variables del PLC hacia el servidor web.

Este sistema puede ser implementado en industrias que requieran que el
usuario no esté en contacto con el proceso, es decir, que el sistema puede ser
controlado desde una oficina aislada a la planta. A su vez este sistema también
puede ser utilizado para que el proceso se comprenda de una manera simple
y sencilla, debido a que en el SCADA no se topa con lenguajes de
programacién o parametros complejos a cambiar, sino que podra observar y
cambiar las variables que desee a tiempo real.

De esta forma se podria realizar un analisis estadistico, acerca de como esta
la eficiencia del proceso, también se puede obtener un ahorro en el tiempo al
no necesitar personal que tome los datos del proceso debido a que los datos

lo obtendriamos por medio del SCADA.

3.2 Resultados obtenidos

En la actualidad al comunicar diversos dispositivos se debe establecer un
mismo protocolo de comunicacion, en este proyecto el protocolo de
comunicacion fue el de Modbus RTU y Modbus TCP/IP.
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Figura 3.1. Panel de Variador Siemens V-20

En los resultados obtenidos con respecto al variador Sinamics Siemens V-20,
se pudo establecer que la transferencia de datos debe ser de forma ciclica, es
decir, repetir el mismo proceso para poder enviar una orden al variador.

Este variador se comunicé con dos PLC: el S7-1200 y con el micro850 de
ALLEN BRADLEY. En ambos casos es importante llevar la misma interfaz
eléctrica, debido a que inicialmente se intenté comunicar el S7-1200 con el
mo&dulo de comunicacion 1241 RS232 y se usé un convertidor de 232 a 485
para de esta forma lograr la comunicacién sin embargo esto no pudo lograrse
y existié la necesidad de adquirir el médulo de comunicacion 1241 RS422/485.
De esta forma la trama fue enviada correctamente, no hubo errores debido a
que la interfaz eléctrica usada fue la misma. Este médulo de comunicacion fue
programado para usarlo de forma Semiduplex debido a que el PLC actué como
maestro y los VFD como esclavo, es decir, Unicamente existe un equipo que

envia la trama y existe otro equipo que es quien recibe la trama.

A diferencia del micro850 que su moédulo de comunicacién llamado
SERIALISOL tenia una interfaz eléctrica 232 a 485, entonces en lo que
respecta a la interfaz eléctrica la comunicacion mas rapida fue la del micro850,
sin embargo, para el micro850 se realizo la conversion respectiva para poder
enviar correctamente la trama. Esta conversion fue necesaria caso contrario la

palabra que se envie no sera la que se desea.
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Al momento de ejecutar la comunicacion entre el ABB ACS355 y el PLC Micro
850 se realizo la conexion del EIA-485 la cual esta disefiada para aplicaciones

multipunto (un solo maestro controla uno o mas esclavos).

Figura 3.2. Conexion entre Micro850 y ACS355

Una vez realizadas las conexiones y su comunicacion se tuvieron que
considerar que el fabricante del variador indica que existen varios perfiles de
maestros que pueden controlar el variador, los cuales son ABB Basic, ABB
Advanced, DCU.

Dado que el controlador es de la marca Allen Bradley el perfil utilizado es el
DCU el cual permitié controlar el variador de frecuencia de forma remota desde
el PLC.

La forma de transferir los parametros se lo analiza en el siguiente diagrama:
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Red Bus de campo integrado
Modbus RS-232/E1A-485 Convertidar

ABB DRV LIM!
ABB DRV FULL

Perfil ABE Drives

i -

Conversion de datos«} o DY,

Valores actuales
seleccionados porlos
parametros
5310 . 5317

DCU PROFILE
Perfil DCU Cédigos de controlfestado | Perfil DCU-
A |

Conversion de datosg
para REF1/2 Valores actuales

seleccionados porlos
parametros
5310 ... 5317

Figura 3.3. Perfiles de comunicacién en el Variador ACS355

De la misma forma se realizé la comunicacion entre el Variador ACS355 y el
PLC S7-1200. Existié la necesidad de usar el perfil DCU el cual permitié
controlar el variador de forma remota desde el PLC.

Para emigrar los datos del software de los PLC a una direccion de la PC se
aplicé OLE Process Control usando el programa OPC de la National Instrument.
Posteriormente la emigracion de datos se la realiz6 mediante un DDL desde el
servidor OPC a Visual, mostrando asi otra alternativa para la realizacién de un
sistema SCADA.

En este proyecto se us6é como software para el servidor web el programa
VISUAL STUDIO 2013, punto a tener en cuenta debido a que no se ha
encontrado anteriormente un servidor web que pueda controlar a algun variador
via protocolo Modbus realizando programacion orientada a objetos.
Finalmente se puede decir que se obtuvo un nivel de acceso 3 o avanzado
porque anteriormente estos VFD’s eran controlados por medio de su wiring
diagram control, ahora estos VFD’s son controlados por un controlador.

Un punto a tener en cuenta es que no hemos encontrado anteriormente un
servidor web que pueda controlar a algan variador via protocolo Modbus.

En este proyecto usamos como software para el servidor web el programa
VISUAL STUDIO 2015, y aunque a pesar de que no se contaba con la
preparacion necesaria para implementar el SCADA en esta plataforma se

asumio el reto y se obtuvieron los siguientes resultados.
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ESCUELA SUPERIOR POLITECNICA DEL LITORAL

Facultad de Ingenieria en Electricidad y Computacion

Disefio e implementacién de una red Modbus utilizando PLC's y VFD's de tecnologia Siemens,
Allen Bradley y ABB.

SIEMENS S§7-1200 MICRO 850

Aqul tencremos Ia comunicacion con los VFD's: V20 y ACS355 Aqui tendremos 1a comunicacion con los VFD's: V20 y ACS355

Figura 3.4. Pantalla principal del SCADA

En esta pantalla principal se presenta el tema de proyecto de integracion y
también los elementos maestros a usar.

Este servidor web no solo cuenta con su comunicacion industrial, sino que
cuenta también con una estética alta para una 6ptima presentacion, agregando

agradecimiento y contactos.
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CAPITULO 4

4. CONCLUSIONES Y RECOMENDACIONES

En este capitulo se presentan las conclusiones del proyecto integrador, siguiendo
las pautas que han guiado la presentacion de los resultados, es decir, se muestran
las conclusiones sobre los resultados cualitativos y cuantitativos de la
implementacion realizada.

Dicha implementacion muestra que no es indispensable que los equipos PLC & VFD
sean de la misma marca, sino que a través del protocolo Modbus RTU y TCP/IP se
puede comunicar cualquier equipo sin restriccibn de marca a diferencia de
proyectos anteriores ya citados que comunican dispositivos del mismo fabricante.
Al considerar los diversos protocolos de comunicacion para la elaboracion de este
proyecto integrador se partio de la idea de cubrir las necesidades industriales que
se generan hoy en dia, entre ellas el controlar la mayor cantidad de motores que se
encuentren en la planta de manera remota sin necesidad que encontrarse en el
mismo sitio del motor.

Sin duda, la presente implementacién involucra un estudio minucioso acerca de los
niveles de acceso y palabras de mando para la comunicaciéon. Para una futura
mejora se podria implementar un PID en los motores que permita cerrar el lazo de
control de esta forma se automatizaria con mayor eficacia las velocidades del

equipo.

Conclusiones

Para el presente proyecto se puede dar las siguientes conclusiones:

Se implementé una Red Modbus esta comunicacién puede ser RTU o TCP/IP la
diferencia que existe entre ambas es que la TCP/IP permite realizar configuraciones
de forma externa desde un dispositivo remoto o lejano a la red. En lo que respecta
a la interfaz eléctrica esta puede ser RS232 y RS485 su diferencia es el alcance
gue se puede tener entre equipos. Ademas, la interfaz RS232 es una conexion

punto a punto, es decir solo se puede trasmitir informacion a un solo equipo. La
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interfaz eléctrica RS485 puede tener mas de un dispositivo en la red a la cual
trasmitir. Por tal motivo se puede decir que mayor relevancia tiene RS485, dicha

interfaz permite controlar a més de un motor a la vez.

Se manipulo6 de forma parcial las variables del SCADA usando VISUAL BASIC.NET
2013 debido a que esta versidn cuenta con las librerias para emigrar los datos
desde el OPC a VISUAL, esta programacion se la realizé en C++, sin embargo, la
pantalla principal de la Web se la programo en C#. En los VFD’s se programo los
datos de placa del motor a usar, habilitando el cambio de giro en su respectivo
pardmetro, de esa forma se evita la carga de los datos de placa del motor cada vez
que se encienda el VFD. El lenguaje de programacion a usar es indistinto siempre
y cuando se comprenda los comandos a usar, se realiz6 la programacién tanto con

C#y con C++ para demostrar gue ambos lenguajes pueden llegar a implementarse.

Se pudo concluir que la tasa de trasmision de los bits debe estar sincronizados para

que los errores de comunicacion por error de redundancia ciclica no ocurran.

Se concluy6 que los protocolos de comunicacién basados en PLC y VFD’S no se
basan en marcas especificas sino de normas establecidas entre diversos

fabricantes para el mejor funcionamiento e integracion de varios sistemas.

El protocolo de comunicacion Modbus se puede utilizar ya sea en su modo basico
RTU o en su modo actual TCP-IP. Este ultimo facilita la integracién de sistemas de
supervision remotos asignandole una IP diferente a cada PLC. De esta forma se
puede controlar remotamente los automatas brindando una independencia de estar
permanentemente en un cuarto de maniobras, sino que sin importar el lugar en

donde uno se encuentre se puede mantener la comunicacion realizada.

Ademas, los sistemas de supervision basados en diversos fabricantes ayudarian a
disminuir costos de proyectos, a industrias que recién se encuentren iniciando
debido a que no deben buscar marcas con renombre para montar una planta
completa, sino que segun su presupuesto se utilizarian equipos eficientes,
atractivos econdémicamente y comunicarlos entre si para formar una planta

industrial de manufactura nueva.

Basados en los equipos siemens S7-1200 y el variador siemens v20 se concluy6

gue dadas que son equipos del mismo fabricante las limitaciones de los protocolos
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4.1

se disminuyen dado que el mismo software del fabricante ayuda a la manipulacion
de la trama, es decir posee una programacion mas sencilla y ademas ambas tienen
la facilidad de transmitir datos a mayores velocidades superando facilmente los
19600 baudios.

En los equipos siemens S7-1200 y el variador ABB ACS355 |la comunicacion se
debe realizar de forma mas detallada indicando absolutamente todos los
pardmetros de transmision tales como interfaz eléctrica, protocolo de
comunicacioén, direcciones de memoria, tamafo de la trama, paridad de la trama y

error de redundancia ciclica.

Ademas, en los equipos micro 850 y el variador siemens v20 se concluyo que si se
puede realizar una comunicacion teniendo en cuenta las tasas de transmisiones de
datos y el error de redundancia de datos para que se transmita de forma correcta

la trama.

Finalmente, con los equipos micro 850 y el variador ABB ACS355 se concluy6 que
se debe realizar los mismos lineamientos anteriores para poder configurar
absolutamente todos os bits de la palabra de mando y la palabra de control del

variador de velocidad.

Recomendaciones

Cuando se realice la comunicacion y se utiliza la interfaz eléctrica RS485 con mas

de un esclavo en la red se deben utilizar las resistencias de terminacion.

Cuando se utilice el puerto integrado Modbus del variador ACS355 se debe colocar

el modo remoto para que pueda recibir la palabra de mando desde el PLC.

Procurar utilizar cable Profibus para las conexiones dado que tienen menor

resistencia y generar una caida de voltaje menor a la de un cable convencional.

Utilizar el médulo CM1241 RS485 con el PLC S7-1200 para la comunicacion entre
el variador ACS355 y el médulo FMBAO1 puesto que si se utiliza el puerto integrado

del variador se puede dafar la pantalla BOP cada vez que se procede a retirarla.
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Utilizar el programa NI OPC Server para poder establecer una comunicacion
ininterrumpida entre el variador y el PLC, dado que no se puede perder la
comunicacién cuando el motor este encendido porque puede quedar girando sin

ningun control del operador.

Es recomendable utilizar la velocidad de trasmision de 9600 baudios para la

transmision de datos, se debe configurar esta velocidad en el PLC y el variador.

Se sugiere gque previo a la transmision de datos utilice un software que el permita
visualizar que palabra de mando esta enviando, esto le optimizara el tiempo y a su

vez podré reconocer en que bit esta fallando exactamente

Es recomendable leer primeramente sobre los manuales de los equipos para

disminuir los tiempos de programacion de los autdbmatas.

Use terminales de punta niumero 18 para realizar un buen contacto en las borneras
de esta forma evita que se genere algun corto y asegura la continuidad en el

circuito.
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ANEXOS



ANEXO A

Programacion del Micro 850 — Sinamics V20



Configuration Micro850

The detailed description of the configuration goes here

Resource Micro850
* "
Status: Readable, Modifiable, Deletable

The resource defines 45 variable(s).

Variable _10_EM_DO_00
* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.0

Variable 10 EM_DO 01
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.1

Variable 10_EM DO 02
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.2

Variable 10_EM_DO 03
™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.3

Variable 10_EM DO _04
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.4



Variable _10_EM_DO_05
*

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.5

Variable 10_EM_DO 06
* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.6

Variable 10_EM DO 07
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.7

Variable 10_EM_DO 08
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.8

Variable 10_EM DO 09
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.9

Variable 10_EM_DI_00
* )

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): %I1X0.1.0

Variable 10_EM_DI_01

)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL



Attribute: Read
Direct variable (Channel): %I1X0.1.1

Variable 10_EM_DI 02

* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %IX0.1.2

Variable _10_EM_DI_03

* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %I1X0.1.3

Variable 10_EM_DI_04

* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %IX0.1.4

Variable 10_EM_DI_05

* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %IX0.1.5

Variable 10_EM_DI_06

* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %I1X0.1.6

Variable 10_EM_DI_07

* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %IX0.1.7



Variable _10_EM_DI_08
*

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): %1X0.1.8

Variable 10_EM_DI_09
* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): %I1X0.1.9

Variable 10_EM_DI_10
* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): %1X0.1.10

Variable 10 _ EM DI 11
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): 9%1X0.1.11

Variable 10_EM_DI_12
*

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): %IX0.1.12

Variable 10_EM _DI_13
* )

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): 9%1X0.1.13

Variable SYSVA_CYCLECNT

(* Cycle counter *)
Direction: VarGlobal
Data type: DINT



Attribute: Read

Variable _ SYSVA_CYCLEDATE

(* Timestamp of the beginning of the cycle in milliseconds (ms) *)
Direction: VarGlobal

Data type: TIME

Attribute: Read

Variable _ SYSVA_KVBPERR
(* Kernel variable binding producing error (production error) *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable _ SYSVA_KVBCERR

(* Kernel variable binding consuming error (consumption error) *)
Direction: VarGlobal

Data type: BOOL

Attribute: Read/Write

Variable _ SYSVA_ RESNAME
(* Resource name (max length=255) *)

Direction: VarGlobal
Data type: STRING
Attribute: Read

Variable _ SYSVA_SCANCNT
(* Input scan counter *)

Direction: VarGlobal
Data type: DINT
Attribute: Read

Variable __SYSVA_TCYCYCTIME
(* Programmed cycle time *)

Direction: VarGlobal
Data type: TIME
Attribute: Read/Write

Variable SYSVA TCYCURRENT

(* Current cycle time *)
Direction: VarGlobal
Data type: TIME
Attribute: Read



Variable __ SYSVA_TCYMAXIMUM

(* Maximum cycle time since last start *)

Direction: VarGlobal
Data type: TIME
Attribute: Read

Variable _ SYSVA TCYOVERFLOW
(* Number of cycle overflows *)

Direction: VarGlobal
Data type: DINT
Attribute: Read

Variable _ SYSVA_RESMODE

(* Resource execution mode *)

Direction: VarGlobal
Data type: SINT
Attribute: Read

Variable __SYSVA_CCEXEC

(* Execute one cycle when application is in cycle to cycle mode *)
Direction: VarGlobal

Data type: BOOL

Attribute: Read/Write

Variable _ SYSVA REMOTE
(* Remote status *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable _ SYSVA_SUSPEND_ID
(* Last Suspend ID *)

Direction: VarGlobal
Data type: UINT
Attribute: Read

Variable SYSVA_TCYWDG
(* Software Watchdog *)

Direction: VarGlobal
Data type: UDINT
Attribute: Read/Write

Variable SYSVA MAJ_ERR_HALT

(* Major Error Halted status *)
Direction: VarGlobal



Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable _ SYSVA ABORT_CYCLE
(* Aborting Cycle *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable _ SYSVA_FIRST_SCAN
(* First scan bit *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable  SYSVA USER DATA LOST
(* User data lost *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable SYSVA_POWERUP_BIT
(* Power-up bit *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable  SYSVA PROJ_INCOMPLETE

(* Project Incomplete *)
Direction: VarGlobal
Data type: UDINT
Attribute: Read



Controller.Micro850.Micro850.MAIN

STW_PALABRA_DE_MANDO

_I0_EM_DI_(0 ST _PALABRA D.. ERROR_PM
ST\ _PALABRA D..
|1 = = I
1 | | ENVID . ERROR . O
STW_ENABLE "ENCENDI_APAGADO
I} — ON_OFF1

LI | )
" PARADA_RAMPA

- OFF2
" PARADA_RAPIDA |
-1 OFF3
REVERSA
-} REVERS..
HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD
_I0_EM_DI_D01 HS\W _CONSIGNA . ERROR_CV
HS\W_CONSIGNA .
|1 = = )
2 | | ENVISR_. ERROR_ . O
HSW_EMABLE ~ VELOCIDAD
] 1
{ | ~1 VELOCL

POU MAIN
The POU defines 11 variable(s).

Variable STW_PALABRA_DE_MANDO_1

* ™

Direction: Var

Data type: STW_PALABRA_DE_MANDO
Attribute: Read/Write

Variable ENCENDIDO_APAGADO

*

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable PARADA_RAMPA

*

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable PARADA_RAPIDA
* %

Direction: Var



Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable REVERSA
* ™

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD_1
)

Direction: Var
Data type: HSW_CONSIGNA DE_VELOCIDAD
Attribute: Read/Write

Variable VELOCIDAD
(* Ingreso de Velocidad en Herzios *)

Direction: Var
Data type: REAL
Attribute: Read/Write

Variable ERROR_PM
* ™)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable ERROR_CV
* %

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable STW_ENABLE
* ™)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable HSW_ENABLE

*

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write



Controller.Micro850.Micro850.STW_PALABRA_DE_MANDO

DESIGNACION DE PALABRA DE MANDO
MOV
1 EN ENO
ON_OFF1 ( sTWo
il ol 1+
MOV
EN ENO
OFF2 1 ST
il ol 1
[
EN ENO
OFF3 1 sTw2
il ol 1
MOV
EN END
PULSE_ENABLE 1 sTwa
il ol 1
MOV
EN END
RFG_ENABLE 1 STWA
il ol
MOV
EN ENO
RFG_START [ STWS
il ol
MOV
EN END
[ ENABLE_SETPOINT ( STiE
=il ol
MOV
EN ENO
ERROR_ACK ( STW7
=il ol
MOV
EN ENO
JOG_RIGHT ( STW8
=il ol 4=
MOV
EN ENO
JOG_LEFT ( sTws
il ol 1+
MOV
EN ENO
(CONTROL R_OF A5 [ sTwio
il ol 1
[
EN ENO
REVERSING [ sTwil
il ol 1
MOV
EN ENO
GUION [sTwiz
il ol 1
MOV
EN END
(MOTOR_P-_HIGHER [ sTw
il ol
MOV
EN ENO
(MOTOR_.T_LOWER [ sTwis
il ol
MOV
EN END
MANUAL_AUTO [ sTws
=il ol




MOVER PALABRA DE MANDO

MOV
2 EM END
( STW ] (LOCAL AR _STW[T |
i ol =+
IASIGMACION DE PALABRA DE MANDO
ENVIO_STw MSG_MODBUS_1
[l MSG_MODBUS
3 1 1| Q
=+ Cancd Error
LOCAL_STW |
— LocalCfg ErrorlD
TARGET_STW |
=1 TargetCly
(LOCAL_ADDR_STW |
=+ L ocal Addr

'ERROR_ENVID_STW|

POU STW_PALABRA_DE_MANDO

The POU defines 23 variable(s).

Variable ENVIO_STW

* %

Direction: Varlnput
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable ON_OFF1
(* ENCENDIDO_APAGADO *)

Direction: Varlnput
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable OFF2
(* PARADA POR RAMPA *)

Direction: Varlnput
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable OFF3

(* PARADA RAPIDA *)
Direction: Varlnput
Data type: BOOL
Attribute: Read



Variable REVERSING
(* REVERSA *)

Direction: Varlnput
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable ERROR_ENVIO_STW
()

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable CONTROLLER_OF AG
(* CONTROLLER OF AG *)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable PULSE_ENABLE
(* ENABLE *)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable RFG_ENABLE
(* RFG ENABLE ¥)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable RFG_START
(* RFG START *)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable ENABLE_SETPOINT

(* ENABLE SETPOINT *)
Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write



Variable ERROR_ACK
(* ERROR ACK *)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable JOG_RIGHT
(* JOG RIGHT *)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable JOG_LEFT
(* JOG LEFT *)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable GUION

(* NADA *)

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable MOTOR_POT_HIGHER
(* MOTOR HIGHER *)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable MOTOR_POT_LOWER
(* MOTOR LOWER *)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable MANUAL_AUTO
(* MANUAL-AUTOMATICO *)

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write
Variable STW

)

Direction: Var



Data type: WORD
Attribute: Read/Write

Variable MSG_MODBUS_1

* "

Direction: Var

Data type: MSG_MODBUS
Attribute: Read/Write

Variable LOCAL_STW

*

Direction: Var

Data type: MODBUSLOCPARA
Attribute: Read/Write

Variable TARGET_STW

* "

Direction: Var

Data type: MODBUSTARPARA
Attribute: Read/Write

Variable LOCAL_ADDR_STW

* ™

Direction: Var

Data type: MODBUSLOCADDR
Attribute: Read/Write

Controller.Micro850.Micro850.ZSW_PALABRA_DE_ESTADO

LEER PALABRA DE ESTADO

LEER_PAL._ESTADOD MSG_MODBUS_1
MSG_MODBUS

1 ] |
LI |
'ERROR_L.URA_ZSw

== Canced Error =
LOCAL_ZSw/ [

LocalClg ErroriD
TARGET_Z3w/

-+ TargetCig
"LOCAL_ADDR_ZSW

=+ LocalAddr




[|MOVER ESTADO A UN VARIABLE Z5W

EM END

LOCAL AR ZSw(]




1ZUALIZAR Z5W

MOV
EN ENO
ZSW0 DRIVE_READY
il ol 4=
MOV
EN ENO
Z5ui1 (DRIVE R _TO_RUN |
il ol 4=
MOV
EN ENO
2502 [ DRIVE_RUNNING |
il ol 1+
MOV
EN ENO
2503 [ORIVE_FA_T_ACTIVE]
il ol 1
MOV
EN ENO
2504 OFF2_ACTIE
il ol 1
MOV
EN END
2505 OFFI_ACTIE
il ol
MOV
EN END
2506 [ON_INHIBIT_ACTIE |
il ol
MOV
EN ENO
2507 [ DRIVE_WARNING |
il ol
WOV
EN END
Z5uig [ DEVIATIO.ETFOINT |
il ol
MOV
EN ENO
ZSW3 PDZ_CONTROL
il ol 4=
MOV
EN ENO
ZsW 10 FACT_F1082
il ol 4=
MOV
EN ENO
=AM (WARNING CURRENT)
il ol 1+
MOV
EN ENO
Z501z [ MOTOR_HOLDING |
il ol 1
MOV
EN ENO
=AK) (MOTOR_OVERLOAD |
il ol 1
MOV
EN END
ZSW 14 [ MOTOR_ S_RIGHT |
il ol 1
MOV
EN END
EETAL (INVERTE.VERLOAD |
il ol




POU ZSW_PALABRA_DE_ESTADO
The POU defines 23 variable(s).

Variable LEER_PALABRA_ESTADO
(* EMPEZAR LA LECTURA *)

Direction: Varlnput
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable ERROR_LECTURA_ZSW
)

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable DRIVE_READY
* %

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable DRIVE_READY_TO_RUN
)

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable DRIVE_RUNNING
)

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable DRIVE_FAULT_ACTIVE
* )

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable OFF2_ACTIVE

* %

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write



Variable OFF3_ACTIVE

*

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable ON_INHIBIT_ACTIVE

* %

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable DRIVE_WARNING

* %

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable DEVIATION_SETPOINT

* ™)

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable PDZ_CONTROL

* %

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable FACT _P1082

* ")

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable WARNING_MOTOR_CURRENT

* )

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable MOTOR_HOLDING

* %
Direction: VarOutput



Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable MOTOR_OVERLOAD
* %

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable MOTOR_RUNS_RIGHT
)

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable INVERTER_OVERLOAD
)

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable MSG_MODBUS_1
)

Direction: Var
Data type: MSG_MODBUS
Attribute: Read/Write

Variable LOCAL_ZSW
* %

Direction: Var
Data type: MODBUSLOCPARA
Attribute: Read/Write

Variable TARGET_ZSW
* ™)

Direction: Var
Data type: MODBUSTARPARA
Attribute: Read/Write

Variable LOCAL_ADDR_ZSW

*

Direction: Var

Data type: MODBUSLOCADDR
Attribute: Read/Write



Var

iable ZSW

)

Dire

ction:

Data type:
Attribute:

Controller.Micro850.Micro850.HIW_VELOCIDAD_ REAL

LEER VELOCIDAD

LEER_VELOCIDAD

Var
WORD
Read/Write

MSG_MODBUS_1
MSG_MODELUS
Q

LOCAL_HMWw

TARGET_HIW

" LOCAL_ADDR_H/ |

LOCAL_ADDR_HIWwT]

MOV

Cancel Errar

LocalClg

ErrorlD

TargetCly

Local Addr

"ERROR_L.LOCIDAD |

EM END

"LECTURA.LOCIDAD |

ol

POU HIW_VELOCIDAD_REAL
The POU defines 7 variable(s).

Variable LEER_VELOCIDAD

)

Direction:
Data type:
Attribute:

Varlnput
BOOL
Read

Variable ERROR_LEER_VELOCIDAD

)

Direction:
Data type:
Attribute:

VarOutput
BOOL
Write

Variable LECTURA_DE_VELOCIDAD

)

Direction:

VarOutput



Data type: WORD
Attribute: Write

Variable MSG_MODBUS_1

* "

Direction: Var

Data type: MSG_MODBUS
Attribute: Read/Write

Variable LOCAL_HIW

*

Direction: Var

Data type: MODBUSLOCPARA
Attribute: Read/Write

Variable TARGET_HIW

* "

Direction: Var

Data type: MODBUSTARPARA
Attribute: Read/Write

Variable LOCAL_ADDR_HIW

* ™

Direction: Var

Data type: MODBUSLOCADDR
Attribute: Read/Write

Controller.Micro850.Micro850.HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD

INGRESO DE VELOCIDAD DESEADA EN HZ
SCALER_1
SCALER
1 EM ENO
WELOCID_DESEADA " HSW_VELOCIDAD
=t [nput QOutput s=
0.0
= [nputMin
]
=+ InputMax
0.0
=+ OutputMin
163420
= Dutputid .




CONVERTIR REAL A WORD

ANY_TO_WORD

EM

"HSW_VEL_SIN_DEC | [HSW_VEL_SIN_DEC |

TRUNC
2 EN ENO
[ HSW_VELOCIDAD |
N TRUNC
MOVE
MOV
3 EN ENO
[HSW VEL_IDAD_MB]
il

END

ol

"HSW VEL IDAD_MB|

[LOCAL A R_ASW|

TRANSMITIR TRAMA

EMVIAR_VELOCIDAD

] |
4 LI |

LOCAL_HSW

TARGET_HS

[LOCAL_ADDR_HSW/|

MSG_MODEUS 1
MSG_MODBUS

IN Q
| [ERROR_ENVIO_HSw/)
-+ Cancel Error 4=
=+ LocalCig ErroriD 4=
=t TargetCig
=¢ | ocal Addr

POU HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD

The POU defines 11 variable(s).

Variable ENVIAR_VELOCIDAD

* %

Direction: Varlnput
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable VELOCIDAD_DESEADA

* "

Direction: Varlnput
Data type: REAL
Attribute: Read

Variable ERROR_ENVIO_HSW

* %

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write



Variable HSW_VELOCIDAD
(* VELOCIDAD EN FRECUENCIA *)

Direction: Var
Data type: REAL
Attribute: Read/Write

Variable HSW_VELOCIDAD_MB
()

Direction: Var
Data type: WORD
Attribute: Read/Write

Variable MSG_MODBUS 1
* ™)

Direction: Var
Data type: MSG_MODBUS
Attribute: Read/Write

Variable LOCAL_HSW
* ™)

Direction: Var
Data type: MODBUSLOCPARA
Attribute: Read/Write

Variable TARGET_HSW
* %

Direction: Var
Data type: MODBUSTARPARA
Attribute: Read/Write

Variable LOCAL_ADDR_HSW
* %)

Direction: Var
Data type: MODBUSLOCADDR
Attribute: Read/Write

Variable SCALER_1

*

Direction: Var

Data type: SCALER
Attribute: Read/Write



Variable HSW_VEL_SIN _DEC
*

Direction: Var

Data type: REAL
Attribute: Read/Write



ANEXO B

Programacién del Micro 850 — ABB ACS355



Configuration Micro850

The detailed description of the configuration goes here

Resource Micro850
* "
Status: Readable, Modifiable, Deletable

The resource defines 45 variable(s).

Variable _10_EM_DO_00
* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.0

Variable 10 EM_DO 01
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.1

Variable 10_EM_DO_02
* ")

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.2

Variable 10_EM_DO 03
* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.3

Variable 10_EM DO _04
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.4



Variable _10_EM_DO_05
*

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.5

Variable 10_EM_DO 06
* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.6

Variable 10_EM DO 07
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.7

Variable 10_EM_DO 08
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.8

Variable 10_EM DO 09
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Direct variable (Channel): %QX0.0.9

Variable 10_EM_DI_00
* )

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): %I1X0.1.0

Variable 10_EM_DI_01

)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL



Attribute: Read
Direct variable (Channel): %I1X0.1.1

Variable 10_EM_DI 02

* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %IX0.1.2

Variable _10_EM_DI_03

* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %I1X0.1.3

Variable 10_EM_DI_04

* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %IX0.1.4

Variable 10_EM_DI_05

* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %IX0.1.5

Variable 10_EM_DI_06

* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %I1X0.1.6

Variable 10_EM_DI_07

* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL

Attribute: Read

Direct variable (Channel): %IX0.1.7



Variable _10_EM_DI_08
*

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): %1X0.1.8

Variable 10_EM_DI_09
* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): %I1X0.1.9

Variable 10_EM_DI_10
* %

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): %1X0.1.10

Variable 10 _EM DI_11
* ™)

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): 9%1X0.1.11

Variable 10_EM_DI_12
*

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): %I1X0.1.12

Variable 10_EM _DI_13
* )

Direction: VarDirectlyRepresented
Data type: BOOL
Attribute: Read

Direct variable (Channel): 9%1X0.1.13

Variable SYSVA_CYCLECNT

(* Cycle counter *)
Direction: VarGlobal
Data type: DINT



Attribute: Read

Variable _ SYSVA_CYCLEDATE

(* Timestamp of the beginning of the cycle in milliseconds (ms) *)
Direction: VarGlobal

Data type: TIME

Attribute: Read

Variable _ SYSVA_KVBPERR
(* Kernel variable binding producing error (production error) *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable _ SYSVA_KVBCERR

(* Kernel variable binding consuming error (consumption error) *)
Direction: VarGlobal

Data type: BOOL

Attribute: Read/Write

Variable _ SYSVA_ RESNAME
(* Resource name (max length=255) *)

Direction: VarGlobal
Data type: STRING
Attribute: Read

Variable _ SYSVA_SCANCNT
(* Input scan counter *)

Direction: VarGlobal
Data type: DINT
Attribute: Read

Variable __SYSVA_TCYCYCTIME
(* Programmed cycle time *)

Direction: VarGlobal
Data type: TIME
Attribute: Read/Write

Variable SYSVA TCYCURRENT

(* Current cycle time *)
Direction: VarGlobal
Data type: TIME
Attribute: Read



Variable __ SYSVA_TCYMAXIMUM

(* Maximum cycle time since last start *)

Direction: VarGlobal
Data type: TIME
Attribute: Read

Variable _ SYSVA TCYOVERFLOW
(* Number of cycle overflows *)

Direction: VarGlobal
Data type: DINT
Attribute: Read

Variable _ SYSVA_RESMODE

(* Resource execution mode *)

Direction: VarGlobal
Data type: SINT
Attribute: Read

Variable __SYSVA_CCEXEC

(* Execute one cycle when application is in cycle to cycle mode *)
Direction: VarGlobal

Data type: BOOL

Attribute: Read/Write

Variable _ SYSVA REMOTE
(* Remote status *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable _ SYSVA_SUSPEND_ID
(* Last Suspend ID *)

Direction: VarGlobal
Data type: UINT
Attribute: Read

Variable SYSVA_TCYWDG
(* Software Watchdog *)

Direction: VarGlobal
Data type: UDINT
Attribute: Read/Write

Variable SYSVA MAJ_ERR_HALT

(* Major Error Halted status *)
Direction: VarGlobal



Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable _ SYSVA_ABORT_CYCLE
(* Aborting Cycle *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable _SYSVA_FIRST_SCAN
(* First scan bit *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable  SYSVA USER DATA LOST
(* User data lost *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable SYSVA_POWERUP_BIT
(* Power-up bit *)

Direction: VarGlobal
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable _ SYSVA PROJ_INCOMPLETE
(* Project Incomplete *)

Direction: VarGlobal
Data type: UDINT
Attribute: Read

Controller.Micro850.Micro850.MAIN

CODIGO DECONTROL

CC_EMABLE ' PARO
|1
| | - PARO
' MARCHA
-1 MARCHA
REVERSA

JI0_EM_DI_00 CODIGO_DE_CON_.
CODIGO_DE CON..
1 { | ENABLE "ERROR_.

ERROR_CC
Y

oy



REFERENCIA DE VELOCIDAD

“I0_EM_DI_01

2 ] 1

POU MAIN
The POU defines 10 variable(s).

Variable CODIGO_DE_CONTROLO_301_ADD 31 1

* "

Direction: Var

Data type: CODIGO_DE_CONTROLO 301 ADD_31
Attribute: Read/Write

Variable PARO

* ™

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable MARCHA

*

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable REVERSA

* ™

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable CC_ENABLE

*

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable ERROR_CC

*
Direction: Var
Data type: BOOL

Attribute: Read/Write

WELOCIDAD_EMABLE '~ VELOCIDAD

REFERENCIA_REF..
REFERENCIA_REF..
ENVIAR.. ERROR_.

WVELOCL.

ERROR_VELOCIDAD |
Y

N



Variable VELOCIDAD_ENABLE
)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable REFERENCIA_REF_ADD_02_1
)

Direction: Var
Data type: REFERENCIA REF _ADD 02
Attribute: Read/Write

Variable VELOCIDAD
* ™

Direction: Var
Data type: REAL
Attribute: Read/Write

Variable ERROR_VELOCIDAD
* ™

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write



gontrolIer.Micro850.Micro850.CODIGO_DE_CONTROLO_BOl_ADD_Bl

[CODIGO DE CONTROL-0301
MoV
1 EN ENO
PARD [CODIGO_OL 03010
it ol 4=
MoV
EN ENO
MARCHA [CODIGO_ OL 03011
it ol =
MOV
EN ENO
RETROCESD [CODIGO_ OL_03012
it ol =
MOV
EN ENO
LOCAL [CODIGO_ OL_02012
it ol =
MOV
EN ENO
REARME [CODIGO_.OL_03014
il olf-
MOV
EN ENO
EXT2 [CODIGO_.OL_0%015
il olf-
MOV
EN ENO
RUN_DISAELE [CODIGO_.OL_03016
=il olf+
MOV
EN ENO
STPMODE R (CODIGO_OL_03017,
=il ol g+
MOV
EN ENO
STPMDDE_EM [CODIGO_OL_03018|
-l ol g
MoV
EN ENO
STPMODE C [CODIGO_OL 03015
it ol 4=
MoV
EN ENO
RAMP_2 [CODIGO_ L_0301.10
it ol =
MOV
EN ENO
RANMP_OUT.O [CODIGO_ L_0301 11
it ol =
MOV
EN ENO
RAMP_HOLD [CODIGO_ L0301 12
it ol =
MOV
EN ENO
RAMP_IN.O [CODIGO_.L_0301.12
il olf-
MOV
EN ENO
[ REQ_LOCAL_LOC [CODIGO_.L_0201.14
il olf-
MOV
EN ENO
TORLIMZ [CODIGO_.L_0301.15
=il olf+




MOVER CODIGO DE CONTROL
MOV
2 EM ENO
(CODIGO_.ROL_0301) [ ADD_0301[1]
=il ol 4=
0301_ACS355 _ 31_MICRO850
EMABLE_CC_0301 MSG_MODBUS_2
MSG_MODBUS
3 | | o
ERROR_ENVIO_CC |
=+ Cance Error s=
LOCAL_0301
=t LocalClg ErrorlD 4=
TARGET_0301
=1 TargetCly
ADD_0301 |
= Local Addr
4

POU CODIGO_DE_CONTROLO_301_ADD_31
The POU defines 23 variable(s).

Variable ENABLE_CC_0301

* ")

Direction: Varlnput
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable PARO

* %

Direction: Varlnput
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable MARCHA

)
Direction: Varlnput
Data type: BOOL

Attribute: Read



Variable RETROCESO

*

Direction: Varlnput
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable ERROR_ENVIO_CC

* %

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable LOCAL

*

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable REARME

* ™

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable EXT2

*

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable RUN_DISABLE

* ™

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable STPMODE_R

*

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable STPMODE_EM
)

Direction: Var



Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable STPMODE_C
* %

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable RAMP_2
*

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable RAMP_OUT_O
* ™

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable RAMP_HOLD
* ™)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable RAMP_IN_O
* ™)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable REQ_LOCAL_LOC
)

Direction: Var
Data type: BOOL
Attribute: Read/Write

Variable TORLIM2

*

Direction: Var

Data type: BOOL
Attribute: Read/Write



Variable CODIGO_CONROL_0301

*
Direction:
Data type:
Attribute:

Variable MSG_MODBUS_2

*
Direction:
Data type:
Attribute:

Var

WORD

Read/Write

Var

MSG_MODBUS

Read/Write

Variable ADD_0301

*
Direction:
Data type:
Attribute:

Var

MODBUSLOCADDR
Read/Write

Variable LOCAL_0301

* "
Direction:
Data type:
Attribute:

Var

MODBUSLOCPARA
Read/Write

Variable TARGET 0301

*
Direction:
Data type:
Attribute:

Var

MODBUSTARPARA
Read/Write

Controller.Micro850.Micro850.REFERENCIA_REF_ADD_02

MOVER_VELOCIDAD

VELOCIDAD_HZ

0.0

50.0

0.0

20000.0

SCALER_1
SCALER
EN ENO

Input Output +—

Inputhdin

Inputhax

OutputMin

Outpuil..

VEL_ESC

VEL_ESC

ANY_TO_WORD

EM

il

ENO

ol 4+

WELOCIDAD

WELOCIDAD

ENO

ol

ADD_0002[1]



1103REF1_ACS355 _2_MICROB50

ENVIAR_VELOCIDAD MSG_MODBUS 3
MSG_MODBUS
Q

2 | | IN

[ "ERROR_E.LOCIDAD
=+ Cancel Error 4=

LOCAL_0om2

=t LoczlClg ErrorlD 4=
TARGET_0002

=t TargetClg
ADD_DOO2

=+ LocalAddr

B

POU REFERENCIA_REF_ADD_02
The POU defines 10 variable(s).

Variable ENVIAR_VELOCIDAD

* %

Direction: Varlnput
Data type: BOOL
Attribute: Read

Variable VELOCIDAD_HZ

* ™)

Direction: Varlnput
Data type: REAL
Attribute: Read

Variable ERROR_ENVIO_VELOCIDAD

* %

Direction: VarOutput
Data type: BOOL
Attribute: Write

Variable SCALER_1

* "

Direction: Var

Data type: SCALER
Attribute: Read/Write

Variable VEL_ESC

*
Direction: Var
Data type: REAL

Attribute: Read/Write



Variable VELOCIDAD
* ™

Direction: Var
Data type: WORD
Attribute: Read/Write

Variable MSG_MODBUS_3
)

Direction: Var
Data type: MSG_MODBUS
Attribute: Read/Write

Variable LOCAL_0002
)

Direction: Var
Data type: MODBUSLOCPARA
Attribute: Read/Write

Variable TARGET_0002
* %

Direction: Var
Data type: MODBUSTARPARA
Attribute: Read/Write

Variable ADD_0002

¢ %

Direction: Var

Data type: MODBUSLOCADDR
Attribute: Read/Write



ANEXO C

Programacioén del S7-1200 — Sinamics V20



Blogues de programa

Main [OB1]

Main Propiedades

General
Nombre
Tipo
Numeracion
Informacion
Titulo
Comentario
Version

Nombre

w Input

Initial_Call

Remanence
Temp
Constant

Main
OB
automatica
"Main Program Sweep (Cycle)"
0.1
Tipo de da- Valor prede
tos
Bool
Bool

Segmento 1: STW_PALABRA_DE_MANDO

Nimero 1
Idioma KOP
Autor

Familia

ID personalizada

t. Comentario

Initial call of this OB
=True, if remanent data are available

%DB1
"STW_PALABRA_
DE_MANDO_
DB"
%MO0.0 %FB1 %MO0.5
"STW_ENABLE" "STW_PALABRA_DE_MANDO" "HSW_ENABLE" MOVE
— ——=&n ENO V1 EN — —_
STW_PALABRA_ %MW16 %MD10 %MD5
%M1 DE_MANDO — "DATA_PTR" "DIR_STW"— N 3k OUT1 — "DATA_ADDR"
"ENCENDIDO_ %MD10
D APAGADO" DIR_STW "DIR_STW"
—— ——— oN_oFF1
%MO0.2
"PARADA_RAMPA"
—/———oFr2
| %M0.3
"PARADA_RAPIDA"
——/F———o0Fr3
%MO0.4
"REVERSA"
—— ———— REVERSING
E
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"DATA_ADDR" %MD5 UDInt
[ | owner projectname  NJODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet ’l - ’l




1 2 3 4
A Simbolo Direccién Tipo Comentario
"DATA_PTR" %MW16 Word
"DIR_STW" %MD10 UDInt
"ENCENDIDO_APAGA- %MO0.1 Bool
DO"
"HSW_ENABLE" %MO0.5 Bool
— "PARADA_RAMPA" %MO0.2 Bool
"PARADA_RAPIDA" %MO0.3 Bool
"REVERSA" %MO0.4 Bool
"STW_ENABLE" %MO0.0 Bool
Segmento 2: HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD
B
Segmento 2: HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD
%DB2
- "HSW_
CONSIGNA_DE_
VELOCIDAD_DB"
%M0.5 %FB2
"HSW_ENABLE" "HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD"
[} EN ENO >
%MD1 HSW_ %MW16
"VELOCIDAD_  VELOCIDAD_ VELOCIDAD — "DATA_PTR"
C DESEADA" — DESEADA %MD12
DIR_HSW "DIR_HSW"
"HSW_
CONSIGNA_DE_
VELOCIDAD_DB".
VELOCIICDC/)\B(/ \C/SNOVGDAD*
MOVE
21T F——:&un —
D %MD12 %MD5
"DIR_HSW" IN = OUT1 "DATA_ADDR"
Simbolo Direccién Tipo Comentario
|| "DATA_ADDR" %MD5 UDInt
"DATA_PTR" %MW16 Word
"DIR_HSW" %MD12 UDInt
"HSW_CONSI- Real
GNA_DE_VELOCI-
DAD_DB".VELOCI-
DAD_CONV
E "HSW_ENABLE" %MO0.5 Bool
"VELOCIDAD_DESEA- |%MD1 Real
DA"
o Projecame - MODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SPT [+ 12/09/2017
Project path
CiiUsers\integradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet ’l - 2




1 | 2 3 4
Segmento 3: INICIO_COMUNICACION_MODBUS
%DB3
"MB_COMM_
%M18.0 LOAD_Dg"
"INICIO_TRAMA" MB_COMM_LOAD
— ——©&n ENO
T—REQ "MB_COMM_
270 LOAD_DB".
"Local~CM_ DONE —DONE
1241_(Rs422_ "MB COMM
485)_1" — poRT LOAD_DB".
9600 BAUD ERROR —i ERROR
27 PARITY "MB_COMM
0 LOAD_DB".
0 STATUS — STATUS
0
1000
%DB4
"MB_MASTER_DB" MB_DB -
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"INICIO_TRAMA" %M18.0 Bool
"Lo- 270 PORT
cal~CM_1241_(RS422
_485)_1"
"MB_COMM_LOAD_D Bool Boolean indicating completion without error
B".DONE
"MB_COMM_LOAD_D Bool Boolean indicating completion with error
B".ERROR
"MB_COMM_LOAD_D Word Status of the current operation
B".STATUS
Segmento 4:
%DB4
%M256.0 "MB_MASTER_DB"
"INICIO_MASTER" MB_MASTER
——"_ ———©&n ENO
1— REQ "MB_MASTER_
1— MB_ADDR DONE —iDB".DONE
1 MODE "MB_MASTER_
%MD5 BUSY —i DB".BUSY
"DATA_ADDR" — DATA_ADDR "MB_MASTER_
1~ DATA_LEN ERROR —iDB".ERROR
%MW16 "MB_MASTER_
"DATA_PTR" — DATA_PTR STATUS — DB".STATUS
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"DATA_ADDR" %MD5 UDInt
"DATA_PTR" %MW 16 Word
[ | owner projectname  NJODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet ’l - 3




1 2 3 4
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"INICIO_MASTER" %M256.0 Bool
"MB_MAS- Bool Boolean indicating operation in progress
TER_DB".BUSY
"MB_MAS- Bool Boolean indicating completion without error
TER_DB".DONE
"MB_MASTER_DB".ER- Bool Boolean indicating completion with error
ROR
"MB_MAS- Word Status or error code of the completed opera-

TER_DB".STATUS

tion

Owner

Projectname - M(ODBUS_S57-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1 vate 12/09/2017

Project path

C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20

Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet ’l - 4




Blogues de programa

STW_PALABRA_DE_MANDO [FB1]

STW_PALABRA_DE_MANDO Propiedades

STW_PALABRA_DE_MANDO

STW_PALABRA DE MANDO

General
Nombre
Tipo FB
Numeracion automatica
Informacion
Titulo
Comentario
Version 0.1
Nombre Tipo de
datos
w Input
ON_OFF1 Bool
OFF2 Bool
OFF3 Bool
REVERSING Bool
w Output
STW_PALA- Word
BRA_DE_MANDO
DIR_STW UDInt
InOut
w Static
PULSE_ENABLE Bool
RFG_ENABLE Bool
RFG_START Bool
ENABLE_SET- Bool
POINT
ERROR_ACK Bool
JOG_RIGHT Bool
JOG_LEFT Bool

CONTROL_OF_AG [Bool

GUION

Bool

MOTOR_P_HIGH- |Bool

ER

MOTOR_P_LOWER Bool

MANUAL_AUTO

STW

Temp
Constant

Bool
Word

Valor predet.

false
TRUE
TRUE
false

16#0

TRUE
TRUE
TRUE
TRUE

false
false
false
TRUE
false
false

false
false
16#0

Nimero
Idioma

Autor
Familia

KOP

ID personalizada

Remanencia

No remanente
No remanente
No remanente
No remanente

No remanente

No remanente

No remanente
No remanente
No remanente
No remanente

No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente

No remanente
No remanente
No remanente

Accesi- Visible Valor Comentario

ble en de

desde HMI ajuste
HMI

True True |False
True True |False
True True |False
True True |False
True [True |False
True True |False
True [True |False
True True |False
True [True |False
True True |False
True True |False
True True |False
True True |False
True True |False
True True |False
True True |False
True True |False
True True |False
True True |False

Owner

Projectname - M(ODBUS_S57-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1

bate 12/09/2017

Operator

Project path

C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1

Location

Designed By

Description 1st

Checked By

Description 2nd

tanguage @S-ES

Approved By

1st View

Version

Sheetz -1




1 | 2 3 4
A Segmento 1: DESIGNACION DE PALABRA DE MANDO
#ON_OFF1 #STW.%X0
| | {
LI v 7
[ #OFF2 #STW.%X1
| | { 1\
LI} v 7
#OFF3 #STW.%X2
| | { 1\
LI} v 7
#PULSE_ENABLE #STW.%X3
B | | { }
#RFG_ENABLE #STW.%X4
| | {
LI} v 7
#RFG_START #STW.%X5
| | { 1\
| 1T i}
#ENABLE_
SETPOINT #STW.%X6
| | {
LI} v 7
#ERROR_ACK #STW.%X7
] | { 1\
1T v 7
C
#JOG_RIGHT #STW.%X8
] | {
LI} vV 7
#JOG_LEFT #STW.%X9
] | {
LI} v 7
#CONTROL_OF_
AG #STW.%X10
] | {
LI} vV 7
#REVERSING #STW.%X11
] | {
LI} v 7
#GUION #STW.%X12
D 1 L { 1\
LI | v
#MOTOR_P_
HIGHER #STW.%X13
] | {
LI} v 7
[ | #MOTOR_P_
LOWER #STW.%X14
] | {
LI} vV 7
#MANUAL_AUTO #STW.%X15
|| ()
E
Simbolo Direccién Tipo Comentario
#CONTROL_OF_AG Bool
#ENABLE_SETPOINT Bool
[~ | Owner Projectname - M(ODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language eS_ES
Approved By 1st View Version Sheet 2 - 2




1 2 3 4
A Simbolo Direccién Tipo Comentario
#ERROR_ACK Bool
#GUION Bool
#JOG_LEFT Bool
#JOG_RIGHT Bool
#MANUAL_AUTO Bool
| #MOTOR_P_HIGHER Bool
#MOTOR_P_LOWER Bool
#OFF2 Bool
#OFF3 Bool
#ON_OFF1 Bool
#PULSE_ENABLE Bool
B #REVERSING Bool
#RFG_ENABLE Bool
#RFG_START Bool
#STW.%X0 Bool
#STW.%X1 Bool
|| #STW.%X2 Bool
#STW.%X3 Bool
#STW.%X4 Bool
#STW.%X5 Bool
#STW.%X6 Bool
#STW.%X7 Bool
#STW.%X8 Bool
¢ #STW.%X9 Bool
#STW.%X10 Bool
#STW.%X11 Bool
#STW.%X12 Bool
#STW.%X13 Bool
#STW.%X14 Bool
#STW.%X15 Bool
Segmento 2: ENVIO DE PALABRA DE MANDO
D)
MOVE
EN —
#STW — 1IN #STW_PALABRA_
s OUT1 DE_MANDO
Simbolo Direccién Tipo Comentario
#STW Word
#STW_PALA- Word
BRA_DE_MANDO
E Segmento 3: DIRECCIONAMIENTO
[~ ] owner Projectname - NM|ODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1 pate 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd language @5-ES
Approved By 1st View Version Sheet ) - 3




40100

MOVE

EN
IN  3& OUT1 #DIR_STW

Simbolo Direccién Tipo Comentario
#DIR_STW UDInt
Owner Projectname - M(ODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1 pate 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_SINAMICS_V20_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
Checked By Description 2nd Language es_ES

Approved By

1st View Version Sheetz -4




Blogues de programa
STW_PALABRA_DE_MANDO_DB [DB1]

STW_PALABRA_DE_MANDO_DB Propiedades

General
Nombre STW_PALABRA_DE_MANDO_DB Nimero 1
Tipo DB Idioma DB
Numeracion automatica
Informacion
Titulo Autor
Comentario Familia
Version 0.1 ID personalizada
Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMlI de
desde ajuste
HMI
w Input
ON_OFF1 Bool false False True [True |False
OFF2 Bool TRUE False True [True |False
OFF3 Bool TRUE False True [True |False
REVERSING Bool false False True [True |False
w Output
STW_PALA- Word 16#0 False True [True |False
BRA_DE_MANDO
DIR_STW UDInt 0 False True [True |False
InOut
w Static
PULSE_ENABLE Bool TRUE False True [True |False
RFG_ENABLE Bool TRUE False True [True |False
RFG_START Bool TRUE False True [True |False
ENABLE_SET- Bool TRUE False True [True |False
POINT
ERROR_ACK Bool false False True [True |False
JOG_RIGHT Bool false False True [True |False
JOG_LEFT Bool false False True [True |False
CONTROL_OF_AG |Bool TRUE False True [True |False
GUION Bool false False True [True |False
MOTOR_P_HIGH- |Bool false False True [True |False
ER
MOTOR_P_LOWER Bool false False [True [True |False
MANUAL_AUTO |Bool false False True [True |False
STW Word 16#0 False True [True |False
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A
Blogues de programa
HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD [FB2]
|| HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD Propiedades
General
Nombre HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD Nimero 2
Tipo FB Idioma KOP
Numeracién automatica
Informacion
Titulo HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD | Autor
B Comentario Familia
Version 0.1 ID personalizada
Nombre Tipode Valor predet. Remanencia |Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
| HMI
w Input
VELOCIDAD_DE- |Real 0.0 No remanente True [True |False
SEADA
w Output
C HSW_VELOCIDAD |Word 16#0 No remanente [True [True False
DIR_HSW UDInt 0 No remanente True  True |False
w InOut
VELOCI- Real 0.0 No remanente True [True |False
DAD_CONV
Static
Temp
Constant
Segmento 1: INGRESO DE VELOCIDAD DESEADA EN HZ
D
NORM_X
Real to Real
EN
0.0 — MIN #VELOCIDAD_
#VELOCIDAD_ out — CONV
| DESEADA — VALUE
50.0 MAX
SCALE_X
Real to Int
EN
16#0000 — MIN #HSW_
#VELOCIDAD_ out — VELOCIDAD
E CONV — vALUE
16#3FDC MAX
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A Simbolo Direccién Tipo Comentario
#HSW_VELOCIDAD Word
#VELOCIDAD_CONV Real
#VELOCIDAD_DESEA- Real
DA
- Segmento 2: DIRECCIONAMIENTO
MOVE
EN —
40101 — N 3t OUT1 — #DIR_HSW
B
Simbolo Direccién Tipo Comentario
#DIR_HSW UDInt
C
D
E
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A
Blogues de programa
HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD_DB [DB2]
|| HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD_DB Propiedades
General
Nombre HSW_CONSIGNA_DE_VELOCI- Nimero 2
DAD_DB
Tipo DB Idioma DB
Numeracién automatica
Informacion
B Titulo Autor
Comentario Familia
Version 0.1 ID personalizada
Nombre Tipode Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
[ | desde ajuste
HMI
w Input
VELOCIDAD_DE- |Real 0.0 False True [True |False
SEADA
c w Output
HSW_VELOCIDAD |Word 16#0 False True [True |False
DIR_HSW UDInt 0 False [True [True |False
w InOut
VELOCI- Real 0.0 False True [True |False
DAD_CONV
Static
D
E
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A .
Bloques de programa / Bloques de sistema /
Recursos de programa
MB_COMM_LOAD_DB [DB3]
MB_COMM_LOAD_DB Propiedades
General
Nombre MB_COMM_LOAD_DB Numero 3
Tipo DB Idioma DB
Numeracién automadtica
B Informacion
Titulo Autor SIMATIC
Comentario Familia MODBUS
Version 2.1 ID personalizada MB_CM_LD
Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
- datos nencia ble en HMl de
desde ajuste
HMI
w Input
REQ Bool FALSE False [True [True |False |The enable toinitiatea
Modbus configuration
operation
C PORT PORT 16#FFFF False [True [True |False |The PtP hardware ad-
dress
BAUD UDInt 0 False [True [True |False [The baud rate of the PtP
port
PARITY Uint 0 False [True [True |False [The parity of the PtP port
FLOW_CTRL Uint 0 False [True [True |False |Transmitand receive
flow control
RTS_ON_DLY Uint 0 False [True |True |False [The enable time of RTS
before sending the first
character
RTS_OFF_DLY Uint 0 False [True |True |False [The enable time of RTS
after sending the last
D character
RESP_TO Uint 1000 False [True [True |False |The time to wait for the
Modbus slave to respond
w Output
DONE Bool FALSE False [True [True |False |Boolean indicating com-
— pletion without error
ERROR Bool FALSE False [True True |False |Boolean indicating com-
pletion with error
STATUS Word W#16#0 False |True [True |False |Status of the current op-
eration
w InOut
E MB_DB MB_BASE False |False |False |False |The instance DB of the
Modbus master or slave
w Static
ICHAR_GAP Ulnt 0 False True [True |False
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A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
desde ajuste
HMI
RETRIES Ulnt 2 False [True [True |False
WRREC_STATUS |Word 2 False True [True |False
— RDREC_STATUS  |Word 2 False True [True |False
SFC_STATUS Word 2 False |True True |False
w Port_CFG_SFB Ar- False |False |False |False
ray[0..25]
of Byte
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
B 0]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
1]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
2]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
| 3]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
4]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
5]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
C 6]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False [False
7]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
8]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
9]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
10]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
11]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
D 12]
Port_CFG_SFB[ [Byte 16#0 False |False |False |False
13]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
14]
|| Port_CFG_SFB[ [Byte 16#0 False |False |False [|False
15]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
16]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False [|False
171
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
E 18]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False [|False
19]
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A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMl de
desde ajuste
HMI
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
20]
| Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
21]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
22]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False [False
23]
B Port_CFG_SFB[ [Byte 16#0 False |False |False |False
24]
Port_CFG_SFB[ [Byte 16#0 False |False |False |False
25]
w Send_CFG_SFB Ar- False |False |False |False
ray[0..16]
|| of Byte
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[O]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[1]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
B[2]
C Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[3]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
B[4]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[5]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[6]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[7]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
b B[8]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[9]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[10]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
| B[11]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[12]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
B[13]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
E B[14]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[15]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[16]
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A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMl de
desde ajuste
HMI
w Rcv_CFG_SFB Ar- False |False |False |False
ray[0..60]
| of Byte
Rcv_CFG_SFB[O Byte 16#0 False |False |False |False
]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
]
Rcv_CFG_SFB[2 |Byte 16#0 False |False |False |False
]
B Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [|False
]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False |False
- ]
Rcv_CFG_SFB[6 |Byte 16#0 False |False |False |False
]
Rcv_CFG_SFB[7 Byte 16#0 False |False |False [False
]
Rcv_CFG_SFB[8 Byte 16#0 False |False |False [|False
]
C Rcv_CFG_SFB[9 Byte 16#0 False |False |False |False
]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False [|False
0]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
1]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False [|False
2]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
3]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
D 4]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
5]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
6]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
|| 7]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
8]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False [|False
9]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
E 0]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False [|False
1]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
2]
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A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
desde ajuste
HMI
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
3]
- Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False [False
4]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False [|False
5]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False [False
6]
B Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
7]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
8]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
9]
— Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [False
0]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [|False
1]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [False
2]
C Rcv_CFG_SFB[3 Byte 16#0 False |False |False [False
3]
Rcv_CFG_SFB[3 Byte 16#0 False |False |False |False
4]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [False
5]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False |False
6]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [False
7]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False |False
8]
D Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False |False
9]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
0]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
1]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
2]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
3]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
4]
E Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
5]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
6]
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A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
desde ajuste
HMI
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
7]
- Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False [False
8]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False [|False
9]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False [False
0]
B Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False |False
1]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False |False
2]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False |False
3]
— Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False [False
4]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False [|False
5]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False [False
6]
C Rcv_CFG_SFBI[5 Byte 16#0 False |False |False [False
7]
Rcv_CFG_SFB[5 Byte 16#0 False |False |False |False
8]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False [False
9]
Rcv_CFG_SFB[6 |Byte 16#0 False |False |False |False
0]
STOP_BITS USInt 1 False True [True |False
D
E
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Bloques de programa / Bloques de sistema /
Recursos de programa

MB_MASTER_DB [DB4]

MB_MASTER_DB Propiedades

General
Nombre MB_MASTER_DB Numero 4
Tipo DB Idioma DB
Numeracion automatica
Informacion
Titulo Autor SIMATIC
Comentario Familia MODBUS
Versién 2.2 ID personalizada  |MB_MASTR
Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
desde ajuste
HMI
w Base MB_BASE False True [True |False
Input
Output
InOut
w Static
S_PORT Uint 16#FFFF False |False |False |False
S_RESP_TO Uint 1000 False |False |False |False
S_ICHAR_GAP |UInt 28 False |False |False [|False
S_RETRIES Uint 2 False |False |False |False
w Input
REQ Bool FALSE False [True [True |False |The enable to initiate a
Modbus master request
MB_ADDR Uint 0 False |True [True |False [The station address of
the Modbus slave
MODE uSint 0 False |True [True |False |Specifies a read, write, or
diagnostic operation
DATA_ADDR UDInt 0 False [True [True |False |The Modbus data ad-
dress
DATA_LEN Uint 0 False [True [True |False |The Modbus data length
w Output
DONE Bool FALSE False [True True |False |Boolean indicating com-
pletion without error
BUSY Bool FALSE False [True [True |False |Boolean indicating oper-
ation in progress
ERROR Bool FALSE False [True True |False |Boolean indicating com-
pletion with error
STATUS Word W#16#0 False [True True |False |Status or error code of
the completed operation
w InOut
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A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
desde ajuste
HMI
DATA_PTR Variant False |False |False |False |Data area used tocom-
municate with the Mod-
|| bus slave
w Static
w SEND_PTP_SFB Ar- False |False |False |False
ray[0..11]
of Byte
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
8 B[O]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[1]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[2]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
— B[3]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[4]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[5]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
c Bl6]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False [False
B[7]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
B[8]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[9]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
B[10]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[11]
w RCV_PTP_SFB Ar- False |False |False |False
D ray[0..11]
of Byte
RCV_PTP_SFB[0O Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_PTP_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
]
] RCV_PTP_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_PTP_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [False
]
RCV_PTP_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False [|False
]
E RCV_PTP_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_PTP_SFB[6 |Byte 16#0 False |False |False [|False
]
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A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMl de
desde ajuste
HMI
RCV_PTP_SFB[7 |Byte 16#0 False |False |False |False
]
- RCV_PTP_SFB[8 Byte 16#0 False |False |False [False
]
RCV_PTP_SFB[9 Byte 16#0 False |False |False [|False
]
RCV_PTP_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False [False
0]
B RCV_PTP_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
1]
w RCV_RST_SFB Ar- False |False |False |False
ray[0..9]
of Byte
RCV_RST_SFB[0 Byte 16#0 False |False |False |False
- ]
RCV_RST_SFB[1Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_RST_SFB[2Byte 16#0 False |False |False [False
]
RCV_RST_SFB[3 Byte 16#0 False |False |False [|False
]
¢ RCV_RST_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_RST_SFB[5 Byte 16#0 False |False |False [|False
]
RCV_RST_SFB[6 Byte 16#0 False |False |False [False
]
RCV_RST_SFB[7 |Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_RST_SFB[8 Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_RST_SFB[9 Byte 16#0 False |False |False [|False
b ]
PF_FREQUENCY |Real 0.0 False |False |False |False
BLOCKED_PROC_T |Real 3.0 False True [True |False
IMEOUT
CUR- UDInt 0 False |False |False |False
RENT_TIME_VAL-
| UE
SAVED_TIME_VAL- UDInt 0 False |False |False |False
UE
SAVED_SLAVE_AD Word 0 False |False |False |False
DR
SAVED_MODE Word 0 False |False |False |False
E SAVED_DA- DWord 0 False |False |False [|False
TA_ADDR
SAVED_DATA_LEN UlInt 0 False |False |False [False
MB_STATE Ulnt 0 False |False |False |False
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A Nombre Tipode Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMl de
desde ajuste
HMI
COMM_SENT_CO |UInt 0 False |False |False |False
UNT
| BYTE_COUNT USInt 0 False |False |False |False
INIT_OK Bool FALSE False |False |False |False
ACTIVE Bool FALSE False |False |False [False
BROADCAST_FLAG Bool FALSE False |False |False [|False
EXTENDED_AD- Bool FALSE False True [True |False
DRESSING
B SAVED_START_AD |UInt 0 False |False |False |False
DR
TXBuf_Func- UDInt 0 False |False |False |False
tion_Offset
TXBuf_Ad- UDInt 0 False |False |False |False
dress_Offset
TXBuf_Quanti- UDInt 0 False |False |False |False
ty_Offset
C
D
E
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Bloques de programa / Bloques de sistema /
Recursos de programa

MB_MASTER [FB1081]

MB_MASTER Propiedades

General
Nombre MB_MASTER Numero 1081
Tipo FB Idioma KOP
Numeracién automatica
B Informacion
Titulo Autor SIMATIC
Comentario Familia MODBUS
Versién 2.2 ID personalizada  |MB_MASTR
Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- Visible Valor Comentario
|| datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
w Base MB_BASE True [True |False
Input
Output
C InOut
w Static
S_PORT Uint 16#FFFF No remanente False |False False
S_RESP_TO Ulnt 1000 No remanente False |False False
S_ICHAR_GAP |UInt 28 No remanente |False |False |False
S_RETRIES Ulnt 2 No remanente False |False False
w Input
REQ Bool FALSE No remanente True  True |False [The enable to ini-
tiate a Modbus
master request
MB_ADDR Ulnt 0 No remanente True True False [The station ad-
D dress of the Mod-
bus slave
MODE USint 0 No remanente True [True |False |Specifies aread,
write, or diagnos-
tic operation
DATA_ADDR UDInt 0 No remanente True [True |False |The Modbus data
| address
DATA_LEN Ulnt 0 No remanente True [True |False |The Modbus data
length
w Output
DONE Bool FALSE Noremanente True [True |False |Boolean indicating

completion with-

E out error

BUSY Bool FALSE Noremanente True [True |False |Boolean indicating
operation in pro-
gress

Owner
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1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
ERROR Bool FALSE Noremanente True [True |False |Boolean indicating
completion with
|| error
STATUS Word W#16#0 No remanente True [True |False [Status or error
code of the com-
pleted operation
w InOut
DATA_PTR Variant False |False |False |Data area used to
communicate with
B the Modbus slave
w Static
w SEND_PTP_SFB  |Ar- No remanente |False |False |False
ray[0..11]
of Byte
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[O]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[1]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[2]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[3]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[4]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[5]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[6]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[7]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[8]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
B[9]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[10]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[11]
w RCV_PTP_SFB Ar- No remanente |False |False |False
ray[0..11]
of Byte
RCV_PTP_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
0]
RCV_PTP_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
1]
RCV_PTP_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
2]
RCV_PTP_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
3]
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Nombre

RCV_PTP_SFB[
4]
RCV_PTP_SFB[
5]
RCV_PTP_SFB[
6]
RCV_PTP_SFB[
7]
RCV_PTP_SFB[
8]
RCV_PTP_SFB[
9]
RCV_PTP_SFB[
10]
RCV_PTP_SFB[
11]

w RCV_RST_SFB

RCV_RST_SFB|
0]
RCV_RST_SFB|
1]
RCV_RST_SFB|
2]
RCV_RST_SFB|
3]
RCV_RST_SFB|
4]
RCV_RST_SFB|
5]
RCV_RST_SFB|
6]
RCV_RST_SFB|
7]
RCV_RST_SFB|
8]
RCV_RST_SFB|
9]

PF_FREQUENCY

BLOCKED_PROC_T Real
IMEOUT

Cu

R-

RENT_TIME_VAL-

UE

Tipo de
datos

Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte

Ar-
ray[0..9]
of Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte

Real

UDInt

SAVED_TIME_VAL |UDInt

UE

SAVED_SLAVE_AD Word

DR

Valor predet.

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

0.0
3.0

0

0

0

Remanencia

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente
No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

Accesi- Visible Valor Comentario

ble
desde
HMI
False
False
False
False
False
False
False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False
True

False

False

False

en de
HMI

False |False

False [False

False |False

False [False

False |False

False |False

False |False

False [False

False |False

False |False

False |False

False |False

False |False

False |False

False |False

False |False

False |False

False [False

False |False

False |False

True False

False |False

False |False

False |False

ajuste
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1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
SAVED_MODE Word 0 No remanente |False |False |False
SAVED_DA- DWord 0 No remanente |False |False |False
|| TA_ADDR
SAVED_DA- Ulnt 0 No remanente False |False False
TA_LEN
MB_STATE Ulnt 0 No remanente False |False False
COMM_SENT_CO |UInt 0 No remanente False |False False
UNT
B BYTE_COUNT USInt 0 No remanente |False |False |False
INIT_OK Bool FALSE No remanente |[False |False |False
ACTIVE Bool FALSE No remanente False |False False
BROAD- Bool FALSE No remanente False |False False
CAST_FLAG
|| EXTENDED_AD-  Bool FALSE No remanente True [True |False
DRESSING
SAVED_START_AD |UInt 0 No remanente |False |False |False
DR
TXBuf_Func- UDInt 0 No remanente |False |False |False
tion_Offset
TXBuf_Ad- UDInt 0 No remanente False |False False
C dress_Offset
TXBuf_Quanti- UDInt 0 No remanente |False |False |False
ty_Offset
D
E
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Bloques de programa / Bloques de sistema /
Recursos de programa

MB_COMM_LOAD [FB1080]

MB_COMM_LOAD Propiedades

General
Nombre MB_COMM_LOAD Numero 1080
Tipo FB Idioma KOP
Numeracion automatica
Informacion
Titulo Autor SIMATIC
Comentario Familia MODBUS
Version 2.1 ID personalizada MB_CM_LD
Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- Visible Valor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
w Input
REQ Bool FALSE No remanente [True  True |False [The enable to ini-
tiate a Modbus
configuration op-
eration
PORT PORT 16#FFFF No remanente True [True |False [The PtP hardware
address
BAUD UDInt 0 No remanente [True  True |False [The baud rate of
the PtP port
PARITY Uint 0 No remanente True [True |False [The parity of the
PtP port
FLOW_CTRL Uint 0 No remanente True [True |False [Transmitand re-
ceive flow control
RTS_ON_DLY Uint 0 No remanente True [True |False [The enable time of
RTS before send-
ing the first char-
acter
RTS_OFF_DLY Uint 0 No remanente True [True |False [The enable time of
RTS after sending
the last character
RESP_TO Uint 1000 No remanente True [True |False [The time to wait
for the Modbus
slave to respond
w Output
DONE Bool FALSE No remanente True [True |False |Boolean indicating
completion with-
out error
ERROR Bool FALSE No remanente True [True |False |Boolean indicating
completion with
error
STATUS Word W#16#0 Noremanente [True  True |False |Status of the cur-
rent operation
w InOut
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1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
w MB_DB MB_BASE False |False |False [The instance DB of
the Modbus mas-
|| ter or slave
Input
Output
InOut
w Static
S_PORT Ulnt 16#FFFF No remanente False |False False
B S_RESP_TO |UInt 1000 No remanente |False |False |False
S_ICHAR_GAUInt 28 No remanente |False |False |False
P
S_RETRIES  |UInt 2 No remanente False |False |False
w Static
| ICHAR_GAP Ulnt 0 No remanente True [True |False
RETRIES Ulnt 2 No remanente True [True False
WRREC_STATUS Word 2 No remanente True [True False
RDREC_STATUS  Word 2 No remanente True True |False
SFC_STATUS Word 2 No remanente [True [True False
w Port_CFG_SFB Ar- No remanente False |False False
C ray[0..25]
of Byte
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
0]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
1]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
2]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
3]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
4]
D Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
5]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
6]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False False
8]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
9]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False [False
E 10]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
11]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False [False
12]
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1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
13]
| Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
14]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
15]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
16]
B Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
171
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
18]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
19]
— Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
20]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
21]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
22]
C Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
23]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
24]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
25]
w Send_CFG_SFB Ar- No remanente |False |False |False
ray[0..16]
of Byte
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[O]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
b B[1]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[2]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[3]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
| B[4]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[5]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[6]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
E B[7]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[8]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[9]
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1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[10]
| Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[11]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[12]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[13]
B Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[14]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[15]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[16]
— w Rcv_CFG_SFB Ar- No remanente False |False False
ray[0..60]
of Byte
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
0]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
1]
¢ Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
2]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
3]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente False |False False
4]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
5]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
6]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
D 7]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
8]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
9]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
| 10]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
11]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
12]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
E 13]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
14]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
15]
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1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
16]
| Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
171
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
18]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
19]
B Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
20]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
21]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
22]
— Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
23]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
24]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
25]
C Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
26]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
271
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
28]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
29]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
30]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
31]
D Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
32]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
33]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
34]
[ ] Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
35]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
36]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
371]
E Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
38]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
39]
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1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
40]
| Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
41]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
42]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
43]
B Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
44]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
45]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
46]
— Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
47]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
48]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
49]
C Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
50]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
51]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
52]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
53]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
54]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
55]
D Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
56]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
571
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
58]
[ ] Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
59]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
60]
STOP_BITS USInt 1 No remanente True [True False
E
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ANEXO D

Programacién del S7-1200 — ABB ACS355



Blogues de programa
Main [OB1]

Main Propiedades

General
Nombre Main Nimero 1
Tipo OB Idioma KOP
Numeracién automatica
Informacion
Titulo "Main Program Sweep (Cycle)" Autor
Comentario Familia
Version 0.1 ID personalizada
Nombre Tipo de da- Valor predet. Comentario
tos
w Input
Initial_Call Bool Initial call of this OB
Remanence Bool =True, if remanent data are available
Temp
Constant
Segmento 1: STW_PALABRA_DE_MANDO
%DB1
"PALABRA_DE_
MANDO_DB"
%M0.0 %FB1 %MO0.5
"STW_ENABLE" "PALABRA_DE_MANDO" "HSW_ENABLE" MOVE
——" ——©&n ENO /1 EN — e
STW_PALABRA_ %MW16 %MD10 %MD5
%MO.1 DE_MANDO — "DATA_PTR" "DIR_STW" — |N & QUT1 — "DATA_ADDR"
"PARO" %MD10
——o ———raro DIR_STW — "DIR_STW"
%MO.2
"MARCHA"
—— ——— MARCHA
%MO0.4
"REVERSA"
—— ————REVERSA
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"DATA_ADDR" %MD5 UDInt
"DATA_PTR" %MW 16 Word
"DIR_STW" %MD10 UDInt
"HSW_ENABLE" %MO0.5 Bool
"MARCHA" %MO0.2 Bool
"PARO" %MO.1 Bool
Owner projectname  NJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet ’l - ’l




1 2 3 4
A Simbolo Direccién Tipo Comentario
"REVERSA" %MO0.4 Bool
"STW_ENABLE" %MO0.0 Bool
Segmento 2: HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD
%DB2
"CONSIGNA_DE_
VELOCIDAD_DB"
%MO0.5 %FB2
"HSW_ENABLE" "CONSIGNA_DE_VELOCIDAD" MOVE
— ——&n ENO EN — —_
B %MD1 HSW_  %MW16 %MD12 %MD5
"VELOCIDAD_  VELOCIDAD VELOCIDAD — "DATA_PTR" "DIR_HSW" — [N 3t OUT1 — "DATA_ADDR"
DESEADA" — DESEADA %MD12
DIR_HSW "DIR_HSW"
"CONSIGNA_DE_
VELOCIDAD_DB".
VELOCIDAD
o \C/E)L’\IOVGDAD,
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"CONSIGNA_DE_VE- Real
LOCIDAD_DB".VELOCI-
C DAD_CONV
"DATA_ADDR" %MD5 UDInt
"DATA_PTR" %MW 16 Word
"DIR_HSW" %MD12 UDInt
"HSW_ENABLE" %MO0.5 Bool
"VELOCIDAD_DESEA- [%MD1 Real
DA"
Segmento 3: INICIO_COMUNICACION_MODBUS
%DB3
D "MB_COMM_
%M18.0 LOAD_DB"
"INICIO_TRAMA" MB_COMM_LOAD
— ——©&n ENO
T—REQ "MB_COMM_
0
— "Local~CM_ DONE —1
1241*(%4227 "MB_COMM
485)_1" — poRT LOAD_DB".
9600 BAUD ERROR —i ERROR
2 PARITY "MB_COMM
0 LOAD_DB".
0 STATUS — STATUS
0
E 1000
%DB4
"MB_MASTER_DB" — MB_DB .
[ | owner projectname  NJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet ’l - 2




1 2 3 4
A Simbolo Direccién Tipo Comentario
"INICIO_TRAMA" %M18.0 Bool
"Lo- 269 PORT
cal~CM_1241_(RS422
_485)_1"
"MB_COMM_LOAD_D Bool Boolean indicating completion without error
|| B".DONE
"MB_COMM_LOAD_D Bool Boolean indicating completion with error
B".ERROR
"MB_COMM_LOAD_D Word Status of the current operation
B".STATUS
Segmento 4:
B
%DB4
%WM256.0 "MB_MASTER_DB"
"INICIO_MASTER" MB_MASTER
|| — ——©&N ENO
1—REQ "MB_MASTER_
2— MB_ADDR DONE —iDB".DONE
1~ MODE "MB_MASTER_
%MD5 BUSY —i DB".BUSY
"DATA_ADDR" — DATA_ADDR "MB_MASTER_
1 — DATA_LEN ERROR —iDB".ERROR
%MW 16 "MB_MASTER_
C "DATA_PTR" — DATA_PTR STATUS — DB".STATUS
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"DATA_ADDR" %MD5 UDInt
"DATA_PTR" %MW 16 Word
"INICIO_MASTER" %M256.0 Bool
"MB_MAS- Bool Boolean indicating operation in progress
TER_DB".BUSY
"MB_MAS- Bool Boolean indicating completion without error
TER_DB".DONE
D "MB_MASTER_DB".ER- Bool Boolean indicating completion with error
ROR
"MB_MAS- Word Status or error code of the completed opera-
TER_DB".STATUS tion
E
] owner projectname - MJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd language @5-ES
Approved By 1st View Version Sheet 1 - 3




Blogues de programa
PALABRA_DE_MANDO [FB1]

PALABRA_DE_MANDO Propiedades

General
Nombre
Tipo FB
Numeracion
Informacion
Titulo

Comentario
Version 0.1

Nombre

w Input

PARO
MARCHA
REVERSA

w Output
STW_PALA-
BRA_DE_MANDO
DIR_STW

InOut
w Static

LOCAL
REARME
EXT2
RUN_DISABLE
STPMODE_R
STPMODE_EM
STPMODE_C
RAMP_Z
RAMP_HOLD
RAMP_IN_O
REQ_LOCAL_LOC
TOR_LIM_2
STW
RAMP_OUT_O

Temp

Constant

automatica

Tipo de
datos

Bool
Bool
Bool

Word

UDInt

Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Word
Bool

PALABRA_DE_MANDO

STW_PALABRA DE MANDO

Valor predet.

false
false
false

16#0

false
TRUE
false
false
true
false
false
false
false
false
true
false
16#0
false

Nimero
Idioma

Autor
Familia

ID personalizada

Remanencia

No remanente
No remanente
No remanente

No remanente

No remanente

No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente

Segmento 1: DESIGNACION DE PALABRA DE MANDO

KOP

Accesi- Visible Valor Comentario

ble
desde
HMI

True
True
True

True

True

True
True
True
True
True
True
True
True
True
True
True
True
True
True

en de
HMI |ajuste
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False
True |False

Owner

projectname - M(ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

bate 12/09/2017

Operator

Project path

C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

Location

Designed By

Description 1st

Checked By

Description 2nd

tanguage @S-ES

Approved By

1st View

Version

Sheetz -1




A #PARO #STW.%X0

| | { )}
LI v 7

#MARCHA #STW.%X1
| | { )
LI} v 7

#REVERSA #STW.%X2

| | { )}
LI} v 7

#LOCAL #STW.%X3

| | { 1}
LI vl

#REARME #STW.%X4

| | { }
LI} v 7

#EXT2 #STW.%X5
| | { )
LI} v 7

#RUN_DISABLE #STW.%X6

| | { 1}
LI vl

#STPMODE_R #STW.%X7

| | { 1}
LI vl

#STPMODE_EM #STW.%X8

1 L { 1\
LI} v 7

#STPMODE_C #STW.%X9
1 L { 1\

C LI} v 7

#RAMP_Z #STW.%X10

1 L { 1\
LI} vl

#RAMP_OUT_O #STW.%X11

1 L { 1\
LI} v 7

#RAMP_HOLD #STW.%X12

1 L { 1\
LI} v 7

#RAMP_IN_O #STW.%X13
1 L { 1\
LI | v

#REQ_LOCAL_LOC #STW.%X14
D 1| { )

LI} vl

#TOR_LIM_2 #STW.%X15

1 L { 1\
LI} v 7

Simbolo Direccién Tipo Comentario
#EXT2 Bool
#LOCAL Bool
#MARCHA Bool
#PARO Bool
E #RAMP_HOLD Bool
#RAMP_IN_O Bool
#RAMP_OUT_O Bool
#RAMP_Z Bool
#REARME Bool

Owner Projectname - M(ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017

Project path

C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

Location

Designed By Description 1st

Checked By Description 2nd Language eS_ES

Approved By 1st View Version Sheet 2 - 2




Simbolo Direccién Tipo Comentario
#REQ_LOCAL_LOC Bool
#REVERSA Bool
#RUN_DISABLE Bool
#STPMODE_C Bool
#STPMODE_EM Bool
#STPMODE_R Bool
#STW.%X0 Bool
#STW.%X1 Bool
#STW.%X2 Bool
#STW.%X3 Bool
#STW.%X4 Bool
#STW.%X5 Bool
#STW.%X6 Bool
#STW.%X7 Bool
#STW.%X8 Bool
#STW.%X9 Bool
#STW.%X10 Bool
#STW.%X11 Bool
#STW.%X12 Bool
#STW.%X13 Bool
#STW.%X14 Bool
#STW.%X15 Bool
#TOR_LIM_2 Bool
Segmento 2: ENVIO DE PALABRA DE MANDO
MOVE
EN —
#STW — 1IN #STW_PALABRA_
st OUT1 — DE_MANDO
Simbolo Direccién Tipo Comentario
#STW Word
#STW_PALA- Word
BRA_DE_MANDO
Segmento 3: DIRECCIONAMIENTO
MOVE
EN
40031 IN 2k OUT1 #DIR_STW
Simbolo Direccién Tipo Comentario
#DIR_STW UDInt

Owner

Projectname - M(ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017

Operator

Project path

C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

Location

Designed By

Description 1st

Checked By

Description 2nd

tanguage @S-ES

Approved By

1st View Version

Sheetz - 3




Blogues de programa

PALABRA_DE_MANDO_DB [DB1]

PALABRA_DE_MANDO_DB Propiedades

General
Nombre PALABRA_DE_MANDO_DB Nidmero 1
Tipo DB Idioma DB
Numeracion automatica
Informacion
Titulo Autor
Comentario Familia
Version 0.1 ID personalizada
Nombre Tipode Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMlI de
desde ajuste
HMI
w Input
PARO Bool false False True [True |False
MARCHA Bool false False True [True |False
REVERSA Bool false False True [True |False
w Output
STW_PALA- Word 16#0 False [True [True [False
BRA_DE_MANDO
DIR_STW UDInt 0 False True [True |False
InOut
w Static
LOCAL Bool false False True [True |False
REARME Bool TRUE False True [True |False
EXT2 Bool false False True [True |False
RUN_DISABLE Bool false False True [True |False
STPMODE_R Bool true False True [True |False
STPMODE_EM Bool false False True [True |False
STPMODE_C Bool false False True [True |False
RAMP_Z Bool false False True [True |False
RAMP_HOLD Bool false False True [True |False
RAMP_IN_O Bool false False True [True |False
REQ_LOCAL_LOC |Bool true False True [True |False
TOR_LIM_2 Bool false False True [True |False
STW Word 16#0 False True [True |False
RAMP_OUT_O Bool false False True [True |False
Owner projectname - M|{ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
Checked By Description 2nd language @5-ES
Approved By Tst View Version Sheel3 - ’l




1 2 3 4
A
Blogues de programa
CONSIGNA_DE_VELOCIDAD [FB2]
|| CONSIGNA_DE_VELOCIDAD Propiedades
General
Nombre CONSIGNA_DE_VELOCIDAD Nimero 2
Tipo FB Idioma KOP
Numeracién automatica
Informacion
Titulo HSW_CONSIGNA_DE_VELOCIDAD | Autor
B Comentario Familia
Version 0.1 ID personalizada
Nombre Tipode Valor predet. Remanencia |Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
| HMI
w Input
VELOCIDAD_DE- |Real 0.0 No remanente True [True |False
SEADA
w Output
C HSW_VELOCIDAD |Word 16#0 No remanente [True [True False
DIR_HSW UDInt 0 No remanente True  True |False
w InOut
VELOCI- Real 0.0 No remanente True [True |False
DAD_CONV
Static
Temp
Constant
Segmento 1: INGRESO DE VELOCIDAD DESEADA EN HZ
D
NORM_X
Real to Real
EN
0.0 — MIN #VELOCIDAD_
#VELOCIDAD_ out — CONV
| DESEADA — VALUE
50.0 MAX
SCALE_X
Real to Int
EN
16#0000 — MIN #HSW_
#VELOCIDAD_ out — VELOCIDAD
E CONV — vALUE
16#4E20 MAX
[ | owner projectname  NJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
CiiUsers\integradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet4 - ’l




1 2 3 4
A Simbolo Direccién Tipo Comentario
#HSW_VELOCIDAD Word
#VELOCIDAD_CONV Real
#VELOCIDAD_DESEA- Real
DA
- Segmento 2: DIRECCIONAMIENTO
MOVE
EN —
40002 — |N 3t OUT1 — #DIR_HSW
B
Simbolo Direccién Tipo Comentario
#DIR_HSW UDInt
C
D
E
[ | owrer Projectname - M(ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet4 - 2




1 2 3 4
A
Blogues de programa
CONSIGNA_DE_VELOCIDAD_DB [DB2]
] CONSIGNA_DE_VELOCIDAD_DB Propiedades
General
Nombre CONSIGNA_DE_VELOCIDAD_DB Nimero 2
Tipo DB Idioma DB
Numeracién automatica
Informacion
Titulo Autor
B Comentario Familia
Version 0.1 ID personalizada
Nombre Tipode Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
desde ajuste
| HMI
w Input
VELOCIDAD_DE- |Real 0.0 False True [True |False
SEADA
w Output
C HSW_VELOCIDAD |Word 16#0 False True [True |False
DIR_HSW UDInt 0 False [True |True |False
w InOut
VELOCI- Real 0.0 False True [True |False
DAD_CONV
Static
D
E
[ | owner projectname  NJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
roject path
CiiUsersiintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet 5 - ’l




1 2 3 4
A .
Bloques de programa / Bloques de sistema /
Recursos de programa
MB_COMM_LOAD_DB [DB3]
MB_COMM_LOAD_DB Propiedades
General
Nombre MB_COMM_LOAD_DB Numero 3
Tipo DB Idioma DB
Numeracién automadtica
B Informacion
Titulo Autor SIMATIC
Comentario Familia MODBUS
Version 2.1 ID personalizada MB_CM_LD
Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
- datos nencia ble en HMl de
desde ajuste
HMI
w Input
REQ Bool FALSE False [True [True |False |The enable toinitiatea
Modbus configuration
operation
C PORT PORT 16#FFFF False [True [True |False |The PtP hardware ad-
dress
BAUD UDInt 0 False [True [True |False [The baud rate of the PtP
port
PARITY Uint 0 False [True [True |False [The parity of the PtP port
FLOW_CTRL Uint 0 False [True [True |False |Transmitand receive
flow control
RTS_ON_DLY Uint 0 False [True |True |False [The enable time of RTS
before sending the first
character
RTS_OFF_DLY Uint 0 False [True |True |False [The enable time of RTS
after sending the last
D character
RESP_TO Uint 1000 False [True [True |False |The time to wait for the
Modbus slave to respond
w Output
DONE Bool FALSE False [True [True |False |Boolean indicating com-
— pletion without error
ERROR Bool FALSE False [True True |False |Boolean indicating com-
pletion with error
STATUS Word W#16#0 False |True [True |False |Status of the current op-
eration
w InOut
E MB_DB MB_BASE False |False |False |False |The instance DB of the
Modbus master or slave
w Static
ICHAR_GAP Ulnt 0 False True [True |False
[~ | Owner Projectname - M(ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd language @5-ES
Approved By 1st View Version Sheet § - 1




1 2 3 4
A Nombre Tipode Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
desde ajuste
HMI
RETRIES Ulnt 2 False [True [True |False
WRREC_STATUS |Word 2 False True [True |False
— RDREC_STATUS  |Word 2 False True [True |False
SFC_STATUS Word 2 False |True True |False
w Port_CFG_SFB Ar- False |False |False |False
ray[0..25]
of Byte
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
B 0]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
1]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
2]
Port_CFG_SFB[ [Byte 16#0 False |False |False [False
| 3]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
4]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
5]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
C 6]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False [False
7]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
8]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
9]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
10]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
11]
Port_CFG_SFB[ Byte 16#0 False |False |False |False
D 12]
Port_CFG_SFB[ [Byte 16#0 False |False |False |False
13]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
14]
|| Port_CFG_SFB[ [Byte 16#0 False |False |False [|False
15]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
16]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False [|False
171
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
E 18]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False [|False
19]
[ ] Owner projectname - MJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet 6 - 2




1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMl de
desde ajuste
HMI
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
20]
| Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
21]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False |False
22]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 False |False |False [False
23]
Port_CFG_SFB[ [Byte 16#0 False |False |False |False
B 24]
Port_CFG_SFB[ [Byte 16#0 False |False |False |False
25]
w Send_CFG_SFB Ar- False |False |False |False
ray[0..16]
|| of Byte
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[O]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[1]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
B[2]
C Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[3]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
B[4]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[5]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[6]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[7]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
b B[8]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[9]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[10]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
| B[11]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[12]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
B[13]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
E B[14]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[15]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[16]
] owner projectname - M|{ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd language @5-ES
Approved By 1st View Version Sheet § - 3




1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMl de
desde ajuste
HMI
w Rcv_CFG_SFB Ar- False |False |False |False
ray[0..60]
| of Byte
Rcv_CFG_SFB[O Byte 16#0 False |False |False |False
]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
]
Rcv_CFG_SFB[2 |Byte 16#0 False |False |False |False
]
B Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [|False
]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False |False
- ]
Rcv_CFG_SFB[6 |Byte 16#0 False |False |False |False
]
Rcv_CFG_SFB[7 Byte 16#0 False |False |False [False
]
Rcv_CFG_SFB[8 Byte 16#0 False |False |False [|False
]
C Rcv_CFG_SFB[9 Byte 16#0 False |False |False |False
]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False [|False
0]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
1]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False [|False
2]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
3]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
D 4]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
5]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
6]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
|| 7]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
8]
Rcv_CFG_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False [|False
9]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
E 0]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False [|False
1]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
2]
[ | Owner projectname - M|{ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet 6 - 4




1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
desde ajuste
HMI
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
3]
- Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False [False
4]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False [|False
5]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False [False
6]
B Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
7]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
8]
Rcv_CFG_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
9]
— Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [False
0]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [|False
1]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [False
2]
C Rcv_CFG_SFB[3 Byte 16#0 False |False |False [False
3]
Rcv_CFG_SFB[3 Byte 16#0 False |False |False |False
4]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [False
5]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False |False
6]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [False
7]
Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False |False
8]
D Rcv_CFG_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False |False
9]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
0]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
1]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
2]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
3]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
4]
E Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
5]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
6]
[ | owrer projectname - MJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Users\integradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet 6 - 5




1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
desde ajuste
HMI
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
7]
- Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False [False
8]
Rcv_CFG_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False [|False
9]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False [False
0]
B Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False |False
1]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False |False
2]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False |False
3]
— Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False [False
4]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False [|False
5]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False [False
6]
C Rcv_CFG_SFBI[5 Byte 16#0 False |False |False [False
7]
Rcv_CFG_SFB[5 Byte 16#0 False |False |False |False
8]
Rcv_CFG_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False [False
9]
Rcv_CFG_SFB[6 |Byte 16#0 False |False |False |False
0]
STOP_BITS USInt 1 False True [True |False
D
E
[ | owrer projectname - MJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet 6 - 6




Bloques de programa / Bloques de sistema /
Recursos de programa

MB_MASTER_DB [DB4]

MB_MASTER_DB Propiedades

General
Nombre MB_MASTER_DB Numero 4
Tipo DB Idioma DB
Numeracion automatica
Informacion
Titulo Autor SIMATIC
Comentario Familia MODBUS
Versién 2.2 ID personalizada  |MB_MASTR
Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
desde ajuste
HMI
w Base MB_BASE False True [True |False
Input
Output
InOut
w Static
S_PORT Uint 16#FFFF False |False |False |False
S_RESP_TO Uint 1000 False |False |False |False
S_ICHAR_GAP |UInt 28 False |False |False [|False
S_RETRIES Uint 2 False |False |False |False
w Input
REQ Bool FALSE False [True [True |False |The enable to initiate a
Modbus master request
MB_ADDR Uint 0 False |True [True |False [The station address of
the Modbus slave
MODE uSint 0 False |True [True |False |Specifies a read, write, or
diagnostic operation
DATA_ADDR UDInt 0 False [True [True |False |The Modbus data ad-
dress
DATA_LEN Uint 0 False [True [True |False |The Modbus data length
w Output
DONE Bool FALSE False [True True |False |Boolean indicating com-
pletion without error
BUSY Bool FALSE False [True [True |False |Boolean indicating oper-
ation in progress
ERROR Bool FALSE False [True True |False |Boolean indicating com-
pletion with error
STATUS Word W#16#0 False [True True |False |Status or error code of
the completed operation
w InOut
Owner Projectname - M(ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
Checked By Description 2nd language @5-ES
Approved By 1st View Version Sheet 7 - 1




1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMI de
desde ajuste
HMI
DATA_PTR Variant False |False |False |False |Data area used tocom-
municate with the Mod-
|| bus slave
w Static
w SEND_PTP_SFB Ar- False |False |False |False
ray[0..11]
of Byte
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
8 B[O]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[1]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[2]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
— B[3]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[4]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[5]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
c Bl6]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False [False
B[7]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
B[8]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[9]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False [|False
B[10]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 False |False |False |False
B[11]
w RCV_PTP_SFB Ar- False |False |False |False
D ray[0..11]
of Byte
RCV_PTP_SFB[0O Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_PTP_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
]
] RCV_PTP_SFB[2 Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_PTP_SFB[3 |Byte 16#0 False |False |False [False
]
RCV_PTP_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False [|False
]
E RCV_PTP_SFB[5 |Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_PTP_SFB[6 |Byte 16#0 False |False |False [|False
]
[ | owrer projectname - MJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet 7 - 2




1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMl de
desde ajuste
HMI
RCV_PTP_SFB[7 |Byte 16#0 False |False |False |False
]
- RCV_PTP_SFB[8 Byte 16#0 False |False |False [False
]
RCV_PTP_SFB[9 Byte 16#0 False |False |False [|False
]
RCV_PTP_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False [False
0]
B RCV_PTP_SFB[1 Byte 16#0 False |False |False |False
1]
w RCV_RST_SFB Ar- False |False |False |False
ray[0..9]
of Byte
RCV_RST_SFB[0 Byte 16#0 False |False |False |False
- ]
RCV_RST_SFB[1Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_RST_SFB[2Byte 16#0 False |False |False [False
]
RCV_RST_SFB[3 Byte 16#0 False |False |False [|False
]
¢ RCV_RST_SFB[4 Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_RST_SFB[5 Byte 16#0 False |False |False [|False
]
RCV_RST_SFB[6 Byte 16#0 False |False |False [False
]
RCV_RST_SFB[7 |Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_RST_SFB[8 Byte 16#0 False |False |False |False
]
RCV_RST_SFB[9 Byte 16#0 False |False |False [|False
D ]
PF_FREQUENCY |Real 0.0 False |False |False [False
BLOCKED_PROC_T |Real 3.0 False True [True |False
IMEOUT
CUR- UDInt 0 False |False |False |False
RENT_TIME_VAL-
| UE
SAVED_TIME_VAL- UDInt 0 False |False |False |False
UE
SAVED_SLAVE_AD Word 0 False |False |False |False
DR
SAVED_MODE Word 0 False |False |False |False
E SAVED_DA- DWord 0 False |False |False [|False
TA_ADDR
SAVED_DATA_LEN UlInt 0 False |False |False [False
MB_STATE Ulnt 0 False |False |False |False
[ | Owner projectname - M|{ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet 7 - 3




1 2 3 4
Nombre Tipo de Valor de arranque Rema- Accesi- Visible Valor Comentario
datos nencia ble en HMl de
desde ajuste
HMI
COMM_SENT_CO UInt 0 False |False |False |False
UNT
BYTE_COUNT USInt 0 False |False |False [|False
INIT_OK Bool FALSE False |False |False |False
ACTIVE Bool FALSE False |False |False [False
BROADCAST_FLAG Bool FALSE False |False |False |False
EXTENDED_AD- Bool FALSE False True [True |False
DRESSING
SAVED_START_AD UInt 0 False |False |False |False
DR
TXBuf_Func- UDInt 0 False |False |False |False
tion_Offset
TXBuf_Ad- UDInt 0 False |False |False |False
dress_Offset
TXBuf_Quanti- UDInt 0 False |False |False |False

ty_Offset

Owner

projectname - M(ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

bate 12/09/2017

Operator

Project path

C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

Location

Designed By

Description 1st

Checked By

Description 2nd

Language es_ES

Approved By

1st View

Version
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Bloques de programa / Bloques de sistema /
Recursos de programa

MB_MASTER [FB1081]

MB_MASTER Propiedades

General
Nombre MB_MASTER Numero 1081
Tipo FB Idioma KOP
Numeracién automatica
B Informacion
Titulo Autor SIMATIC
Comentario Familia MODBUS
Versién 2.2 ID personalizada  |MB_MASTR
Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- Visible Valor Comentario
|| datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
w Base MB_BASE True [True |False
Input
Output
C InOut
w Static
S_PORT Uint 16#FFFF No remanente False |False False
S_RESP_TO Ulnt 1000 No remanente False |False False
S_ICHAR_GAP |UInt 28 No remanente |False |False |False
S_RETRIES Ulnt 2 No remanente False |False False
w Input
REQ Bool FALSE No remanente True  True |False [The enable to ini-
tiate a Modbus
master request
MB_ADDR Ulnt 0 No remanente True True False [The station ad-
D dress of the Mod-
bus slave
MODE USint 0 No remanente True [True |False |Specifies aread,
write, or diagnos-
tic operation
DATA_ADDR UDInt 0 No remanente True [True |False |The Modbus data
| address
DATA_LEN Ulnt 0 No remanente True [True |False |The Modbus data
length
w Output
DONE Bool FALSE Noremanente True [True |False |Boolean indicating

completion with-

E out error

BUSY Bool FALSE Noremanente True [True |False |Boolean indicating
operation in pro-
gress

Owner

projectname - M(ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

Project path

C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

Location

bate 12/09/2017

Operator
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tanguage @S-ES

Approved By 1st View Version

Sheet8 -1




1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
ERROR Bool FALSE Noremanente True [True |False |Boolean indicating
completion with
|| error
STATUS Word W#16#0 No remanente True [True |False [Status or error
code of the com-
pleted operation
w InOut
DATA_PTR Variant False |False |False |Data area used to
communicate with
B the Modbus slave
w Static
w SEND_PTP_SFB  |Ar- No remanente |False |False |False
ray[0..11]
of Byte
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[O]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[1]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[2]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[3]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[4]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[5]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[6]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[7]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[8]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
B[9]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[10]
SEND_PTP_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[11]
w RCV_PTP_SFB Ar- No remanente |False |False |False
ray[0..11]
of Byte
RCV_PTP_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
0]
RCV_PTP_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
1]
RCV_PTP_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
2]
RCV_PTP_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
3]
Owner projectname - MJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pae 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
Checked By Description 2nd language @5-ES
Approved By 1st View Version Sheet 8 - D




Nombre

RCV_PTP_SFB[
4]
RCV_PTP_SFB[
5]
RCV_PTP_SFB[
6]
RCV_PTP_SFB[
7]
RCV_PTP_SFB[
8]
RCV_PTP_SFB[
9]
RCV_PTP_SFB[
10]
RCV_PTP_SFB[
11]

w RCV_RST_SFB

RCV_RST_SFB|
0]
RCV_RST_SFB|
1]
RCV_RST_SFB|
2]
RCV_RST_SFB|
3]
RCV_RST_SFB|
4]
RCV_RST_SFB|
5]
RCV_RST_SFB|
6]
RCV_RST_SFB|
7]
RCV_RST_SFB|
8]
RCV_RST_SFB|
9]

PF_FREQUENCY

BLOCKED_PROC_T Real
IMEOUT

Cu

R-

RENT_TIME_VAL-

UE

Tipo de
datos

Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte

Ar-
ray[0..9]
of Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte

Real

UDInt

SAVED_TIME_VAL |UDInt

UE

SAVED_SLAVE_AD Word

DR

Valor predet.

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

0.0
3.0

0

0

0

Remanencia

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente
No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

Accesi- Visible Valor Comentario

ble
desde
HMI
False
False
False
False
False
False
False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False
True

False

False

False

en de
HMI |ajuste

False |False

False [False

False |False

False [False

False |False

False |False

False |False

False [False

False |False

False |False

False |False

False |False

False |False

False |False

False |False

False |False

False |False

False [False

False |False

False |False

True False

False |False

False |False

False |False

Owner

projectname - M(ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

bate 12/09/2017

Operator

Project path

C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

Location

Designed By

Description 1st

Checked By

Description 2nd

language @5-ES

Approved By

1st View

Version

Sheet8 - 3




1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
SAVED_MODE Word 0 No remanente |False |False |False
SAVED_DA- DWord 0 No remanente |False |False |False
|| TA_ADDR
SAVED_DA- Ulnt 0 No remanente False |False False
TA_LEN
MB_STATE Ulnt 0 No remanente False |False False
COMM_SENT_CO |UInt 0 No remanente False |False False
UNT
B BYTE_COUNT USInt 0 No remanente |False |False |False
INIT_OK Bool FALSE No remanente |[False |False |False
ACTIVE Bool FALSE No remanente False |False False
BROAD- Bool FALSE No remanente False |False False
CAST_FLAG
|| EXTENDED_AD-  Bool FALSE No remanente True [True |False
DRESSING
SAVED_START_AD |UInt 0 No remanente |False |False |False
DR
TXBuf_Func- UDInt 0 No remanente |False |False |False
tion_Offset
TXBuf_Ad- UDInt 0 No remanente False |False False
C dress_Offset
TXBuf_Quanti- UDInt 0 No remanente |False |False |False
ty_Offset
D
E
[ | owrer projectname - M|{ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd language @5-ES
Approved By Tst View Version Sheel8 - 4




Bloques de programa / Bloques de sistema /
Recursos de programa

MB_COMM_LOAD [FB1080]

MB_COMM_LOAD Propiedades

General
Nombre MB_COMM_LOAD Numero 1080
Tipo FB Idioma KOP
Numeracion automatica
Informacion
Titulo Autor SIMATIC
Comentario Familia MODBUS
Version 2.1 ID personalizada MB_CM_LD
Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- Visible Valor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
w Input
REQ Bool FALSE No remanente [True  True |False [The enable to ini-
tiate a Modbus
configuration op-
eration
PORT PORT 16#FFFF No remanente True [True |False [The PtP hardware
address
BAUD UDInt 0 No remanente [True  True |False [The baud rate of
the PtP port
PARITY Uint 0 No remanente True [True |False [The parity of the
PtP port
FLOW_CTRL Uint 0 No remanente True [True |False [Transmitand re-
ceive flow control
RTS_ON_DLY Uint 0 No remanente True [True |False [The enable time of
RTS before send-
ing the first char-
acter
RTS_OFF_DLY Uint 0 No remanente True [True |False [The enable time of
RTS after sending
the last character
RESP_TO Uint 1000 No remanente True [True |False [The time to wait
for the Modbus
slave to respond
w Output
DONE Bool FALSE No remanente True [True |False |Boolean indicating
completion with-
out error
ERROR Bool FALSE No remanente True [True |False |Boolean indicating
completion with
error
STATUS Word W#16#0 Noremanente [True  True |False |Status of the cur-
rent operation
w InOut
Oowner projectname - MJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
Checked By Description 2nd language @5-ES
Approved By 1st View Version SheetQ - 1




1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
w MB_DB MB_BASE False |False |False [The instance DB of
the Modbus mas-
|| ter or slave
Input
Output
InOut
w Static
S_PORT Ulnt 16#FFFF No remanente False |False False
B S_RESP_TO |UInt 1000 No remanente |False |False |False
S_ICHAR_GAUInt 28 No remanente |False |False |False
P
S_RETRIES  |UInt 2 No remanente False |False |False
w Static
| ICHAR_GAP Ulnt 0 No remanente True [True |False
RETRIES Ulnt 2 No remanente True [True False
WRREC_STATUS Word 2 No remanente True [True False
RDREC_STATUS  Word 2 No remanente True True |False
SFC_STATUS Word 2 No remanente [True [True False
w Port_CFG_SFB Ar- No remanente False |False False
C ray[0..25]
of Byte
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
0]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
1]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
2]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
3]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
4]
D Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
5]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
6]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
- 71
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
8]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
9]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
E 10]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
11]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
12]
[ | owrer projectname - MJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pate 12/09/2017
Project path
C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd Language es_ES
Approved By 1st View Version Sheet9 - 2




1 2 3 4
A Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
13]
| Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
14]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
15]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
16]
B Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
171
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
18]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
19]
— Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
20]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
21]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
22]
C Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
23]
Port_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
24]
Port_CFG_SFBJ[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
25]
w Send_CFG_SFB Ar- No remanente |False |False |False
ray[0..16]
of Byte
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[O]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
b B[1]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[2]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[3]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
| B[4]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[5]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[6]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
E B[7]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
B[8]
Send_CFG_SF |Byte 16#0 No remanente False |False False
B[9]
[ | owrer projectname - MJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pae 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st
F
Checked By Description 2nd language @5-ES
Approved By 1st View Version SheetQ - 3




Nombre

Send_CFG_SF
B[10]
Send_CFG_SF
B[11]
Send_CFG_SF
B[12]
Send_CFG_SF
B[13]
Send_CFG_SF
B[14]
Send_CFG_SF
B[15]
Send_CFG_SF
B[16]

w Rcv_CFG_SFB

Rev_CFG_SFB[
0]
Rev_CFG_SFB[
1]
Rev_CFG_SFB[
2]
Rev_CFG_SFB[
3]
Rev_CFG_SFB[
4]
Rev_CFG_SFB[
5]
Rev_CFG_SFB[
6]
Rev_CFG_SFB[
7]
Rev_CFG_SFB[
8]
Rev_CFG_SFB[
9]
Rev_CFG_SFB[
10]
Rev_CFG_SFB[
11]
Rev_CFG_SFB[
12]
Rev_CFG_SFB[
13]
Rev_CFG_SFB[
14]
Rev_CFG_SFB[
15]

Tipo de
datos

Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Ar-
ray[0..60]
of Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte
Byte

Byte

Valor predet.

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

16#0

Remanencia

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

No remanente

Accesi- Visible Valor Comentario

ble
desde
HMI
False
False
False
False
False
False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

False

en de
HMI
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False

False [False

False |False

False |False
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False
False |False

False |False

ajuste

Owner

projectname - M(ODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

bate 12/09/2017

Operator

Project path

C:\Userslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1

Location

Designed By

Description 1st

Checked By

Description 2nd

tanguage @S-ES

Approved By

1st View

Version

Sheet9 -4




Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI

Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
16]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
171
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
18]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
19]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
20]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
21]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
22]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
23]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
24]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
25]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
26]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
271
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
28]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
29]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
30]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
31]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
32]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
33]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
34]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
35]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
36]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
371]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
38]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
39]

Owner projectname - MJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pae 12/09/2017

CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st

Checked By

Description 2nd

language @5-ES

Approved By

1st View

Version

Sheet9 -5




Nombre Tipo de Valor predet. Remanencia Accesi- VisibleValor Comentario
datos ble en de
desde HMI ajuste
HMI
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
40]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
41]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
42]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
43]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
44]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
45]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
46]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
47]
Rcv_CFG_SFB[ Byte 16#0 No remanente |False |False |False
48]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
49]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |[False |False |False
50]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
51]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
52]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
53]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
54]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
55]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
56]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
571
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
58]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente |False |False |False
59]
Rcv_CFG_SFB[ |Byte 16#0 No remanente False |False False
60]
STOP_BITS USInt 1 No remanente True [True False
Owner projectname - MJODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1 pae 12/09/2017
CiUserslintegradora\Desktop\TESIS MODBUS\Documentos\S7 1200 - V20
Operator MODBUS RS232\MODBUS_S7-1200_ABB_V13_SP1
Location
Designed By Description 1st

Checked By

Description 2nd

language @5-ES

Approved By

1st View

Version

Sheet9 - 6




ANEXO E

Programacién del SCADA Visual Basic.Net
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Imports NationalInstruments

Imports NationalInstruments.Net

Imports NationalInstruments.UI.WindowsForms
Imports NationalInstruments.UI

Imports System.Globalization

Public Class MainForm
Inherits System.Windows.Forms.Form

Private Const TargetUrl As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/MICRO850.
MICRO850_V20.VELOCIDAD" ' Direccion OPC de velocidad.

Private Const TargetUrll As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/MICRO850.
MICRO850_V20.STW_ENABLE" ' Direccion OPC de ENABLE.

Private Const TargetUrl2 As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/MICRO850.
MICRO850_V20.ENCENDIDO_APAGADO" ' Direccion OPC de MARCHA.

Private Const TargetUrl3 As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/MICRO850.
MICRO850_ACS355.PARO" ' Direccion OPC de PARO.

Private Const TargetUrld As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/MICRO850.
MICRO850_V20.REVERSA" ' Direccion OPC de REVERSA.

Private Const TargetUrl5 As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/MICRO850.
MICRO850_V20.HSW_ENABLE" ' Direccion OPC de VELOCIDAD_ENABLE.

Private WithEvents waveformPlot As NationalInstruments.UI.WaveformPlot
Private WithEvents xAxis As NationalInstruments.UI.XAxis

Private WithEvents yAxis As NationalInstruments.UI.YAxis

Private WithEvents statusTextBox As System.Windows.Forms.TextBox
Private WithEvents statusLabel As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Velocidad As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Knob
Friend WithEvents Labell As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label2 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label3 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label4 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label6 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label7 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label8 As System.Windows.Forms.Label

Private WithEvents DataSocketl As NationallInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents Switchl As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Switch2 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Marcha As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Switch5 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents DataSocket2 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket3 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket4 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Private Const BufferSize As Integer = 40

#Region " Windows Form Designer generated code
'"Form overrides dispose to clean up the component list.
Protected Overloads Overrides Sub Dispose(ByVal disposing As Boolean)
If disposing Then
If Not (components Is Nothing) Then
components.Dispose()

End If
End If
MyBase.Dispose(disposing)

End Sub

'Required by the Windows Form Designer
Private components As System.ComponentModel.IContainer

"NOTE: The following procedure is required by the Windows Form Designer

'It can be modified using the Windows Form Designer.

'Do not modify it using the code editor.

Private WithEvents dataSocket As NationalInstruments.Net.DataSocket

Private WithEvents timer As System.Windows.Forms.Timer

Private WithEvents disconnectButton As System.Windows.Forms.Button

Private WithEvents connectAutoUpdateButton As System.Windows.Forms.Button
Private WithEvents dataSocketServer As NationalInstruments.Net.DataSocketServer

<System.Diagnostics.DebuggerStepThrough()> Private Sub InitializeComponent()

Me.components = New System.ComponentModel.Container()

Dim resources As System.ComponentModel.ComponentResourceManager = New System.ComponentModel.
ComponentResourceManager (GetType(MainForm))

Me.dataSocket = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
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Me.timer = New System.Windows.Forms.Timer(Me.components)
Me.disconnectButton = New System.Windows.Forms.Button()
Me.connectAutoUpdateButton = New System.Windows.Forms.Button()
Me.dataSocketServer = New NationalInstruments.Net.DataSocketServer(Me.components)
Me.waveformPlot = New NationalInstruments.UI.WaveformPlot()

Me.xAxis = New NationalInstruments.UI.XAxis()

Me.yAxis = New NationalInstruments.UI.YAxis()

Me.statusTextBox = New System.Windows.Forms.TextBox()

Me.statusLabel = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Velocidad = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Knob()

Me.Labell = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Label2 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Label3 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Labeld4 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Label6 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Label7 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Label8 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.DataSocketl = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Me.Switchl = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Me.Switch2 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Me.Marcha = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Me.Switch5 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()
Me.DataSocket2 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Me.DataSocket3 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Me.DataSocket4 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
CType(Me.dataSocket, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.dataSocketServer, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Velocidad, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.DataSocketl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Switchl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Switch2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Marcha, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Switch5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.DataSocket2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.DataSocket3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.DataSocket4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
Me.SuspendLayout()

'dataSocket

Me.dataSocket.AutoConnect = False

"timer

Me.timer.Enabled = True

'disconnectButton

Me.disconnectButton.BackColor = System.Drawing.Color.Orange
Me.disconnectButton.FlatStyle = System.Windows.Forms.FlatStyle.System
Me.disconnectButton.Font = New System.Drawing.Font("Impact"”, 9.75!, System.Drawing.FontStyle.Regular,«¢
System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))
Me.disconnectButton.ForeColor = System.Drawing.Color.LawnGreen
Me.disconnectButton.Location = New System.Drawing.Point (691, 381)
Me.disconnectButton.Name = "disconnectButton"
Me.disconnectButton.Size = New System.Drawing.Size(169, 57)
Me.disconnectButton.TabIndex = 23
Me.disconnectButton.Text = "Disconnect”
Me.disconnectButton.UseVisualStyleBackColor = False

'connectAutoUpdateButton

Me.connectAutoUpdateButton.FlatStyle = System.Windows.Forms.FlatStyle.System

Me.connectAutoUpdateButton.Font = New System.Drawing.Font("Impact", 10.0!, System.Drawing.FontStyle. ¥
Underline, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.connectAutoUpdateButton.ForeColor = System.Drawing.Color.LawnGreen

Me.connectAutoUpdateButton.Location = New System.Drawing.Point(691, 262)

Me.connectAutoUpdateButton.Name = "connectAutoUpdateButton"

Me.connectAutoUpdateButton.Size = New System.Drawing.Size(165, 57)

Me.connectAutoUpdateButton.TabIndex = 20

Me.connectAutoUpdateButton.Text = "Connect (Auto Update)"

'waveformPlot
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Me.waveformPlot.XAxis = Me.xAxis

Me.waveformPlot.YAxis = Me.yAxis

'statusTextBox

Me.statusTextBox.Anchor = CType(((System.Windows.Forms.AnchorStyles.Top Or System.Windows.Forms. "4

AnchorStyles.Left) _
Or System.Windows.Forms.AnchorStyles.Right), System.Windows.Forms.AnchorStyles)
Me.statusTextBox.Location = New System.Drawing.Point (140, 82)
Me.statusTextBox.Name = "statusTextBox"
Me.statusTextBox.ReadOnly = True
Me.statusTextBox.Size = New System.Drawing.Size(1013, 20)
Me.statusTextBox.TabIndex = 18

'statusLabel

Me.statusLabel.Location = New System.Drawing.Point(55, 85)
Me.statusLabel.Name = "statusLabel"

Me.statusLabel.Size = New System.Drawing.Size(48, 23)
Me.statusLabel.TabIndex = 16

Me.statusLabel.Text = "Status:"

'Velocidad

Me.Velocidad.Location = New System.Drawing.Point (937, 415)
Me.Velocidad.Name = "Velocidad"

Me.Velocidad.Range = New NationalInstruments.UI.Range(©.0R, 50.0R)
Me.Velocidad.Size = New System.Drawing.Size(160, 152)
Me.Velocidad.TabIndex = 31

'Labell

Me.Labell.AutoSize = True

Me.Labell.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 12.0!, System.Drawing.FontStyle. "4
Regular, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Labell.ForeColor = System.Drawing.Color.DodgerBlue

Me.Labell.Location = New System.Drawing.Point (933, 197)

Me.Labell.Name = "Labell"

Me.Labell.Size = New System.Drawing.Size(163, 20)

Me.Labell.TabIndex = 32

Me.Labell.Text = "Cosigna de Velocidad"

'Label2

Me.Label2.AutoSize = True

Me.Label2.Font = New System.Drawing.Font("Impact", 20.0!, System.Drawing.FontStyle.Bold, System. "4
Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Label2.ForeColor = System.Drawing.Color.Crimson

Me.Label2.Location = New System.Drawing.Point (383, 27)

Me.Label2.Name = "Label2"

Me.Label2.Size = New System.Drawing.Size(412, 34)

Me.Label2.TabIndex = 33

Me.Label2.Text = "COMUNICACION MICRO850 A V_20"

'Label3

Me.Label3.AutoSize = True

Me.Label3.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 12.0!, System.Drawing.FontStyle. "4
Regular, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©@, Byte))

Me.Label3.ForeColor = System.Drawing.Color.DodgerBlue

Me.Label3.Location = New System.Drawing.Point (167, 197)

Me.Label3.Name = "Label3"

Me.Label3.Size = New System.Drawing.Size(138, 20)

Me.Label3.TabIndex = 44

Me.Label3.Text = "Palabra de Mando"

'Labeld

Me.Label4.AutoSize = True

Me.Label4.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.Label4.Location = New System.Drawing.Point(31, 508)

Me.Label4 .Name = "Label4"

Me.Label4.Size = New System.Drawing.Size(72, 17)
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Me.Label4.TabIndex = 45
Me.Label4.Text = "MARCHA"

'Label6

Me.Label6.AutoSize = True

Me.Label6.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Label6.Location = New System.Drawing.Point (359, 508)

Me.Label6.Name = "Label6"

Me.Label6.Size = New System.Drawing.Size(80, 17)

Me.Label6.TabIndex = 47

Me.Label6.Text = "REVERSA"

'Label?7

Me.Label7.AutoSize = True

Me.Label7.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.Label7.Location = New System.Drawing.Point (196, 381)

Me.Label7.Name = "Label7"

Me.Label7.Size = New System.Drawing.Size(68, 17)

Me.Label7.TabIndex = 48

Me.Label7.Text = "ENABLE"

'Label8

Me.Label8.AutoSize = True

Me.Label8.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Bold¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Label8.Location = New System.Drawing.Point (984, 381)

Me.Label8.Name = "Label8"

Me.Label8.Size = New System.Drawing.Size(68, 17)

Me.Label8.TabIndex = 49

Me.Label8.Text = "ENABLE"

'DataSocketl
Me.DataSocketl.AccessMode = NationalInstruments.Net.AccessMode.ReadWriteAutoUpdate
Me.DataSocketl.AutoConnect = False
Me.DataSocketl.ReadMode = NationalInstruments.Net.ReadMode.Synchronous
Me.DataSocketl.Url = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/MICR0850.MICRO850_ACS355. ¥
VEL" & _
"OCIDAD_ENABLE"

'Switchl

Me.Switchl.Location = New System.Drawing.Point (987, 249)

Me.Switchl.Name = "Switchl"

Me.Switchl.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switchl.0nColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Switchl.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switchl.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switchl.TabIndex = 50

'Switch2

Me.Switch2.Location = New System.Drawing.Point (199, 249)

Me.Switch2.Name = "Switch2"

Me.Switch2.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch2.0nColor = System.Drawing.SystemColors.MenuHighlight
Me.Switch2.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch2.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch2.TabIndex = 51

'Marcha

Me.Marcha.Location = New System.Drawing.Point(34, 381)

Me.Marcha.Name = "Marcha"

Me.Marcha.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Marcha.OnColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Marcha.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Marcha.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Marcha.TabIndex = 52
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'Switch5

Me.Switch5.Location = New System.Drawing.Point (362, 381)

Me.Switch5.Name = "Switch5"

Me.Switch5.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch5.0nColor = System.Drawing.SystemColors.MenuHighlight
Me.Switch5.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch5.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch5.TabIndex = 54

'MainForm

Me.AutoScaleDimensions = New System.Drawing.SizeF(96.0!, 96.0!)
Me.AutoScaleMode = System.Windows.Forms.AutoScaleMode.Dpi

Me.ClientSize = New System.Drawing.Size(1238, 593)
Me.Controls.Add(Me.Switch5)

Me.Controls.Add(Me.Marcha)

Me.Controls.Add(Me.Switch2)

Me.Controls.Add(Me.Switchl)

Me.Controls.Add(Me.Label8)

Me.Controls.Add(Me.Label?7)

Me.Controls.Add(Me.Label6)

Me.Controls.Add(Me.Label4)

Me.Controls.Add(Me.Label3)

Me.Controls.Add(Me.Label2)

Me.Controls.Add(Me.Labell)

Me.Controls.Add(Me.Velocidad)

Me.Controls.Add(Me.statusLabel)

Me.Controls.Add(Me.statusTextBox)

Me.Controls.Add(Me.disconnectButton)
Me.Controls.Add(Me.connectAutoUpdateButton)

Me.Icon = CType(resources.GetObject("$this.Icon"), System.Drawing.Icon)
Me.MinimumSize = New System.Drawing.Size(500, 350)

Me.Name = "MainForm"

Me.Text = "DataSocket Writer"

CType(Me.dataSocket, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.dataSocketServer, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Velocidad, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocketl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switchl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Marcha, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
Me.ResumelLayout(False)

Me.PerformLayout()

End Sub
#End Region

<STAThread()> _

Public Shared Sub Main()
Application.EnableVisualStyles()
Application.DoEvents()
Application.Run(New MainForm())

End Sub

Public Sub New()
MyBase.New()

InitializeComponent()

dataSocket.Data.Attributes.Add("Frequency", CType(Velocidad.Value, Double))

dataSocket.Data.Attributes.Add("Timestamp"”, DateTime.Now)

DataSocketl.Data.Attributes.Add("InVelocidad", CType(Switchl.Value, Boolean))
End Sub

Private Sub OnConnectAutoUpdateClick(ByVal sender As Object, ByVal e As System.EventArgs) Handles
connectAutoUpdateButton.Click
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If dataSocket.IsConnected Then
dataSocket.Disconnect()
End If
dataSocket.Connect(TargetUrl, AccessMode.WriteAutoUpdate)
End Sub

Private Sub OnDisconnectClick(ByVal sender As Object, ByVal e As System.EventArgs) Handles "4
disconnectButton.Click
dataSocket.Disconnect()
End Sub
Private Sub OnDataSocketConnectionStatusUpdated(ByVal sender As Object, ByVal e As NationalInstruments.
Net.ConnectionStatusUpdatedEventArgs) Handles dataSocket.ConnectionStatusUpdated
statusTextBox.Text = e.Message
End Sub
Private Sub targetTextBox_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub frequencylLabel Click(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub statusTextBox_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub generateDataCheckBox_CheckedChanged(sender As Object, e As EventArgs)
End Sub
Private Sub Knobl_AfterChangeValue(sender As Object, e As AfterChangeNumericValueEventArgs) Handles "4
Velocidad.AfterChangeValue
Dim frequencyValue As Double = CType(Velocidad.Value, Double)
dataSocket.Data.Value = frequencyValue
dataSocket.Data.Attributes.Item("Frequency").Value = frequencyValue
End Sub

Private Sub dataSocket_DataUpdated(sender As Object, e As DataUpdatedEventArgs) Handles dataSocket. "4
DataUpdated

End Sub

Private Sub Labell Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Labell.Click
End Sub

Private Sub Label3 Click(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub TextBoxl_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub Label3 Click_1(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label3.Click

End Sub

Private Sub Label7_Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label7.Click
End Sub

Private Sub VELOCIDAD_ENABLE_Click(sender As Object, e As EventArgs)
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End Sub
Private Sub NumericEditl_AfterChangeValue(sender As Object, e As AfterChangeNumericValueEventArgs)
End Sub

Private Sub statusTextBox_TextChanged_1(sender As Object, e As EventArgs) Handles statusTextBox.
TextChanged

End Sub

Private Sub DataSocketl_ DataUpdated(sender As Object, e As DataUpdatedEventArgs) Handles DataSocketl.
DataUpdated

End Sub

Private Sub timer_Tick(sender As Object, e As EventArgs) Handles timer.Tick
End Sub
Private Sub Switchl_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switchl.StateChanged

DataSocketl.Connect(TargetUrl5, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switchl.value = True) Then
DataSocketl.Data.Value = 1
Else
DataSocketl.Data.Value = @
End If

End Sub
Private Sub Label8 Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label8.Click
End Sub

Private Sub Switch2_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch2.StateChanged
DataSocket2.Connect(TargetUrll, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switch2.value = True) Then
DataSocket2.Data.Value = 1
Else
DataSocket2.Data.Value = 0
End If

End Sub

Private Sub Switch5_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch5.StateChanged
DataSocket4.Connect(TargetUrl4d, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switch5.Value = True) Then
DataSocket4.Data.Value = 1
Else
DataSocket4.Data.Value = 0
End If
End Sub

Private Sub Switch3_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Marcha.StateChanged
DataSocket3.Connect(TargetUrl2, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Marcha.Value = True) Then
DataSocket3.Data.Value = 1
Else
DataSocket3.Data.Value = 0
End If

End Sub

End Class



C:\Users\Laboratorio\Desktop\MODBUS\OPC\PROGRAMA_OPC_VB\Micro850_ABB\vb\Writer\MICRO850 ABB.vb

Imports
Imports
Imports
Imports
Imports

NationalInstruments
NationalInstruments.Net
NationalInstruments.UI.WindowsForms
NationalInstruments.UI
System.Globalization

Public Class MainForm

#Region " Windows Form Designer generated code

Inherits System.Windows.Forms.Form

Private Const TargetUrl As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/MICRO850.

MICRO850_ACS355.VELOCIDAD" ' Direccion OPC de velocidad.

Private Const TargetUrll As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers
MICRO850_ACS355.CC_ENABLE" ' Direccion OPC de ENABLE.

Private Const TargetUrl2 As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers
MICRO850_ACS355.MARCHA" ' Direccion OPC de MARCHA.

Private Const TargetUrl3 As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers
MICRO850_ACS355.PARO" ' Direccion OPC de PARO.

Private Const TargetUrld As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers
MICRO850_ACS355.REVERSA" ' Direccion OPC de REVERSA.

Private Const TargetUrl5 As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers
MICRO850_ACS355.VELOCIDAD_ENABLE" ' Direccion OPC de VELOCIDAD_ENABLE.

Private WithEvents waveformPlot As NationalInstruments.UI.WaveformPlot
Private WithEvents xAxis As NationalInstruments.UI.XAxis

Private WithEvents yAxis As NationalInstruments.UI.YAxis

Private WithEvents statusTextBox As System.Windows.Forms.TextBox
Private WithEvents statusLabel As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Velocidad As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Knob
Friend WithEvents Labell As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label2 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label3 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label4 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label6 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label7 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label8 As System.Windows.Forms.Label

Private WithEvents DataSocketl As NationallInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents Switchl As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Switch2 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Marcha As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Switch5 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents DataSocket2 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket3 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket4 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents Switch3 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Label5 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents DataSocket5 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Private Const BufferSize As Integer = 40

'Form overrides dispose to clean up the component list.
Protected Overloads Overrides Sub Dispose(ByVal disposing As Boolean)
If disposing Then
If Not (components Is Nothing) Then
components.Dispose()

End If
End If
MyBase.Dispose(disposing)

End Sub

'Required by the Windows Form Designer
Private components As System.ComponentModel.IContainer

'"NOTE: The following procedure is required by the Windows Form Designer

"It can be modified using the Windows Form Designer.

'Do not modify it using the code editor.

Private WithEvents dataSocket As NationalInstruments.Net.DataSocket

Private WithEvents timer As System.Windows.Forms.Timer

Private WithEvents disconnectButton As System.Windows.Forms.Button

Private WithEvents connectAutoUpdateButton As System.Windows.Forms.Button
Private WithEvents dataSocketServer As NationalInstruments.Net.DataSocketServer

<System.Diagnostics.DebuggerStepThrough()> Private Sub InitializeComponent()
Me.components = New System.ComponentModel.Container()

.V5/MICRO850.
.V5/MICRO850.
.V5/MICRO850.
.V5/MICRO850.

.V5/MICRO850.
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Dim resources As System.ComponentModel.ComponentResourceManager = New System.ComponentModel. "4
ComponentResourceManager(GetType(MainForm))

Me.dataSocket = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)

Me.timer = New System.Windows.Forms.Timer(Me.components)

Me.disconnectButton = New System.Windows.Forms.Button()

Me.connectAutoUpdateButton = New System.Windows.Forms.Button()

Me.dataSocketServer = New NationalInstruments.Net.DataSocketServer(Me.components)

Me.waveformPlot = New NationalInstruments.UI.WaveformPlot()

Me.xAxis = New NationalInstruments.UI.XAxis()

Me.yAxis = New NationalInstruments.UI.YAxis()

Me.statusTextBox = New System.Windows.Forms.TextBox()

Me.statusLabel = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Velocidad = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Knob()

Me.Labell = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Label2 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Label3 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Label4 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Label6 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Label7 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.Label8 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.DataSocketl = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)

Me.Switchl = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Me.Switch2 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Me.Marcha = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Me.Switch5 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Me.DataSocket2 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)

Me.DataSocket3 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)

Me.DataSocket4 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)

Me.Switch3 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Me.Label5 = New System.Windows.Forms.Label()

Me.DataSocket5 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)

CType(Me.dataSocket, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.dataSocketServer, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.Velocidad, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.DataSocketl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.Switchl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.Switch2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.Marcha, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.Switch5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.DataSocket2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.DataSocket3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.DataSocket4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.Switch3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

CType(Me.DataSocket5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()

Me.SuspendLayout()

'dataSocket

Me.dataSocket.AutoConnect = False

"timer

Me.timer.Enabled = True

'disconnectButton
Me.disconnectButton.BackColor = System.Drawing.Color.Orange
Me.disconnectButton.FlatStyle = System.Windows.Forms.FlatStyle.System
Me.disconnectButton.Font = New System.Drawing.Font("Impact"”, 9.75!, System.Drawing.FontStyle.Regular,¥¢
System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))
Me.disconnectButton.ForeColor = System.Drawing.Color.LawnGreen
Me.disconnectButton.Location = New System.Drawing.Point (691, 381)
Me.disconnectButton.Name = "disconnectButton"
Me.disconnectButton.Size = New System.Drawing.Size(169, 57)
Me.disconnectButton.TabIndex = 23
Me.disconnectButton.Text = "Disconnect”
Me.disconnectButton.UseVisualStyleBackColor = False

'connectAutoUpdateButton

Me.connectAutoUpdateButton.FlatStyle = System.Windows.Forms.FlatStyle.System

Me.connectAutoUpdateButton.Font = New System.Drawing.Font("Impact", 10.0!, System.Drawing.FontStyle. ¥
Underline, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.connectAutoUpdateButton.ForeColor = System.Drawing.Color.LawnGreen
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Me.connectAutoUpdateButton.Location = New System.Drawing.Point(691, 262)
Me.connectAutoUpdateButton.Name = "connectAutoUpdateButton"
Me.connectAutoUpdateButton.Size = New System.Drawing.Size(165, 57)
Me.connectAutoUpdateButton.TabIndex = 20
Me.connectAutoUpdateButton.Text = "Connect (Auto Update)"

'waveformPlot
Me.waveformPlot.XAxis = Me.XxAxis
Me.waveformPlot.YAxis = Me.yAxis

'statusTextBox

Me.statusTextBox.Anchor = CType(((System.Windows.Forms.AnchorStyles.Top Or System.Windows.Forms.

AnchorStyles.Left) _
Or System.Windows.Forms.AnchorStyles.Right), System.Windows.Forms.AnchorStyles)
Me.statusTextBox.Location = New System.Drawing.Point (140, 82)
Me.statusTextBox.Name = "statusTextBox"
Me.statusTextBox.ReadOnly = True
Me.statusTextBox.Size = New System.Drawing.Size(1013, 20)
Me.statusTextBox.TabIndex = 18

'statusLabel

Me.statusLabel.Location = New System.Drawing.Point(55, 85)
Me.statusLabel.Name = "statusLabel"

Me.statusLabel.Size = New System.Drawing.Size(48, 23)
Me.statusLabel.TabIndex = 16

Me.statusLabel.Text = "Status:"

'Velocidad

Me.Velocidad.Location = New System.Drawing.Point (937, 415)
Me.Velocidad.Name = "Velocidad"

Me.Velocidad.Range = New NationalInstruments.UI.Range(©.0R, 50.0R)
Me.Velocidad.Size = New System.Drawing.Size(160, 152)
Me.Velocidad.TabIndex = 31

'Labell

Me.Labell.AutoSize = True

Me.Labell.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 12.@!, System.Drawing.FontStyle.

Regular, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©@, Byte))
Me.Labell.ForeColor = System.Drawing.Color.DodgerBlue
Me.Labell.Location = New System.Drawing.Point (933, 197)
Me.Labell.Name = "Labell"

Me.Labell.Size = New System.Drawing.Size(163, 20)
Me.Labell.TabIndex = 32
Me.Labell.Text = "Cosigna de Velocidad"

'Label2

Me.Label2.AutoSize = True

Me.Label2.Font = New System.Drawing.Font("Impact", 20.0!, System.Drawing.FontStyle.Bold, System.

Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))
Me.Label2.ForeColor = System.Drawing.Color.Crimson
Me.Label2.Location = New System.Drawing.Point (383, 27)
Me.Label2.Name = "Label2"

Me.Label2.Size = New System.Drawing.Size(398, 34)
Me.Label2.TabIndex = 33
Me.Label2.Text = "COMUNICACION MICRO850 A ABB"

'Label3

Me.Label3.AutoSize = True

Me.Label3.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 12.@!, System.Drawing.FontStyle.

Regular, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©@, Byte))
Me.Label3.ForeColor = System.Drawing.Color.DodgerBlue
Me.Label3.Location = New System.Drawing.Point (167, 197)
Me.Label3.Name = "Label3"

Me.Label3.Size = New System.Drawing.Size(138, 20)
Me.Label3.TabIndex = 44
Me.Label3.Text = "Palabra de Mando"
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'Labeld

Me.Label4.AutoSize = True

Me.Label4.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.@!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.Label4.Location = New System.Drawing.Point(31, 508)

Me.Label4 .Name = "Label4"

Me.Label4.Size = New System.Drawing.Size(72, 17)

Me.Label4.TabIndex = 45

Me.Label4d.Text = "MARCHA"

'Label6

Me.Label6.AutoSize = True

Me.Label6.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Label6.Location = New System.Drawing.Point (359, 508)

Me.Label6.Name = "Label6"

Me.Label6.Size = New System.Drawing.Size(80, 17)

Me.Label6.TabIndex = 47

Me.Label6.Text = "REVERSA"

'Label?7

Me.Label7.AutoSize = True

Me.Label7.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.Label7.Location = New System.Drawing.Point (196, 336)

Me.Label7.Name = "Label7"

Me.Label7.Size = New System.Drawing.Size(68, 17)

Me.Label7.TabIndex = 48

Me.Label7.Text = "ENABLE"

'Label8

Me.Label8.AutoSize = True

Me.Label8.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Label8.Location = New System.Drawing.Point (984, 381)

Me.Label8.Name = "Label8"

Me.Label8.Size = New System.Drawing.Size(68, 17)

Me.Label8.TabIndex = 49

Me.Label8.Text = "ENABLE"

'DataSocketl
Me.DataSocketl.AccessMode = NationalInstruments.Net.AccessMode.ReadWriteAutoUpdate
Me.DataSocketl.AutoConnect = False
Me.DataSocketl.ReadMode = NationalInstruments.Net.ReadMode.Synchronous
Me.DataSocketl.Url = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/MICR0850.MICRO850_ACS355. ¥
VEL" & _
"OCIDAD_ENABLE"

'Switchl

Me.Switchl.Location = New System.Drawing.Point (987, 249)

Me.Switchl.Name = "Switchl"

Me.Switchl.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switchl.0nColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Switchl.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switchl.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switchl.TabIndex = 50

'Switch2

Me.Switch2.Location = New System.Drawing.Point (199, 237)

Me.Switch2.Name = "Switch2"

Me.Switch2.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch2.0nColor = System.Drawing.SystemColors.MenuHighlight
Me.Switch2.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch2.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch2.TabIndex = 51

'Marcha
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Me.Marcha.Location = New System.Drawing.Point(34, 381)

Me.Marcha.Name = "Marcha"

Me.Marcha.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Marcha.OnColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Marcha.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Marcha.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Marcha.TabIndex = 52

'Switch5

Me.Switch5.Location = New System.Drawing.Point (362, 381)

Me.Switch5.Name = "Switch5"

Me.Switch5.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch5.0nColor = System.Drawing.SystemColors.MenuHighlight
Me.Switch5.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch5.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch5.TabIndex = 54

'Switch3

Me.Switch3.Location = New System.Drawing.Point (199, 381)

Me.Switch3.Name = "Switch3"

Me.Switch3.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch3.0nColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Switch3.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch3.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch3.TabIndex = 55

'Label5

Me.Label5.AutoSize = True

Me.Label5.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Bold¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Label5.Location = New System.Drawing.Point(212, 508)

Me.Label5.Name = "Label5"

Me.Label5.Size = New System.Drawing.Size(51, 17)

Me.Label5.TabIndex = 56

Me.Label5.Text = "PARO"

'MainForm

Me.AutoScaleDimensions = New System.Drawing.SizeF(96.0!, 96.0!)
Me.AutoScaleMode = System.Windows.Forms.AutoScaleMode.Dpi
Me.ClientSize = New System.Drawing.Size(1238, 593)
Me.Controls.Add(Me.Label5)

Me.Controls.Add(Me.Switch3)

Me.Controls.Add(Me.Switch5)

Me.Controls.Add(Me.Marcha)

Me.Controls.Add(Me.Switch2)

Me.Controls.Add(Me.Switchl)

Me.Controls.Add(Me.Label8)

Me.Controls.Add(Me.Label7)

Me.Controls.Add(Me.Label6)

Me.Controls.Add(Me.Label4d)

Me.Controls.Add(Me.Label3)

Me.Controls.Add(Me.Label2)

Me.Controls.Add(Me.Labell)

Me.Controls.Add(Me.Velocidad)

Me.Controls.Add(Me.statusLabel)

Me.Controls.Add(Me.statusTextBox)

Me.Controls.Add(Me.disconnectButton)
Me.Controls.Add(Me.connectAutoUpdateButton)

Me.Icon = CType(resources.GetObject("$this.Icon"), System.Drawing.Icon)
Me.MinimumSize = New System.Drawing.Size(500, 350)

Me.Name = "MainForm"

Me.Text = "DataSocket Writer"

CType(Me.dataSocket, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.dataSocketServer, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Velocidad, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocketl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switchl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Marcha, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
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CType(Me.Switch5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
Me.ResumelLayout(False)

Me.PerformLayout()

End Sub
#End Region

<STAThread()> _

Public Shared Sub Main()
Application.EnableVisualStyles()
Application.DoEvents()
Application.Run(New MainForm())

End Sub

Public Sub New()
MyBase.New()

InitializeComponent()

dataSocket.Data.Attributes.Add("Frequency"”, CType(Velocidad.Value, Double))

dataSocket.Data.Attributes.Add("Timestamp"”, DateTime.Now)

DataSocketl.Data.Attributes.Add("InVelocidad", CType(Switchl.Value, Boolean))
End Sub

Private Sub OnConnectAutoUpdateClick(ByVal sender As Object, ByVal e As System.EventArgs) Handles
connectAutoUpdateButton.Click
If dataSocket.IsConnected Then
dataSocket.Disconnect()
End If

dataSocket.Connect(TargetUrl, AccessMode.WriteAutoUpdate)
End Sub

Private Sub OnDisconnectClick(ByVal sender As Object, ByVal e As System.EventArgs) Handles
disconnectButton.Click

dataSocket.Disconnect()
End Sub
Private Sub OnDataSocketConnectionStatusUpdated(ByVal sender As Object, ByVal e As NationalInstruments.
Net.ConnectionStatusUpdatedEventArgs) Handles dataSocket.ConnectionStatusUpdated

statusTextBox.Text = e.Message
End Sub

Private Sub targetTextBox_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub frequencylLabel Click(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub statusTextBox_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub generateDataCheckBox_CheckedChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub Knobl_AfterChangeValue(sender As Object, e As AfterChangeNumericValueEventArgs) Handles
Velocidad.AfterChangeValue
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Dim frequencyValue As Double = CType(Velocidad.Value, Double)

dataSocket.Data.Value = frequencyValue

dataSocket.Data.Attributes.Item("Frequency").Value = frequencyValue
End Sub

Private Sub dataSocket_DataUpdated(sender As Object, e As DataUpdatedEventArgs) Handles dataSocket.
DataUpdated

End Sub

Private Sub Labell_Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Labell.Click
End Sub

Private Sub Label3_Click(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub TextBoxl_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub Label3_Click_1(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label3.Click

End Sub

Private Sub Label7_Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label7.Click

End Sub

Private Sub VELOCIDAD_ENABLE_Click(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub NumericEditl_AfterChangeValue(sender As Object, e As AfterChangeNumericValueEventArgs)
End Sub

Private Sub statusTextBox_TextChanged_1(sender As Object, e As EventArgs) Handles statusTextBox.
TextChanged

End Sub

Private Sub DataSocketl_DataUpdated(sender As Object, e As DataUpdatedEventArgs) Handles DataSocketl.
DataUpdated

End Sub

Private Sub timer_Tick(sender As Object, e As EventArgs) Handles timer.Tick
End Sub
Private Sub Switchl_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switchl.StateChanged

DataSocketl.Connect(TargetUrl5, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switchl.value = True) Then
DataSocketl.Data.Value = 1
Else
DataSocketl.Data.Value = ©
End If

End Sub

Private Sub Label8_Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label8.Click

End Sub

Private Sub Switch2_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch2.StateChanged
DataSocket2.Connect(TargetUrll, AccessMode.WriteAutoUpdate)

If (Switch2.value = True) Then
DataSocket2.Data.Value = 1
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Else
DataSocket2.Data.Value = ©
End If

End Sub

Private Sub Switch5_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch5.StateChanged
DataSocket4.Connect(TargetUrl4d, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switch5.Value = True) Then
DataSocket4.Data.Value = 1
Else
DataSocket4.Data.Value = 0
End If
End Sub

Private Sub Switch3_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Marcha.StateChanged
DataSocket3.Connect(TargetUrl2, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Marcha.Value = True) Then
DataSocket3.Data.Value = 1
Else
DataSocket3.Data.Value = 0
End If

End Sub

Private Sub Switch3_StateChanged_1(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch3.StateChanged
DataSocket5.Connect(TargetUrl3, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Marcha.Value = True) Then
DataSocket5.Data.Value = 1
Else
DataSocket5.Data.Value = @
End If
End Sub

End Class



C:\Users\Laboratorio\Desktop\MODBUS\OPC\PROGRAMA_OPC_VB\S7-1200_V_20\vb\Writer\S7-1200_V_20.vb

Imports
Imports
Imports
Imports
Imports

NationalInstruments
NationalInstruments.Net
NationalInstruments.UI.WindowsForms
NationalInstruments.UI
System.Globalization

Public Class MainForm
Inherits System.Windows.Forms.Form

Private Const TargetUrl As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/S7-1200.
SINAMICS-V20.VELOCIDAD DESEADA" ' Direccion OPC de velocidad.

Private Const TargetUrll As String = "opc://localhost/National Instruments.
SINAMICS-V20.SWT_ENABLE" ' Direccion OPC de ENABLE.

Private Const TargetUrl2 As String = "opc://localhost/National Instruments.
SINAMICS-V20.ENCENDIDO APAGADO" ' Direccion OPC de MARCHA.

Private Const TargetUrl3 As String = "opc://localhost/National Instruments.
SINAMICS-V20.INICIO_MASTER" ' Direccion INICIO_MASTER.

Private Const TargetUrld As String = "opc://localhost/National Instruments.
SINAMICS-V20.REVERSA" ' Direccion OPC de REVERSA.

Private Const TargetUrl5 As String = "opc://localhost/National Instruments.
SINAMICS-V20.HSW_ENABLE" ' Direccion OPC de VELOCIDAD_ ENABLE.

Private Const TargetUrlé As String = "opc://localhost/National Instruments.
SINAMICS-V20.INICIO_TRAMA" ' Direccion OPC de INICIO_TRAMA.

Private WithEvents waveformPlot As NationalInstruments.UI.WaveformPlot
Private WithEvents xAxis As NationalInstruments.UI.XAxis

Private WithEvents yAxis As NationalInstruments.UI.YAxis

Private WithEvents statusTextBox As System.Windows.Forms.TextBox
Private WithEvents statusLabel As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Velocidad As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Knob
Friend WithEvents Labell As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label2 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label3 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label4 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label6 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label7 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label8 As System.Windows.Forms.Label

Private WithEvents DataSocketl As NationallInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents Switchl As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Switch2 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Marcha As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Switch5 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents DataSocket2 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket3 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket4 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents Switch3 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Label5 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Switch4 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Label9 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents DataSocket5 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket6 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket7 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Private Const BufferSize As Integer = 40

#Region

" Windows Form Designer generated code

'Form overrides dispose to clean up the component list.
Protected Overloads Overrides Sub Dispose(ByVal disposing As Boolean)

End

If disposing Then
If Not (components Is Nothing) Then
components.Dispose()
End If
End If

MyBase.Dispose(disposing)

Sub

'Required by the Windows Form Designer
Private components As System.ComponentModel.IContainer

'"NOTE: The following procedure is required by the Windows Form Designer

"It
'Do

can be modified using the Windows Form Designer.
not modify it using the code editor.

Private WithEvents dataSocket As NationalInstruments.Net.DataSocket
Private WithEvents timer As System.Windows.Forms.Timer

NIOPCServers

NIOPCServers

NIOPCServers

NIOPCServers

NIOPCServers

NIOPCServers

.V5/57-1200.
.V5/57-1200.
.V5/57-1200.
.V5/57-1200.
.V5/57-1200.

.V5/57-1200.
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Private WithEvents disconnectButton As System.Windows.Forms.Button
Private WithEvents connectAutoUpdateButton As System.Windows.Forms.Button
Private WithEvents dataSocketServer As NationalInstruments.Net.DataSocketServer

<System.Diagnostics.DebuggerStepThrough()> Private Sub InitializeComponent()
Me.components = New System.ComponentModel.Container()
Dim resources As System.ComponentModel.ComponentResourceManager = New System.ComponentModel. "4
ComponentResourceManager(GetType(MainForm))
Me.dataSocket = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Me.timer = New System.Windows.Forms.Timer(Me.components)
Me.disconnectButton = New System.Windows.Forms.Button()
Me.connectAutoUpdateButton = New System.Windows.Forms.Button()
Me.dataSocketServer = New NationalInstruments.Net.DataSocketServer(Me.components)
Me.waveformPlot = New NationalInstruments.UI.WaveformPlot()
Me.xAxis = New NationalInstruments.UI.XAxis()
Me.yAxis = New NationalInstruments.UI.YAxis()
Me.statusTextBox = New System.Windows.Forms.TextBox()
Me.statusLabel = New System.Windows.Forms.Label()
Me.Velocidad = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Knob()
Me.Labell = New System.Windows.Forms.Label()
Me.Label2 = New System.Windows.Forms.Label()
Me.Label3 = New System.Windows.Forms.Label()
Me.Label4 = New System.Windows.Forms.Label()
Me.Label6 = New System.Windows.Forms.Label()
Me.Label7 = New System.Windows.Forms.Label()
Me.Label8 = New System.Windows.Forms.Label()
Me.DataSocketl = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Me.Switchl = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()
Me.Switch2 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()
Me.Marcha = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()
Me.Switch5 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()
Me.DataSocket2 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Me.DataSocket3 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Me.DataSocket4 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Me.Switch3 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()
Me.Label5 = New System.Windows.Forms.Label()
Me.Switch4 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()
Me.Label9 = New System.Windows.Forms.Label()
Me.DataSocket5 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Me.DataSocket6 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Me.DataSocket7 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
CType(Me.dataSocket, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.dataSocketServer, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Velocidad, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.DataSocketl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Switchl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Switch2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Marcha, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Switch5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.DataSocket2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.DataSocket3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.DataSocket4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Switch3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.Switch4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.DataSocket5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.DataSocket6, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
CType(Me.DataSocket7, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
Me.SuspendLayout ()

'dataSocket

Me.dataSocket.AutoConnect = False

"timer

Me.timer.Enabled = True

'disconnectButton

Me.disconnectButton.BackColor = System.Drawing.Color.Orange

Me.disconnectButton.FlatStyle = System.Windows.Forms.FlatStyle.System

Me.disconnectButton.Font = New System.Drawing.Font("Impact", 9.75!, System.Drawing.FontStyle.Regular,¥
System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©@, Byte))

Me.disconnectButton.ForeColor = System.Drawing.Color.LawnGreen
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Me.disconnectButton.Location = New System.Drawing.Point (837, 510)
Me.disconnectButton.Name = "disconnectButton"
Me.disconnectButton.Size = New System.Drawing.Size(169, 57)
Me.disconnectButton.TabIndex = 23

Me.disconnectButton.Text = "Disconnect”
Me.disconnectButton.UseVisualStyleBackColor = False

'connectAutoUpdateButton

Me.connectAutoUpdateButton.FlatStyle = System.Windows.Forms.FlatStyle.System

Me.connectAutoUpdateButton.Font = New System.Drawing.Font("Impact”, 10.0!, System.Drawing.FontStyle. ¥
Underline, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.connectAutoUpdateButton.ForeColor = System.Drawing.Color.LawnGreen

Me.connectAutoUpdateButton.Location = New System.Drawing.Point (837, 175)

Me.connectAutoUpdateButton.Name = "connectAutoUpdateButton"

Me.connectAutoUpdateButton.Size = New System.Drawing.Size(165, 57)

Me.connectAutoUpdateButton.TabIndex = 20

Me.connectAutoUpdateButton.Text = "Connect (Auto Update)"

'waveformPlot
Me.waveformPlot.XAxis Me.xAxis
Me.waveformPlot.YAxis = Me.yAxis

'statusTextBox

Me.statusTextBox.Anchor = CType(((System.Windows.Forms.AnchorStyles.Top Or System.Windows.Forms. "4
AnchorStyles.Left) _

Or System.Windows.Forms.AnchorStyles.Right), System.Windows.Forms.AnchorStyles)

Me.statusTextBox.Location = New System.Drawing.Point(140, 82)

Me.statusTextBox.Name = "statusTextBox"

Me.statusTextBox.ReadOnly = True

Me.statusTextBox.Size = New System.Drawing.Size(1013, 20)

Me.statusTextBox.TabIndex = 18

'statusLabel

Me.statusLabel.Location = New System.Drawing.Point(55, 85)
Me.statusLabel.Name = "statusLabel™

Me.statusLabel.Size = New System.Drawing.Size(48, 23)
Me.statusLabel.TabIndex = 16

Me.statusLabel.Text = "Status:"

'Velocidad

Me.Velocidad.Location = New System.Drawing.Point(1050, 381)
Me.Velocidad.Name = "Velocidad"

Me.Velocidad.Range = New NationalInstruments.UI.Range(©.0R, 50.0R)
Me.Velocidad.Size = New System.Drawing.Size(160, 152)
Me.Velocidad.TabIndex = 31

'Labell

Me.Labell.AutoSize = True

Me.Labell.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 12.0!, System.Drawing.FontStyle. "4
Regular, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©@, Byte))

Me.Labell.ForeColor = System.Drawing.Color.DodgerBlue

Me.Labell.Location = New System.Drawing.Point (854, 356)

Me.Labell.Name = "Labell"

Me.Labell.Size = New System.Drawing.Size(163, 20)

Me.Labell.TabIndex = 32

Me.Labell.Text = "Cosigna de Velocidad"

'Label2

Me.Label2.AutoSize = True

Me.Label2.Font = New System.Drawing.Font("Impact", 20.0!, System.Drawing.FontStyle.Bold, System. "4
Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Label2.ForeColor = System.Drawing.Color.Crimson

Me.Label2.Location = New System.Drawing.Point (383, 27)

Me.Label2.Name = "Label2"

Me.Label2.Size = New System.Drawing.Size(382, 34)

Me.Label2.TabIndex = 33

Me.Label2.Text = "COMUNICACION S7-1200 A V_20"



C:\Users\Laboratorio\Desktop\MODBUS\OPC\PROGRAMA_OPC_VB\S7-1200_V_20\vb\Writer\S7-1200_V_20.vb

'Label3

Me.Label3.AutoSize = True

Me.Label3.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 12.0!, System.Drawing.FontStyle.

Regular, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©@, Byte))
Me.Label3.ForeColor = System.Drawing.Color.DodgerBlue
Me.Label3.Location = New System.Drawing.Point (168, 356)
Me.Label3.Name = "Label3"

Me.Label3.Size = New System.Drawing.Size(138, 20)
Me.Label3.TabIndex = 44
Me.Label3.Text = "Palabra de Mando"

'Labeld

Me.Label4.AutoSize = True

%

Me.Label4.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Bold¢

, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))
Me.Label4.Location = New System.Drawing.Point(37, 402)
Me.Label4.Name = "Label4"

Me.Label4.Size = New System.Drawing.Size(72, 17)
Me.Label4.TabIndex = 45
Me.Label4d.Text = "MARCHA"

'Label6

Me.Label6.AutoSize = True

Me.Label6.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢

, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))
Me.Label6.Location = New System.Drawing.Point(36, 550)
Me.Label6.Name = "Label6"

Me.Label6.Size = New System.Drawing.Size(80, 17)
Me.Label6.TabIndex = 47
Me.Label6.Text = "REVERSA"

'Label?7

Me.Label7.AutoSize = True

Me.Label7.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Bold¢

, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))
Me.Label7.Location = New System.Drawing.Point(37, 239)
Me.Label7.Name = "Label7"

Me.Label7.Size = New System.Drawing.Size(68, 17)
Me.Label7.TabIndex = 48
Me.Label7.Text = "ENABLE"

'Label8

Me.Label8.AutoSize = True

Me.Label8.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢

, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))
Me.Label8.Location = New System.Drawing.Point(1142, 280)
Me.Label8.Name = "Label8"

Me.Label8.Size = New System.Drawing.Size(68, 17)
Me.Label8.TabIndex = 49
Me.Label8.Text = "ENABLE"

'DataSocketl

Me.DataSocketl.AccessMode = NationalInstruments.Net.AccessMode.ReadWriteAutoUpdate
Me.DataSocketl.AutoConnect = False

Me.DataSocketl.ReadMode = NationalInstruments.Net.ReadMode.Synchronous

Me.DataSocketl.Url = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/MICRO850.MICRO850_ACS355. ¢

VEL" & _
"OCIDAD_ENABLE"

'Switchl

Me.Switchl.Location = New System.Drawing.Point(1145, 136)

Me.Switchl.Name = "Switchl"

Me.Switchl.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switchl.0nColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Switchl.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switchl.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
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Me.Switchl.TabIndex = 50

'Switch2

Me.Switch2.Location = New System.Drawing.Point(39, 121)

Me.Switch2.Name = "Switch2"

Me.Switch2.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch2.0nColor = System.Drawing.SystemColors.MenuHighlight
Me.Switch2.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch2.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch2.TabIndex = 51

'Marcha

Me.Marcha.Location = New System.Drawing.Point(39, 289)

Me.Marcha.Name = "Marcha"

Me.Marcha.O0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Marcha.OnColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Marcha.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Marcha.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Marcha.TabIndex = 52

'Switch5

Me.Switch5.Location = New System.Drawing.Point(41, 442)

Me.Switch5.Name = "Switch5"

Me.Switch5.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch5.0nColor = System.Drawing.SystemColors.MenuHighlight
Me.Switch5.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch5.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch5.TabIndex = 54

'Switch3

Me.Switch3.Location = New System.Drawing.Point(534, 381)

Me.Switch3.Name = "Switch3"

Me.Switch3.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch3.0nColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Switch3.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch3.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch3.TabIndex = 55

'Label5

Me.Label5.AutoSize = True

Me.Label5.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.Label5.Location = New System.Drawing.Point(511, 318)

Me.Label5.Name = "Label5"

Me.Label5.Size = New System.Drawing.Size(120, 17)

Me.Label5.TabIndex = 56

Me.Label5.Text = "INICIAR TRAMA"

'Switch4

Me.Switch4.Location = New System.Drawing.Point(534, 175)

Me.Switch4.Name = "Switch4"

Me.Switch4.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch4.0nColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Switch4.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch4.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch4.TabIndex = 57

'Label9

Me.Label9.AutoSize = True

Me.Label9.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Bold¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Label9.Location = New System.Drawing.Point(511, 521)

Me.Label9.Name = "Label9"

Me.Label9.Size = New System.Drawing.Size(74, 17)

Me.Label9.TabIndex = 58

Me.Label9.Text = "MODBUS"
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'MainForm

Me.AutoScaleDimensions = New System.Drawing.SizeF(96.0!, 96.0!)
Me.AutoScaleMode = System.Windows.Forms.AutoScaleMode.Dpi

Me.ClientSize = New System.Drawing.Size(1238, 593)
Me.Controls.Add(Me.Label9)

Me.Controls.Add(Me.Switch4)

Me.Controls.Add(Me.Label5)

Me.Controls.Add(Me.Switch3)

Me.Controls.Add(Me.Switch5)

Me.Controls.Add(Me.Marcha)

Me.Controls.Add(Me.Switch2)

Me.Controls.Add(Me.Switchl)

Me.Controls.Add(Me.Label8)

Me.Controls.Add(Me.Label7)

Me.Controls.Add(Me.Label6)

Me.Controls.Add(Me.Label4)

Me.Controls.Add(Me.Label3)

Me.Controls.Add(Me.Label2)

Me.Controls.Add(Me.Labell)

Me.Controls.Add(Me.Velocidad)

Me.Controls.Add(Me.statusLabel)

Me.Controls.Add(Me.statusTextBox)

Me.Controls.Add(Me.disconnectButton)
Me.Controls.Add(Me.connectAutoUpdateButton)

Me.Icon = CType(resources.GetObject("$this.Icon"), System.Drawing.Icon)
Me.MinimumSize = New System.Drawing.Size(500, 350)

Me.Name = "MainForm"

Me.Text = "DataSocket Writer"

CType(Me.dataSocket, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.dataSocketServer, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Velocidad, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocketl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switchl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Marcha, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket6, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket7, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
Me.ResumelLayout(False)

Me.PerformLayout()

End Sub
#End Region

<STAThread()> _

Public Shared Sub Main()
Application.EnableVisualStyles()
Application.DoEvents()
Application.Run(New MainForm())

End Sub

Public Sub New()
MyBase.New()

InitializeComponent()

dataSocket.Data.Attributes.Add("Frequency", CType(Velocidad.Value, Double))

dataSocket.Data.Attributes.Add("Timestamp"”, DateTime.Now)

DataSocketl.Data.Attributes.Add("InVelocidad", CType(Switchl.Value, Boolean))
End Sub

Private Sub OnConnectAutoUpdateClick(ByVal sender As Object, ByVal e As System.EventArgs) Handles
connectAutoUpdateButton.Click
If dataSocket.IsConnected Then
dataSocket.Disconnect()
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End If
dataSocket.Connect(TargetUrl, AccessMode.WriteAutoUpdate)
End Sub

Private Sub OnDisconnectClick(ByVal sender As Object, ByVal e As System.EventArgs) Handles "4
disconnectButton.Click
dataSocket.Disconnect()
End Sub
Private Sub OnDataSocketConnectionStatusUpdated(ByVal sender As Object, ByVal e As NationalInstruments.
Net.ConnectionStatusUpdatedEventArgs) Handles dataSocket.ConnectionStatusUpdated
statusTextBox.Text = e.Message
End Sub
Private Sub targetTextBox_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub frequencylLabel Click(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub statusTextBox_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub generateDataCheckBox_CheckedChanged(sender As Object, e As EventArgs)
End Sub
Private Sub Knobl_AfterChangeValue(sender As Object, e As AfterChangeNumericValueEventArgs) Handles "4
Velocidad.AfterChangeValue
Dim frequencyValue As Double = CType(Velocidad.Value, Double)
dataSocket.Data.Value = frequencyValue
dataSocket.Data.Attributes.Item("Frequency").Value = frequencyValue
End Sub

Private Sub dataSocket_DataUpdated(sender As Object, e As DataUpdatedEventArgs) Handles dataSocket. "4
DataUpdated

End Sub

Private Sub Labell Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Labell.Click
End Sub

Private Sub Label3 Click(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub TextBoxl_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub Label3 Click_1(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label3.Click

End Sub

Private Sub Label7_Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label7.Click
End Sub
Private Sub VELOCIDAD_ENABLE_Click(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub
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Private Sub NumericEditl_AfterChangeValue(sender As Object, e As AfterChangeNumericValueEventArgs)
End Sub

Private Sub statusTextBox_TextChanged_1(sender As Object, e As EventArgs) Handles statusTextBox.
TextChanged

End Sub

Private Sub DataSocketl DataUpdated(sender As Object, e As DataUpdatedEventArgs) Handles DataSocketl.
DataUpdated

End Sub

Private Sub timer_Tick(sender As Object, e As EventArgs) Handles timer.Tick
End Sub
Private Sub Switchl_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switchl.StateChanged

DataSocketl.Connect(TargetUrl5, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switchl.value = True) Then
DataSocketl.Data.Value = 1
Else
DataSocketl.Data.Value = @
End If

End Sub
Private Sub Label8 Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label8.Click
End Sub

Private Sub Switch2_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch2.StateChanged
DataSocket2.Connect(TargetUrll, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switch2.value = True) Then
DataSocket2.Data.Value = 1
Else
DataSocket2.Data.Value = 0
End If

End Sub

Private Sub Switch5_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch5.StateChanged
DataSocket4.Connect(TargetUrl4d, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switch5.vValue = True) Then
DataSocket4.Data.Value = 1
Else
DataSocket4.Data.Value = 0
End If
End Sub

Private Sub Switch4_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch4.StateChanged
DataSocket5.Connect(TargetUrl3, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switch4.value = True) Then
DataSocket5.Data.Value = 1
Else
DataSocket5.Data.Value = @
End If
End Sub

Private Sub Switch3_StateChanged_1(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch3.StateChanged
DataSocket7.Connect(TargetUrlé, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switch3.value = True) Then
DataSocket7.Data.Value = 1
Else
DataSocket7.Data.Value = 0
End If
End Sub

Private Sub Marcha_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Marcha.StateChanged
DataSocket6.Connect(TargetUrl2, AccessMode.WriteAutoUpdate)
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If (Marcha.Value = True) Then
DataSocket6.Data.Value = 1
Else
DataSocket6.Data.Value = ©
End If
End Sub
End Class
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Imports NationalInstruments

Imports NationalInstruments.Net

Imports NationalInstruments.UI.WindowsForms
Imports NationalInstruments.UI

Imports System.Globalization

Public Class MainForm
Inherits System.Windows.Forms.Form

Private Const TargetUrl As String = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/S7-1200.ABB-

ACS355.VELOCIDAD_DESEADA" ' Direccion OPC de velocidad.

Private Const TargetUrll As String = "opc://localhost/National Instruments.
ACS355.STW_ENABLE" ' Direccion OPC de ENABLE.

Private Const TargetUrl2 As String = "opc://localhost/National Instruments.
ACS355.MARCHA" ' Direccion OPC de MARCHA.

Private Const TargetUrl3 As String = "opc://localhost/National Instruments.
ACS355.INICIO_MASTER" ' Direccion INICIO_MASTER.

Private Const TargetUrld As String = "opc://localhost/National Instruments.
ACS355.REVERSA" ' Direccion OPC de REVERSA.

Private Const TargetUrl5 As String = "opc://localhost/National Instruments.
ACS355.HSW_ENABLE" ' Direccion OPC de VELOCIDAD_ENABLE.

Private Const TargetUrlé As String = "opc://localhost/National Instruments.
ACS355.INICIO_TRAMA" ' Direccion OPC de INICIO_TRAMA.

Private Const TargetUrl7 As String = "opc://localhost/National Instruments.
ACS355.PARO" ' Direccion OPC de PARO.

Private WithEvents waveformPlot As NationalInstruments.UI.WaveformPlot
Private WithEvents xAxis As NationalInstruments.UI.XAxis

Private WithEvents yAxis As NationalInstruments.UI.YAxis

Private WithEvents statusTextBox As System.Windows.Forms.TextBox
Private WithEvents statusLabel As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Velocidad As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Knob
Friend WithEvents Labell As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label2 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label3 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label4 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label6 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label7 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Label8 As System.Windows.Forms.Label

Private WithEvents DataSocketl As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents Switchl As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Switch2 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Marcha As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Switch5 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents DataSocket2 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket3 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket4 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents Switch3 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Label5 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents Switch4 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Label9 As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents DataSocket5 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket6 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents DataSocket7 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Friend WithEvents Switch6 As NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch
Friend WithEvents Labell@ As System.Windows.Forms.Label

Friend WithEvents DataSocket8 As NationalInstruments.Net.DataSocket
Private Const BufferSize As Integer = 40

#Region " Windows Form Designer generated code
'Form overrides dispose to clean up the component list.
Protected Overloads Overrides Sub Dispose(ByVal disposing As Boolean)
If disposing Then
If Not (components Is Nothing) Then
components.Dispose()

End If
End If
MyBase.Dispose(disposing)

End Sub

'Required by the Windows Form Designer
Private components As System.ComponentModel.IContainer

NIOPCServers

NIOPCServers

NIOPCServers

NIOPCServers

NIOPCServers

NIOPCServers

NIOPCServers

.V5/57-1200.
.V5/57-1200.
.V5/57-1200.
.V5/57-1200.
.V5/57-1200.
.V5/57-1200.

.V5/57-1200.

ABB-

ABB-

ABB-

ABB-

ABB-

ABB-

ABB-



C:\Users\Laboratorio\Desktop\MODBUS\OPC\PROGRAMA_OPC_VB\S7-1200_ABB\vb\Writer\S7-1200_ABB.vb

"NOTE: The following procedure is required by the Windows Form Designer

"It can
'Do not
Private
Private
Private
Private
Private

<System
Me.

Dim resources As System.ComponentModel.ComponentResourceManager

be modified
modify it u
WithEvents
WithEvents
WithEvents
WithEvents
WithEvents

Diagnostics
components

using the Windows Form Designer.

sing the code editor.
dataSocket As NationalInstruments.Net.DataSocket
timer As System.Windows.Forms.Timer
disconnectButton As System.Windows.Forms.Button
connectAutoUpdateButton As System.Windows.Forms.Button
dataSocketServer As NationalInstruments.Net.DataSocketServer

.DebuggerStepThrough()> Private Sub InitializeComponent()
New System.ComponentModel.Container()

ComponentResourceManager (GetType(MainForm))

Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.
Me.

dataSocket
timer New
disconnectBu
connectAutoU
dataSocketSe
waveformPlot
XAxis New

yAxis = New

statusTextBo
statusLabel

Velocidad

New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
System.Windows.Forms.Timer(Me.components)
tton = New System.Windows.Forms.Button()

pdateButton = New System.Windows.Forms.Button()

rver
New NationalInstruments.UI.WaveformPlot()
NationalInstruments.UI.XAxis()
NationalInstruments.UI.YAxis()
x = New System.Windows.Forms.TextBox()
New System.Windows.Forms.Label()
New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Knob()

New System.ComponentModel.

New NationalInstruments.Net.DataSocketServer(Me.components)

Labell
Label2

Label3 =
Labeld =

Label6

Label7 =

Label8

New
New
New
New
New
New
New

System.
System.
System.
System.
System.
System.
System.

Windows.
Windows.
Windows.
Windows.
Windows.
Windows.
Windows.

Forms.
.Label()
.Label()
Forms.
Forms.
Forms.
Forms.

Forms
Forms

Label()

Label()
Label()
Label()
Label()

DataSocketl

New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)

Switchl
Switch2

New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Marcha = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Switch5 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()
DataSocket2 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
DataSocket3 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
DataSocket4 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Switch3 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Label5 = New System.Windows.Forms.Label()

Switch4 = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Label9 = New System.Windows.Forms.Label()

DataSocket5 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
DataSocket6 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
DataSocket7 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
Switché = New NationalInstruments.UI.WindowsForms.Switch()

Me.DataSo
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
CType(Me.
Me.Suspen

"dataSock

Me.dataSo

"timer

Labell® = New System.Windows.Forms.Label()

cket8 = New NationalInstruments.Net.DataSocket(Me.components)
dataSocket, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
dataSocketServer, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
Velocidad, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
DataSocketl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
Switchl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
Switch2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
Marcha, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
Switch5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
DataSocket2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
DataSocket3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
DataSocket4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
Switch3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
Switch4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
DataSocket5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
DataSocket6, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
DataSocket7, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
Switch6, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
DataSocket8, System.ComponentModel.ISupportInitialize).BeginInit()
dLayout ()

et

cket.AutoConnect False
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Me.timer.Enabled = True

'disconnectButton
Me.disconnectButton.BackColor = System.Drawing.Color.Orange
Me.disconnectButton.FlatStyle = System.Windows.Forms.FlatStyle.System
Me.disconnectButton.Font = New System.Drawing.Font("Impact", 9.75!, System.Drawing.FontStyle.Regular,¥
System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©@, Byte))
Me.disconnectButton.ForeColor = System.Drawing.Color.LawnGreen
Me.disconnectButton.Location = New System.Drawing.Point (837, 510)
Me.disconnectButton.Name = "disconnectButton"
Me.disconnectButton.Size = New System.Drawing.Size(169, 57)
Me.disconnectButton.TabIndex = 23
Me.disconnectButton.Text = "Disconnect”
Me.disconnectButton.UseVisualStyleBackColor = False

'connectAutoUpdateButton

Me.connectAutoUpdateButton.FlatStyle = System.Windows.Forms.FlatStyle.System

Me.connectAutoUpdateButton.Font = New System.Drawing.Font("Impact”, 10.0!, System.Drawing.FontStyle. ¥
Underline, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.connectAutoUpdateButton.ForeColor = System.Drawing.Color.LawnGreen

Me.connectAutoUpdateButton.Location = New System.Drawing.Point (837, 175)

Me.connectAutoUpdateButton.Name = "connectAutoUpdateButton"

Me.connectAutoUpdateButton.Size = New System.Drawing.Size(165, 57)

Me.connectAutoUpdateButton.TabIndex = 20

Me.connectAutoUpdateButton.Text = "Connect (Auto Update)"

'waveformPlot

Me.waveformPlot.XAxis = Me.xAxis

Me.waveformPlot.YAxis = Me.yAxis

'statusTextBox

Me.statusTextBox.Anchor = CType(((System.Windows.Forms.AnchorStyles.Top Or System.Windows.Forms. "4

AnchorStyles.Left) _
Or System.Windows.Forms.AnchorStyles.Right), System.Windows.Forms.AnchorStyles)
Me.statusTextBox.Location = New System.Drawing.Point(140, 82)
Me.statusTextBox.Name = "statusTextBox"
Me.statusTextBox.ReadOnly = True
Me.statusTextBox.Size = New System.Drawing.Size(1013, 20)
Me.statusTextBox.TabIndex = 18

'statusLabel

Me.statusLabel.Location = New System.Drawing.Point(55, 85)
Me.statusLabel.Name = "statusLabel™

Me.statusLabel.Size = New System.Drawing.Size(48, 23)
Me.statusLabel.TabIndex = 16

Me.statusLabel.Text = "Status:"

'Velocidad

Me.Velocidad.Location = New System.Drawing.Point(1050, 381)
Me.Velocidad.Name = "Velocidad"

Me.Velocidad.Range = New NationalInstruments.UI.Range(©.0R, 50.0R)
Me.Velocidad.Size = New System.Drawing.Size(160, 152)
Me.Velocidad.TabIndex = 31

'Labell

Me.Labell.AutoSize = True

Me.Labell.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 12.0!, System.Drawing.FontStyle. "4
Regular, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©@, Byte))

Me.Labell.ForeColor = System.Drawing.Color.DodgerBlue

Me.Labell.Location = New System.Drawing.Point (854, 356)

Me.Labell.Name = "Labell"

Me.Labell.Size = New System.Drawing.Size(163, 20)

Me.Labell.TabIndex = 32

Me.Labell.Text = "Cosigna de Velocidad"

'Label2
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Me.Label2.AutoSize = True

Me.Label2.Font = New System.Drawing.Font("Impact", 20.0!, System.Drawing.FontStyle.Bold, System. "4
Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Label2.ForeColor = System.Drawing.Color.Crimson

Me.Label2.Location = New System.Drawing.Point (363, 23)

Me.Label2.Name = "Label2"

Me.Label2.Size = New System.Drawing.Size(465, 34)

Me.Label2.TabIndex = 33

Me.Label2.Text = "COMUNICACION S7-1200 A ABB ACS355"

'Label3

Me.Label3.AutoSize = True

Me.Label3.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 12.0!, System.Drawing.FontStyle. "4
Regular, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©@, Byte))

Me.Label3.ForeColor = System.Drawing.Color.DodgerBlue

Me.Label3.Location = New System.Drawing.Point (352, 336)

Me.Label3.Name = "Label3"

Me.Label3.Size = New System.Drawing.Size(138, 20)

Me.Label3.TabIndex = 44

Me.Label3.Text = "Palabra de Mando"

'Labeld

Me.Label4.AutoSize = True

Me.Label4.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Bold¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Label4.Location = New System.Drawing.Point(37, 536)

Me.Label4.Name = "Label4d"

Me.Label4.Size = New System.Drawing.Size(72, 17)

Me.Label4.TabIndex = 45

Me.Label4d.Text = "MARCHA"

'Label6

Me.Label6.AutoSize = True

Me.Label6.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.Label6.Location = New System.Drawing.Point (336, 536)

Me.Label6.Name = "Label6"

Me.Label6.Size = New System.Drawing.Size(80, 17)

Me.Label6.TabIndex = 47

Me.Label6.Text = "REVERSA"

'Label?7

Me.Label7.AutoSize = True

Me.Label7.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))

Me.Label7.Location = New System.Drawing.Point (155, 339)

Me.Label7.Name = "Label7"

Me.Label7.Size = New System.Drawing.Size(68, 17)

Me.Label7.TabIndex = 48

Me.Label7.Text = "ENABLE"

'Label8

Me.Label8.AutoSize = True

Me.Label8.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.Label8.Location = New System.Drawing.Point(1142, 280)

Me.Label8.Name = "Label8"

Me.Label8.Size = New System.Drawing.Size(68, 17)

Me.Label8.TabIndex = 49

Me.Label8.Text = "ENABLE"

'DataSocketl

Me.DataSocketl.AccessMode = NationalInstruments.Net.AccessMode.ReadWriteAutoUpdate

Me.DataSocketl.AutoConnect = False

Me.DataSocketl.ReadMode = NationalInstruments.Net.ReadMode.Synchronous

Me.DataSocketl.Url = "opc://localhost/National Instruments.NIOPCServers.V5/MICR0850.MICRO850_ACS355. ¢
VEL" & _
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"OCIDAD_ENABLE"

'Switchl

Me.Switchl.Location = New System.Drawing.Point(1145, 136)

Me.Switchl.Name = "Switchl"

Me.Switchl.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switchl.0nColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Switchl.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switchl.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switchl.TabIndex = 50

'Switch2

Me.Switch2.Location = New System.Drawing.Point (158, 223)

Me.Switch2.Name = "Switch2"

Me.Switch2.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch2.0nColor = System.Drawing.SystemColors.MenuHighlight
Me.Switch2.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch2.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch2.TabIndex = 51

'"Marcha

Me.Marcha.Location = New System.Drawing.Point(39, 437)

Me.Marcha.Name = "Marcha"

Me.Marcha.O0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Marcha.OnColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Marcha.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Marcha.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Marcha.TabIndex = 52

'Switch5

Me.Switch5.Location = New System.Drawing.Point(339, 437)

Me.Switch5.Name = "Switch5"

Me.Switch5.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch5.0nColor = System.Drawing.SystemColors.MenuHighlight
Me.Switch5.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch5.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch5.TabIndex = 54

'Switch3

Me.Switch3.Location = New System.Drawing.Point (534, 381)

Me.Switch3.Name = "Switch3"

Me.Switch3.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch3.0nColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Switch3.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch3.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch3.TabIndex = 55

'Label5

Me.Label5.AutoSize = True

Me.Label5.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Boldw¢
, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(©, Byte))

Me.Label5.Location = New System.Drawing.Point (502, 521)

Me.Label5.Name = "Label5"

Me.Label5.Size = New System.Drawing.Size(120, 17)

Me.Label5.TabIndex = 56

Me.Label5.Text = "INICIAR TRAMA"

'Switch4

Me.Switch4.Location = New System.Drawing.Point(534, 175)

Me.Switch4.Name = "Switch4"

Me.Switch4.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch4.0nColor = System.Drawing.SystemColors.Highlight

Me.Switch4.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch4.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch4.TabIndex = 57

'Label9
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Me.Label9.AutoSize = True

Me.Label9.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.Bold¢

, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))
Me.Label9.Location = New System.Drawing.Point (524, 339)
Me.Label9.Name = "Label9"

Me.Label9.Size = New System.Drawing.Size(74, 17)
Me.Label9.TabIndex = 58
Me.Label9.Text = "MODBUS"

'Switché

Me.Switch6.Location = New System.Drawing.Point (192, 437)

Me.Switch6.Name = "Switché6"

Me.Switch6.0ffColor = System.Drawing.SystemColors.ActiveCaptionText
Me.Switch6.0nColor = System.Drawing.SystemColors.MenuHighlight
Me.Switch6.Size = New System.Drawing.Size(64, 96)

Me.Switch6.SwitchStyle = NationalInstruments.UI.SwitchStyle.VerticalToggle3D
Me.Switch6.TabIndex = 59

'Labello

Me.Labell@.AutoSize = True

Me.Labell0.Font = New System.Drawing.Font("Microsoft Sans Serif", 10.0!, System.Drawing.FontStyle.

Bold, System.Drawing.GraphicsUnit.Point, CType(@, Byte))
Me.Labell@.Location = New System.Drawing.Point (189, 536)
Me.Labell@.Name = "Labell®"

Me.Labell0.Size = New System.Drawing.Size(51, 17)
Me.Labell0.TabIndex = 60
Me.Labell0.Text = "PARO"

'MainForm

Me.AutoScaleDimensions = New System.Drawing.SizeF(96.0!, 96.0!)
Me.AutoScaleMode = System.Windows.Forms.AutoScaleMode.Dpi

Me.ClientSize = New System.Drawing.Size(1238, 593)
Me.Controls.Add(Me.Label1Q)

Me.Controls.Add(Me.Switch6)

Me.Controls.Add(Me.Label9)

Me.Controls.Add(Me.Switch4)

Me.Controls.Add(Me.Label5)

Me.Controls.Add(Me.Switch3)

Me.Controls.Add(Me.Switch5)

Me.Controls.Add(Me.Marcha)

Me.Controls.Add(Me.Switch2)

Me.Controls.Add(Me.Switchl)

Me.Controls.Add(Me.Label8)

Me.Controls.Add(Me.Label?7)

Me.Controls.Add(Me.Label6)

Me.Controls.Add(Me.Label4)

Me.Controls.Add(Me.Label3)

Me.Controls.Add(Me.Label2)

Me.Controls.Add(Me.Labell)

Me.Controls.Add(Me.Velocidad)

Me.Controls.Add(Me.statusLabel)

Me.Controls.Add(Me.statusTextBox)

Me.Controls.Add(Me.disconnectButton)
Me.Controls.Add(Me.connectAutoUpdateButton)

Me.Icon = CType(resources.GetObject("$this.Icon"), System.Drawing.Icon)
Me.MinimumSize = New System.Drawing.Size(500, 350)

Me.Name = "MainForm"

Me.Text = "DataSocket Writer"

CType(Me.dataSocket, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.dataSocketServer, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Velocidad, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocketl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switchl, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Marcha, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket2, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch3, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
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CType(Me.Switch4, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket5, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket6, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket7, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.Switch6, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
CType(Me.DataSocket8, System.ComponentModel.ISupportInitialize).EndInit()
Me.ResumelLayout(False)

Me.PerformLayout()

End Sub
#End Region

<STAThread()> _

Public Shared Sub Main()
Application.EnableVisualStyles()
Application.DoEvents()
Application.Run(New MainForm())

End Sub

Public Sub New()
MyBase.New()

InitializeComponent()

dataSocket.Data.Attributes.Add("Frequency"”, CType(Velocidad.Value, Double))

dataSocket.Data.Attributes.Add("Timestamp"”, DateTime.Now)

DataSocketl.Data.Attributes.Add("InVelocidad", CType(Switchl.Value, Boolean))
End Sub

Private Sub OnConnectAutoUpdateClick(ByVal sender As Object, ByVal e As System.EventArgs) Handles
connectAutoUpdateButton.Click
If dataSocket.IsConnected Then
dataSocket.Disconnect()
End If

dataSocket.Connect(TargetUrl, AccessMode.WriteAutoUpdate)
End Sub

Private Sub OnDisconnectClick(ByVal sender As Object, ByVal e As System.EventArgs) Handles
disconnectButton.Click

dataSocket.Disconnect()
End Sub
Private Sub OnDataSocketConnectionStatusUpdated(ByVal sender As Object, ByVal e As NationalInstruments.
Net.ConnectionStatusUpdatedEventArgs) Handles dataSocket.ConnectionStatusUpdated

statusTextBox.Text = e.Message
End Sub

Private Sub targetTextBox_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub frequencylLabel Click(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub statusTextBox_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub generateDataCheckBox_CheckedChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub Knobl_AfterChangeValue(sender As Object, e As AfterChangeNumericValueEventArgs) Handles
Velocidad.AfterChangeValue
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Dim frequencyValue As Double = CType(Velocidad.Value, Double)

dataSocket.Data.Value = frequencyValue

dataSocket.Data.Attributes.Item("Frequency").Value = frequencyValue
End Sub

Private Sub dataSocket_DataUpdated(sender As Object, e As DataUpdatedEventArgs) Handles dataSocket.
DataUpdated

End Sub

Private Sub Labell_Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Labell.Click
End Sub

Private Sub Label3_Click(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub TextBoxl_TextChanged(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub Label3_Click_1(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label3.Click

End Sub

Private Sub Label7_Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label7.Click

End Sub

Private Sub VELOCIDAD_ENABLE_Click(sender As Object, e As EventArgs)

End Sub

Private Sub NumericEditl_AfterChangeValue(sender As Object, e As AfterChangeNumericValueEventArgs)
End Sub

Private Sub statusTextBox_TextChanged_1(sender As Object, e As EventArgs) Handles statusTextBox.
TextChanged

End Sub

Private Sub DataSocketl_DataUpdated(sender As Object, e As DataUpdatedEventArgs) Handles DataSocketl.
DataUpdated

End Sub

Private Sub timer_Tick(sender As Object, e As EventArgs) Handles timer.Tick
End Sub
Private Sub Switchl_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switchl.StateChanged

DataSocketl.Connect(TargetUrl5, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switchl.value = True) Then
DataSocketl.Data.Value = 1
Else
DataSocketl.Data.Value = ©
End If

End Sub

Private Sub Label8_Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Label8.Click

End Sub

Private Sub Switch2_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch2.StateChanged
DataSocket2.Connect(TargetUrll, AccessMode.WriteAutoUpdate)

If (Switch2.value = True) Then
DataSocket2.Data.Value = 1
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Else
DataSocket2.Data.Value = ©
End If

End Sub

Private Sub Switch5_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch5.StateChanged
DataSocket4.Connect(TargetUrl4d, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switch5.Value = True) Then
DataSocket4.Data.Value = 1
Else
DataSocket4.Data.Value = 0
End If
End Sub

Private Sub Switch4_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch4.StateChanged
DataSocket5.Connect(TargetUrl3, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switch4.value = True) Then
DataSocket5.Data.Value = 1
Else
DataSocket5.Data.Value = 0
End If
End Sub

Private Sub Switch3_StateChanged_1(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch3.StateChanged
DataSocket7.Connect(TargetUrlé, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switch3.value = True) Then
DataSocket7.Data.Value = 1
Else
DataSocket7.Data.Value = ©
End If
End Sub

Private Sub Marcha_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Marcha.StateChanged
DataSocket6.Connect(TargetUrl2, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Marcha.Value = True) Then
DataSocket6.Data.Value = 1
Else
DataSocket6.Data.Value = 0
End If
End Sub

Private Sub Labelle_Click(sender As Object, e As EventArgs) Handles Labell@.Click
End Sub

Private Sub Switché_StateChanged(sender As Object, e As ActionEventArgs) Handles Switch6.StateChanged
DataSocket8.Connect(TargetUrl7, AccessMode.WriteAutoUpdate)
If (Switch6.Value = True) Then
DataSocket8.Data.Value = 1
Else
DataSocket8.Data.Value = ©
End If
End Sub
End Class
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using System;

using System.Collections.Generic;
using System.Lingq;

using System.Web;

using System.Web.UI;

using System.Web.UI.WebControls;
using System.Diagnostics;

namespace WebApplicationl

{
public partial class WebForml : System.Web.UI.Page

{

protected void Page_Load(object sender, EventArgs e)

{
Process.Start("C:\\Users\\Laboratorio\\Desktop\\MODBUS\\OPC\\PROGRAMA_OPC_VB\\Micr850_V_20\\vb\\ ¢
Writer\\Micro850_V_20.vbproj");
}
}
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<%@ Page Title="Home Page" Language="C#" MasterPageFile="~/Site.Master" AutoEventWireup="true" CodeBehind= ¢
"Default.aspx.cs" Inherits="WebApplicationl. Default" %>

<asp:Content ID="BodyContent" ContentPlaceHolderID="MainContent" runat="server">
<div class="jumbotron text-center">

<h2><img src="Imagenes/ESPOL.png" SIZE=6 align="left">ESCUELA SUPERIOR POLITECNICA DEL LITORAL</h2>
<h2>Facultad de Ingenieria en Electricidad y Computacion</h2>

<p class="lead">Disefio e implementacién de una red Modbus utilizando PLC’s y VFD’s de tecnologia "4
Siemens, Allen Bradley y ABB.</p>
</div>

<div class="row">
<div class="col-md-6">
<h2>SIEMENS S7-1200</h2>
<p>
Aqui tendremos la comunicacion con los VFD's: V20 y ACS355

</p>
<p>
<img align=center src="Imagenes/S7-1200.jpg" width="55%" >
</p>
<p ALIGN=center>
<a class="btn btn-primary"” href="S71200.aspx">Conectar S7-1200&raquo;</a>
</p>
</div>
<div class="col-md-6">
<h2>MICRO 850</h2>
<p>
Aqui tendremos la comunicacion con los VFD's: V20 y ACS355
</p>
<p>
<img align=center src="Imagenes/micro-850.7jpg" >
</p>
<p ALIGN=center>
<a class="btn btn-primary" href="MICR0850.aspx">Conectar micro485 &raquo;</a>
</p>
</div>
</div>
</asp:Content>
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