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1. Son 10 proposiciones correctas, 2 punto cada una, recordando que una seleccionada de forma incorrecta elimina una 
correcta. 
 

2. Desmostración 
  

Inadecuado En desarrollo Satisfactorio Avanzado 

En blanco o sólo 
incoherencias 

Intenta resolver y escribe 
algo relacionado 

Resuelve, procedimientos 
casi completos con 

algunas fallas  

Resuelve 
satisfactoriamente 

0 1-3 2-4 5 

 
3. Desmostración 

Inadecuado En desarrollo Satisfactorio Avanzado 

En blanco o sólo 
incoherencias 

Intenta resolver y escribe 
algo relacionado 

Resuelve, procedimientos 
casi completos con 

algunas fallas 

Resuelve 
satisfactoriamente 

0 1-3 2-4 5 

 
 

4. Para (a), (b), (c) 
3 puntos cada sistema escrito de forma correcta. 
 

5. (18 Puntos) Sea 𝑉 = 𝑃2(ℝ) el espacio de los polinomios de grado menor o igual a 2, con coeficientes 
reales. Considere los conjuntos: 

𝐻1 = {𝑎𝑥2 + (2𝑎 + 𝑏)𝑥 + 𝑏 ∶ 𝑎, 𝑏 ∈ ℝ}, 

𝐻2 = 𝑔𝑒𝑛{𝑥 − 2, 𝑥 + 3}, 
 

    𝐻3 = {(𝑎 + 𝑏)𝑥2 + (𝑎 + 𝑏)𝑥 + 1 ∶ 𝑎, 𝑏 ∈ ℝ}. 
a. Determine, cuáles de estos conjuntos es un subespacio vectorial de  𝑉. 
b. Si en el literal a. obtiene más de un subespacio vectorial, determine la intersección entre 

dichos subespacios. 

c. Determine si 𝐻1 ∪ 𝐻2 es un subespacio de 𝑉.  
 Inadecuado En desarrollo Satisfactorio Avanzado 

 
En blanco o sólo 

incoherencias 

Intenta resolver y 
escribe algo 
relacionado 

Resuelve, 
procedimientos casi 
completos con leves 

fallas 

Resuelve 
satisfactoriamente 

(a)  0 1-2 3-4 5 

(b)  0 1-3 3-6 7 

(c)  0 1 2-3 6 

 
 
 



6. (21 Puntos) Construya, de ser posible, una transformación lineal  𝑇 ∶  ℝ3 → 𝑀2×2(ℝ) tal que  
 

𝑇(−2,2, −1) = (
2 0
1 −2

), 𝑇(0,1, −3) = (
0 −1
4 3

), 

𝑇(−2,1,2) = (
2 1

−3 −5
), 𝑇(1, −1,0) = (

4 −2
1 0

). 

 
 Inadecuado En desarrollo Satisfactorio Avanzado 

 
En blanco o sólo 

incoherencias 

Intenta resolver y 
escribe algo 
relacionado 

Resuelve, 
procedimientos casi 

completos con 
algunas  fallas 

Resuelve 
satisfactoriamente 

Escoge una base de 
ℝ3 

(Justificadamente) 
0 1-4 5-7 8 

Determina la regla 
de definición de la 

transformación 
lineal  

0 1-3 4-6 7 

Verifica que se 
cumple la linealidad 

(o definición) del 
vector que no está 

en la base 

0 1-2 4-5 6 

 
 
7.  (22 Puntos) Sea 𝐴 ∈ 𝑀4×4(ℝ), si sus subespacios propios son  

𝐿1 = {(

𝑥
𝑦
𝑧
𝑤

) ∈ ℝ4: 

𝑥 + 𝑦 − 3𝑧 + 𝑤 = 0
𝑦 − 𝑧 − 2𝑤 = 0

𝑥 + 2𝑦 − 4𝑧 − 𝑤 = 0
}      y     𝐿2 = {(

𝑥
𝑦
𝑧
𝑤

) ∈ ℝ4: 
𝑥 + 𝑦 − 𝑧 + 2𝑤 = 0

𝑦 − 𝑧 + 𝑤 = 0
}.  

a. Determine si 𝐴 es diagonalizable.  
b. ¿A es una matriz simétrica? Justifique su respuesta.  

 Inadecuado En desarrollo Satisfactorio Avanzado 

 
En blanco o sólo 

incoherencias 

Intenta resolver y 
escribe algo 
relacionado 

Resuelve, 
procedimientos casi 

completos con 
algunas  fallas 

Resuelve 
satisfactoriamente 

Determina una 
base para   𝐿1 

0 1-3 4-6 7 

Determina una 
base para   𝐿2 

0 1-3 4-6 7 

Justifica 
correctamente si la 
matriz es 
diagonalizable. 

0 0 1-2 3 

Justifica 
correctamente si la 
matriz es simétrica 

0 1-2 3-4 5 

 


