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1. Un bus viaja 100 millas entre A y B a 50 mi/h y 
después otras 100 millas entre B y C a 70 mi/h. La 
velocidad promedio del bus durante el reco��ido 
de 200 millas es:
                                                                         �5 
min, 7 pts)

2.

Los ca�ros A y B están compitiendo entre si a lo largo de una calle recta. La posición de cada 
ca�ro se pude desc�ibir en función del tiempo. Cuál de las siguientes opciones es co�recta:             
�5 min, 7 pts)

Mas de 60 mi/h.A

Igual a 60 mi/h.B

Menos de 60 mi/h.C

Ninguna de las ante�ioresD

En t2 ambos ca�ros han viajado la misma distancia.A

En t1 ambos ca�ros tienen la misma rapidez.B

Ambos ca�ros tienen la misma rapidez en algún tiempo t<t1.C

Ambos ca�ros tienen la misma aceleración en algún tiempo t entre t1<t<t2D

Ambos ca�ros tienen la misma aceleración en algún tiempo t<t1.E



3.

Los bloques A y B se conectan por medio de un cable inextensible, por medio del sistema de 
poleas (sin f�icción y de radios despreciables) como se muestra en la figura. Asumiendo que el 
cable pe�manece siempre templado, el bloque A se mueve con una velocidad 𝑣𝐴 como se 
muestra en la figura. La altura ℎ es mayor a cero.  
Elija la opción que desc�ibe más ace�tadamente la rapidez de A comparada con la de B.                  
�5 min, 7 pts)

4.

Un bloque pequeño P de masa 𝑚 desliza por una ranura lisa co�tada en un disco de masa 𝑚 y 
radio de giro 𝑘0, que gira libremente alrededor de un eje que pasa por el centro O del disco.  
Elija la opción que más ace�tadamente desc�ibe la velocidad angular 𝜔2 en la posición 2 como 
función de 𝜔1                                                                           �5 min, 8 pts)

0<vB�2vAA

vB<vAB

vB=vAC

No hay suficiente info�mación para establecer la relación entre vB y vAD
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CC

DD



5. Para la configuración de amo�tiguadores mostrada en la figura; se 
tiene que::                                                                        �5 min, 7 pts)

6.

Para la ecuación mostrada en la figura; la opcion co�recta para 𝜔2n es:                                              
�5 min, 7 pts)

7.

La figura muestra un sistema físico fo�mado por una ba�ra sin masa que tiene en sus extremos 
un bloque de masa mB y un reso�te de constante kA. Si la ba�ra está ho�izontal en la posición 
de equilib�io, la �igidez equivalente del sistema (kefect)está dada por                                                  
�5 min, 7 pts)

La fue�za que pasa por cada amo�tiguador es la misma y sus  
velocidades individuales son iguales.

A

La fue�za que pasa por cada amo�tiguador es distinta y sus  
velocidades individuales son diferentes

B

La fue�za que pasa por cada amo�tiguador es la misma y sus 
desplazamientos individuales son diferentes

C

La fue�za que pasa por cada amo�tiguador es distinta y sus 
desplazamientos individuales son iguales

D
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d)D



8. La ba�ra ranurada 𝐴𝑂 se encuentra a�ticulada en 
el punto fijo 𝑂 y rota en sentido hora�io a una 
razón constante 𝜔. El extremo del eslabón 𝐵𝑃 
desliza libremente sin f�icción sobre la ranura de 
𝐴𝑂, como se muestra en la figura. La velocidad 
relativa de 𝑃 vista por el obse�vador 𝑂 ubicado 
en la ba�ra 𝐴𝑂 tiene una magnitud conocida v𝑃. 
El obse�vador y el sistema de ejes 𝑥yz rotan con 
la ba�ra 𝐴𝑂, mientras que el sistema de ejes 
𝑋YZ es fijo. Hallar la velocidad angular de la 
ba�ra 𝑃𝐵, 𝜔𝑃𝐵.
Nota: Incluya un desa�rollo vecto�ial que valide 
su respuesta,desprecie la f�icción  �20 min, 15 
pts)

9. La ba�ra ranurada 𝐴𝑂 se encuentra a�ticulada en 
el punto fijo 𝑂 y rota en sentido hora�io a una 
razón constante 𝜔. El extremo del eslabón 𝐵𝑃 
desliza libremente sin f�icción sobre la ranura de 
𝐴𝑂, como se muestra en la figura. La velocidad 
relativa de 𝑃 vista por el obse�vador 𝑂 ubicado 
en la ba�ra 𝐴𝑂 tiene una magnitud conocida v𝑃. 
El obse�vador y el sistema de ejes 𝑥yz rotan con 
la ba�ra 𝐴𝑂, mientras que el sistema de ejes 
𝑋YZ es fijo. Hallar la posición del extremo P con 
respecto a 𝑂, 𝑥𝑃 mostrada en la figura
Nota: Incluya un desa�rollo vecto�ial que valide 
su respuesta,desprecie la f�icción  �20 min, 10 
pts)
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dvP/(h𝜔)D



10. Tres esferas, cada una de masa m, pueden deslizarse 
libremente sobre una supe�ficie ho�izontal. Las esferas A y B 
están atadas a una cuerda "inextensible" de longitud L y están 
en reposo en la posición mostrada, cuando B es golpeada por la 
esfera C, misma que se mueve a la derecha con una velocidad 
Vo. Conociendo que la cuerda no está tensa cuando B es 
golpeada por C, y asumiendo un impacto pe�fectamente 
elástico entre B y C, la rapidez de la esfera A inmediatamente 
después que la cuerda se tensa, es:
Nota: Incluya un desa�rollo que valide su respuesta,desprecie la 
f�icción  �30 min, 15 pts)

11. Tres esferas, cada una de masa m, pueden deslizarse 
libremente sobre una supe�ficie ho�izontal. Las esferas A y B 
están atadas a una cuerda "inextensible" de longitud L y están 
en reposo en la posición mostrada, cuando B es golpeada por la 
esfera C, misma que se mueve a la derecha con una velocidad 
Vo. Conociendo que la cuerda no está tensa cuando B es 
golpeada por C, y asumiendo un impacto pe�fectamente 
elástico entre B y C, la rapidez de la esfera B inmediatamente 
después que la cuerda se tensa, es:
Nota: Incluya un desa�rollo que valide su respuesta,desprecie la 
f�icción  �15 min, 10 pts)
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0.901vo B
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0.250vo A

0.901vo B

0.875vo C

0.216vo D


