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INTRODUCCION

il Sistema de Control Académico de s Faoualtad de Iogenieris
Meramica (C.AM.) ha =ado decssrrollado con Ia finalzdad de
satisfacer la necesidad cada ver maés wrgente de antomati zar
las tareas nvolucradss e 2l control de ins datos
relacionados s materias, ectudlantes, empresas, pracrticas
vacacionsles, planifircaci 6n acardémics.

Talies sctividades actualmentes =e esstan desempedando en forma
manual, y detido & la qran CAantioad e volumen de
infarmacidn resyita iento S0 mane10, nor  ésta razan C.AGM.
ha sido amplementado para braindar rapides en las artividades
antes mencionadas.

La documentacidn del Sistema de Control Académico de 1A
Facultad de Ingenieria Mec&nica (CAM) esté contenida en dos
manual es:

= Manual del Sistema.
- HManual de Usuario.

El presente texto es el Manual del Sistema., que trata los
aspectos técnicos de CAM:; tales como la estandarizacidn de
codigos, los procesos, archivos 81 COmo tamhién 1os
formatos de diseno de las pantallas de consultas v reportes
utilizados por el sistema.

1 Manual del Usuario sstéd dirigido & todas las personas gue
de una uw otra forma wtilizaran el sistema, contiene
explicacidn detalliada del funcionamiento de cads una de los
procesns gque se puseden ejecutar.
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SISTEMA DE CONTROL ACARDEMICD PARA INGENIERIA MECANICA

INTRODUCCION

i1 aohijetivo el nireEsente capituio eBe present i Los
resultados obtenidos de la investigacian efectuada antes de
impl ementar e} mi1ntena CoRAM., =/ puntuslizan todos los
problemas  encontirados a nivel e maneio de intormaci an.

e

Adicionsl mente, SE describes ia sl wued G presentada,
consistente en =1 desarralla de un sistema automats zado
de maneso de 1nfoermact Gn.

He presenta tambl én una descranci dn de las caracteEristicas,
componentes, restricciones vy controles  de spqurildand del
sistemsa & desarvrollar.

Manual del Sistess Estudio Preliminar -
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1. DESCRIPCION DEL SISTEMA
ACTUAL

£1 control académico de la facuitad de Ingenieria Mec&nica
estad bajo la responssbilidad del Subirlecano: b, Maroos

Tapia., &1 cusl las actividades relarionadas &

& Control de bDstudiantes v de Frojlesores,

-_ Flabtorar: én del cuadro de FPianmaficacs &n.

= FPreparaci1 én de o bhowartos de ol ases,

= Contral de las Practicas Yacerionaies,

= Elabhoracisn de Usiendarios de Geminarios vy CLES0S

VAr1O%.

Hara realizar toodas éstas funciones, tiene la ayuda de una
zepcretaria ogue proporciona la informact an necesaria a partir
de los archivos existentes en la facuitad.

1.1 PEFINICION DE PROBLEMAS

1 control  académico de los estudiantes de la facultad de
Ing. Mecanica = efectis en forma manual.  actusaimente
presenta varios prablemas debido volumen de informac:an que
maneia con respecto & sus 300 estudiante=, v 41 profesores.

Las mavores dificultades que deben afrontar son las
siguientes:

- Férdida de tiempo para localizar datos de los

Manual del Sisteaa Estudio Prllilmar-
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alumnos  en ios  archivos, e Br Alaunns CAS0DS
implica acudir & Secretsiris Lenerad.

= Inconsirstencia  en s datos referentes & Jas notas
de los  alumnos v nombires de jas materias  con
resperto & i & informas 6n oque mantiens secretaria
general .

= Falta de dismponibilidad sochre los datos relacionados
a los profesores,

- Difscwltad en realizcar cambhics en el cusdro de
actividades del per=onal docente, cuanado un datn es
alterado, implica & remrogantracidn vy elaboracion de
un nuevo cuadieo.

- Falta de informacion pars la plamificacian  de
Jas practicas vacacionales.,

= Cabe resslitar, gue el principal problems radics en
mantener actual izada 1a informacion e las

actividades que realizan.

1.2 RECOLECCION DE DATOS

Los dataos necesarios Dara realizar las actividades
académicas e=tan bajo la responsabilidad de la secretaria de
la facultad, la misma que recolecta los datos cuando 21
subdecano los requlere.

il.as fuentes de informacién para las actividades relascionadas
& los estudiantes se detallan a continuaci éns

” Nanuzl del Sistesa Estudio Preliminar .
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T Fichas ascadémicas de cade uno de los estudilantes,
las rcuales =@ mantienen archivadas en la secretaria
gde la facultad.

= Compi-ohantes de materias apvrobadas, emtidas pog
secretaria aeneral .

= Formulario de preregistro, entregado ol 1me
alumnos,

. fitro= informes, ocomn antormariy an =obre los pronerdl oS
de los estudiantes que aspiran a ayudantia=s.

tos  datos concerpientes & los profesoress son
directamente por 2llos.

En Junt & e Facwl tad =Y estanlecen
dictaran en el semestire,

AROgrcional mente. cada profescr entrega un
st tiempo disponible para el dictado de clases.

Jas materias

howrario

Bmuml g St e

QUE DE

informando

Fara las practicas vacacionales, el subdecanc envia un
oficio a las empresas ogue realizan tareas afines a la

ensenanza i1mpartida en la facultad, con el fin

Sl COOpEeracian.

de solicitar

Hanual del Sistema
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1.3 PROCESOS DEL SISTEMA ACTUAL

Los procesos que actualmente se efectaan para el control

académico son:

= Manmteni miento e ia froha ACHOEmI Ca aE Cata

estudiante.

= Flanificacidn del cuadero académioo.

- Elaboraciaon del horario de

o Contro! de practicas vacacio

Fara mantensr la&a informacidan de los alumnos, la secretaraa
elabora una carpeta para cada alumno, incluyendo:

o Nombv-e del e=tudi ante.

- Fecha de ingresa &) departamento.

-~ Fecha de esgreso del departamento.

- Fecha de graduscs &n.

L Curriculum vigente.

- Mivel.

i Mamero de materias ouE riehe &P obar pars

graduarse, las cuales estan

- Fundamental es

- Complemnentarias.
e Cédigo de las materias.
-~ Nombre de las materias.

o Visto bueno de materia aprohada.

agrupadas en:

IRl TOT 1A

- Nanual del Sistema
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- Califirarian final de vada materia.

Estos datos son ingresados a medida gue el estudiante toma
las materias, rara o cusl = atilizan los copprohantes de
materias aprobadas  que e retaria general emite, Bo 81 guUe

ser indica las materias vigentes por semestre v SR FESHECTLIVA

calificacian final.

Fosteri orment &, et e fiohaes ol onan informact G utiald

para determinar e asicagnact an e avudantiias v o bisras,

Para 1a planificacidén del cuadro de actividades académicas,
s& realiza una junta de facultad. = la cuai =& sstshlsce
cuantas v qué materias dictard cada profesor en el sigulente

términc.

Luego, el profesor entrega un horario tentativo. =rn &I CpriE
esneclfica  lam  horas en las cuales dictara las materias

&milonarias,

En ba=se & ruadro de actividades académicas aprobado en
Junta, v oa los horarios  tentativos  entregados por cada
prrafesor. =& elahora el horario de clazes.

Fosteriormente, 1 cuadro de actividades académicas y los
horarios son enviados a secretaria general para confirmar su
vigencia.

Eeta planificscion s resliza antes de terminar el semestre
actual, y  es publicade con anterioridad &l periodo de
registro del préidimo términc.

Otro proceso que se realiza es la planificacion de las
practicas vacacionales, la= cuales son efectuadas en hase
a las respuestas suministradas por las Eempresas a qulenes se
dirigid la respectiva soclicitud.

.|
Nanual del Sisteaa Estudio Preliminar -
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= - DESCRIPCION DEL MNUEWVO
SISTEMA

2.1 OBJETIVOS.

£l principsld chietivo del nuevo s)stema S permitir lievar
un coantiral automatizado eficiente e las diversas
actividades de la farultad de fnoemieria Mecanics, =1 cusd
permitird & sus dicrectpvoss

1. HMantener informacién actualizrada v precissa  schre

los estudiantes, profesores v de las actividades
BCAOEm CEaE,

.40 Yomar decisiaones snbire &l dessrralloc de -1
actividades directamente involucradas Con el

personal docente.

3. Mantener in b ormEsa Gn l ccalmente, ia cual BEm &
prezentada en  forma aportuna a quienes  tienen a
cargs l1a direcei bn.

4. Ahorrear Tiemno =i ia plamificacién e la=
actividades académicas.

S9. Seguridad en &l maneic de los datos, para evitar de
gsta forma errores.

i1 2
Nanual del Sistemsa Estudio Preliminar




SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARR INGEMIERIA MECANICA =8
[ . |

2.2 COMPONENTES DEL SISTEMA

Fara ocumplaie- con los objetvos anteriormente sstablacydos,
&l sistema se desarrolisrsg en forma integrada v maneisara los

slcguilentes moacual oes

- Mantenimiento del =5 stemna.

- Control oe bastudiantes.

o ontrol de ivrofteso e,
= Control de Materi as,
- Planificacién de Aotividades Academicas.

- Cuadiro de actividades acadéemicas=.,
= PMantenimiento de aulas,.
= Maponibilicad de tiemno de profesores,

- Control de Practicas vacaoionale=s,

Sohre éstos mbdulos, el =sistema permitird efectusr procesos
paras

- Mantenimiento gue implica: inoresas, modi flcac: ones
v eliminaciones de datos..

= Consultas: especificas, generales.

— Emisién de Heportes.

-~ Respaldns de la informac: é6n.

& =
Hanual del Sistema Estudio Preliminar
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2.3 ENTRADAS DEL SISTEMA

Lo Fluaentes e informact an del =mistemna estéan constituidas

peor

ivos =olicitados & LELERCOM”,

2.3.1 Documentos Fuentes

Lre principel ese documentos fuesntes que s Gtilarsaran pars

alimentar al =i1stema =& jan a continuaci on:

2.3.1.1 Formularioc de Preregistro

Es wtilizado para efectusr el oreregistro des

= mat e as fundamentsles,
- materias complemnentarias.

La funcidn de este documento radica en la obtenciéan  del
nameroc  aprodlmanc  de alumnns ous desean tomar materias
complementarias en &l pradimo Té&rmino.

2.3.1.2 Papeleta de Horario/Profesor

Sirve para ingresar informacion acerca de las materias a
dictar v la disponibilidad de tiempo de cada profesor.

2:3:1.3 Formulario de datos personales/Profesor

Es un nuevo documento creado para recolectar los datos
perecnales, vy académicos de cada profesor.

i)
Manual del Sistema Estudio Prelilinlr"'
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2.3.2 Archivos solicitados a CESERCOMP

Semestralmente, el =istems =& siamentard con los datos de

Ios archives de CESERCOMF, de Ios cuales s tomara:

G Datos peErsonales: =i =g trata de alumnos goe por
primera ver toman materias de la farultad., (Brohavo

Registro de Estudiantes)

e Materias registradas =0 &1 FTermint actusl. (Archive

Registro de Materias)

2.4 PROCESOS DEL NUEVD SISTEMA

En el proceso de Control de Estudiantes, ®]1 ingresoc de los

datos al archivo de Estudiantes =e esfectuarid en forma
automatica, utilizando los archivos salicitades a CESERTOMF

(CAM_REGD, CAM_REGM) .

Las operaciones de mantenimiento de los datos (modificacion,
eliminacién) se hard al 1inicio de cada semestre rars el
registro de estudiantes, v al iniciao del praximo semestre
para especificar la calificacidén finsld de las materias
tomadas.

El procesc relacionado al Control de los Profesores, se
realizard en base a los datos proporcionados por ellos. es
decir, el inagreso, actualizacion, conswultas, se ejecutaran
sS8Qin oowran vy s& los requilers.

El proceso de Planificacién académica implica:

- Determinar las materias complementarias a dictarse,

™ Masual del Sistema Estudio Prelininer
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n
rF
1]
&r

por cada &rea, 1a cual == lecida por el

jefe de la misemea.

- Luego. con & fanm de establecer =i Forma
aproxXimada 2l namero de estudantes que tomaran  las
materias complementarias, se realiza el preregistro,
dando la oportunidad para gue el estudiante  zugilera

we aotras materias complementarias deqhen dictarse.
q f

= A continuacién, en una reunidén con el subdecano, se
indica las materias que dictard cada profesor. =i
cual establecera =i tiempo disponible para el
prénimn semestre,

- Los datos proporcionados anteriormente, ingresaran
al sistema con &1 fin de elaborar el cuadro
de actividades del peirsonsl docente,

- Ademas de los procesos mencionados, se tendré
informacioén con respecto & las empresas e bmindan
su colaboracidn para las practicas varacionales.

2.3 LIMITACIONES DEL SISTEMA

na de las posibles restricciones del sistema radica en el
hecho oue los  datos relacionesdos &) médulo de estudiantes
depende de los archivos de Cesercomp, por 1o tanto estaran
sujetos & la dieponibilidad de informacion actualisada del
Centro de Computo (CESERCOMP) .

Tambi én 88 nNECHESRII O, dedicar una parte de tiesmpo &l
entrenamiento del perzanal rie merretaria para aue pueda
onerar eficientemente 21 sistema.

b Manual del Sistesa Estudio Preliminar "
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o 2
La implantacion  del sistema Automatizado g eoRtrod
académico, involucrard la revision y ocorreccaitén de los
procedimientas atilizados an @ si1mstema  manual, i S -

consrguiente recrganiTaci an de Jas funciones,

e

2.6 CONTROLES DEL SISTEMA BIB)

L4 T

DE ESCUELAS IECiiuluu.CAS

Con el ohietivo de mantenss a3
e los procesaos  del =i =temsa, =& han estabhiFrcico fos
siguientes puntoas de conterols

ntegridad de la informacion

ij o

= Acceso al sistema: Dadoe gue &1 =i stems CAM nuede
= utilizado por el Decann, Guhdecann, como pois &l
personal de =secretsgria de la Facultad., ha sido
desarrailado con la capacidad de diferenciar a cada
USSR g a tiravés e fas claves previamente
asignadas, las cuales son de dos clases:

Clave Primaria : utiisradas por el Decano vy
Subdecano, puedes accesar
cuasl quier proceso del sistems,

Clave Secundaria : a=ignada al personsl de
secretaria, solo puede arcesar
& ciertos procescs del

=istema,

=5 Ejecucién de procesos: (1 =mistema CAM controls que
el usuario no realice® Varias veces un mismo proceso
&1 cual debe =zer ejecutado una sola ver  por
semestre, por ejemnlo: Actualizacién de notas, ~c.

- Manual del Sistema Estudio Prllm'nr-
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s Validacién de datos: CAM =nio acenta los  datos e

clamp i & i | os mAOTOS nirevy]amente estanleacidnos

5
para 1o cusi o #2] eistens peesentas pantaltlas e s
1ndicandn ta foirma de snareso de lTeos datos,

= ]
Manual del Sistema Estudio Preliminar
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1. ESTANDARIZACION DE CODIGUS..

1.1 IDENTIFICACION DE LOS MENUES

Enoraran qgue &1 sistema maneia una cantidad si1ani ficativa de
menus, s necesarin establecer una 1dentificacion para cada
uno de ellos, la nomenclatura gue se usara s la siguiente:

X XxmMm999%

Identificaciéan drei
nivel de Mend.

L y
Mero

Mombire del Sistema

En la identificacién del nivel de mena. el primer digito
representa al méadulo del sistema, seleccionadn desde el mena
principal, v muestra la lista O operscilones oue =g pusden

efectuar en el maodulo salﬁccimnado.

£1 sgpgundoc ntmero  corcesponde &l =suhment de una de las
operaciones permitidas en el madulo. En  algunos casos, en
los aue no existan muchos submenues de operaciones, el
sequndo y/o tercer digitos son cero.

Ejemplos:

CAMM2000 ——2> Men( de opciones del médulo de Control
de Estudiantesto.

CAMM2100 ~——> Subment de Ingreso de datos del médulo
de Control de Estudiantes.

an
Manual del Sistesa Disedo del Sisten-
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1.2 IDENTIFICACION PARA LOS PROCEDIMIENTOS

He uwti1lizaré oohw Ccaracteres Altamnumesricos nars 1dentrfrrar

los procedimientas (pragramas! del sistema.

o= TIres i W T raracteires rerTesent Ao el nombre del
mlstemna, sequirdns por una P ogue sndlca oue =& trata de un
Mragrama.

B contiruacs on Y T EET CUusTtro rarafbErEs NUmErioon Dara

especi ficar &l nambre del programa, repressntando L& opoilon
del ment prancipal oy del mend sscuncdaTio al gue pertensecs el
pirOCesn.

A XXPo99e®

L———- Jdentificacion el

mivel de Mendg.

Procesn

Mombre del Sistems

Ejemplos :

CAMP2110 : Froceso de INGRESD AUTOMATICO vE
ESTUDIANTES, pertenece al moédulo de
ESTUDIANTES.

CAMP2120 : Proceso de INGRESO DE DATOS DE
AYUDANTIAS, pertenece al médulo de
ESTUDIANTES.

bkt Al
W Néuil e istess Diseio del Sistess
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1.3 IDENTIFICACION DE ARCHIVOS

1.3.1 IDENTIFICACIDON DE LOS ARCHIVOS DE DATOS

El riombire e ios archivas de datas contendrda O caracteres
alfanuméricos, distribuwidos de la sigumiente formas

BXX _ERX RN

l—_- Mombore del srchivo de datos.

Nombre del Sistems

/

El nombre del sistema es: CAM, que significa: Sistema de
Control Académico de Ingenieria Mecanica.

El nombre asignadn a los archivos debe ser descriptivo, que
haga referencia a su contenido, para que sea facil de
recordar.

Ejemplos:
CAM_EST : archivo de ESTUDIANTES. correspondiente
al sistema de Control Académico de L&
Facultad de Ingenieria Mecanica.
CAM_PLF archivo de PLANIFICACION ACADEMICA,

correspondiente al =istema de Control
Académico de la Facultad de Ingenieria
Mecénica.

® Menual del Sistass Diseio del Sistess
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1.3.2 IDENTIFICACION DE LOS ARCHIVOS DE INDICE

£l nombre de los archivos de indices contendré 7 caranteres
altanuméricos, distribuidos de ia siouente formas

AR _BREN

l §=f
| i |
|

e Nombire el sarchilvo 1NIOI0E,

Noynbr e del S stems

El  nombre del mistema eas: CAM. oue mignifics: Sistema de
Control Académico de Ingenieria MecAnica.

De los 4 caracteres del nomhre del archiveo de indice, los
tres primercs son igusles  al nosbre del] archivo de datos al
que esté relacionado. v el cuartn caracter es  un noamero
secuencial que se azsigna Bn foorma ascendente de  meayor &
menor importancia.

Ejemplos:

CAM_EST1 : archivo de indices de ESTUDIANTES,
contiene la clave principal del archivo
de datos CAM_EST., por e=so el altimo
caracter es el digito 1.

CAM_ESTZ2 : archivo de indices de ESTUDIANTES,

contiene la primera clave secundaria del
archivo de datos CAM_EST, por e=o el
Bitimo caracter es el digito 2.

- Banual del Sisteaa Diseio del Sistm‘
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1.4 IDENTIFICACION DE CAMPOS DE REGISTRO

2 | nombre de 1c= CEMDOn S5 A s 3 M e O caraciEres, e
los cuales, ins tres gprimeros corresgonden al nombre del

archivo, seguidns por un guidn, v Jos otros 4 representan el

nombhre en si del campo,

L& identificaci:&n umarda A o= campos  debe ser

i {
descriptiva, que dé 1dea de =zu conrtenirn.

EEDu KR EXY

| Bt

l Nombw e del arohivo

Mompre del campo

Ejiemplo:

EST_NOMB : campo de  datos NOMBRE  del  estudiante
perteneciente al archivo ESTUDIAMTES,

1.5 IDENTIFICACION DE REPORTES

Los listados emitidos por el sistems CAM, se identifican con
el nombre del procesa oue los  genera, 2l mismo que s
incluye en la cabecera del reporte.

3
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=L ARCHIVOS DEL. SISTEMA.
2.1 ARCHIVOS DE DATOS (%x.dbf).
A continuacien =8 detsllan Ios archivos gue s utilizaran &n

el sistema, indicando el tipo. longitud v v definpician de
cada unc de sus Campos.

ARCHIVO = CAaM_ACP

DESCRIPCION :
Contieng informacidén relacionada A =
actividades politéocnicas de cada profesor.

ESTRUCTURA DEL ARCHIVO :

CAMPO | TIPOD | LONG. | DEFINICION
ACP_CODl e 7 Céadigo del Profescor:
ACP_RCTY G Sl Descripcion actividad,
ALP_ORsc c i) Oheervacibn de activ.
ACP _NHRA £ P Namero de horas.

Long. Reg. : 109 Bytes.

ARCHIVO DE INDICES

CAM_RCF1 = ACP_TODI

- Manual del Sistema Disedo del Siltul-
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o

ARCHINYO

DESCRIPCION :

RImacens
académicas e

ELEL VAT 3 OV,

CAM_ACT

it oirmaci Gn

pubilcacriones, =2to.

ESTRUCTURA DEL ARCHIVO

=obre  las act
catla nrofesar, i re
PR o R il ol e - &n los gue par

Vi aOE
1cando
ki """. rlcw

CAMPO

| TIPO |

DEFINICION

AT _CODI
RCT_FACY
ACT_DESC

Long. Reg.

e

b 4 T B go O prrofesor.
o Feoha de ia actividad.
40 Nesry, de actividad

Bytes.

ARCHIVO DE INDICES

CAM

AT

ACT_CODI + DTOC(ACT_FACT)

- Manual del Sistema
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ARCHIVO = CAM_AuUL
DESCRIPCION :
Contiens Iintormacidn sobre las  aulas  gue
tiene 1 tacultad, Inciuyvendn Lo
iahorator: os,
ESTRUCTURA DEL ARCHIVO :
CAMPO | TIPD | LDNE.| DEFINICION
AU CDDT { b {tédigo del aulas.
At DE B C B0 etalle= del aula.
AU CAPE i z Capacidad del sula.
AU TIPD { Tipo de aula:
1 = salon de clase
2 = jaboratorio
Long. Reg. : 48 Bytes.

ARCHIVO DE INDICES

_AUL

AUL_CODI

- Manual del Sistema
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ARCHIVO =

cCaM_AYuU

DESCRIPCION :

fausrda datos O E a0 hecas de ayudantias
ACGariem ras CprE Farn tenido laos alumnos e Ja
farizltad.
ESTRUCTURA DEL ARCHIVO :

CAMPD | TIPO | LONG. |

DEFINICION

AYL_COD1 e %
AYLE MATE C 3

BYLL AR e -
AYL_TERM i

—t 7

Long. Reg.

matiricul s
Canl om
ano de 1&

Termanty 1 £ 2

Bytes.

de 1a materis
ayudantis

L.

ARCHIVYOS DE INDICES

CAM_AYE

= AYLL_CODI +

AYU _MATE + AYU ANID

.r_ﬂtnual del Sistema
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DESCRIPCION :

4|

MimarEnas tae horas o=

oniibles del prolesor,

destinadas para dictar clases,

ESTRUCTURA DEL ARCHIVO :

CAMPD | TIPO | LONG. | DEFINICION

DPF CREa = i Lodigo de profesor.
DFF. B1ar i g iMiep., por horas/dias.

Long. Reg: 91 Bytes.

ARCHIVO DE INDICES :

DPF_CODI = DPF_CODI

™ Manual del Sistesa Diseio del Sistess
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ARCHIVO = CAarM_EmMP

DESCRIPCION :

Sty enie trftamac i tin mwnir e AR BmOre
afrecen practicas vacacional es A ios
de l& Facultac.

ESTRUCTURA DEL ARCHIVO :

mAREL  CRIE

Al umnos

CAMPO | TIPD | LONG. | DEFINICION

(3 | 2 B i ‘ céadian e eapresa.

G & TSl TR T { 417 nomore e la empresa.
EMP _DIRC i B3 direcritn,

EMP_ REPR [P 44 rerrreeentante leasd.
BRI _ALUTY i iy actividad de empreséa.
EMP TLF { & teiéfonn 1

EMP TLF2 { & teléfono 2

ENE TLES £ i1 telédono 3

EME R

Al e
B! D 2 ferna de inoresc.
EMP_STHAT { 1 ratatus de actividad:
A= Activa.
I = Inactiva.

EMFP_CASL & é casilla.

Long. Reg.: 184 Bytes

ARCHIVO DE INDICES :

CAMP_EMP1 = EMP_CODI
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ARCHINDO

DESCRIPCION :

ESTRUCTURA DEL

CAM_EST

Mantiene indformacitn con  FEIRECTO & lul:
datoz prrsaonales ds os alumnags

ARCHIVO =

CAMPO

| TIPO | LONG. |

DEFINICION

LD
_NOME

EABIRE

(S
N

ST_F
a1
T_CF

bt Besd

FE

,...,.....‘......-...-,.,,.A
mmmmmammammi

SGT_NWMAT
EST_PROM
EST NIVL
EST_ACTI
EST_CUR
EST_MOOM
EST_MFLIN
EST_AR1
EGT_AR?
EST_ARD
EST_ARS
EST_ARS
EST_ARA
EST_ARY
EST_ARE

Long.

:
{ )
{ A
i s
{ éa

W |
i c
i
M
i
i
R 4
M
id 2
Fd @
I P4
P 2

Reg.:

150 Bytes g

£ e marriciiia

rnranne e el estwl ante
gareccian

tel éforno

= O ;
techa ingreso & ESFMH..C
Fecha inore=so &1 doto,

iode cédul &

tipo de estiudlante
fecha e eoreso

techa de graduacidn

# materias aprobadas,.
promedlo general.
riiveEl .
activosinactivo, =
curriculum estudics.
mat. compl. & aprohae
mat. tundm. Elalainis =10
materias de area 1.
materias de area 2.
materias de area 3.
materias de aresa
materias de & ea
materias de area &.
materias de area 7.
materias de area

'y

&t
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ARCHIVO DE INDICES :

]
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3

ARCHINVO = CAM_FOCH

DESCRIPCION :

ont1ene 1 & mater-ias e e toxmaddo cadsa
aiumnc chu-ante =i MErFMATENGTT & A la
farunltad. snmed cancdn AdemAa=,. 21 promedis oy )

las ha apnraobhacio o nio.

ESTRUCTURA DEL ARCHIVO :

CAMPO | TIPO | LONG. | DEFINICION

P00 £ ; # matricula

FOH_HMATE { chodigo de 1a materia
FEHPROM fd i prromsdio Final .
FCH_STAT { i estatus: aprobé o no.
FOH _RVET { i ritmeEro de verss tomadsa

Long. Reg. : 21 Bytes.

ARCHIVOS DE INDICES :

CAM_FCHYI = FOH_CODI + FOH_MATE

- rd
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ARCHIVO = CAM_MAT

DESCRIPCION :

5 e relarionsda a A
ttmdament i e W = | s materias
AriAR e P T ENeC En al pian de
la facul tad

ESTRUCTURA DEL ARCHIVO :

CAMPO | TIPO | LONG. | DEF INICION

MET _CHIRR H “ curricuium de estudios
MAT _CODT { cédian de la materaia.
PR MM L 413 rombxee de e materia.
FIAT NIV e rivelr FO0 - HU0
MET T IR l i F = Fundamental.

C = Complement airi&.
AT HPRE C 2 # horas practicas.
AT _HTRE i 2 # horas tedricas.
MAT _AHES i i Ares de la materias

1 = iermofluldos.
2 = Metalurgia.
3 = imena.

Long. Reg. : 60 Bytes.

NOTA = i1 digito del campo MAT_AREA, crecerd& en orden
ascendente cada ver que s Creen nuevas areas.

ARCHIVOS DE INDICES :

CAM_MATI = MAT _CURR  + MAT_CODI

.Hmmlulﬁnnl Duﬁaulﬁnnr

:CA
OLOG CAS
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ARCHIVO = CAM__PLLF

DESCRIPCION :

£

Marntiesnege 1nformaci on

sobre l1as materias gue
= ha plam bacado parae &1 oG Mo semestire,

s

-

pecifica tue profescres sp han as

Be Fieii Pt '}

a ]
n

Dara cada una de ellas.,

ESTRUCTURA DEL ARCHIVO :

CAMPO | TIPO | LONG. | 'DEFINICION

PLF _CaD] & 7 Cadiqgo de profesor.
L _HAaTH £ 7 rédign de materia
PLE__NAL P Pl numer o e alumnog.
L U NMERY B ittmero de paralzlos.
PLE NFT { i ntmero de p i=los

Long. Reg: 17 Bytes.

ARCHIVOS DE INDICES :

CAM_PLE = PLF_CODI + PLF_MATE

|
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ARCHINVOD = CAM_PRO
DESCRIPCION :

{iontiene 1 o= datos nersoanal s e | s
nirctesores de la facultad.

ESTRUCTURA DEL

ARCHIVO :

CAMPO

| TIPO | LONG. |

DEFINICION

PRO_COD
PROMOME
PRO_FHNALC
PRO_CEDU
PRG_DIRD
PRE _FLFD
PRO_DIRY
FRI_SEGL
PROELET
FRO_PROE
PRO_STAT

FRO_DEDD
FPRO_FING
PRO_TIPO
PRO_ARE A

FRO_CATH

! Ha

£
|
i
{
e
= &
i
{
{
¢
L
D a

e i

cédilgn del protesoge

rountre del profesor
fecha de nacamiento
cédula de 1dentidad
direccran domiciiin
teléfono - domicilio
gdireccién — trabhaio
#afilracaon TESGD
teléfono - trabhaio
profesl an

status;

A = Activo

L = licencia pagada

S = jicencia =in sueld
V = Vacaciones

tiempn de dedicaci Gn
fech. ingresc a& farcul.,
Nombr-ami ento/Contirato.
area especializacion:
rango del 1 - 4,
categmia de profesor:
PL = principal

AG = agregado

AC = acraidental

AX = auxiliar

195 Bytes

ARCHIVOS DE INDICES :

1

CAM_PROT

PRO_CODT
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)
m
tn
0
by
—
T
0
-
Q
Z

ESTRUCTURA DEL RRCHIVO :

CAMPO | TIPO | LONG. | DEF INICION

FRT D] & H omatricula

PRT _BREA 73 ' Ares (1 -8 3.

i v B I 8 S & i tipn de practica
PRY _EMPR i & cédrgo de empresa
PRT EEEH i i techa de inicimo.
PRT_ITMPO 4 dias de duracidén.

Long. Reg. : 24 Bytes.

ARCHIVOS DE INDICES :

il

CAM_FRTI FRT_LCBDI + DTRLAPRT_FECH)
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]

ARCHINVO =

DESCRIPCION :

flantaens

1o

e

ESTRUCTURA DEL ARCHIVOD

ML s

AN T mATI GN

ivmnos de | a

=}

CcCAarF_REGD

e 1os

gatos

faculitacd.

CAMFPO

} Tamg |

DEFINICION

REGD_COD 1 £
REGD MOMR 1
REGD _DIRC ©
REGD_TELF  ©
REGD_SEXO ©
REGD _FING 1

REGD_CEDI I
REGD _FEGR D

REGD_FGDO D

REGD_PROM  C

Long. Reg.:

meat e i &
estudi ante

# e
nombire
chireceoi an
teEl dfono

e}

SEY O
fecha ingreso
# de cédula.

& ESPIL..

fecha de egreso ELPOL .
fecna de araduaci én.

proamedilo general.

Bytes

ARCHIVO DE INDICES :

CAM_RGDI

1l

REGD_CODI.

pEersonales

™ manual del Sistesa
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ARCHINO = CAM_REGM
DESCRIPCION :
I = i C r T EmneEe & EIRE contlene
TOs I Lo 0 = as e

ESTRUCTURA DEL ARCHIVO :

DEFINICION

CAMPOD | TIPD | LONG. |
REGHM_CODI e
REGHM_MATE i
REGM _PARL L
REGM WEZ i
REGM_FROM N
REGM_STaT e

Long. Reg:

23 Bytes.

matricula del alumno

cadion de materia

2 pEreEl el o

i # veres tomara

oy promedio - matera A
i aproht & no (1/2)

ARCHIVOS DE INDICES :

CAM_RGM

REGM_CODI + REGM_MATE

. Manual del Sistesa
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ARCHIVOS DE INDICES

{%X.ndx).

i =¥ it 17
AT &

= arAn

e | Aas

Qo Esns

=3 Gl ENTE

TAMN, &

ARCHIVO DE
DATOS

IND

ICES

CLAVE

CAM_ACP
CAM_ACT
CAM_AUL
CAM_AYU
CAM_DPF

CAM_EMP

CAM_EST

CAM_FCH
CAM_MAT
CAM_PLF
CAM_PRO
CAM_PRT
CAM_REGD

CAM_REGM

PRy
Lo

LAM

-

Y

CAM_EST
CAM_EST
CAM_

T

LR

A

LA

CAM

O

(I

LA

W ‘(,-3" 3

Al
SRS
5
i

i

oe oo 3

~Y

-t

t i
i t
S
=57

— _,:‘}

pi ]

FOH
AT
_PLF1
PRI
PRT

_RGD1

_REGBMI

AT SR R
AYLY
DPF_CDRT

FMP_CODI

~

EST_CODT
FST_FIEGR
EST_FEDO

EST_TIPD +

FOH_COD]

ME&T CURM 4

PLE_CODS

PRI_CODT

PRY_CODT +

REGD_COD]

REGM_CODI

CODT+RYU_MBTE+aYLL_ANID

-

EST RHOME
FCH_MATE

ST

MAT_COnT

PLE_MATE

DTOC {PRT_FECH)

+ REGM_FATE
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2.3 ARCHIVOS DE MEMORIA (%.mem).

~=te £ iy rie archivo irs e memos
forma diterente & la de rEs rim

lLas variables ey b3l rardas noir el st EMmA nara
contral ar & i Al giinos rorocresns, 1a clase de

datos a la cue perteEnercan a5 Metermrnada nor = content oo,

Ben /sl COomc pueden =er 3
- rararter
-_— raamer 1 o
= 1Hgian
- ferhs

1 sistema CAM, utilirza los siguwientes archivos de memoirl |
cuwrants su ejecuc drs

- CAMAR

- [CAMEEY

2.3.1 ARCHIVD "CAMAR"

o este archivo se grabs la informacién de las &reas de
especializacidn existentes en la facultad. For cada area
creade s graban los =i1guaentes dos camposs

CAMAREAR : nombre del &rea.

CAMFAREA

[ 1]

fechsa de creacian. (dd/mm/aal

Adicionalmente se incrementa en uno el acumulador del noamero
de areas existentes:

- Manual del Sistema Disedo del Si;tuc‘
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CAMNAREA : ceampn acumulador el noamero total de .
as varlables tarminan o wri digrto tdentl Fica A [wIRES
&rea corresponden los datos, &0 mi sl g2 incrementa cada
ver gue se adiciona una s nueva Alred.

Ejemploc =

CAMAREAL

:] nomtgre v techs dF
CAMFAREAL

2.3.2

ARCHIVO "CAMC" BIBLIO I
DE ESCUELAS TE(
Fete archivo &5 utilirado pars grabar los datos relact onaidos
a cada who de o= curricuiums de estudios de la tacultac.
Los

campos contenidos en este archive son 1os siguientes:

CAMAC : campe tipo caracter de 4 posiciones, reprasenta el
ano del curriculum de estudios.
CAMSC : estatus indicador de la vigencia del cwriculum,
s contenido 25 V para los curriculums anteriores,
v es N para el cwricualum vigente,
CAMFUN =

este campo contiens

el riamer o e marteriss
fundamental es del curriculum.

CAMCOM =

representa la cantidaed de materias complementarias
pertenecientes a un cuwrriculum.

Nanual del Sistesa
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He rECONDCeEn

L = L M1 Smo

Cuwrraculim, Dor e B miesmo oiarton.
Ejiemplo :

CAMALC?Z2

CAMSC2 datoz del segundo owersouloam,

CAMFUNZ

cCAMCOM2Z
Cada vET e = acdirriones U nue Enrritula T, =1 sistemsa

incrementa automaticamente el acumal adar CAMCM.

2.3.3 ARCHIVO "CAMFEC"

fste asrchivo es utilizado para alwmacenar la feche 1ngresada
por el usuario al Iniciar wuna sesion de trabajo, v permitira
&l sistema conbtrolar  oue 1a pirddams vesr quier s Ee @]
sistema, la fecha ingresada 583 1gual o mavor a la fecha
anterior.

FAFdicaional mente, s graba el términn aradémico & proresar. v
Ia fecha digitada por ]l usuario,

l.as varigbles contenidas en este archivo son las siguaentes:

CAMF : contiene la fecha en el formato dd/mmias.

CAMFM : contiene la fecha en el formato dd-mmm-as, en
donde &1 @ mes =g representa por sus tres primeras
letras.,

camMT : este campo contiens &l término académico. (1/2).

el
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FSES ?! representa la Fecha (ddimmlaa) ingresada por
£ ] LISsilai™ 1 o
2.3.4 ARCHIVO "CAMFL"

.a informacion de este srchivo &5 wtal
el maduio de Mantenimiento del
identificactan de cada uno de | o

iraca
Sistema,
&ir ek vos

FERECl sl ments B

contiene la

de  datos v de

indices del sistema, la cusl es almacenada en las =sigoientes

variahles gue simulan ser vertoreas:

ARCH H contiene la identificacion estandarizada de los=
archivas de datos con sus correspondiente indioces.

NOMFL = contiene el nombre de los archivos de datos.

IDFL - contiense el ncmbre nemdnico de los archivos de

datos.

También, se mantiene un contador del

existentes : NARCH.

A continuacion se  indica
variahles:
NARCHI1 : CAM_EST THRE X LAMESTY,

CAM_EST4

NARCHZ : CaM_ayl INDEX CAM_AY?1

NARCH3 : CaAM_MAT INDEX CAM_MATI
NARCHA : [CAM_PRDO INDEX CAM_PROI
NARCHS | : CAM_EMP INDEX CAM_EMPI
NARCHE 3 CAM_AUL INDEX CAM_&lH.1
NARCH7 : CaAM_REGD INDEX CAM_RGDI

CAM_EST2,

namero de asrchivos

el contenido de cada una de las

CAM_ESTS,

™ Nenual oal Sistess
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] i
NARCHB8 = £l
NARCH? = o
NARCHI1O : i 1
NARCH11 : "]
NARCH12 : 1
NARCHI13 : 41
NARCH14 : i1
NOMFL1I =
NOMFLZ =
NOMFLS =
NOMFLE =
NOMFLS =
NOMFLS =
NOMFL7 =
NOMFLE =
NOMFLY? =
NOMFL10O =AM
NOMFL11 : ©aM DPF
NOMFL12 : Ak P
NOMFL13 = (CAM _FOH
NOMFL14 : CAM_ PRI
IDFL1 H ESTUDIANTES
IDFLZ2 H AYLDANT TAD
IDFL3 H MATERIAS
IDFL4 : PROFESDRES
IDFLS : EMPRESAS
IDFLGE T AULAS
IDFL7 2 REG. DATOR FPERSONALES
IDFL8 H REfR. FIRTERIAS ;
IDFLY H ACTIVIDARDES ACADEMITCAS
IDFL1O : ACTIVIDADES POLITECNICAS
IDFL11 2 RISPONIRIL.. DF PROFESOR
IDFL12 : PFPLANIFICACION ACADEMICA
IDFL13 - FPRACTICAS VALCALCIONALES
IDFL14 : FICHA ACADEMICA
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m_

2.3.3 ARCHIVO "CAMKEY"

Las  claves de &

Tema et An

SCCEBD contenidas &an Fate
APl vo., lLas mlaves almarenstdas =sons:
KEYP — clave primaria del =istema, contilene O caracteres

alfanuméricos.

KEYS : clave secundaria, contiense O caracteres NDUmMBEricos.
KEYT H clave ingresads por &l usuarioc., permite &l =istema

el
SEQUn

control &
el usuario

tipao

de procesos que puede elecutar
la clave ogur hayva digirtado.

w Nanual del Sistesa
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- i

- DESCRIPCION DE PROCESOS..

Fri esta seccitn se descrihbe e pirorescs rorrespondientes &
raca uno rigs i me marinl oes ez | =i stema cAamM. Sl O irmicio
de cacda maoinl m =1 nremaenta un di agrama H PN de los

rOCESOS UE Cont i ene.,

En la explicacién de los procesos se incluye lome srcnentes
los puntos:

ENTRADAS: indica la Ffuentep o informacicn necesaria para
ejecutar el proceso, nuedeEn mEr archivos de datos, archivos
cde indices o documentos fuentes,

FUNCION: determina la utilidad del proceso.

SALIDAS: represents 1os resultados aohtenidos &) eiecutar el
proceso, puede s un archivo de datns modificado v/o la
emi &l fn de reportes.,

FRECUENCIA: indica cuando usar 1 proceso, y en algunos
casnos quién estd autorizado a hacerlo.

=]
Manual del Sistesa Dizedn del Sistema
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|

SISTEMA DE
CONTROL
ACADEMICO

ING. MECANICA

CAMM1 G820 CAMM4A40G0a

MANTENIMIENTO

CAMMS 808

cCAMMZ B8

CAMMGEBBG

I CONTROL I
DEL DE gy

i SISTEMA I MATERIAY :
MM

-
Hanual del Sistemss

3 . L
Diseio del Sistema







SISTENA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA
-

i=%

CAMM1 BG4

MANTENIMIENTO
DEL
SISTEMA

R T Ay T P e R N P

CAMM11@8

CAMM1 4GB0

.ﬁiHCION

REINDE

MIENTO
IV0S

INICIA

ARC SIS

cCAMM1Z280a CAMM1S5 @8
RECU%EPHCION
ARCHIVOS

CAMM1 3088

RESP%%DO

RRCJ&UOS

PAR TROS

EMA

[
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Camitee

REINDEXAMIENTO
DE
ARCHIVOS

CANP1110

[
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| =

PROCESO CAMP1 110

REINDEXAMIENTO DE LOS ARCHIVOS DEL SISTEMA

ENTRADAS H fodos 1ose archilvos i indioes el =1 =t ema.
e fueeaon creacdos al o anstalacrio,

FUNCION H Fate [ F s PTERCLERT AT AT & automaticament s
| s archivos e bl Ces re w1 ST Ema,
naci éndolo de LA =T LI, esto sera

transparente para el usuario.

SALIDAS

Como resaltado de Este [ OC R, todos

los archivos incl ces guedaran reindesardos,

FRECUENCIA : Este procesn = realizard en CASO Oue @l
simtema paté lento dwrnate la Bjeci an, A
cuando existan fallas con el (RL-Aw de los
archivos indices,

[ R
Manual del Sistesa Diseso del Sistesa
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DIAGRAMA

IrPO

ENTRADA

PROCESO

SALIDA

CanpPi118

IBM/AT

- Manual del Sistesa
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|

-0

PROCESO CAaMP1 120

REINDEXAMIENTO DE LOS INDICES DE

ARCHIVO DE DATOS

ENTRADAS : o | arcrivo e tatns serd seleccionmadn poor
nantalla a partie de uan menil.

FUNCION - Fete mroreso regenera&rad el arohive de rndieoes
ingresada por el LHEiArio,

SALIDAS H Como reasultade de este proceso, todos 1os
archivos de indices  del archivo de datos
seleccionado, secan reilndexados.

FRECUENCIA : S realizarsa e=ste T O EE0,
efectuar ITa  recunerscian deld

despuées de
archivo de

dataos, o luega de efectusar la operacion de

inicializacidn de archivos.

e recomencdaible oue se glecute diariamente,
£Ome medicda  preventiva para evitar dano en
los  &archivas, y acelerar la operacidn del

zsistema.

. Nanual del Sistema
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DIAGRAMA

o

ENTRADA

PROCESO

SALIDA

CanPi128

IFA/AT
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2

- 3
-3

Chiir1280

CANP1210 CANP1228

=
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PROCESO CAMP1210

RECUPERACION DE TODOS LOS

ARCHIYOS DEL SISTEMA

ENTRADAS H ertrads pars BETe reooresn eetd const) tulda
por trrdos las archivos e datos del sisteama.
FUNCION : Eate mroreso agraba&ard en Bl oarchivn maestro en

ttrn loas datos contenidns en el histéerico.

FAutomAt cament i 1 P oE & OR unG Ben o uno para
torns Tns archivos del sistema.

SAL IDAS z Como resitltadn de este procesc, todos los
archivos usadns seran reinicializados con el
conmtenido  de i P CN VoS e  respaldo
correspondientes,

FRECUENCIA = Este proceso se realizard en Caso qQue OCuwrra

pérdidas de informaciaon en todos los archivos
en wsn del sistema.

w
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DIAGRAMA

IrPO

ENTRADA

PROCESO

| saLIDA

CaNP1218

IEN/AT

-
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&

PROCESO CAarMP1220

RECUPERACION DE UN ARCHIVO ESPECIFICO

ENTRADAS - £l ricmb e e cied
aeleccLonacy oo
Arohlvos,

FUNCION - Eete proceso orabaard
ios datos contenidos
histarico.

SAL IDAS : Como  resultado de este proceso,
eznecificado guedars
contern do tlez]
correspondiente.,

FRECUENCIA = Este procesa S

particul &,

archivo

&l vo

realizara
pierda la intormacion

datom ST A

iesde wun mena de

ndi cado,

carrespond ante

=3 archiilvo
reinicialirado con
e

el

casno aue se
archivo en

L] N
Nanual del Sistema
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PR 1t

DIAGRAMA

IrPO

{
ENTRADA |

PROCESO

SALIDA

CaMPi228

IEM/AT

[
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e

CAMP1318 CAMP1328
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PROCESO CAaAMP1L13190

RESPALDO DE TODOS LOS ARCHIVOS

DE DATOS DEL SISTEMA

Limc

ENTRADAS : o' leig &t das e
PRk P PO T el M F

FUNCION - COE A setualilzadas e
los archivos de datos.
En forma  automéatica 21 FrooceEso
cada uno de s archivos,

SALIDAS : Copilas actualizadas de cada
archivos de datos,

FRECUENCIA = Se realizarda al inicin de cada

L e

Cor &ncio

tie= o=

semestre.

) Nanual del Sistesa

? o
Diseso del Sistesa




SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGEMIERIR NECANICA

.

DIAGRAMA

IPO

ENTRADA

PROCESO

SALIDA

CaNP1318

IBM/AT
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PROCESO CAaMP 1 320

RESPALDO DE UN ARCHIVO DE

DATOS ESPECIFICO

ENTRADAS @ . o ] G i
i Ao =l TR i LR AR it AR VYOS
FUNCION : Mart erer COgT o et b et b2 eetdes Lherd archivo

apleccionado.

SaL IDAS : £ arctirvo oe e Lo M 1 Bl LS LI fei L SE

copiadao a diskeliw,

G reslizard ol igsior ssmerrie ol ikt de

cada  «em

FRECUENCIA

T, B et AL =) Frévy a

T ——— o - S ae i o . L
1y ERACHD QIFEMN VO e s L et L.

DIAGRAMA IFPO

ENTRADA PROCESO SALIDH

|

CanP1328

IEM/AT

Manual del Sistems Disedu del Sistesa ¢
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s

PROCESO CAaMmP 14900

INICIALIZACION DE TODOS LOS

ARCHIVOS DEL SISTEMA

ENTRADAS : Premte porocess actusrd sobare todos jos archa vos
de datns del =1 =stema

FUNCION : Mantener 1a esestrucrtura deld Krohivio, e o
eliminandn la  informacion esdistente.

SAL IDAS 3 fodos los archivos del sistems iniciailrados,
vistos paira almacenar & ellins  nueva
informaci 6o

FRECUENCIA : Se efectuard cuaandn =2 necesite "arrancar”

el e et ema c.ram datos d
previamente dehid siecutar
respaldo correspondiente.

e otroo periodo,
=8 ) el proceso e

™ Manual del Sistesa
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2 - 4

DIAGRAMA

X PP

ENTRADA

PROCESO

SALIDA

CaNP1488

IBM/AT

- Manual del Sistesa
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i

CANN1588

CANP151@ CAMP1528@

CREACION DE
AREA DE

ESPECIALIZACION

]
Manual del Sistema
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PROCESO CAMP1510

CREACION DE CURRICULUM

DE ESTUDIOS

ENTRADAS : e e - s =13 it a rie
il tar = b i riad o riml INER AV ol
8 [k e o i Ty i o Y
ingresaran al arc norim memnr CAMt. v s=e
crEparan Tas materras s 2] archivo CAM FMA .

FUNCION - Crear un nuevo plan e estudiocs, gensrando

R G las materias corcespondientes, jas mlemas gues
s las fdel curriculum-anterior. luego podra
eliminar, modificar aliounas de tales materias
e Ianciuslve adicionar nusevas,

SALIDAS : En el archivo UARMD s registrara los datos
ded nuevn  curriculium de estudios, v oen el
archiva Cak_MAaT 1 o= reglrstros de las
materias.

FRECUENCIA = He reallzara cuando 1a creaci1 an del

curriculum hava sido aprobado.

* manual del Sistess
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DIAGRAMA

IO

ENTRADA

PROCESO

SALIDA

b4

CANP1518

IEM/AT

-_Himnl del Sistemsa
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PROCESO CAaMP 13520

CREACION DE AREA DE

ESPECIALIZACION

ENTRADAS : Los datos de la nmueva area de estudiocs a
crear en la facultad.

FUNCION S Grrabar los datnos de la riey & area  de
especializarcidéan v de las materias
compl ementarias v fundamentales de la mi=sma.
1l mi1stema soporta como ma2imo la creacran de
oochin Areas de esperializacion.

SALIDAS H Como reaultado e gete PrGoesn, =
actualizarsd el archivo de memowria CAMAR.

FRECUENCIA : Se realizard cada ver que se haya aprobado 1a&
creacidn o una nueva area de estudios.,

DIAGRAMA IFPO
ENTRADA PROCESO SALIDA

CaMP1528

IFN/AT

- Nanual del

Sistesa

- =
Diseso del Sisteea
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|

CAMMZB008

CONTRGL
DE
ESTUDIANTES

ChMn218 CAMN2208
INGRESO HODIFICACION
DE DE
pAToS DATOS

o
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- |

wn
LS ]

=B k)

PROCESO CAMPZ21 10

] V] 78~
It aanant
5 v 2 Ce
Mo driko

REGISTRO AUTOMATICO DE ESTUDIANTES

ENTRADAS 3 iLas fusentes de informaci on son los &rehl vyos:
— RE@T SR £ S }
= REGISTRED L &
—  ERTHDIENTI Bt R
FUNCION : Este proceso permtes mantener  anformec? 6o
anhre los datos personales de cada unn de o=
muevo petudl antes de 1 a facul tad, LS T
tamhién los datos de los reqgistros de alumnos
ery 2l presente término academico.
SAL IDAS : Se reglstrard ern &l archive ESTUDIANTES

(CAM_EST)

a los ajlumnnos qQue 1ngresan & la
facultad por primera ves.

Tamoi én =e qrabesrd en el archive CAM_REGH las
materias en que s ha registrado cada alumno.

FRECUENCIA : c=te proceso se efectuard &1 inicio de cads
semestre, una ver aue =e hava eferctuado las
amil acilones, cambios de paralelo v las
ampliaciones,

™)
Hanual del Sistesa Diseio de} Sistesa -




SISTENA DE COWTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECANICA

DIAGRAMA

IFO

ENTRADA “ PROCESO | SALIDA
i

CAM_REGD

ajain

CanP2118

IEM/AT

ad

—-——-1\‘€HH_EST

s
Manual del Sistema

- =
Piseso del Sistesa



SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA 2

PROCESO

ENTRADAS :
FUNCTON :
SALIDAS :

FRECUENCIA

CAMPZ21 20

INGRESO DATOS DE AYUDANTES

La indormaci am o reaspnscto a las hbeca=s de
aviudantiag, s 1 e oz dorpumentos cpie ia
Facul tad Tyt 3 rrEensrto.
i hasme a2 lose documentos oope certir flean | Ao
avudantias, = 1naresarA al sistemar

-— cadioo de 1a materia,

- matricula del estadi ante,

-  ann v o terminn T miE a8 Je asiognd 1a

meancinnacda heca.

£ &1 archilvo e
registrard las becas de
estudiante durante su

facultad.

AYUDANTES (CAM_AYW)
ayudantias de cada

permanencia en 1la

Este procesno s resalizard & mediados del
semestre, una ver: que va se hava seleccionado

& los avudantes goadémicos,

vel
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DIAGRAMA IPO
ENTRADA PROCESO SALIDA
CamP2128 /

IEM/AT

—{ o aw

e
Manual del Sistesa

Disedo del Sistema




SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA NECANICA -0
- -

MODIFICAR DATOS
DEL
ESTUDIANTE

AMPLIACION ACTUALLZACION
Bhins of
WATERIAS NOTAS

camp2228 ¥ campz2e8 ¥ canP2268 ¥

T —_

-
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PROCESO CAamMmMP2Z22190

ENTRADAS :
FUNCION :
SALIDAS :
FRECUENCIA :

ACTUALIZACION FECHA DE EGRESO

L& Bt A A nar & E=mte LT E G et &

ranstitwida nore ios archivos:

- ESTUHDIAMTEYS 0aM (T

— MATERIAH TOMALAD (CAM_FUH) .,
- INDICES 3

CaM_ P ST

CAM FLHI

Efectuar el conten de iac materias amprnbhadas,

el total varia s=segnin el curEri e} um rie
estucd o, Hara Ime  estudiantes que cumpl an
con éate remslto, =] sistema establecera

comn ferha de soreson la fecha de fanalizacién
deal términn que s estia procesanco.

S archive ESTUDIANTES (CAM_EST) =E
moclificara,.

Se efectuard a comienros de cada térming.

B 3
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»
L
Bl

- 58

DIAGRAMAa I PO

k] l
ENTRADA | PROCESO | SAaLIDA |
i

SRR LI
IEM/AT

* Manual del Sistesa

§ : w
Diseao del Sistesa




SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARR INGEMIERIA MECANICA 2 - 59
0

PROCESO CAamMP22290

ACTUALIZACION FECHA DE GRADUACION

ENTRADAS : & fecha e oracuaci &én =SErd 1ngresada por
pantal la.

FUNCION : Artiaal i ey Y& R -l riEs oeartEE Y e Tt
acue] jos patucdl antmnr e "e travan
irnrorrncrario.

EQLIDAS N {lomo resul tedo e eate D OCEsn, B

mardificara el archivn ESTUDIANTES (CAM_EST).

FRECUENCIA : 4e efectuard cuando

Mavea araduscloyies,

DIAGRAMA IFPO

ENTRADA PROCESO SALIDA

-
SR EE T TN ong“
IEM/AT

Manual del Sistema Dizedo del Sistesa
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o |
PROCESO CamMmMmP223590

AMPLIACION DE MATERIAS

comunicaciones FreEe g T3AFE SV
secretaria general . it i3 cancn Va
facul tad ril i 6 s vmnoes s Rt ol A
Psat S Y S,

FUNC ION H £dicionar l & materias Gue matrer) as
ahilioatoriaments dehe Tomar &) estudiants.

SAL IDAS : S mocdificard el asirchivo de  REBISTRO DE
MATERIAS (CAM_REGM) .

FRECUENCIA = S8 efectuard despudgs gque secretaria general

notifigue queé

DIAGRAMA

alumnos estan

mal

IPO

ENTRADA

PROCESO

SALIDA

IEM/AT

recglstrados,

v Manual del Sistesa
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PROCESO CcAamMmP2240

ANULACION DEL REGISTRO DE MATERIAD

ENTRADAS :  Lam comunicaciones EEOrT T o Liee bt v e
secretaria general Pl Y T g erertio - b &
Eatidrttac s R R N N R TR AT, e ey ] S0,

FUNC ION 2 Fliminar Sprerl I e Bl d bop § i B 1 e i &1
Al HTir i = A A e Fongtl g % L ot | ILla

SAL IDAS : FArohiive REBISTRO DE MATERIAS (CAM_REGM)
merdli 1 catio.

FRECUENCIA i e electuara Chemm U e LieY el e ledr 1 OETIET &
notifigue  Que aiwsius estans sl eyl Btradaos.

DIAGRAMA IPO

ENTRADA PROCESO

o
n
rt
=i
3
-1

CAPZ248

IEM/AT

56
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i,

PROCESO CAMPZ2250

ACTUALIZACION DE NOTAS

ENTRADAS = Lo archhivos utata

o mr1aulentas:

- M
— JNDIT :

CEM ST
Céar_FGHI

CRM_MATE

FUNCION : Hear stirar s el archivo

rerma t e et ermy naer [aIRE-2 materilas harn

aprphadas v cuwales no,

racins en BRtEe Ororesc

¥

ot

masstro de materias
mmardas, las notas {fipales, de meic o

e

L= W K]

SAL IDAS 3 Se modificard el archivo de FICHA ACADEMICA
(CAM_FCH) .
FRECUENCIA : Se efertuarada =1 finalizar cada c=emestre.

K& )
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DIAGRAMA IPO

FROCESC § SALIDA
i

=
2

&=
Z
-
=
b -
=
| | | =

g
:
|

CANP225R
—
T TR RIS
[EH/AT

|

m
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o =

PROCESO CAaAMPZ22860

ACTUALTIZACION DE CURRICULUM

ENTRADAS H La fuente de 1ntormacion =erd £l acrchi vos
- =37 =T}
- I

FUNCION : Modificear lom datos relacionadns al namero e
materias fundamentales v complementar as e
crada alumnt dehe anrobar para egresar.

SALIDAS : S mewtt Froaré B2l Archi v ESTUDIANTES
(CAM_EST).

FRECUENCIA =: Este proceso se utilizard solamente en casos

especiales, 1) o (e BEa NECES&TIO
modificar &1 curriculum de estudios al gue
pertenece un &lumno en particul ar,

L]
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DIAGRAMA IFPO

|
ENTRADA gl
I

e s e e

i

SALIDA

el

raMp224a

IEM/AT

CAN_ESTH —]

CaM_EST

mm_uf{ p POA
DE ESCUELAS [6CHOLOGICAS
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CAMNZ388
CONSULTAS DE

CAMPZ31@

ESTUDIANTES

DATOS

CaMP232@

FICHA
ACADEMICA

CANP2338

REGISTRO
MATERIAS

Canpz34e

AYUDANT IAS
PO
ALl

%]
Wanual del Sistema

Diseso del Sistesa




SISTEMA DE COWTROL ACADENICO PARA INGENIERIA MECAWICA
B =

PROCESO CAMPZ2310

CONSULTA DATOS PERSONALES DEL ALUMND

ENTRADAS : { & fuente de Iinformacian saera el archivo:
— ESTURBIANTES (DaM FST.

INDICES 3

E=ET 1

FUNCION : Fresent ar & pantalla inz gatos pErsonal es
e  un aluanm ezpeciiico, luegno del inoreso

detl ndmero oe matesoula,

sErda 1A emsiltn de los datos del
(Ver ANEXD H, FIG. 1.

=alida

o nantalla.,

SALIDAS : L&

Alumrin

FRECUENCIA : Sr realizara cada ver Que S requiera tener
informacidan  rapidamente sobre los alumnos de

ta farultad.

Diseso del Sistesa

i .
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DIAGRAMA IFPO
ENTRADA | PROCESG | SALIDA !
! ,
CANP2318
! saros
—» PERSONALES
TEM/AT ALUMNO

=
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PROCESO CAaMPX23520

CONSULTA FICHA ACADEMICA

ENTRADAS : e fuente de 1nRdormaci 4n serdn los arochi vos:

- FSTUDIANTED (CAM_EST)
FATERIASR TUMADLALR  (CAM_FTH?
MATERIAS (CAM_FAT)

— INDICES 3
CAM ESTS
CAM_FLHL
CAaM_MAT 1

FUNCION 3 Imorimir la Fficha a&cadémica de un alumno
2 pacrtioul ar.

SALIDAS - Los  campoaos e comtendra el rEpmrte se
ilustran en 1a FIG. &2, ANMEXD H.
FRECUENCIA : Se reailzard cuandoc 1 alumno sciicite un

certificadn de materias tomadas, o cuando el
decann & sundecanc asi 1o requieran.

Y
Manual del Sistema Diseso del Sistesa v




SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA WECANICA

1-w

DIAGRAMA

IFPO

ENTRADA

SALIDA

oA AT 4

N

OAM_MATL \

]
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SISTEMA DE COMTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECAWICA S
@ - |

PROCESO CAaAMPX2353350

CONSULTA REGISTRO DE MATERIAS

ENTRADAS = 3 Fuiente rim intormacton sera el arcnivo:
- FEET DiE MATERIAS (CAM _REGH)
- ESTUDIBNTES (CAM _EST)
- INDICES » UAR_EST]
CAM_RGMT
FUNCION : Presentar en pantalla wuna 1ista de  las
materias en fue se encuentra registrado un
alumno en &l término actual.
SALIDAS 3 £l formato en gue se mostraran los datos se
ilustra en la FIG. 2, ANEXD R.
FRECUENCIA : Se reslizeard cada vezr que s requiera tener

informacidon sahre los alumnos de 1a
facultad.

2]
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P

DIAGRAMA

EF0

=
b
o
b
D
=
D

FROCE

ol

w
k4]
=

CAM_EST

2
7

|

g
g

g
Z

1

B
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SISTENA DE CONTROL ACADENICO PARA INGENIERIA MECANICA 192
[ = =
PROCESO CAMPZ2353490
CONSULTA AYUDANTIAS POR ALUMNO
ENTRADAS s t 2 fuente de informacitn seradn los srohivos:
- ERTUDIANTEES (CAM_ESTS
-  AYUDANTIAS (0AM_&aYLD
- INDICER: Cam _ESTH
CAM_AY L
FUNCION : Prespntar en pantalla las  materias en las
nue ha sido ayudante un alumno.
SAL IDAS : ila salida serd la emisiéon de 1os datos de las
avudantias tomadas, (Ver ANEXD R, FlG. 4)
FRECUENCIA : Se realizard cada verz Que s& requliera tener
informacion las materias de ayudantia y su
fechas de realizacidn.
i1 g K i -
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENTERIA MECANICA

DIAGRAMA IrPO
I i
ENTRADA PROCESO SALIDA
|
-—
cAM_EST \ p—
——— f vizas. DE
TUvHn
e \ B2"allinko

- Hanual del Sistesa

Diseio del Sistesa »




SISTENA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA LRE
e 8 &

PROCESO CAMPZ235350

CONSULTA PROMEDIO DE MATERIA POR ALUMNO

ENTRADAS : i.a tuente de infmrmar) 6o seran oS &rchilvos:

e, FRTHDTAMTES (AN ST
-  MATERIAS TOMADAR (CAM_FCH)
— INDICER: CAM_ESTI

CAM_FCHI

FUNCION : Presentar en pantalla ] promedioco de la
materia que el usdario i1nRdigue para un alumnp
espEci Firo.

SALIDAS P El formato de estas consulita s 1lustra en la
FilG. &5, ANEXDO R.

FRECUENCIA : Se podréd utilizar especialmente. durante el

proceso de seleccidon de los avudantes.
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DIAGRAMA

IFO

ENTRADA PROCESO

e o s ot
4]

rl

L]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECANICA 2-7
| =

PROCESO CAaMP2360

CONSULTA ALUMNOS POR AREA

ENTRADAS : fa tnformacian s tomard de los archilvos;
= EREIHD AN 5
- Mt R I 6 T
e TSR E R 3 i il
- O IRE T = M EsTl
i .6 i
< MAT3
FUNCION : Presentar en pantalia unsg lieta de tos
alwnnns  que  han tomado materias del area de
especializact on, previamente Ingresada par
tecladn.
SALIDAS : La forma de presentacion de los datos se
ilustra en 1a FIG. A, ANEXD E.
FRECUENCIA : Se realizarda con gl fin de conocer qQue
cantidad de alumnos existen en cada Area.

] W
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B

DIAGRAMA IPO

ENTRADA | PROCESO | SALIDA
i

cam Bst |\

_.—

oan_Font {1

=
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA METANICA - 19
8 —

ra

PROCESO CAMPZ23570

CONSULTA ALUMNOS FPOR CURRICULUM

ENTRADAS : { o datos s tomaran de 1oz archivos:

- FaTiRDIANITES (0AM BT
b LML TERE LRsPt B
FUNCION s Proves: uans 1i5ta de los aslumnos spann el asno
el cwirrmrcntoam al CHAE S teEnecen,
SAL IDAS ¥ | = intformaci tn oue se mostrard se representsa
en la Fib. 7, ANEXD .
FRECUENCIA - e efectuard cuandr el decano o subdecanoc lo

spliciten.

DIAGRAMA I PO

"

SALIDA

]
ENTRADA | FROCESO |
1| B

o gt {1

R TR SR T Gl
IBM/AT
L

]

*
B

CAn_EST1

i-
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PRRA INGENIERIA RECANICA ?- 80
o §

PROCESO CAMPZ23580

CONSULTA EGRESADOS/GRADUADOS

ENTRADAS : ia fusnte de inbmarmac &n secd&n Tos &airchi vins:
- ! LA | H
- [rgindili f i
R i

FUNCION : Froveer una li1sts e los eqre=ados o
gradusdos, segin 21 usuario eliia el tipo de
corsglta oue deses sfectaar.

SALIDAS : El forrmato de mresentacidn de la informaca én
se representa en jas FlG., 8 v 9 del ANEXD L.

FRECUENCIA = S8 efectusard cuando &1 decano o subdecano 1o

spliciten.

() ; | &
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DIAGRaMa IFPO0O
I
ENTRQDH{ PROCESO SALIDA
CAN_EST ¢
CANPZ389
W §
.‘__.=
IBEM/AT

BIBLIOTEC/
DE ESCUELAS IE

|
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SISTENA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECANICA

CAMM2488

REPORTES DE
ESTUDIANTES

CANP2410

FICHA
ACADEMICA

CAMP2420
DATOS
DE
AYUDANTIAS

e T T LA iy T 7 £ T R T T R R S ST |

1
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SISTEWA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA WECANICA 2 - 83
| =
PROCESO CAaMmPZ2Z24g 10O

REPORTE FICHA ACADEMICA
ENTRADAS : i {3 3T F = P mET = oo los arct 533
- F Sttt i I T T T |
el Fiea g i F - i L . 1
- i it H [ P
- P84 1800 = it ]
i .I-u"f_ i lii]
it AT
FUNCION H imprrimir la ficha académira de un a&lumno en
particul ar.,
SALIDAS 3 Los campos gue  rontendrd el reporte se
ilustran en la FIG., 1. ANEZD {T.
FRECUENCIA : Se realizard cuando el glumnc sclicite un
certificado de materias tomadas. o cuando el

e &nce o

zubdecanno &si

1o reguleran.

)
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DIAGRAaMAa IPO

ENTRADA PROCESO SALIDA
——T
CAM_ESTL \ |
IENM/AT

-
l | I

i
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENTERIA MECANICA

PROCESO CaMP2420

ENTRADAS

FUNCION :
SALIDAS :
FRECUENCIA 3

REPORTE DATOS DE

e datos s= tomardn de los

= ERTLUDTANTES

(8 1
— MATERIAS (CBM MAaT)

AYUDANTES (CAaM avib

- INDICES : UAM ESTI1
CAM_ MAT

CAM_AYU

Emitiy Uy
han

listada de
avudantes

t oo
=1 an

pErmanencia en la facultad.

£l contenido
ANEXD C.

del
FIE. 2

Este reporte
alumno, coame
que ha tenido.

B

Emitirég cuando
comprobante e

AYUDANTIAS

s

Aacademl cns

rencrte =

slumnos gQue
duwrante su

muestra en el

1o snlicite el
las ayvudantias
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA THGENIERIA MECARICA

DIAGGRAMA

ENTRADA PROCESO SALIDA
CAM EST1 \ ™
CAMP2429 DATOS DE
P AYUDANTIAS
IBH/AT

[
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

~o
1
=

PROCESO CAaAMPZ24g9 50

REPORTE ALUMNDOS REGULARES/IRREGULARES

ENTRADAS

: = fusnte de 1nftormactl &N saran tos archl vos:
=  PERVUBIANTES (OaH_ BT
= REGISTIRD DE MATEMIAS (CAM REGM?
e ANDIUE S AT I TR
FUNCI0ON 2 Generar un reporte de alumnos regulares o de

los  alumnos  arregulares, de acusrdo a la

#leccy an efectuada por el usuario,

SALIDAS contenido el reptite se 1lustra en la

IG. 3, ANEXD .

(1]
-= '
Yod

FRECUENCIA

S realizard cada ver oue se requiera tener
informacién sobvre los  alumnos  regulares o
irregulares de la facultad.

- ] [+
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SISTENA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECAWICA 7-88
| ’ |

DIAGRAMA IPFPO

ENTRADA PROCESO SALIDA

_“-
CAMP2438

CAN_REGH e o
IBM/AT

CAM_RGM1 \ ™

[ ¢ ]
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SISTERA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

PROCESO CamMmPZ249490

ENTRADAS :
FUNCION :
SALIDAS :

FRECUENCIA :

REPORTE PROMEDID

GENERAL DE ALUMNOS

l.aa fuente e ik W1 On ser AN 8
- it | 1t i ERT
- 't v i i 50 =1
- TR it i i

nermeEr i (RIy! rennete cle=

[ Co cramecdi o

oo o dern

El renporte oo

o realirard cads
infoarmaci an

Tos a&lumnoes,

aEneEral En

ilustera e ia

Ve que  Sg
sk e

Fowrrma

atfavéetico,

FIti. 4,

aitumnos cila=ilicados
descendente v

ANEXT .

FeEqul era tener

@l rendimiento aeneral de

- Manual del Sistesa
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECARICA PALE
L B |

DIAGRAMA IPFPO

ENTRADA PROCESO SALIDA
CAN EST \ ™ |
AR TRRETTRE
i IBM/AT

=t

=) i s
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICC PARR IWGENIERIA MECHIWICA

3=

PROCESO CAMPZ249405C

REPORTE PROMEDIOD DE MATERIA FPOR ALUINNG

ENTRADAS :
FUNCION :
SAL IDAS :
FRECUENCIA @

He
b e

real .

{ t i 0
|
Il | 1 ]
Uit
Lided i it
e {
il

¢ 1 [ el Lt g el i = et e
=iT1 & M et § e AN = l Limsifedi 4 Ads
o v . ) . ¥ % e R &
2 e LA 21 Fobridl ettt L et [~ ¥ = FEtae S

el LI i intormaci &én

sMiumno.,

R

ura materia wwr s paur el
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

DIAGRAMA I PO
ENTRADA PROCESO SALIDA
—

—
CAMP2458
IEN/AT

i ] i
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA NECANICA 2 - 9%
] - =
PROCESO CAMPZ24&80

REPORTE ALUMNGS POR AREA
ENTRQDQS H bt nY 1F: rit o me i ! e & ] e o
e FLHY Y Ay i i iy
= TR
FUNCION : Lenerar Lirs reporte al= lose alumnos e han
tomardo matery me Al Aresa e ssnpecialiractan
previamente sslecmionada por el usuario.
SAL 1 DAS : Fi renmrte s 1lustra en la FIG. &, ABNEXD O,
FRECUENCIA = &SF reaiizara cuando g1 alumno solicite  un

rertificado de materias tomadas, o cuoancdo  ai
decanc o el subdecano asi 1o reguieran.

-
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SISTEMA DE CONTROL ACADERICD PARA INGENIERIA MECANICA

-

DIAGRAaMA IPO
ENTRADA | PROCESO SALIDA
I

CAMP2468 ALUMNOS POR
AREA
AN TR T
I IBM/AT
CAN_EST

Y
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SISTEMA DE COWTROL ACADERICD PARA INGEWIERIA MECANICA

PROCESO

ENTRADAS .
FUNC T ON -
SAL IDAS H
FRECUENCIA =

CAamMP24 70

REPORTE ALUMNOS POR CURRICULUM

i 2 et sme PomarAan de Tns grobiivos:
= LN &R T &5 =l
= Prass i i
HFrovesys uns 1 ed cle = &fumnos = ] ' I &
el currrcuwlom sl o« m T MR .
El formatx del regorte se illustra  en

Fla. 7, ANEXD L.

snliciiten.

e efectusara

cuancde el decano o subdecano

DIAGRAMA IPO

ENTRADA

PROCESO

SALIDA

2
£

CANM_EST1

CAP2478

IBN/AT

1o

i
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SISTEMA DE CONTROL ACRDEMICO PARA INGENIERIA NECANICA 2 -9
| =

PROCESO CAMPZ2980

REPORTE EGRESADOS/GRADUADDS

ENTRADAS : l.a fuente de informacion seran los archivos;
- e d ({630 i
- INDICES: CAM EST?

CAM_FHTA

FUNCION - Generar un reporte de los  &lumnos ogus han
sEareEsacto 0 s han gradoadn, segan el uasuario
sslieccione &) tipen de consulta e deses
efectuar,

SAL IDAS ] £ foomato de presentaci6n de la informacioén
se representa en las FlIG. 8 v 2 del ANEXD C.

FRECUENCIA : Se efectusrd cuando el decano o subdecanc 1o

snliciten.

= -
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1-W

DIAGRAMA I PO
ENTRADA PROCESO SALIDA
F.

CAHP2480
L
( CAN_ESTZ i‘“
IBH/AT

+—

]
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B

[ ]

-9

CAM3168

DATOS

CONTROL
DE
PROFESORES

CANM3380

ELININACION
DE DATOS

REPORTES

CAN3289 L cameEe |
ACTUALIZACION

k)
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= —

ACTIVIDADES
ACADENICAS
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SISTENA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERTA MECANICA 2 -1
m L]

PROCESO CAaMP3S1 10

INGRESO DATOS PERSONALES POR PROFESDR

R IR H & O R R r1t AT A mtr =36
ST E i Hatcns I M = 0 4 .’] =i iy lE |l o
rrotesores O a fac all

26l TDAL : ia anformacién se registrard en el archivos

-  PROFESORFG  (CAM_PRO)

] IRl e i i e i i .
ERECLENCIA 3 o efectuaré cadae ver aque ITIGress uUn Duevo
1

pirofescgs & A ftacultad.
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1+ W

DIAGRAaMA IPFPO

[BM/AT

ENTRADA PROCESO SALIDA
FORHULARLD

DE R;GIEERU CArP3118

DEL PROFESOR . cm_rm

L] i
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARR INGENIERIA MECANIC 3 -
m =

PROCESO CaAarMP3 120

INGRESO ACTIVIDADES ACADEMICAS POR PROFESOR

ENTRADAS H | Fid e e 3 o ae artividades
acarddémiras serEn dorumentos
- B b i
FUNCION H oo e sy 1ifenr-maci 6N anhre 1os A S OE,
SEML DA 0%, e o dictadn 21 proftesor.

fambhién me Inaressg-a el nombere de los oorsos,

provertos, BEMINATLOS =il los que ha
frai™ i o R s i .‘-u‘i g 9

SALIDAS ] Los datos 1ngresados, s8 graban en Bl archivo
ACTIVIDADES ACADEMICAS (CAM_ALCT).
FRECUENCIA = t=ste procesnc ze reslizard cads vEer  ue

ihngrese un nuevo neofesor a la facultad.

nIny i-\ T GCA
DE £vuUELAS iECNULUGICAS:
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[ ]

i
Lz
e

DIAGRAMA IFPOD

ENMTRADA ! PROCESO SALIDA
CAMP3128
. CAM_ACT
1EMN/AT

w
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INBENIERIA MECARICA 2 - 104
B ]

CAMNIZA8

ACTUALIZAR
PATOS DEL
PROFESOR

CAMP3Z10 ChNP3228

ACTIVIDADES
ACADEMICAS

T .
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GISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECANICA ? - 106
5] Hi
PROCESO CAaMP3210
ACTUALIZACION DE DATOS PERSONALES

ENTRADAS : Las fuentes e inforrmans an GsEr&rr las
notificaciones escritas gus nproporciona el
ek e s con resnectn & cambro de domicilio.
teléfone, eto.

FUNCION : Modificar los datos personal es del profesor
cuando ocwrran  cambios Bn los misnns.

SAL IDAS : S modificard e] archivos:

- PROFESORES (CAM_PRDD
FRECUENCIA : &g efectuara cadsa wvezr oue = presenten

cambios en los datos personales,

o cuando un

profesor que  eetaba trabajando con contrato,
pase a laborar bhajo nombramiento.

rmnual del Sistema
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2 - 105

DIAGRAMA I PO

ENTRADA PROCESO SALIDA
|
CAMP3218
CAM_PRO
IEM/AT

-
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SISTERA DE CONTROL ACADENICO PARA INGENIERIA MECANICA 1-W
.3 -

PROCESO CAMP3Z220

ACTUALIZACION ACTIVIDADES ACADEMICAS

ENTRADAS : Las tuentes cles informacidn  seran  las
rnotificaciones &ss0rihas que proporciona 21
rrofescr O FenRrm a la= modificariones
en los datos de las actividades acadéemicas.

FUNCION H] Modificar los datos relacioneados & o=
CUm B0, BEMINArNT 068, gue ha dictado o
rarticipado.

SALIDAS § Se modiy Ficard el arohilvo:

- YCTIVIDADES ACADEMICASE (CAM_ACT)
L}
FRECUENCIA = Se efectuard al inicio de cads semestre.

L] ]
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o i

DIAGRAMA IFPO

i if i = 1
jt i il
| ENTRADA | PROCESO | saLIDA |
i i it
oPI228 %
1 CAM_ACT '*

IRH/ AT
|

m
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L]

- 149

PROCESO CAMP 3535900

ENTRADAS :

FUNCTON :

SAL IDAS :

FRECUENCIA :

ELIMINACION DE PROFESDRES

= Fiiminart g E e &
rota frract Gn ol i e
al =l 5 e = g (e
sy An
mi 31 1 TNl pini
1AT derandn e nertensses ]

Fete
oficina
escrita

DT o Esn

A
FRUOFESHIOHRES

ALTIVIDADES

e efertuara
e

Tal

personal
sl tusaci Gn.

CRVoss

{0AM PRDD

AU ADEMT A5

cada

COmamd cuae

IS5 & 1ia
' T i O o e
PeEmrES WA il

(CAM_BCT) .

]E;
fourma

ez
2n

que

[
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&

=0

DIAGRAMA IFPO

CAMP3206

IBEM/AT

CAN_ACT
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA 2=
] N

CritM3408

CONSULTG  POR
PROFESCR

CAMP3418 CAMP3420 CANP3450
ACTIVIDADES POR
DATOS ACADEMICAS CONDICION
PERSONALES POR PROFESOR ACTUAL
CAMP3428 ¥ CoMPI448 ¥
GENERI CA
DE POR
PROFESORES AREA

5
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GISTENA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA RECANICA PRE
| = -

PROCESO CAMP34 10

CONSULTA DATOS PERSONALES DEL PROFESOR

ENTRADAS : frient B At mar sprd el archiyvo
= i i it W1 Pl
g D I i Fipeidd
FUNCION : Mresentar en pantalla los datos personales de

los profepsores,

SALIDAS - Fresentaci &n en rAantall A rie ios  ratos
personales  del profesor tal cono s 1 ilgstra
en la FIG. 16, ANEXD H., s

FRECUENCIA : Se reaslirard cada ver oue s requiera tener

informacidén rdpidamente sobhre un profesor en
particul ar.

[
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£ = i3

DIAGRAMA IrPO
ENTRADA "l PROCESO " SALIDA
- j
i
CAt_PRO
CanP3418
DATOS
B PERSONALES
1EN/AT PROFESOR
CAN PROY (___|
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SISTENA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGEWIERIA WECHWiCh 7- 114
& -

PROCESO CAaAmMPSa9:=0

CONSULTA BENERICA D& FRGFco0RCD

ENTRADAS H . ¢ i chri
- 1 - reel)
i [l o e = = T 411
SQL IDQS 3 H 1 T Ar e H e ¢ ;w e oo L8 =it | ;_ - [y = 11 3'11' i~ i : =
FIG. 11, ANERTD B,
FRECUENCIA 2 B Tl Lidett o Loeftiet vere  Uoler B8 FEQUIEFa Conocer

ia S1TUACLIAN AL itiel e IS (5 UTefsUr e,

DIAGRAMA IPO

ENTRADA | PROCESO usnz.zaa

CANPI428
CAM_PRO ’

IEH/AT

-
Nanual del Sistema Disedo del Sistesa -




SISTENA DE COMTROL ACADEMICD PRRA INGERIERIA RECAWICH 2 - 518
i

PROCESO CAaAMPS4a450

CONSULTA DE ACTIVIDADES ACADEMICAS

POR PROFESOR

ENTRADAS H] Lme datos s TOMSr&n Ue ius of Lifl vens?

-  PROFESDHRESD (CaM_PRG

- ACTIVIDADES AUADEMITAS (OAN_ATT

- INDICES : CAM_PROI
CAM_ACTI

FUNCION H FPresent ar it or wece 1 g sl & s dlL Cividades

desempefadas DOF o L T ersor ey per LICWL &K .

SAL IDAS P Los comuus  de  delws de 2sta consulta
representan en la FLE. 1E. ANCAD B

FRECUENCIA = S efectuard wous vee uue Sy Fegul &ra Conocer

los  seminarios, LV T O S P =T Lues Ques
intervenido un pruresor -

™ wanual del Sistesa Bisedo del Sistens
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SISTENA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA -1l

|

DIAGRAaMA IFPO

i il i i

i ENTRADA [l PROCESO SALIDA

5?

i\ canrro {3 |

" |

1 i

CAM PROL V1 t

] ¥ E CAMP3438 |

{ 5 !

’ E IRM/AT %
CAM_ACT V7

vl Manual del Sistema Diseso del Sistesa




SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARAR INGENIERIA MECANICA 7=
[ ]

PROCESO CAMPS49490

CONSULTA DE PROFESOR POR AREA

ENTRADAS : L& fuente e intornact an q2er& &l &rotdvome

FUNC ION H Mrecentar &= 17 fisgta i o
i 1 £ (=] -l ."_‘".rj.’ R -

X T ETmT re

saL IDAas s lL.a malidae serd ja emisidén de un listado e
pantalla, “tal como =6 Jlustra en la Flid, 13,

FRECUENCIA = Se reslizard cuando s requiera  intormaci é6n
e los profescres de cada Aresa.

m
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SISTEMA DE CONTROL ACADENICO PARR INGENIERIA MECANICA

£ - 114

DIAGRAMA IPO
: I
| EHTRRDR@ PROCESO ;SnLIDﬂ i
; i
' I
!
___I'
Lyl  CAMPI448
IEM/AT

8 y
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SISTENA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECANICA F e

o | 3
PROCESO CAMPS494350
CONSULTA POR CONDICION ACTUAL
ENTRADAS H Los datos se tomardn del archivo:
- PROFERORES (CAM_PRDD
- INDICE: CAaM_PROT
FUNCION : Mostrar en pantalla una lista de o=
profesores clasificados en cualguiera e los
sjquientes grupos:
- . fetivo.
- licencia con sueldo.
= {acencia =sin =sueldo.
- Nacaciomes,
SAL IDAS T Los campos gue se presentardn se 1lustran en

FRECUENCIA

la FIG. 14, ANEXO R,

ae reslizarda para conocer que profesores
estan activos, v de esta manera contar con
ellos P& & 1& prlanificacion de la=s
actividades docentes en la facultad.

~

s S

F LOT A

O LUGUELAS |ECNULUGICA

-
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SISTERA DE COMTROL ACADENMICO PARA INGENIERIA BECANICA

=

DIAGRAMA

IrPO

ENTRADA

PROCESO

SALIDA

e}

CANP3458

e selans e Sbaa]
l IEM/AT

CAM_PRO1

" Manual del Sistesa
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|

[
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA =1
o i

PROCESO CAMP33510

REPORTE CURRICULUM VITRE

POR PROFESOR.

FNYRQDQ& A Nt T amAr G Oy AE Rt - CiF= s & Ch voas

' ¢ a4
- i i
== 1 t " Feis i i 1 ) ¢
- 1 B4 {
Livis g 1 ' - i L ) )
ik el 11

FUNCIDON

L1

Emitir Lir reporte contTeEn) encan HE oabtaos
peEreonales comn las actividades académicas e
i

N protesnr.

SALIDAS r Los campos de datos contenidos &n &l reporte
=e 1lustiran en la FIi. 10, ANEXD (C.

FRECUENCIA = S rerilrard cads VWET QUE INGEEEE UIN UBeVo
prafesor & la facultad, o cuando =) decano
o subndecano o spliciten.

i
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA NMECAKICA

DIAaGRAMA IrPO
ENTRADA PROCESO SALIDA
(el
—* CANPIS18
;i IBH/AT

CAM_ACT | |

E.

o
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECANICA
a

PROCESO CAMPSS5S20

REPORTE GENERICO DE PROFESORES

ENTRADAS : los datos = towardan del aechilvos
=~ PROFESOREDS (0AM _PROD
— INDILE @ CAM_FROI
FUNCION :  Gepsrar  un reporte general de woe  los
profesores e la facultad.
SALIDAS : lLos campos de datos de este reporte 55
representan en la FlIG. 11, ANEXO
FRECUENCIA :: Se efectuard cada vezr que se requisra tonocer

la situacirén actual de los profesores,

]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECAWICA

_

DIAGR

AarFla I FPO

ENTRADA | PROCESO SALIDA
‘l%H!HHHI[: l
GENERICO
CANP3528 DE
PROFESORES
IBM/AT

CAM_PRO1

-]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INBENIERIA MECHWiCH 7-12
= i

PROCESO CAMP35S5SCO

REPORTE DE ACTIVIDADES ACAUCHICHD

POR CONDICION

ENTRADAS : {tos datos s LOMar i tier s ar Lifl vas

- SO AT
FUNCION H] fFrenersr wr listado de ur ufesur os ClastFioados

nor condicidn dmuitvie, valaolunies, 2tc.) que

permita Cconooer  Jloas oo llvidaudes duodfml Oas
realizadas por @1 1us,

SALIDAS

El formato del PR L e F e emela BN la
FilG. 12, AaNEXQO 1.

FRECUENCIA 3 Este reporte no strd uedier e Tr ewueotemente,

anlo =2 elecutar & RT=TRINLY, =1 decanc o
cubdecano 1o scliciternr.

- 2 ]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA WMECANICA

DIAGRAMA IFPO

ENTRADA PROCESO SALIDA
_—|

CANP3538

IBM/AT

E
B[]
| | |

DE ESCUELAS JECiuby

<
I

2CAS

)
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SISTEMA DE CONTROL ACAGEMICO PARA INGENIERIA MECANICA 2= 18
& : =

CaAMM4BEE

CONTRHROL
MATERIAS

CANP41080

Tpare" Bt "W TERT

REPORTES

CNP4200 1 cumedon |

ACTURLIZAR
DATOS

CONSULTAS

=
Manual del Sistema Diseio del Sistema




SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECANICA L=
= -

PROCESO CAaMmP4g 100

INGRESO DATOS DE MATERIAS

ENTRADAS H ; fusnite oo I i Tl y 1A
B i 3 f I GENE "1 a
1 110 CIrE i ) Al
l“.
FUNCION H rear nuevas materias para el o 2 g G S B E O [
estudios vigente en la facultad.
SAL IDAS : I & infoarmaciaon se registrard en el archivo

MATERTIAS (CAM _MAT).

Eete proceso se efectuard eolamente con la
aprobacion del decano.

FRECUENCIA

) =
Manual del Sistems Diseio del Sistema



SISTENA DE CONTROL ACADERICO PARA INGENTERIA WECANICA 2 -1
[ - |

DIAGRAMA IPFPO

ENMTRADA PROCESO SALIDA

b
AR s e
IBM/AT

B2
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA
[

PROCESO CamMmPa=00

ACTUARLIZACION DATOS DE MATERIAS

ENTRADAS - ia fuente de L sk
@a ]la pmatificac :
general envyla comunicando
producidos = la=s
actualizaciones autorizadas por
de la facultad.

FUNCION s Mantener actualilrzados los datos

= las materias de cualaquier
estudl os.

SALIDAS : La informacion =& reglistrard  en
TATERIAS (CAM_FMAT) .
FRECUENCIA : E=zte proceso =g efectuaré

la aprobacian del decana.

aue

=nlamente

i

secirataria

materias,

subdecanc

Camidlis

relacionadas
curriculum

e

archiwve

con

=
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

DIAaGRAarM&A I PO
ENTRADA PROCESO SALIDA
CANP4298

CAM_MAT
1BH/AT

-
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SISTEWA DE CONTROL ACADENICO PARA INGENIERIA MECANICA 2-.13
& |

PROCESO CAaAMPag 300

ELIMINACION DATOS DE MATERIAS

ENTRADAS 3 L.a fuente de informacion e= la notificacaan
escirita e secretaria asaneEral ENvla.
comunicando las mater;as AR nan =1do
anul adas el curriculum de estudios.

FUNCION ] Fliminar tlez] maestro de MATEMIAS,
acuel la= CHAR snescan al nueyn plan de
estudl os

SAL IDAS H [.& HE hard en &1 archnivo
MATERIAS

FRECUENCIA = efectuara zolamente con I &

deacano P cuancio = 2ftectum
&l cambao de Erutr el tum (e

)
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SISTEMA DE CONTROL ACADEWICO PARA INGENIERIA MECAHICA

DIAGRAMA I PO
ENTRADA PROCESO SALIDA
o m
18M/aT

o
Manual del Sistess

Diseso del Sistesa




SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

o
Nanual del Sistema

Diseio de] Sistesa



SISTENA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA RECANICA
B

FPROCESO CAaMP4a41 0

CONSULTA CURRICULUM POR MATERIA

ENTRADAS I - —— .
[
FUNCION :  Pres ; en pantalla informac

curricul ums e

cue ha pertenscicdo

Lina Mateairl &

SALIDAS H F i farmato de
muestra an

FIG. 185, ANEXD

FRECUENCIA

= A

=te proceso
Conocss desdes

indicada. ¥

muy ntil.
cuandn se ha

g R

&n part

presentaci 6n de

100 sobre |os

A 0%

1CU AY

porque pErmitira
dictado la
caracteristicas.

materia

- Manual del Sistema
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGEWIERIA NECAWICA

DIAGRAMA

Iro

EMTRADA

PROCESO

SALIDA

"!I!!!!!II[:

CaP4410

IBM/AT

CURRICULUN
HATERIA

]
[
=

-
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA 2-138

FPROCESO CAmMPa44290

ENTRADAS :
FUNCION :
SAL IDAS :
FRECUENCIA 3

CONSULTA MATERIAS FUNDAMENTALES

POR CURRICULUM

ents ge 1nforag = i C
= e o M
Mostrar en nantalla los datos de las materias

fundamentales pertenscientes al curriculom de

zelecclonado oor &1 USUAar1 Q.

=1 modelo de presentacidn de la informaciaén

ze jlustra en la FIG., 1646, ANEXD B,

Este proceso =era de utilidaed cuando se
realice la planificacidn académica.

o Manual del Sistema
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARR INWGENIERIA MECANICA

DIAGRAMA IPO
ENTRADA | PROCESO SALIDA
_l—v CAMP4428 UNDAHENTAL

IBM/AT

CURRICULUH

kg -]
=
o

- Hanual del Sistess
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SISTEMA DE CONTROL ACADERICO PARA INGENIERIA MECANICA 2 - 180
i |

PROCESO CAMP44350

CONSULTA MATERIAS COMPLEMENTARIAS

POR CURRICULUM

ENTRADAS H 3 archivos = e imEm 1 s . 1
s 3 T'§ I ¥
e I MNDICE et o
FUNCION = pantal la datos de las maltenrlas
aqrunacas Qo Area W
& un curriculum en particular.
SALIDAS = 1 formato de e pntacion de los datos se
1lustra en la F1G. 17, ANEXD B,
FRECUENCIA : Este procesp serd de gran utilidad cuandco =se

deses rea la planificacidn academica, Yy
s necesite conocer cuales son las materias
aue obligataritamente 21 alumno debe aprobar.

m =
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECARICA

-

DIAGRAaMA

I ey

ENTRADA

PROCESO

SALIDA

o (1 o

[i?------
I1BM/AT

CAM_HAT1

CONPLENENT,
CURRICULUM

=0
(=]
'

]
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-

L8]
.

=

COMPLEMENTARI AS
POR CURRICULUM

o
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SISTEMA DE CONTROL ACADERICO PARA INGENIERIA MECAHICA 2- 143
H

FROCESO CAMPa35 10

REPORTE MATERIAS FUNDAMENTALES

POR CURRICULUM

ENTRADAS

: i archiwvos fi £ ECesarios para AL 1z A
& RO EEn S0
- MATERIA CAM_MaT
s LD I i MAT1
FUNCION s fierr@r & un i ios datoz de las
materias Fundam agirupada por
curriculum,
SALIDAS : il contenicda  del reporte =e ilustra en la
FlG. 135, ANEXO C.
FRECUENCIA : Este proceso serd de utilidac cuandn  se
r ez=ite realizar la planiticacidan academica,
Y oS8 FEOQUIErS& oonocer cuales son jazs materias
fundamentalas,

nertenscientes

a un currroulum
prpecifica,

de estudilos

Manual del Sistems
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SISTENA DE CONTROL ACADEMICOD PARA INGENTERIA MECANICA 2 - 144
= i

DIAGRAMA IFPO

ENTRADA PROCESO SALIDA

m ‘ CAMP4S10 FUNDANENTALES

POR
CURRICHLUN

I—b SRS
IEM/AT
CAR_MAT1

) . -
Hinu_al del Sistesa Disedo del Sistesa




SISTEMA DE CONTROL ACADERICO PARA INGENIERIA MECANICA 2 - 145
[ - ]

PROCESO CAMPa4SZ20

REPORTE MATERIAS COMPLEMENTARIAS

POR CURRICULUM

ENTRADAS - Los archivos fupntes requerlidos con;
& "h‘"‘1| LA L i5F MAal)
e IMDICE = aM P 1
FUNCION g Emitir wun listado con los datos de fas
materias complemantarias agrupalias por

curriculum de eztudicos al que pertenezcan.

SALIDAS : EI contenido v organizacién del reporte se
muestra en la FIG. 14, ANEXQ C.

FRECUENCIA 3 Este procesc serd de uwutilidad cuando se
realice la planificacion acacdeéemica, vy se
necesite conocer e materias 00
obligatorias en cada plan de estudios.

i Hanual del Sistesa Disedo del Sisteaa -




SIGTENA DE CONTROL ACADERICO PARA IMGENIERIA RECANICA

- 145

-

DIAGRAMA

IrPO

ENTRADA PROCESO

SALIDA

CAMP4528

IBM/AT

COMPLEHE
POR
RIC

RTAR.
ULUM

-
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SISTEMA DE CONTROL ACADERICO PARA INGENIERIA MECANICA o 1k
- .

CAMMSBB@

PLANIFICACION
ACADEMICH

Carers789 §

CUADRO DE CONTROL
ACTIVIDADDES 0E
DOCENTES AILAS

; L]
fanual del Sistess Diseiu Uel Jisiced







SISTEMA DE CONTROL ACADERICO PARA INGENIERIA MECARICA 2 - 148
| L4

Catns188

CUADRO DE ACTIVINAD
DEL PERSONAL
DOCENTE

DRTos ELIMINACION REPORTES

CAMG120 §

ACTUAL IZACTON

=
Manual de] Sistema Diseap del Sistema




SISTENA DE CONTROL ACADERICD PARA INGENIERIA WECAWICA Vel
[

CAMMS 118G

INGRESO DE

. e o e

PLANIFICACTON
POR
PROFESOR

ACTIVIDADES
POLITECNICAS

POR PROFESOR

A RC
A 1
(WE L

BE ESCUELAS JEGHULY

=
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICC PARA INGEWIERIA NECARICA - 150
. w

k3

PROCESO CAarMmP3S1I 11

INGRESO PLANIFICACION POR PROFESOR

3

ENTRADAS -] Las fuentes de informacidn son los =1

document l’.'.\.’:i\ n

ientes

o

= DISPONIRILIDADL DE TIEMPOD  DE URADA
FROFESUR.

= FORMULARTOAR DEL PREREGISTRA.

ctividades

FUNCION : Reaistrar las materiaz y las &
§ adas  para el proximo

palitecnicas planifi
térming por cada prof

g
L

S0

Los datos L =@ tamardarn de Jlos documentos
fuentes =on:

= [Cantidad de horas disponibles de
dizponibles de cada protesor.

= MNamerao apraoximado de alumnos por cada
materia planificada.

=  pNamero de paralelos por cada materia.

55 al ejecutar édste proceso, LUd. no tieng a
s disposicion los datos de las actaividades
politdcnicas, posteriormente pLede
ingresarlas, uwtilizrando 1 proceso CAMPS112.

SALIDAS armacian =2 grabhard en el archivo

TCATCTION (CAM_FLIF) .

L1

L.& i+
|

&
-4

SEANITE

e i
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA
|

i= 1

FRECUENCIA : Lt=ste praoc

DIANAGRAMA IPO

EMTRADA FROCESO | SALIDA
i

CaMPSild /
._”
—] \

FORMULARIQ DE
PREREGISTRO

Manual del Sistema Diseso del Sistema -




SISTEMA DE CONTROL ACADERICO PARA INGENIERIA MECANICA Piloil )

PROCESO CAaMPS1 12

ENTRADAS :
FUNCION H
SALIDAS :
FRECUENCIA =

INGRESO ACTIVIDADES POLITECNICAS

POR PROFESOR

Los datos £ tomaran del dacumenta:
= FEBRISTRO DE PROFEBOR.

El nombre del profesor 21 sistema la obtendrAa
del archivo CAM _FRO.

Fegrstrar ios EEMI ATl O, provectos en 1os
8 i

pgque participara cada profes 2N el praximo
térming académioo,.

L& informaci an @ arahbara ol =31 archivo
ACTIVIDADES POLITECHICAS (CAM_ALM) .

Este proceso =2 efectuara al finatizar el
termino  actual, después de realizar el
preregistro.

L .
Manual del Sistesa
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DIAGRAMA

IFPO

ENTRADA

i SALIDA

REG%ETRU
PROFESCR

]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA WECANICA 2154

m. JB

CaMro1298

ACTUALIZAR DATOS
DEL  CUABRO
DE ACTIVIDADES

CAMPS121
ERIA ACTIVIDADYS

. A as
PROFESOR 0% PROFESOR

']
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA HECANICA
i i

(38 ]
on
n

PROCESO CAarmPP351 .21

ACTUARLIZACION MATERIAS PLANIFICADAS

POR PROFESOR

ENTRADAS - ] 5 r & r AS
CHTILATY et oA
e o | 1 100
FUNCION H Lambi ar el peralelo o gl nuamero de alumnos
asignadas a un profesor.
SALIDAS H i.c cambio fectaran ] - b vos
= FLAMIFICACTI i FPlLE)

FRECUENCIA : Este proceso =ze pfectusard solamente con ia

aprobacidan del decana.

=
Manual del Sistesa Diseap del Sistema




SISTEMA [E CONTROL ACADEMICO PARA IWGENIERIA MECANICA -
L}

DIAGRAarMmAa I PO

ENTRADA | PROCESO | SaLIDA

i
fl
CAMPS121 / 7
’ " (aM PIF L
1BH/AT \, . \,
ot H

2
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA 7~ ot
B =

PROCESO CAaMPS 122

ACTUALIZACION ACTIVIDADES POLITECNICAS

POR PROFESOR

ENTRADAS

s
-
3
s
a
L
i
=
¥
|
o
i
j
=i

FUNCION - Fodificar los campos de chservaci dn v noamero
it azignadas A wno 0 todos Lo
de las actividades ingresadas a un
proatfesor,
SALIDAS 4 lasm moelhificaciones afectardn al Archivos:
= ACTIVIDADES FIOLITECMICAD (CAM _ACH) .
FRECUENCIA = S efectaard durante e periads de

planificacian académica,

Manual del Sistesma Diseio del Sistema




GISTERA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

7 - 158

DIAGRAMA

IO

L3
ENTRADA PROCESO “ SALIDA
]
REGII)E\TRU CAMPG 72
PROFESOR »
IBN/A% E
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA 2 - 159
@
CANNMG138
ELIMINAR DATOS
DEL CUADRO
DE ACTIVIDADES
CAMPS131 ‘ CAMF5133

POR POR S
PROFESOR HATERIR I | PROFESOR

]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA
i

Z- 180

PROCESO CAMPS51351

ELIMINACION PLANIFICACION

POR PROFESOR

ENTRADAS : -1 h LT
paritd = i
e mie i 1.

FUNCION

L1

SALIDAS

- FLANIFICAC
- ACTIVIDADES

FRECUENCIA = Este Droceso HE A miy

T0OM AEADEMIGA (CAM_FiLb

POLITECNICAS (CAM_ALH)

vwsado cuando

efectius la planificacidon docente.

=T
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SISTEMA DE CONTROL ACADEWICO PARA IHGENIERIA MECANICA

.

DIAGRAMA

IO

ENTRADA

PROCESG

I—

=

i
i

SALIDA

(aEPE121

]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA

NE
£

i

FPROCESO CAaAMPS1IS2E

ELIMINARCION PLANIFICALCIGY FGR

ENTRQDQS H ol | i o A > T i ] -
notificaciones escritas LA b Dt e 3 AS
GLiE Far Juirt & cies T R A= Th] e sl vl b
FaFmIrc.

FUNCION : s c ‘ . i el & &S
piamficada 3 BAF LAY e . ¥ nermite
sl ercy oariat ia mate { Lot AdErrnbeed €21 L HEL et .

t':——-‘LQL.-—-—] D‘}‘r‘:) H AR & } med Tye s 3 CGINEEs Sy o = Tt :Z. Ao ":"i f e \_.f‘i I {2
archiwve FLAMIF I SR _FIF .

FRECUENCIA = Ge efectuard Ccuando wswa eceser 10, durante 1a

glabaracian de 1a wian:

Tohloett, & O

ALaAtlémilca,.

ol Manual del Sistems
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DIAGRAaMAa I PO

o

ENTRADA FROCESO § SALIDA
il TR T
I
!
(AMPL Y2 /

[Loraniee w e e | \ CM...PLF

B!n 1oy r ‘CA

DE t.vuiing IECNULOGICAS

[
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SISTENA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA NECAWiCh 2= Ioh
B 2|

PROCESO CAMPS IS5

ELIMINACION DE MATERIA

POR PROFESOR

ENTRQDQ& 3 ] i ¢ g P
EL_INCIDN H e 117y A 3 i ' et t ocd -
materias plani fa Al LIer et G LSF LT S o

SAL IDAS : Las  anwl aciones AT el e drt et s CH v

PLANIFTOACTORN (SR _FiLF

Este T E S B ot foeil e Lidetiini w21 1ir Ofesorr

FRECUENCIA

o falta e CAeians e frleruder wa oA 1&
materis planificata.

Cuanco: =@ gespe reol boar wamidiue de proatesoe
e @ Wra mEtEr T &, pir Ak O se deite wiimioal 18
materia el profecor oy vulver o s SRl &

para @] mrofesor v el o smiiler .

£ : 3 5 =
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

~D
oo

-
wn

DIAGRAMA IFPO
| i
ENTRADA FROCESO § S5ALIDA
i
naMpaIM 4
| oo |7\ CH_PLF

]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA Z - lbé
-] ]

PROCESO CAaMmMmPrS5 1 S49

ELIMINACION DE ACTIVIDADES

POLITECNICAS POR PROFESOR

ENTRQDQ& H Famteg = e -
O s Ar i &

FUNCION g T3 mi 2 | pe  =hras corresonndientes a4 uns
9] ( las s 4 politécnicas & un

SaL1DAS : = wrchivo AT IVIDADES
2o ] O |

FRECUENCIA = Se pfectuara este procesn cuando por falta
tiempo & conflicto en borario, un prote
i puE cumplir con las actividades

palitécnicas plantficadas,

Cuando =g

alguna actividad

g2ste
tal materia del
asignado, g ingresaria a la persona

At e

el a el

-
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. .

DIAGRAaMAa I PO

ENTRADAR PROCES G : SALIDA

e ]

—‘_—_'\CM_QCP

ol

=
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CANPS 141

PLANIFI
PROF

CION
OR

CAMMG138

CONCULTAR BATOS
BEL CLADRO
DE ACTIVIDADES

LS

o]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA
[

2 - 169

PROCESO CamMmPr3S 1491

CONSULTA PLANIFICACION POR PROFESOR

ENTRADAS s Los archivos fuentes =on:

- MATERIAS (CAM_MAT)
- PLANIFICADION (CAM_PLF)

= PROFESOR (CAM_FR{)

1 _—
- ACTIVIDADES FRLITECNICAS (CAM _ALF)

INDICES :  CAM_MATI
CAM_FLF1
CAM_PROT
CAM_ACP1

FUNCION

.

materias Yy actividades

Presentar en pantalla informacidn sobre las

politécnicas

planificadas para un profesor en particular.

SALIDAS

L1

-

a
it

1= campos  de  datos  gue se
oroganizacion = i1lustran en
19, ANEX(O R.

FRECUENCIA

planificacion de cada profesor.

= utilizard para Cconocer
1
i

moastraran v su
las Flid., 18y

tods 1a

mw
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- ‘-_a
i iy

i) =
DIAGRAMA IPO
ENTRADA | PROCESO | SALiDA
i .

|

fl

fi

!

At f

i

i

ii

i

can_ats {— ‘

|!

i

il

it

— f

ff

: it

' !

cAM_PLFL ™ i

CAMPS 141 fi H

" - i

TEH/AT raurcaun E

o if

i

i

it

i

'?

PROL \ T |

\ f

fl

- |

-m |

j

S

]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA 210
]

PROCESO CaMmPS 14922

CONSULTA PLANIFICACION POR MATERIA

Los archivos fuentes son:

ENTRADAS

- PLANIFICACION WM
- PROFESOR (CAM_PROD

INDICE:  CAM_MATI
CAM_FLF1
CAM RO

FUNCION g Fresentar en pantalls datnos generales de la

materia, Yo una iizta de las protes

asianados para dictarlia el prodimo término.

SALIDAS = de datoz v la Forma como sSe
= @ muestran &r Ia |l TP 3 3

ANEXD H.
FRECUENCIA = E=te proceso X mily  usadn  cuando =28

efectdis la planificacidn académica.

ns , ]
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SIGTEMA DE CONTROL ACADENICO PARA INGENIERIA MECANICA

7Rl b

i‘

DIAGRAMA IFPO
ENTRADA | PROCESO | SaALIDA
i
s
cat_maT \ ;
CAM MaT1 \ ™
i R T { rusgiec,
e | ST

\!
|

-

I !

CAH_PLF1

;

|

CAM_PRO

e

CAM_PRO1

o
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARAR INGENIERIA MECANICA
2] -

(25 ]

PROCESO CAMPS 145

CONSULTA ACTIVIDADES POLITECNICAS

POR PROFESOR

ENTRADAS : Los archivos fuentes saon:

- MATERIAS (DAM MATY

- PROFESOR (CAM_PRID
~ ACTIVIDADES FOLITECMICAS (CAM_ACF)

INDICES ¢ CAM_MATI
CAM_FRO1

CAM ACHT

FUNCION - Fresent ar en pantal la las= actividades
politécnicas plamificadas para un profesor en
particul ar.

SALIDAS H £l formato de presentacion de la informacion
=z ilustra en la FIG. 21, ANEXQ B.

FRECUENCIA 1 Serd muy Gtil dwante 1a elaboracidn de la

planificaclidn academica.

Py
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA HECANICA

CAMPS151

PLANIFICACION
FOR
PROFESOR

CAMMG1Sa

REPORTES
DEL CUADRO

DE ACTIVIDADES

CAMPS152 b

s e

PLARIFICACION
POR
MATERIA

CANPS133
PLANIFICACION
POR

AREA

5
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SISTEMA DE CONTROL ACADERICD PARA INGENIERIA MECANICA
[ . T

[
=y
Tre

PROCESO CAaMmP35 151

REPORTE PLANIFICACION POR PROFESOR

ENTRADAS = | mm archilvos Fuasntes

- MATERIAS je
- F .63 a7 i i T (I
o Fraecl {1§ i
-  AOTIVI0nGD ] Y O Y
s IMD I ¥ ]
1
i
& |
2,
FUNCION 5 Zlal=1at L e 1as materias

politécrmicas nlanificadas por

SALIDAS

s
p—

contenido  del reporte s puestra =no 1 a

FlG. 15, aNEXD (.

FRECUENCIA

S emitird el listado para utilizarlo
durante las reuniones de planificacidn.

" n -]
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(L]

-3

-4
i

DIAGRAMOS IrPC
f

ENTRADA PROCESO SALIDH
|
i
1t
i
i
= ft
It
If
It
{ ‘ !
. i
' if
i
E
it
fl
it
o fl
CaM_PLF1
CAMPS 151 PLARIEICROTGR |

£un
- FACFESOR  fo
13K/ AT ﬂ
- |
R it | !
- f
1l
I
{
{
il
- |
{
{
|
Cal aCP \7
-'_-

f
"

| ]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA Z- 1%
m b

PROCESO CAaAMPS 152

REPORTE PLANIFICACION FPOR MATERIA

ENTRADAS

L1
1)
bt
<
|
0
H

a
T

i FrLAMIF TUATINY (A FLLF )
e FARCCIE SO AP B

IMDICES » CAF MGT]

FUNCION H Generanr un reporte de 1 o profesnres
amignacdos a una materia planificada.

SALIDAS : El Formato del reporte =e ilustra en s
FIG. lé&y ANEXD L.

FRECUENCIA : FEaste proceso =e gjiecutard cuando el Jete de

salicite informacidn sobre uns ma
planificads.

areas

1 reporte sera de aran utilidad durante |as

reunioness de facultad.

2]
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SISTERA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA NECANICA I-1ir
i —

DIAGRAMA IFPG

]
ENTRADA PROCESO SALIDH
Cat HAT A\
CaM_HATL \
CAM PLF {71 PLANTFIZACION
| CAIStS
» HLES 78,1
IRM/AT

CANM_PLF1

.l

|

Catt_PRO

CAM_PROT \

oy | -
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SISTEMA OF CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA
i

2 - 180

FPFROCESO CAarMPS5S 13535

REPORTE PLANIFICACION POR AREA

ENTRADAS

L1
]

- (% T
- ] i i
— [} i
- I i i 4
i [R T L+
Coealt |
A% |
s
=l
FUNCION - istado de la planificacion de los
cada Area de especialirzacian de
SALIDAS - K contenido v organizaci dan del reporte se
tlustra ep la FiG., 17, ANEXD C.
FRECUENCIA : [Este proceso  serd  muay usado durante 1la

elahoracidon de 1a planificacidn

arcadémica.

-
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.

CANPS153

IBH/AT

DIAGRAMA IPO
1
ENTRADA PROCESOQ SALIDA ;
i
f
CAM MAT Y\ I
OaM WAl \
i
|
CAM_PLF i

PLANI

ACION

)
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SISTEMA DE CONTROL ACADERICO PARA INGENIERIA MECANICA

Fal 7

ELIRIRACION

G288

COMTROL
AULAS

PE

CONSULIA

PE_AULAS
POR CLASE

- fanual del Sistesa

Diseso del Sistema




SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA IHGENIERIA MECANICA 2=

183

*

PROCESO

ENTRADAS :

FUNCION :

SALIDAS

FRECUENCIA

L1

CarMmPS210

INGRESO DE DATOS DE AULAS

i A ] Il o=
] ' im 1R) ! en
f 34 ] 2n I &)

' HER
Fergia sbrar las aulas v

de los labkc apacidad, e

implementos sails

- oo oatos  rel- A las aunlas vy
1l abora £ Al tad se grabaran en el
archiva: b s B AT I

efertige

cada ver aue haya
boratoario la

LM A

facultad.

DA a

]
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SISTEMA DE CONTROL ACADENICO PARA INGENIERIA MECANICA

2- 184

DIAGRAMS IrFPO
ENMTHADA PROCESQ SALIDA
DATOS DE LAMPE21A
AULAS #
IBM/AT

)
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA IMRENIERIA MECANICA ~ 186
o |

Lot ]

PROCESO CAarMmPSZ220

ELIMINACION DE AULAS/LABORATORIOS

ENTRQﬁQS . \ (Rt 5 LT O T | i e [ { o e
- i 1 d e 1 i l
Ay ' ¥ i i1mire
FUNCION : L 1min : 1 ; Free e fat o i e T |
i it 1 abaou 1 O
ALIDAS S informact: 6n =0 orabard &n el archivoe
ALILES (i2AM i

FRECUENCIA H = =& =t Ll =& haya
grraneaments un re : Mmool 1la

tle= tas datos e 1 as St as nan

w | ]
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GISTEMA DE CONTROL ACADEMICG PARA INGENIERIA MECANICA 2 - 186
L i

DIAGRAMA IPFPO

ENTRADA PROCESO | SRALIDA
i

it

CARPS

i
g
&

iBM/AT

]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICG PARA INGENIERIA MECANICA ¥ o
[ | e

PROCESO CAarMPIHZ230

CONSULTA DE AULAS POR CLASE

ENTRADAS 3 1 fuente de i P . e el a =
=11 AR A i
wun tipo de aula en narticouglar.,

SAL IDAS - El Formato d st Aar @ de o= at me

i i [ i =) 5 W (1

FRECUENCIA F Se ki l1zé resn cuando =8 necesite
CONnOCer sticas de las aul as de
clase o i Ol OE pAara gnarlas
al gictada de practicas, aun se
Fequiera.

%

BIBT;Hfith
DE ESCUELAS 1ECHULUGIERS;

]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PRRA INGENIERIA MECANICA ?- 1B
| =

DIAGRAMA IPOS

ENTRADA PROCESO SALIDA

o [___,| M
AT

L

- . AT
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SISTEMA OE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA
[ |

2 =18

PROCESO CAaAMPSZ2490

REPORTE POR CILLASE DE AULA

ENTRADAS : A datnoe = | Fomar & e} Sl o &
(CAM_AUL S .

FUNCION H uwn repowte con los datas de

laboratorios gque posee | P a

SAL IDAS . 51 contenido v
el Feporte se

ANEXD .

FRECUENCIA : Sera ntil para
VL lahoratarios
la elaboracian de

crganizacion de 1o

ilustran e [ A

Ia asignacion de i
B[BEOUN SU CcaApacidad
. horarios de cla

= datas

FlG. 18,

as aulas
duranta

S8

]
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DIAGRAMA
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ENTRADA

PROCESO

— e o W W -

<W, <_,

CANPS248

. amaa -
UHiUY UL
.........

A3 £05

IEM/AT

viHOC

\_‘__ﬂf,gr""
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SISTEMA DE COMTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

L5 )

-0

-]
CAMNMG388
BISPONIBILIDAD
DEL
PROFESOR
CAMPS31@
INGRESO ELIMINACION REPORTE DE
DE DE DISPONIR. DISPONIRILID.
BATOS POR PROFESQ DE PROFESOR
CAMPSI28 ¥ CANPS348
UALIZAR LTA
D} SPONTBILID {25 m&!’ﬁ..
R PROFESOR R PROFESOR
-
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICOD PARA INGENIERIA MECANICA 3 N

PROCESO CAaMPS3S 10

ENTRADAS 5
FUNCION H
SALIDAS 3
FRECUENCIA =

INGRESO DE DISPONIBILIDAD

DE PROFESOR

ey st s le cdisponibilidad de cada profesor
#n funcidn de los dias v las horas en gue
dictard clases de cada materia.

Fetos datos  =on der fundamental 1mpartancia
para la elaboracidan del horario de clases.

La informacidan  se registrara en el archivo
DISFONTRILIDAD (CAM_DFF.

Este proceso debe reallizarse después de la
planificacian académica, Y antas de la
elaboracidén de los horarios de clazes para &1
pra<ima término.
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECARICA : =19
o m

DIAGRAMA IPO

‘ ‘ |
ENTRADA { PROCESO | SALIDA |
|

CANPS318

-

IEM/AT

m B ]
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SISTERA DE COMTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA 2- 198

PROCESO CAMPS3290

ACTUARLIZAR DISPONIBILIDAD POR PROFESOR

ENTRADAS 2
EUNCION :
SAL IDAS 3
FRECUENCIA 3

£ hard en v los cambios de horarino que
1M037 Qite 7—1 21 =L

Farmite  eliminar una =
MArCATRSE, r AT GrAT a

disgpomibles para e o

modiFil1oara @] contenldo el archivo

DISFONIRILIDAD (CAM_DFF1.

Fete proceso = utilizarsg cuandn cdesee

eliminar haoraz marcadas como disponiblies para
2l dictado de clases o para la realizacien de

actividades politéonicas.

o =0 muchos los cambios oue debe realizar,
s recomendable cie alimine toda La
informacién de disponibilidad del profesor, vy
margque nuevamente las horas, para 1o cuwal
dehe LeEar el procedimientn CAMPEERO, vy
luego =1 pracedimiento CAMPSIZ1G.
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SISTEMA GE CONTROL ACADEMICO PARA INGEWIERIA MECANICA bl

DIAGRAaMA I FPO

11
ENTRADA PROCES O ﬁ SALIDA
CAMPS328
= CAN_DPF
IBM/AT

T R
ol Y . Y

IBL I
It

ELAS TECNOLOGICAS

o
BE E3CUE

=
Manual del Sistesa Diseso del Sistesa




GISTENA DE CONTROL ACADERICO PARA INBENIERIA HECANICA 2-1%
o |

PROCESO CAaMPS535350

ELIMINACION DE DISPONIBILIDAD

POR PROFESOR

ENTRADAS

s
i
’l
1

i

i
13
1

&
i

FUNCION s Eliminar oz registros  correspondient es a

todas laz  hioras sarca por el prodesor
para el di oo de | & & actividac

pol Lt érnot as,

SALIDAS : Como producto de 1a B1RCUCE 4N e saste
prOCcest, =g modificara el contenido  del
archive  DIGPONIEBILIDAD {(CAM_TIFF).

FRECUENCIA 2 Justifica utilizar pote proceso, 2n
aguellios cazos an los que existan muchos

cambiios de horas.

Fd
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SISTENA DE CONTROL ACADEMITO PARA INGENIERIA WECANICA

Pt

DIAaGGRAarFse IO
|
ENMTRADA PROCESOQ SALIDA %
{
(4NP5338
4 CAM DPF
IEM/AT

&
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA 2~ 1M
[ ] |

PROCESO CAaAMPSS4a0

CONSULTA DE DISPONIBILIDARD DE PROFESOR

ENTRADAS B bos datos s tomardn e los archlvos:

- T I i i
— i pDd . i
(i £

FUNCION - alla informacion sobre Las
e un profesor  en
SALIDAS = La disponibilidad =& visualizard en funciaon
i los fias e L& SRTAN A . = 1 a
FIiG. 23, ANEXO H s i1lustra el formato de

presentacion de los datos,
FRECUENCIA = e wutilizard para conccocer con exdactitud el

hoararioc de cada profesor.

[+ ! ]
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SISTENA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

(28]

79

DIAGRAMA IPO
ENTRADA PROCESO SALIDA
|
!
CanPso48 DISPONIB
CAMDPF {—— _PGR
¢ \ FORFESGR 4
IEM/AT 5 5

[ i
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA 2 - 200
w =

PROCESO CAMPS3S50

REPORTE DE DISPONIBILIDAD POR PROFESDR

ENTRADAS : | ' . .
- IR
- e 1
|
- § 4] ;
ps
FUNCION : e} horasz dispanible
v
SALIDA H El formato de presentacion de disponibiiicad
ap ilustra en la FIG. 19, ANEXD C.
FRECUENCIA reporte  serd  de O AN utilidad para

fm

at
-
—py e

ectuar  posterior el el ones del horario
durante el MrOCeEs0 de planificacian

académi ca.
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SISTENA DE CONTROL ACRDENICD PARA INGENIERIA HECANiCH 7 - 701
;. ’ |

DIAGRAMA I PO

ENTRADA PROCESO SALIDA

CAPS35a i
- run
d b
v L raurcoun
IRN/AT
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

-3
)
=3
L}

Calto168
INGRESO
DE
DATOS
CaMMaZB8 ¢
ACTUALIZACTON
0k
DATOS

EL IHINACION

CAMMAANR  §
ﬁ‘
i i
i CONSULTAS |

]
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| 8

Crho188

INGRESO DE
DATOS DE PRACTICAS
VACACTONALES

PRACTICAS
FOR
ENPRESA

L
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMITD PARR INGENIERIA MECANICA 2-204
L =

PROCESO CAaMPS 1 10

INGRESO DATOS DE EMPREGAS

ENTRADAS s La fues

™ { i |
FUNCION : T 2rey 3ot mAC L G iga L@ves VTR R LA HAE
i 3 va e 3 I
de 1 1
SALIDAS 2 La ipnformaciaen s arahard en a1 archivo
EMPRESAS (CAM._EMF) .
FRECUENCIA : Ff=zste proceso se efectuara cada ver gue  una

EMPIT 85 a Maya solicitado ajumnos para
sfectuar practicas vacacional es,

m
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA NECANICA

DIAGRAMA I FPO

ENTRADA PROCESO SALIDA

—oomme (|
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SISTEMA OFE CONTROL ACADENICO PARA INGENIERIA MECANICA 2 - 206
= =

PROCESO CAamMPo 1l 20

INGRESO DATOS DE PRACTICAS

POR EMPRESA

ENTRADAS : iLos datns  o=e  tomards del  rertificacn de

FUNCION : (i = "
111 por leoz alumnos en
M EME BB S,
SALIDAS = La infrormacian  relaci onada & las practicas
efectuadas wE arabara E=r &1 archivos:
-~  PRACTICAS (CAM_PRT).
FRECUENCIA = proceso s ejecutard cuando se tengan

certificados de ilas prracticas
vacacionales agrupados por empresa.

)
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*

=)

DIAGRAMA PO

ENTRADA

PROCESO | SALIDa |

L

IBM/AT

CAHPE128 ,,
R CPRE |
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SISTEMA DE CONTROL ACACEMICO PARR INGENIERIA NMECANICA

Z- 208

CanpPe2

18

DATOS DE
DE,
EMPRESA

ACTUAL1ZACION
DATOS DE PRACTICAS
UACAC IONALES

CAMPR220

r

PRACTICAS
POR
EMPRESA

-
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA RECANICA -
]

PROCESO CAaMP&S210

ACTUALIZACION DATOS DE UNA EMPRESA

ENTRADAS H & ent e e nFor S &I as
notificaciones escritas g i | az
EMRImEnas, COmUnT oA iy TAamhy s F1iF An.

1 &44 e 8 i | o Il aasd Bl ol

FUNCION 2 Maryt erieere infoarmaci on actual 1z ada o | &
EMpV E5AS .
SAL IDAS : .o camblos =2 regilstrardn en el archivo:
=  EMPRESEE (LiaM EMP) .
FRECUENCIA = He efectuard cada wvesr que se reciban los
NACE COrreglr o=

intormes

mencioanados, %
datos= mal ingresados

v A

»
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DIAGRAMA IPO
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FPROCESO CAMPSZ220

ACTUARLIZACION DATOS DE

PRACTICAS POR EMPRESA

ENTRADAS $ iam entrarias oA A Fot e
constituidas por Jas
datos relacionados a
vacacionales previamente regilastradas.
FUNCION .  Mantener 1nformaci on
nracticas efectuadas por los
MiGEMA EMPIr@Sa.
SALIDAS g Como resultado de sste procesc,
el archivo:
= PRACTICAS (CAM _FPRT:.
FRECUENCIA = Se

Se efectuarsd ocuando el
haya sido erroneo.

modificacionas

actualizads

inaresn de

procesn estan
€ IO
practicas

las

e la=
ajumnos &

na

s=e modificara

los datos
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DIAGRAaMA IFPO

ENTRADA PROCESO SALIDA

CANPGZZB ! !

IEM/AT
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA NECANICA
.
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PROCESO CAaMP&S2350

ACTUARLIZACION DATOS DE

PRACTICAS POR ALUMNO

ENTRADAS :

efectuadas por un alumno.

Modificaciones &n los datos

de las practicas

Mantener informacidn actualizada de todas las

FUNCION H
practicas efectuadas par un alumno.
SALIDAS 3 Como resultadn de este procesn, =2 madilticara
el archivo:
- PRACTICAR (CAM_FRT).
FRECUENCIA : fste proceso se debe

ingreso de los datos haya

utilizar cuando el
z2idn errineon.

| ]
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DIAGRAMA IFO
ENTRADA PROCESO SALIDA
CAMP6239 / 7

h 4

of f
L & CAM_PRY \
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SISTERA DE COMTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA =218
| sl

ELIMINACION
DATOS DE PRACTICAS

VACACIONALES

DATOS DE PRACTICAS FRACTICAS
DE POR POR
EMPRESA EMPRESA AL

9
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA RECANICA 2=tk

PROCESO CAaMP&3510

ENTRADAS 2
FUNCION :
SAL IDAS :
FRECUENCIA =

ELIMINACION DE UNA EMPRESA

EFste proceso e realizarad en funcaian a
las yevisiones de aguellas empresas gque han
permanecido inactivas.

Mai-car cama inactivos los registros  de
archivo maesstro de EMPFRESAS correspondient
& las empresas que actualmente no laboran &
no afrecen praticas vacacional es,

=
|
A
m
I
i
]

Comno resul tado e este
modificarda el contenicdo del

-  EMPRESAS (CAM_EMP)

Este procesg =g efectuard cuando se comprusbhe
mecly ante Tas consulitas, las  empresas que
Man permanecido inactivas.

£
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DIAGRAMA IO
ENTRADA PROCESOQ SALIDA
REG{I}ETRU CAMPEI1B
EMPRESAS CAM EMP
IEM/AT -
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICG PARA INGENIERIA NECANICA -8
[ ] |

PROCESO CAMPS3S220

ELIMINACION DE PRACTICAS

POR EMPRESA

ENTRADAS - b=te procesc =& reailzara en funcidn
' : de aquellas smpresas que han
permanecido inacti vas,

- -

FUNCION : Eliminar los registros corresponcdlentes &
las practicas vacacionales efectuadas en una
mis=ma  emnpresa.

SALIDAS : La eliminacidan de registros se efectuara en
el archivo PRACTICAS {(CAM_FRTI.

FRECUENCIA : (ste proceso se efectuard cuando el ingreso
lais)! practicais) fuelron! erronsoist.

) ; : ||
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DIAGRAMA

IrPO

ENTRADA

PROCESO

SALIDA

CaNP6I28
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA 2-10
= ]

FPROCESO CAMPS 5350

ELIMINACION DE PRACTICAS

POR ALUMNO

ENTRADAS :

FUNCION 5 i
SALIDAS H La elin Aacidén de ¢ =S en
el archivo FRADTICAD
FRECUENCIA = L 4 cuando el inoresp
(= {ronl errdénpoi{s).

g
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1 = T3
i il

DIAGRAMA

IPO

ENTRADR

PROCESO ﬂ

SALIDA

CaMP6328 /
—— o vt |
Soomiseminittlh

[Bn/AT
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- =

Calno180

CONSULYAS DE
PRACTICAS VACACIONALES

l

CAMPG418

EMPRESH

:

CAMP6428
GENERICA
DE
EMPRESAS
CANPE438 CANPE4TR

PRACTICAS
conbfron o [

T

CAMPE44R
EMPRESAS
CLASE

:

o
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INBENIERIA WECANICA 2=
| |

PROCESO CAMPS4 10

CONSULTA POR EMPRESA

ENTRADAS : ) i
- IRFiEN!
FUNCION H

SAL IDAS H lLos ( v I oo acion se 1lustran en
la FIG . GNEXO R.

FRECUENCIA : Sera de gran wtilidad, cuando s necesite
Conocer &l tel éfonn, direccidén de na

EMIDITESA .

- Ny
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DIAGRAMA

IFPO

|
ENTRADA |

PROCESO

SALIDR |

1

CaMPo418

IEM/AT

Can_BiP1

L

\ ClHFRCON
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA
]

PROCESO CAMPS&SAa20

CONSULTA GENERICA DE EMPRESAS

ENTRADAS : { iy
FUNCION s P N i
fes T l as ¢ H
b VAT AN v o T A
SALIDAS = i BraeEn »
3 a FIG
FRECUENCIA H e efectuaréd cuando

eztablecer gue practicas

conveniente,
=0licitaran.

1

LN ]
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DIAGRAMA IFPO
| ENTRADA | PROCES0 | SALIDA |
(:u_ o L SR P | . ,v,...f.__..__.___;’:
i i
it il
t i
i !
It
i/ 7 P28
iy CAM_EMP "

g LEMAAT

|

{i

!

| ]
!

|
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PROCESQ

ENTRADAS

FUNCION :
SAL IDAS :
FRECUENCIA

CAMP&S A9 50

CONSULTA EMPRESAS POR CONDICION

P " i s e Tem {
Al 3L
L T bai i
== IR TS !
vatar e opantall i W3 On CIET e i L as
MmO e uwo] 1f1 i (idl e P O s T e o R
‘ meat e { pareEsentard o de | o= dat =
lustira e ! ANEXO T
Se efectuara naEra gntahlecer CUe smpresas

1
.. !
estiAn activas v cudles no.
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DIAGRAMS

IO

ENMTRADA

PROCESO

CANPG439

1EMsAT
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PROCESO CAMP&S 494940

CONSULTA EMPRESAS PUOR CLASE

il
=
_4
e
o
D
€
a8
-

FUNCION H al e [ &s
mixta,
SAL IDAS : formato tacion de lps  dato
= 'n A [
FRECUENCIA = e e
Emnere I N

]
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DIAGRAMAa I PO
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ENTRADA PROCESQO
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Lyl
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i — i

PROCESO CAMPEASO

CONSULTA PRACTICAS POR EMFRESH

ENTRADAS : La fnente de oatos zon Giss wtt LFRE WL

FUNC 10N H Listar ©n frar T A et 3ot fo f P A I T U P
£ owdly (= i A Ir () H B o .E ELTIIp g g = (YT Ml =
M e

SALIDAS = El formato de pie PEEoedl. £ ETes it P Lis et

F—1 -4

ey

] g (]
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DIAGRAMAa IPO0O

ENTRADA | PROCESO | SALIDA
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CAl_EMP1 {7 e
| Capeese [ magien X
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SISTENA DE CONTROL
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DIAGRAMA IPO
ENTRADA | PROCESO | BSaLibA
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Ca_PRT {3

CAM_PRT1
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PROCESO CAMPS4a /70

CONSULTA PRACTICAS REALIZADAS

POR ARND

ENTRADQED 2 S et e i i i f
- P £ i
e ! T ¢ 31
" { o IR | 13 i
- - i i
e 3‘{'!115 4474 ‘l-;}l
573
i
FUNCION H ] = Petrl ml e LT LI ffhetl. 4 Lo LiE 1l as
r L5 o — O R e L LILAT el 8 L e et ano
eenEecibioo.
SAL IDAS : La forma cOomn SE pr ersedibef o Fus dal0S SE

ilustra en la Fii. 30, FANEAO O,

FRECUENCIA = Serd Ntil para debers mliier Cudilies ol Lol ius T

anc han real 1z wr du Ll e,
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REPORTES DE !
PRACTICAS UACAC IONALES

CAMPRG18

GENERICO

o
ém
=
w

CAMPEU26
EMPRESAS
POR
CONDICION

CAMPESI8

FRACTICAS
POR
EMPRESA

CAMPES540

PRACTICAS
POR
ESTUDIANTE

i

CAMPES 58
PRACTICAS

POR
ANID
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PROCESO CAaAMPS&SS5 10O

REPORTE GENERICO DE EMPRESAS

ENTRADAS : { J te o LB i
- I4F i

FUNCION 3 LA BOOENEra
& e frecen Dractica

i Al =
ul o i - s
sararional e,

SALIDAS : f farmato de presentacion de los datos se
muestra sn Ta FIG. D0, SREZ0 .
ERECUENCIA : Se emtird después nue se

nusvYas empracsas,

1AYa reglstrado

=
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XY
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o

FPROCESO

ENTRADAS :
FUNCTON H
SALIDAS :
FRECUENCIA

CAMPSES5S20

REPORTE EMPRESAS POR CONDICION

| ter e oat B i
p— 1 5
2 i
= INDICE i
{x L
= S o

Fl formato rig presentact an cies

inos datos se 1lustra en 1la FILE,

e gfectuara para establecer QUeE BEmpresas
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PROCESO CAaAMP&SS5S 350

REPORTE PRACTICAS POR EMPRESA

ENTRADAS : {5 fuente de dAatoem wqar Joiss efr o

- ! L
- YD 314 i M
éaM FIRT
FUNCION 3 Gerer & LEET P hrpciar 1k ties

1AL e F2 0 E e et (BIN;

LITVE MG BIE BT E R,

SAL IDAS H El formato oel OERELAR Lt Pittsir of bed
Flh: 2y ANERLD L.
FRECUENCIA 3 Ae efectuarg CLiETLu mbr Liermbrer LG (LIl B

Sl UM e PR Foeed b oo i s U AL LLTAS

LaE EmiTessa especl Fio .

il

mom
:l

}os

@n
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DIAGRAMA IPO
ENTRADA PROCESO SALIDA
M—

Oaf BHPL \ T |

o CAMPES FRARLIICHD

N o  phlfa. ' §

4 EHrscon '

IEN/AT \ /"‘-"".q'

S —— T L
CaM_PRT
can PRTY |
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PROCESO CAaAMP&S5S4A4O0

REPORTE DE PRACTICAS REALIZADAS

POR ESTUDIANTE

ENTRADAS

FUNCIUN e F LAY RN L g

4 1 T AClaSs I3 Cattdetr et d LI »

SAL 1DAS : £1 formato  del PR T E s o sl 50 1
FIG,: 23:; ANEXIT .
FRECUENCIA : Se suministrard st CHEF O et & G Lot B2l

decanc, subdecanc o el alumie o suliciten.

=
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DIAGRarMAa IPO0

ENMTRADA PROCESO i SA

e
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oAt PRT {1
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-~ e
£ T £

PROCESO CAaMP&S550

ENTRADAS :
FUNCION 2
SALIDAS :
FRECUENCIA :

POR ARD

La indfoomacl Grn wse Lotper of L 1S off LIFL WSS
=  PRACTICALD {(CAM_FRT
-  ESTUDIGNTE (CAM_EST
-  EMFREDS (CAM_EMF)

-~ INDICES : CAM _PRTI

CaM_ESTi
CEM_EMP

Tmparimir un
waCaEs ] aral em

EEnECL 1 00,

LA e

rEnoTte g

FEf e Lt etn

ot g &CTICAS
(RN TR LN AR

=3 mocel o
Tlustra enn 1a

e FoErLsLr Lot

FItia

med el LIPS, S8

R

s
B

v

Emte reporte =58 GQENEN e o Lucireiu el

spbdecann 1o ok

gdecano o

LU IR g | bl ke g
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DIAGRAMA IPO
ki

ENMTRADA | PRGCESS | SALIDA
i
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CANPaSSR

IEM/AT
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Biprjor -
DE EsCu i

CLAS TECNgL UGICAS

™ Nanual del Sistess

Diseso del Sistesa



ANEXO A




SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PRRA INGENIERIA MECANICA
L

Eete apéndice

S G KR!

dahle alie =F 7 e e m b e

r

T oantes LR

CONTENIDO DEL PARUETE "CAM".

El1 paouete CAM ecta rontormeado pew §oess o ML L RH 8 e s

DISKETTES:

- ;.j 5:,.};,'&"4'{1 i & 5,‘—" i {'; = i r;'l st it o ':i,,(f LILEF etftiet = )]

- Diskette #Z del Sistema. (programas)

- Diskette B3 dEe sarobhivos:

Bases de Datos:

- Estudiantes (UAM_EST)

- FAyudantias (LA BYLD

- FHegistro  de datos Fereonales de
estudiantes (CAM_REGD)

- Hegistro de materias (CAM_REGH)

= Ficha fradémica (CAM_FCOHD

- Materias {(CAM_MAT)

= Frofescres {(CAM _FRO)

- Artividades Académicas (OAM_ACT)

- Actividades Politécnicas (CAM_ACF)

= Bisponibilidad de tiempo Profestrs es
{CAM_DFF)

- Aulas (CAM_AUL)
- Empresas (CAME_EMP)

] ¢ ]
Kanual del Sistema Instalacién del Sistema



SISTEMA DE CONTROL ACADERICO PARR INGENIERIA AZCRNI
=, 4

Archivos de Memoria:

T

- {AaMFL.
- [DARKEY.

Librerias de pantallas:

- LIROY .
=  LIBOGE.
i L ITab0k,
-~ L IRong,
- L IBOOS,
= | IBOOS,

= 3 -
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SIGTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECANICA -3
. |

v

ADVERTENCIA: Antes de sfectuar Ta instalacien el

MANUALES :

- Manual del Silstema.

= Manual del Usuario.

REQUERIMIENTOS DE HARDWARE Y SOFTWARE.

Fara poder instalar CAM, Ud. necesita a nivel de hardware 1o
siguiente:

= Computador con:

= Disco Durc de por lo mennos 50 Mb,
- ln Disk Drive.
= Memoria principal de 640 Mb.
= FMonitor a Color (preferible) o Monocromatico.

= Impresora con  capacidad para imprimir  caracteres
eepeciales, v lTistados de 1372 columnas,

- “w
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SISTEMA DE COMTROL ACADEMICD PARA INGENTERIA MECANICA A-4
. =

A nivel de software se requiere:

~ DS Version A.00
= Dhase 11l Flus.

= Fiasbun.

PAS0OS A SEGUIR PARA INSTALAR "CAM".

& continuacian sg detalia la serie de peasos que tid. debe
sequir para instalar el sistema CAM en su copputador, lo=

- B

muestiran 8n maAs negritas a

comandos que Ld. debe sscribayr

lado del indicador del saistemna operativo {(OH)r

1. Flealice ocopigs de
pragramas como de los archivos de datos del sistema.
Para o cual utilice el comando COPY del D.0.5.. si
o recruerda oomo hacerlo consulte 2l manual del

I e |

zeguridad de los archiveos de

2. Creg un directorio para orabhar en disco durno los
archivos de Flasbup, para 1o cual escriba:s

o » md flashup

3. Inserte en el drive A ¢l diskette de Flashup, vy
escriba lo siguiente:

£ copy a:¥.%¥ c:\flashup

4. Cree un directorin para orabar en diz=co duro los

archivos de Dhase 110 Plus:z

] g -
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA RECARICA
L}

md Dbased

c:\Dbase3

copy a:¥.% c:\Dbase3

Cree Hia directoprio NnAara aratiar

archivnzs del =ziztema CAM. nara

md cam

8. Inserte en el drive A el dishette # 1 del sisztems |
CAM, v escriba lo si1guiente:

C * copy a:¥.X c:\cam

T
3
*)
a
1
St
1
|
~
1]
2
2

L 8 Inserte en &1 drive A rpl dishkett
CAM. v escriba 1o m=iguniente:

I ¥ rcopy a:%.% c:\cam

10. Inserte en el drive A gl dishette # 5 del sistema
CAM, v escriba lo siguiente:;

C » rcopy a:¥.%X c:\cam

s ! ]
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGEKIERIA MECANICA
o |

o
1
o

& copy a:¥.% c:\cam

,Ax
DE ESGUELAS I |
14, Escriba cualoguier serie de 8 caracteres para la
clave principals
Divazel © keyt = 'sdfsdSdy”
18, Fara grabar ia nueva clave principal escriba:

Dhaze® * save to camkey

16. Ezcriba cualaouier serie de 8 caracteres para la
clave secundarias

Dhaze’ - keys = "poiBbhDT"

17. Para grabar la nueva clave secundaria escribas

Uhasel * save to camkey

)
Hanual del Sistesa Instalacién del Sistm-
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Fara salir de

Dhase,

quit

19. Finalmente, LUd.
zistema CAM,

debe digitar
o CAM
& continuaci an =

Y
&1 LI 1o

itilitarios

usmados

rfl [l

ginite

condacion de

1o siguientes

proesent ardn
menzaies de
M.

ey smsaiguvientes

"oorrer el
s hacerlo, =olamente

en pantalla de uno

identificarcion e 1o
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B

En este ansxo se
pantallas de
enumaradas B

facilita su identid
capitulos del

1 am

cuanco
otiros

Tos

tipos de
cansulta, g

renresentar
formato  de
zimholos:

Fara
el

9 caracter numérico
A caracter
X

jetra, numero, o

dehe 1ngresar
presentan &

pantalla (wear

del Capitulo 1.

Los datos
cada
detalle de la
seccidén 2.2.7

gue Lid.
consulta =ze

En aguellas copsyltas  en
alternativas de prores
existentes, =& ha i1lus
tde tales mensajes., en el
detal ladamente cada
pueden presentar.

o dependen

[REn AN

Matns

By ann

alfabéticno
rual gul er

por
Ty e

Manual e
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Frado &N T =
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L

manrual .

paperados en cadas CADRO

utilizadn ios sigquientes

caracter.

tecladn
rorchetes & @l
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area de
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Ia cantidad de registros
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SIGTEMA DE CONTROL
| 8

ACADENICD PARA INGENIERIA MECANICA

e

o

E.EP.0L,
CARPZ310

| —f———
]

§

= RESETEIRwIETIY mrTTET wIREE neNE

HATRICULA, +00 .\ [9999999)

-i-  FACULTRD DE ING, MECANICA -I- 03-
-¥- CONSULTA DE DATOS PERSONALES -3- a3

Hombre. . ousos. ARRAARARRAARARAAAAARARARAAAARAR  SEXD..vv. B

Direccion.cos... JEEXDELEEGUININEEIARLITOLRALRN
Cedulas,.oensnss 9999999999 Fech.Ing. ESPOL.... ¥9/9%/99
Telefono........ 999999 Fech., Ing. Fac..... 99/99/99
Fecha Egreso.... 9%/99/99 Fecha Graduac..,... 99/99/%9
Materias Aprobadas...... 97

—— P —

(Clontinuar [Mlenu

FIG. 1

=
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SISTEMA DE CONTROL ACADENICO PARA INGENIERIA MECANICA

E.S.P.0.L. -3- FACULTAD DE ING. MECANICA -I- 03-ARR-B9
CAMP2320 -1- CONSULTA DE FICHA ACADERICA -3- 03:56: 47
HATRICULA, .. ... [9999999]
i NOBBTE. .00 rvs s  PRRRERRARARARARAAARARARD ;
i Prosedit........ 7999 Curriculus Vigente..,,.999% |
i Fecha Ingreso fac,,%9/99/99 #¥at. para Egresar.... %9 §
Fecha Eqresp,,....,99/99/99 Fundasentales....oovvees 99
Fecha Graduacion.,,99/99/97 Electivas.ovoviersarrers 99 f
§faterias Aprobadas......%? i
COD. HAT. NOWBRE DE LA WATERIA $VECES PROM  APR/REP g
9999999 ARAARARARGARARARRRAAAARAARAAARA 2 99.99 RRA :
i
" " e L] " E
[Clontinuar {Henu
FIG. 2

-
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA g-4
. .

E.§.P.MLL -t-  FRCULTAD DE ING. HMECANICA -%- 03-ARR-89
CAMP2330 -1- CONSULTA DE REGISTRD DE MATERIAS -1- 04:07:24

MATRICULA, ..., [9999999]

NORDFE. .. . . PRARARARARARARRAARARAAAAARAAAR
C0D. AT, MATERTA PARL.  BVECES TMDA
9999999 ARARAAAAREARAALS ARARAARS 93 g i
QoTSCCCT Q’J + ‘;
"""""" ‘ ‘ i

{
]
i

1 2

i i

i ;

[Clontinuar (Mlenu
£16. 3

- ! ]
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]

£.5.P.0.L, -1-  FACULTAD DE ING. HECANICA -3~ (3-ABER-89
CAMPZ340 -¥- CONSULTA DE AVUDANTIAS -1- 04:21:235

RATRICULA. ..., [9999999]

S S S S T T o T S o S S L o T T o o ST oo oSS oo oo =Y ST oSS T T T DT D DT T =T

Nombre.....RRRRRARARRARARAARARAAAAARARAAARA ;
COD. MAT, MATERIA ANID  TERM.
:
= M ™ ;
. 4 " : ;
F
i
e = ::E
: [Clontinuar (Mlenu
FIG. 4

.
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA B~
i

E.5.P.0.L, -1-  FACULTAD DE ING. MECANICA -3- 03-ARR-89
CARP2350 -k~ CONSULTA DE PROMEDIQ POR MATERIA -2- 04:34: 33

MATRICULA.,....[999999%]

% Nosbre......RARARARAARAARARARAARAARARARARR  Pros.Bral: 99.99 é
PR il
E COD. MATERIA,..[9799%%9] §
é Nosbre de Materia......RRRRARARAARAARARARAARAAARRAARA i
§  Prosedic..... 99.97 #Veces Reprobada....? i
|

: [Clontinuar (5lalir (Klenu §
£ SsoosmssoToromsmmsosemem—mm—oee sz el

L) 3 w>
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"

£.5.P.0.L. -¥-  FACULTAD DE NG, MECANICA -B- 03-ABR-89
CANP2360 -1- CONSULTA ALUMNOS POR ARER -1- 04:39:19

ARER --[7IARRARARARAARARAAA

’. FATRIC. AL LIMN $MATERIAS ‘
ﬁ j
P ' |
o . = n
- L !
2 §
g
i
5 i
i

[Clontinvar {(Mlenu '

FIG. &
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!

=]

o

E£.5.P.0.L, -3~ FACULTAD DE ING. HECANICA -¥- 03-ABR-BY
CAMP23T0 -8~ CONSULTA DE ALUMNOS POR CURRICULUM -3%- 04:44:28

CURRICULUM --> [9] 7999 Total de alumnps = 997

% HATRIC. ALLMND NATERIAS APROBADAS .

FUNDM, CONPLEM, §
i
$90G0g =g 22
9999999 & 0
2
9999992 AARARAAARARARANABARAGRAAARARRA gg 3¢ i
1
2
3 ] L4 1 L4 E
f I
¥ ] o r 2 i
] #
B
i
H
§
i -
e i imes o
1 . B
i {Clontinuar (Alenu E
E”""'-"""‘"‘__.__.__ —t e s T A S 10 S e

FI1G. 7

]
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-1-  FACULTAD DE INEB
-3- CONSULTA DE ESRESAD

e

. MECANICA
0S/5RADUADOS

-‘-
-i-

SELECCIONE (E/G) --3(A]

03-ARR-B9
04:47:25

Total de EBRESADOS = 999

é FATRIC, KOMBRE FECH.ING.  FECH.EGR. é
L] i ¥ ;—‘
g L] L ] g

E {Clontinuar
| S— = S

[Klenu

FIG.

B8

4

B
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

E.8.P.0.L.
CAMP2380

-§- FRCULTAD DE ING. MECANICA = -I- 03-ABR-89
-3~ CONSULTA DE EGRESADOS/GRADUADOS -8- 04:30:49
SELECCIONE (E/G) --3[A) Total de BRADUADOS = 7%

HOMBRE FECH, NG,  FECH.EGR. FECH.ED.%

(Clontinuar [Mlenu

FIG. 9

iR
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SISTEMA DE CONTRDL ACADENICD PARA INGENIERIA MECANICA

(=]

=
£.5.P.0.L, -§- FACULTAD DE [ING., WECANICA -1- {(3-AER-BY
CAMPIIIQ -3~ CONSULTA  DATOS POR  PROFESOR  -%- 00:19:03

COD, PROFESOR --» [9999999)

| ettt = s|ZZ=Ez=T et et |

Noabre....... [A4ARARAAAAAAAAAAARAAGAAARARAAS)
Dir/Dosicil,. [¥EEXE IR EHIEREIERsTLIRI
Bir/Trabajo,, [XXEVEE dd/as/aa i
Profesion.... [AAA%3 Fecha Nac.. [99/29/99) |
Condicion.... [A] ARARRAARAARAA Fecha Ing.. [99/99/39] i
i Ared......... (9] AARAAARARARAR TIf Domic,, [999999] §
[ Categoria.... [AA) AARRAARAAARARARA Tif Trab... [999999) |
Cont/Noab. .., [999999529999¢ Ced. [dent. [99959%]
Hras Sesanal. [A] AARARARARARARARA ¢ Sequro... (9]
S 3
[Clontinuar [Alenu
FIG. 10
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SISTEMA DE CONTROL RCADENMICO PARG THGENIERIA NECANICA

E.5.P.0.L, -1~ FACULTAD OF ING. MECANICA -1- 05-RAY-89
CANP3420 -1~ CONSULTA GENERICA DE PROFESORES -I- 00:04:3

{ coniso HOMPRE CONDICION AREA CATE C/N TELEFOND §
Egsgcg.‘.c - ___—T Af i ?"‘.:.’:;;-~[;:I
19999999  AARAAAARAARRRARAGAARRAARARAALS TOM 4 99m9e |

[Alvanzar Pantalla

[Rletroceder Pantalla

FIG.
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SISTEMA DE CONTROL ACADERICO PARA INGENIERIA MECANICA

E.5.P.0.L,
CAMP3220

——————

-1~ FACULTAD DE ING. HECANICA
-3- CONSULTA RCT. ACADERMICAS PCR PROFESDR

..,-.

COD, PROFESOR --» ([999999%]

Noabre del Prnfesnr.. ﬂﬂnﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬂﬂﬂﬁﬁﬂﬂﬁﬂﬁﬂﬂﬂﬁﬁﬁﬂﬂﬂnﬂﬂﬂﬁﬂﬁﬁﬂﬂﬂ %

FECHA

DO/MN/ AR DESERIPEI N

03-AER-89
00:26:02

T

(99/95/9%

1£99/99/
(99799793

[Clontinuar [Mlenu %
FlG. 12

-
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SISTERA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

B- 14

{ 05-MAY-89

£8P 0.L. -§- FACULTAD DE ING. WECANICA -3-
CANPI440 -3- CONSULTA DE PROFESORES POR AREA -8- 00:07:49
AREA --> [9]1 AARAAARABARARAAA
i CODIBO NOMBRE HIS  SITUACION ACTUAL C/N E
- {
9999999 AAAARRARARAAAAARARARAARARAARG 97 AAAARARAAARARARARAA A g
i 9999992 - A g
i 9999099 A f

[

L]

[Clontinuar

(Mlenu

FIG. 13
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

=il3

E.5.P.0.L, -1~ FACULTAD DE ING. MECANICA -1- 05-HAY-89
CANP3450 CONSULTA DE PROFESOR POR CONDICION ACTUAL  § 00:13:2
CONDICION --} [A] AARAAAAAAAR
$COD160 NOMBRE HIS  AREA CIN |
§999999%  ARAAAAAAAARARARARARARAAARAAA 99 A
9999999 ARAOARRARARAAARARARARAAARAAR 99 E
(Clontinuar {Nlenu i
FIG. 14
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SISTEKA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA NECANICA - 14

E.5.P.0LL. -t~ FACULTAD DE ING. MECANICA -1- (3-MAY-89
CARPAIO0 -1- CONSULTA DE CURRICULUM POR MRTERIA -%- 00:52: 57

COD, MATERIA --3 [9999999)

CURRICULUM MRTERIA NIVEL F/C ARER HT HP
§99% ARARABAAARSARBAASRARAARRARAALAARARARAS 999 i 9 99 ¢
9999 ARARRRARARABARABARARARARARRLARARARRRAA 209 f g 69 99

[Clontinuar ["lenu
FIG. 13
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECANICA

B=1

|
!

E.5.P.0.L. -1~ FACULTAD DE ING. MWECANICA -1 05-MAY-89
CANP4420 -3- CONSULTA D MATERIAS FUNDAWENTALES -1- | 00:55:30
CURRICULU --3 9999

CODIGO HONBRE NIVEL WTRC  HPRC |
9999999 AAAMARRARAAARARAAARAARARAAARAAAARBARARA 999 98 99 |
9999999 FAARAARARRARARARARARARAREAARARAAAAARARAAE 997 79 79 E
E # " x L] i’i
E " ” ] » a
'E " = " . :':I-?
]

E (Clontinuar [Mleny g

i =
FIG. 16

= -
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GISTEMA OE CONTROL ACADEMICC PARA INGENTERIA MECANICA

[N

E.5.P.0.L,
CAMPS14]

-f-  FACULTAD DE ING., MECANICA -¥-
-1- CONSULTA PLANIFICACION POR PROFESOR -1-

| 05-nar-g9
01:05: 39

COD., PROFESOR --} [999999%)

Nosbre Profesor...
Area Profesor.... :
Condicibn.vessss, ARRARAGA Hras Sesansles., 99
!—____________..__-._ e e e o e o  n SIS, i o S i 0 s o e :'_':E
-1~ MATERIAS FLANIFICADAS -1- é

Conigo FATERIA TIPO HT HP & TT TP 84
999999  QARAAARARAARAARRARARARARARAAARAGAAARASAR R 99 93 9 g9 o2 ¢9 é
5999995 AARRARAAARARARARAAARARARGAARARARARARAA A 55 99 ¢ 99 99 99 g
" * " e £ ] [ ] L] " " E
] : [ ] L] L ] ] = :
* ] ] 2 L] '] ] " " I.:

[Alvanzar (Slalir {Mlenu
FIE. 18
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICQ PARA INGENIERIA MECANICA

20

Elsl?lolLi
CARPS141

-t-  FACULTAD DE [NG. RMECANICA -I-

-1~ CONSULTA PLANIFICACION POR PROFESCR -1-

05-MAY-B9
01:16:02

COD. PROFESOR

--3 [999999%]

: Nosbre Profesor,..
Area Profesor.....

Condicidnivisennns

-1- ACT. POLITECNICAS PLANIFICADAR -1-

Observacion..

ARARARRARAAAARARAARRARRAARAARARRAARAARARARAA
ST R SRR RN TR EEER TR ARSI ERE IR AN

Actividad....
Observacion..

Actividad....
Observacion..

ARARRRARARARAAARARARARAARAARARARARARARAAARAA
PR R RN O A XA

TEIEIT W EWINIE IR SRIBTIACIET) SR SRIET

# Hras,. 99

§ Hras, .99

f Hras..99

[Clontinuar [(Mlenu

FIG. 19
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GISTEMA DE CONTROL ACADEWICD PARA INGENTERIA MECANITA
| CEEEAESEE TS S

i

ESF0.L, § -1-  FACULTAD 3E[NE, FECENITA  -1- | 05-HAY-29
CAMPS142 -1~ [ONSULTA PLANIFICACION POR MATERIA -t- 01:21:41
COD, WATERIA --» [9999999)
3 Nosbre... r
2 TipDessas Rivel,sesvuanuen T37 i
Area..... ARAARARARLAARARARAANAS H
Hrs Teoricas.... 9° Tet. Paralelos.. ¢  §
Hrs Practicas... 99 Tot. Alusnos,.,.. 99 £
CopIGao PROFESDR AREA #HRAS C/N A !Pi
9399999 RAGAARRARARAANRARARRRAARARARAARARARA ¢ 99 O A
9999999 ARARARAAARRRARARARARARARAAARARARARARA ¢ 99 & 99 99
(Clontinuar {Klenu
FI1G. 20
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SISTEMA DE CONTROL
- 1

ACADERICD PRRA INGENTERIR MECANICA

=22

E.S.P.0.L,
CAMPS143

Nombre Profesor,.. ARARBAAARARARALA
fArea Profesor..... AARREARRAAAARAAARARRAAR
CondiCion. cosseers RARABABHARRARARSS Hras Semanales.. 99

-t~ FACULTAD DE ING. HMECANICA -t-
-8~ CONSULTA ACT. POLITECKICAS POR PROFESCR

03-MAY-89

~1- § 00:38:03

COD. PROFESOR --» (9999999]

GRASARAAARRALALAAARAAS

Obser

Actividad....

-%- ACT, POLITECNICAS PLANIFICADAS -3-

Actividad,... ARRARRRARARAARAARAAAARARAAAARARAARAAARASARAA
Observacion,, SXEXENEEEEyEXE ORI ENERNON NN LAN TR0y

Actividad,... AARRARARARARARAARRARSAAAAAARARARARAAAAAAAAAA
(£ 841

vacion, . FORXXERCEXEEYSERTENEORTY NN ARRadanynaig

.............

ARARRARRRARRARARARAANRARALAA

§ Hras,,%9

¥ Hras..=: g

# Hras..gg

Observacion,, AXXE Iy y ey ey iy yyasnpyaddvayyaqvisyyansyy
{Clontinuar [Mlenu
FiG. 21
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECAKICA

E.5.P.0.L. -§- FACULTAD DE ING., MECANICA -%- 03-ABR-89
CAnPS230 -1- CONSULTA  AULAS POR  CLASE -3 10:30: 45
CLASE --% [9] RARARARAAARARARARAR
09160 DESCRIPCION CAPACIDAD |
99999 i
9999 g
, {Clentinuar (Mlenu
I X
FIG. 22

)
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SISTEMA DE CONTROL ACADERICO PARA INGENTERIA MECANICA

S -
St

E.5.P.0.L. § -3-  CONSULTA DISPONIRILIDAD DE PROFESORES -3- § 03-ARR-89
CAMPS340 e d 10:30:45
CODIGD --»  [9999999)

o =

1
!
i
'
1
i
!

DIAS H 0O R A S § |
7B 9 10 11 12 I3 M 15 1 17 18 19 2 |
o " e : i
LUNES | 9| | 1 )] 5
HARTES {9 | oo |
’ ; N . - - E
RIERL, Pe| 9 { 4 1 1 1
- O SOV, W -
JUEVES | { ¢t & i i | :
| - .- L
1 I ' ! 1 1
YIERNES g g ; [
SABADD | i E i i
i i i i L i i i
[Clontinuar [Klenu f
FIG. 23
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

L.

E.5.P.0.L. -4- _FACULTAD DE (NG, MNECANICA -1- 0S-MAY-B9
CAMPSI10 -§- CONSULTA [DATOS DE EMPRESAS  -i- 00:17:48
€D, EMPRESA --) [999999)
é Nosbre Eapresa... ﬁ
£ Direccioniiiii., 3 i
Representante. .., RARRARARAAARARARAAZAREANALARCAALAAGRA] §
Actividadissessa. AARRERRA i
Tipo de Eapresa.. ¢ i
Ennditlnnnoa.a”- ::‘ T]f?-- i'; !
Fecha Ingrese.... 5% dd/na/aa T1£3.. 999999 i
No. Casilla.eaess 9999
ettt ettt Kt e s gt et — ;
e e i e s D e e e e S el R L S s ot .._._....._..‘_...._......,,__......._a
{Clontinuar (Alenu ;
Iy
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

| =

E.S.P.0.L. -§- FACULTAD DE ING. MECANICA -2-
CARPa420 -3- CONSULTA GEMERICA DE EMPRESAS  -1-

§CODIGO

- -
P " ]

N " # " H
1

f

L] L] " " L ol
i

3

A

i

8

i

]

i

E

£

e H

NOMBRE

REPRESENTANTE

12-DIC-89
03:55:43

(Alvanzar Pantalla

[(Mlenu

FIG.

23
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA MECANICA R= 27
]

£.5.P.0.L, -t~ FACULTAD DE ING, MECANICA -8- 12-DI1C-89
CAMPRALO ~3~  [ONSULTA EMPRESAE POR CONDICIOR  -i- 0356258

CONDICION --3 [A] ARAARA

iC0DIG0 NOMBRE ACTIVIDAD

§999999

299999  AARRAAARRAARAARAARAARARRARARAARAASAARARE  AAARARARARAAARARARARASARAE

3

i

. . ¥ a’

" " i H

‘ i

l - . :

|

] H

] B

i

]

i

1}

Copmmocmmomsms s o == e e e sl
:..___._.._..____._. e e e T e el i
[Clontinuar (Klenu g
i T ——— -
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PRRA INGENIERIA MECANICA

E.B.P.D:L. -§-  FACULTAD OE [ING., BECANICA -B- 12-DIC-89
CAMPE440 -3~ CONSULTA POR CLASE DE EMPRESAS -1- 03s98: 32
CLASE == [9] ARAAAAAA

ECGB!SG NOMBRE ACTIVIGAD

‘?‘?9?'}'? AARARAARARARRARRAARARARARARAR RAAAR

1999999 AARARRAAAARAAAAAAARAAARAGAARRAAAARAGAARA  ABARRARGAARARARAAAAGARARAE

g
L] L] ] 5
{Clontinuar {Klenu !
Fit. 27

=
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SISTENA DE CONTROL ACADEMICO PARA

IKGENIERIA FMECANITA

E.S.P.0.L. -§-  FACULTAD DE ING. MECANICA -I- 05-MAY-89
CANP&450 -1-  CONSULTA PRACTICAS POR EMPRESAS -1~ 00:19:58
COD. EMPRESR --) [997999]

Empresa... [AARRARAARARARARARARARARARARRARNARARARAR]
E HATRICULA ALUMND AREA  FECHA  DIAS é

- -
FT9999F  ARARAAARARARARARRARRASRAAAARARA  99/99197 W
7999999  AAARARARAAARARAARARAAARAARARARAAR ¢ 99/99/99 93 |
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SISTEMA DE COMTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

R-30

E.S.P.0.L. -4~ FACULTAD DE ING, MECANICA -8- 05-NAY-89
CAKP6440 -1~ CONSULTA PRACTICAS POR ALUMNO  -3- | 00:19:58
MATRICULA --) (9999999

! Alusnc.... [ARAARAAARAARAARARAAARARAARAAAAA] 5
CoDI60 ENPRESA AREA  FECHA  DIAS §
999999 ARRRARAARRARRARRARAAARAARARARRRARGARRERE 7  99/99/%9 99
999997 ARARARARARAAARARAAARARARARARAAARAAAARARA 7  99/99/9% %9

[Clontinuar [(Klenu
FIG. 29
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SISTEMA DE CONTROL ACADERICD PARA INGENIERIA MECANICA

E.5:P.B:L. -§- FACULTAD DE ING. MECANICA -1- 12-pIC-89
CAMP&4TO -¥-  CONSULTA  PRACTICAS POR AAD  _y- lg.;:gm,;

ARD --> [99)
E__._..__-_.-_...._7..,.._.-..::__-_.__._______._‘.__..—‘_...«-_..___::_.___....____._..._._-_-..::__.—.:-_-_
IMATRICULA ALUMND ERPRESA RREA =a/dd DIAS
9999999  AARRARRARRARARAAAAAA ¢ §%/59 3
2999999  ARARAARRARARARAGARAR ¢ ©9/99 9% :
. ===

[Clontinuar {Mlenu
i, 30
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA WECAHICA gt
-} |

i £ t = ;
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Fa a0 1os tipos de datos easperados en e
1 4 =@ [han tilizado 53 (1 t 1] ¢
Q = car-acte wmérice
a = caracter l fahétic
X = 2tra, namere o cualouier caracter.
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E.5.P.0.L

CANPZA10 FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA 111 PAG. 1999
03-ABR-B% SIGTENMA DE CONTROL ACADEMICD 8t 04:52: 30

-§- FICHA ACADEMICA -1-

1-1 DATOS PERSONALES 1-1

MATRICULA. ..... 99999999
NOMBRE. .00 . ARARARRARAARARARRAARARARARARARARA

FECHA DE ING. ESPOL.........99/99/%9 FECHA DE ING. FACULTAD..,%9/9%/99
FECHA DE EGRESD...00vevoves s 99799799 CURRICULUN VIGENTE.......7999
FECHA DE GRADUACION.........99/99/99 PROMEDIO GENERAL.........99.99

NIVEL APROBRDD..0vesurasedsn 999

I-1 HATERIAS TOMADAS &-¥

COD. MAT. MATERIA BV, THDA. PRONED,

99999999 RARARARAARAAAARARARARRRARAAARAA g 99.99

79999999 RARARARARARAAAAAARRAARAAARARARAR 9 99.99
FIG. 1
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GISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

=

£.5.P.0.L

CAMP2420 11T FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA 8%% PAG. : 999
03-ARR-89 114 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD tig (4:52: 30
-3~ LISTADD DE AYUDANTIAS -%-

Cop, WAT MATERIA ARd TERMIND
G?qq:ﬁ:“ f" b
9999999
Fid. 2
E.S5.P.0.L
CANP2430 Ti%  FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA 11 PAG. 1999
03-ABR-BY #%% SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO #i% 04:52: 30
-§- LISTADO DE ALUMNOS IRREGULARES -i-
TERNIND 9
MATRICULA ALUMND § MATERIAS
9999999 AARRARARRAAARAARAAARARARRRAARAS 59
9999999 ARARARARRAARARAAARARARRARARRAA 92
FIG. 3
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECAWICA

[ =

E.S5.P.0.L

CAMP24350 113 FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA 111 PAG.: 979

03-ABR-E9 13 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO w3t 08:52:30

-1- LISTADO GENERAL DE PROMEDIOS -8-

§ HATRICULA HONERE PROMEDIO

E.5.P.0.L
CAMP2450 ¥1T FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA ##1 PAG. :999
03-ABR-B9 #13 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD ®8% 04:52:30

-¥- LISTADD DE PROMEDID DE MATERIA -3-

RATRICULA. ... .. 9999999 COD. MATERIA. ... . 9999999
§MATERIAS. ..\, .99

NOMBRE. ..o . vvves ARAAARAARAARRARAARAAARARAAARA

NIVEL APROBADD......999 FATERIA.....ARARARARARARAAARRRAGARARARARA
$VECES TOMADA.......? CLASE.......ARARARARARARARARARAA
PROMEDID. svvnuvinaas99.99 RIVEL DE MATERIA,..%92
Flb. b

-
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SIGTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECAKICA

E.S5.P.0O.L
CANP2460 113 FACULTAD DE INGENIERIA HMECANICA w11t PAG.: 992
(3-ARR-8% §¥% GSISTEMA DE CONTROL ACADEMICO 8% 04:52:00
-§- LISTADC DE ALLMNOS POR ARER -t-
RARARRAARRARA
HATRIC. ALUMND FHATERIAS
9995999 79
9999999 5
FIG. &
EIS.PIDIL
CANP2470 #8%  FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA 138 PRB.:99%
03-ABR-B9 §81 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO 888 04:52: 30
~¥- LISTADOD DE ALUMNOS POR CURRICULUM -%-
ARD: 9999
§ MATRIC, NOMBRE HATERIAS APROBADAS
FUNDAN. COMPL.
9999999 ARBAARAARAAARAARARARARARARAARR 99 99
9999999 ARARARAAARAAARARARAAARARARAAAR 99 79
FI6. 7
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICC PARA INGENIERIA MECANICA C-6&
EsS. ML
[ARP2481 T88 FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA 118 PAG. : 999
(13-ARR-89 $81 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD #it 04:52: 30
LISTADD DE EGRESADODS -1-
Anl: 9999
§ MATRICULA NOMERE FECH. INGD, FECH.EGR,
93493¢
9999999
FilG. 8
E.S:P.0.L
CAMP2482 111 FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA ¥1% PAG. : 999
03-ABR-89 123 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD ¥t 04;52:30
LISTADD DE GRADUADOS -%-
ARO: 9999
§ MATRICULA NOMBRE F.INGD. F.EGR. F.600,
§299999 RRARARARAAARAPARRRARARAARRAAAA §3/99/9% 99799799 kA TR TR L
9979997 ARRBARARARRRARAARRARARARARRAAR 99/99/99 99/9%9/99 29/99/9%
Fig. ¢
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SISTEMA DE CONTROL ACADERICO PARA INGENIERIA MECANICA

CANPIS10 i
111 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICOD w11

(03-ABR-BY

NoRBrBsvsrvrvsernsnsns
Direccién Dosicilio...
Direccidn Trabaics....
Profesitneseareesrores
Fecha Ingreso Dpto....
Categoriadeesrrsrserses
Contrato/Noabrasiento.
Condicién Actual......
Hras. de Dedicacifn...

ArBisersnaasriaannsine

E.S5.P.0.L

FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA %%

-3- CURRICULUM POR PROFESOR -%¥-

DATOS PERSONALES

AAAARAARRARAARARRARRARRARARARARAARA

PAG.: 799
04;52: 30

F N R Y NN X Ky yyuy

1980008 R0 R0 ReRaear it Rt isttlitstosnetateaeinetsnnis

......

99/99/99 Teléfono Dopicilin 999999
AARRAARARARARARAARA Teléfono Trabajo,., 999939
AARARARARARAAASAA Fecha Wacismiento., 99/99/99
RARRAAAARARAAARAARARRA Céd. Identidad...,. 99999999999
79 § del Sequro...... 7999999999

RARARARRARARAARRRARARAAARAARRA

ACTIVIDADES ACADEMICAS REALIZADAS

FECHA

DEECRIPCION

99/99:39

]

[]

R Y O ¥y

Flb. 10
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA
-1

E.5.P.0.L

CANPISZ ¥it  FACULTAD DE INGEWIERIA WECANICA 113 PAG.: 999
03-ABR-89 i1t SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD 13t 04:52: 30

-1~ LISTADO GENERAL DE PROFESORES -%-

CODIGD NOKRRE CONRIC. ARER CATG C/ TELEFOKD

E.5.P.0.L
CANPISI0 $11  FACULTAD DE INGENKIERIA WECANICA tni PRAB.:999
03-ABR-8Y 118 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO 113 04:52:30

-1~ LISTADO DE ACT. ACADEMICAS DE PROFESORES -3-

Profesor....  ARRRARARARARARARARRARAARARARARAARAA

FECHA DESCRIPCION

|
|
Condicion Actual --) ARARARARA

99/99/99 Y R R R R AR Ry
99/99/99 R R XXX Ry iy

L] n

L "

FIlg. 12
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SISTEMA DE CONTROL ACADEWICO PARA INGENTERIS RECANICA
| S N L

it

501 GCZDENICO 914
D0 DE MATERIAS FUNDAWENTALES

Curriculus --» 9999

CODIGM NOMERE NIVEL HTRC  HPRC
2999959 elele 39 39
9999959 79% 79 9%
FIG. 15
E<S.P.0.L
CAMP4520 f18  FACULTAD DE [NGENIERIA MECANICA 111 PAG.:999
03-ABR-BY 18t SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO 14% 04:52: 30
-§- LISTADO DE MATERIAS COMPLEMENTARIAS -1-
Corriculus --) 9999
Area... ARARARARARAAARARARARARA
CODIGD NOMBRE NIVEL  HTRC HPRC
9999599 ARAARRARARARARAAAAARARAAARAAARARSAARAAARRRARA 999 99 99

FIG. 14
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SISTEMA DE CONTROL ACADENICO PARA IMGENIERIA RECANICA
ol

E.5.P.0.L
CAMPEIST t11 FACULTAD DE INGENIERTA MECANICA #11 PAG.: 999
03-ABR-89 113 SISTEMA DE CONTROL ACADENICOD f1# 04;52: 30

-1-  LISTADD PLANIFICACION PCR PROFESOR  -1-

Nosbre Profesor...
Area Profesor....,
CondiciOneeerveass

Hras Sesanales,, 99

-1- MNATERIAS PLANIFICADAS -t-

CODIGD HRIERIA TIPD HT HP #P TT TP $A

9999999 ARRARRARARARLAARARARAAARARAZARARAARRAR A 99 99 9 59 9% 39
9999999 A 9% 99 9 93 9% %9
-¥-  ACTIVIDADES POLITECNICAS PLANIFICADAS -8
ACTIVIDAD § HRAS OBSERVACION

ERETXXXNRNANNRMLNNERNRNFERNENNNNNRNREE 99  NRORORREmaniidayisdinsnadarinasynsnsy
RESRREXRENBRNRTRAERRIRNAONDONANNENONDGD 99 NNy pdrddyyy i sy rgpaanyyuss

FIB. 15
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA [y

| =
E.S5.P.0.L
CAMPS1S2 11t FACULTAD DE INGENTERIA MECANICA 133 PAG. : 999
(13-ARR-89 ##t SISTEMA DE CONTROL ACRDEMICD R3% 04:52:30

-t-  LISTADD OE PLANIFICACION POR MATERIR -1-

Noabre,.. GARARRRRARRARARARARARARARRAAAARARA

TipDeesss ARRRRARARAARAARA Rivelsiniassiune 799
Area..... ARARARAARAARRARAAAAARA
Hrs Teoricas.... 99 Tet. Paralelos.. ¢

Hrs Practicas... Tot., Alusnos.... 99

coniso PROFESOR AREA $HRAS C/N %4 4P

9999999 AAAAAAAARAAAARAAARAARARARARARAAAAAAA 9 99 A 9% 9

7999999 ARAAAARARARARARARAARARRARARARRAARARA 7 99 A 7Y
FIG. 16
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICC PARA INGENIERIA MECANICA

el
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&
E.S5.P.0.L
CAMPEISI 18 FACULTAD DE INGENIERIA RECANICA 111 PAG.:999
(3-ABR-BY $11 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO #1% 04:52:30

-1-  LISTADQ PLANIFICACION POR AREA  -1-
ARER --) ARARRAARARARAAARARAA

Nosmbre Profesor...
Condicitn.vsvsnes,

-8~ MATERIAS PLANIFICADAE -¥-

£eniso MATERIA TIPD HT HP %P 7T TP BA
9999997 ARARAAAAAARARAARAARARARRARRARARAAGRARAE ¢ 79 99 ¢ 99 99 %9

-1-  ACTIVIDADES POLITECNICAS PLANIFICADAS -1-

ACTIVIDAD § HRAS ORSERVACION
FONSEXNISNNRYRLNNNSRINTECLANRNNRITINIET 99  XQMENMNXRaiRTXyXyyyydXayssibsyseyesyss
" " ]

Nosbre Profesor... ARRAAARARARARARARAAARGAARAARRARARARARRA
CondiciOn,eesreas. AARRRARAAAAAAARARAAR Hras Semanales.. “9

~1- MATERIAS PLANIFICADAS -3¥-

coniso HATERIA TIPD HT HP #P TT TP HA

9999999 ARARARARAAARARAARAAAARAAARARAAAARAAARA 9 99 99 % 99 99 99

FIG. 17
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SISTEMA DE CONTROL ACADERMICD PARA INGENIERIA MECANICA e i3

| |
E.b.P.O.E
CARPS240 112 FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA 111 PAB.: 999
(:3-ABR-B9 113 GISTEMA DE CONTROL ACADEMICD w3 04:52: 30

-¢- LISTADO DE AULAS -1-

Clase --2  AAAAAAAARRARARARARARAA

coniso DESCRIPCION CAPRCIDAD

99999

99999

L3
=0

-0 -0
- -
<L

e "

FiG. 18
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SISTEMA DE CONTROL ACADENICO PARA INGENIERIA RECAKICA
Il

E.5.P.0.L

CAMPSIS0 $11 FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA 111 PAG.: 997
0 3-ABR-B% 111 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO ®i% : 04:52: 30

-4~ LISTADD DE DISPONIRILIDAD DE PROFESQRES -1-

Profesor.... ARRARARARAARAARARRARARARAARAAA

Area........AARARARARARAAARARARA

Condicion...ARRARARARRARRAR

DIAS H 8 R & 3§
7 8 % 1 N 12 B I8 1 awElT 18 19 8
zzzzzz=zE=cs

LUNES g 9 9 g
MARTES g 9 o 9
HIERCOLES 9 g
JUEVES g 3
YIERNES Q 9 g g
SABADD 9 g & i

Fitd.. . 19

- : [ ]
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GISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA

3
i
-
o

ln

CANPAS10 A FACULTAD DE INSENIER pAg, 1900

03-ABR-8% t8% SISTEMA DE CONTRAL 04152030

-§- LISTADD GENERAL DE EMPRESAE -2--
]
CODIGO NDMBRE DIRECCION ACTIVIDAD REPRECENTANTE FECHA INS. CONDICION TELEF | TELEF 2 CASILLA
5999999  ARAARAAARAAARAARAARAAARAAAAAASAARARARARAR XXXXXXKXXLXXXIXXXXXXAXXXEX XXX RN ALY LN RAARARARARARARAAANAMANANANANANANANANANARS  OR/U9/D0  AARARAAAS 999999 999999 5999
7999999 AAAABAAAAAAARARARAAARAAARAAAAARAARRARARAR XREXXXXXXXEXXXXXAX XXX XXX RXXRRRXLLAXAXY AARMMARARANAAARAAAAARANANARS  BR/09/00  AAAAAAAAA 099999  §990%9 5999
0999999 ARARAARAAAAAAAAARAARAAAARARARARARARARARAR  KXXKXXXXXXXXXXXXXXEIXXYXXXXXIXYXEXX 99/99/99  AARARARAR 999999 999999 9998
v F18, 20
23 =
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO PARA INGENIERIA MECANICA £ - Ib

| m
E.5.P.0.L
CARPAS2 ¥t FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA 1:1 PAG. 1999
03-KAY-89 181 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD w12 04:52:30

-3- LISTADO DE EMPRESA POR CONDICION -8-

ARRRARARARAA

coniso NOHERE REPRESENTANTE TELEFOND [ TELEFOND 2 CASILLA

FIG. 21
E.5.P.0.L
CARPS3I0 ¥8t  FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA 111 PAB.:999
03-HAY-89 §11 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO #%% 04:52:30

=¥~ LISTADD DE PRACTICAS POR ENPRESAS -1-

Empresa...  AARAARARAAARAARRARARARAAARARARARARAAARAA

BATRICULA NOMBRE DEL ALUMND AREA FECHA  DIAS
9999999 AARARAARAARAARAARAAAAARAAARAAAR C O s
FIG. 22
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SISTEMA DE CONTROL ACADEMICD PARA INGENIERIA HMECANICA C-17

| e
E.S.P.0.L
CAMPES40 Y18 FACULTAD DE INGENIERIA WECANICA %1 PAG.: 999
03-MAY-B9 111 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO %2 04:52: 30

-8- LIGTADD DE PRACTICAS POR ALUMNDS -3-

Alusno....  ARARARAAAAARARAAARARARARAAAARRARAAARARAA

HATRICULA NOMBRE DE LA EMPRESA AREA FECHA  DIAS

7999999 LARARARARARRRARAARAARARAAARAAAAARARRRARAE 9 99/89/99 99

] L] " [ ] [ ]

] " L] (] L ]

Fla. 23
E.S.P.O.L
CAMPESS0 B1%  FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA 132 PAG. : 997
03-MAY-89 138 SISTEMA DE CONTROL ACADEMICO #3% 04:52:30

-§- LISTADO DE PRACTICAS POR ARD -1-

9999

MATRICULA ALUNND EMPRESA AREA MH/DD DIAS

9999999 AAAAAARRARARARARAAAR ARARAAARARAAARARAARRARARARARA T 99/99 99

9999999 ARAAAARAARARARARAARA APARRAAARRAAARARAAARRBARRARRA  §  99/99 99

L ] " L] L

” L = ] [ ] L]

FIG. 24
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